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1  Predgovor
Dragi kupci,

raduje nas da ste se odlucili za tvrtku STIHL.
Svoje proizvode razvijamo i izradujemo u vrhun-
skoj kvaliteti sukladno potrebama nasih kupaca.
Tako i pri ekstremnim zahtjevima nastaju proiz-
vodi velike pouzdanosti.

STIHL pruza vrhunsku kakvocu i pri servisiranju.
Nas strucni trgovac jam¢i kompetentno savjeto-
vanje i upucivanje, kao i sveobuhvatnu tehnicku
skrb.

Tvrtka STIHL izricito je posveéena odrzivom i
odgovornom opodenju prema prirodi. Ove upute
za uporabu pomazu vam da svoj proizvod tvrtke
STIHL rabite na siguran i ekolo$ki naéin s dugim
rokom trajanja.

Zahvaljujemo vam na povjerenju i zelimo vam
mnogo radosti s vasim proizvodom tvrtke STIHL.

(e o

Dr. Nikolas Stihl

VAZNO! PRIJE KORISTENJA PROCITATI |
POHRANITI NA SIGURNO MJESTO.

2 Informacije uz ovu uputu

za uporabu

2.1 Vazeéi dokumenti

Vrijede lokalni sigurnosni propisi.
> Uz ove upute za uporabu s razumijevanjem
procitajte sliedeée dokumente i pohranite ih
radi kasnije upotrebe:
— Sigurnosne informacije za akumulatore i
proizvode s ugradenim akumulatorom dru-
Stva STIHL: www.stihl.com/safety-data-
sheets

Vise informacija o robotskoj kosilici STIHL, kom-
patibilnom priboru i Cesto postavljana pitanja
dostupna su na support.stihl.com, info.myi-
mow.stihl.com ili kod strué¢nog trgovca tvrtke
STIHL.

Bluetooth® verbalni Zig i figurativne oznake
(logotipovi) Bluetooth® registrirani su zastitni
znaci i vlasnistvo drustva Bluetooth SIG, Inc.
Drustvo Stihl koristi se tim verbalnim Zzigom /
figurativnim oznakama prema licenciji.

Robotska kosilica opremljena je radijskim suce-
liem Bluetooth®, sueliem beZiéne mreZe i sude-
liem mobilne mreze. Potrebno je pridrzavati se
lokalnih operativnih ograni¢enja (na primjer u
zrakoplovima ili bolnicama).

2.2 Oznacdavanje upozornih uputa

u tekstu

A OPASNOST

® Uputa upucuje na opasnosti, koje mogu uzro-
kovati teSke ozljede ili smrt.
> Navedene mjere mogu sprijeciti teSke
ozljede ili smrt.

0458-075-9501-A

¥H 700 6€1 1100000

ngeJodn ez ejndn sujeuibLo ponsliid

‘nesiyoel ezow as Jided

‘eJopy efezipes zaq ualjafigzi of ifoy niided eu oueys|

“Y2IN'OVA "V-1056-G20-8510

G202 OM 00 B OV THILS SYIHANY ©


https://www.stihl.com/safety-data-sheets
https://www.stihl.com/safety-data-sheets
https://support.stihl.com
https://info.myimow.stihl.com
https://info.myimow.stihl.com

3 Pregled

A urozorensE

m Uputa upucuje na opasnosti, koje mogu uzro-
kovati teSke ozljede ili smrt.
> Navedene mjere mogu sprijeciti teSke
ozljede ili smrt.

UPUTA

m Uputa upuéuje na opasnosti, koje mogu uzro-
kovati Stete na stvarima.
> Navedene mjere mogu sprijeciti Stete na
stvarima.

2.3 Simboli u tekstu

Ovaj simbol upucuje na poglavlje u ovoj
uputi za uporabu.

3 Pregled

3.1 Robotska kosilica

Ll

0000104279_001

1 Prednje hvatiste
Robotska kosilica moze se podignuti i tran-
sportirati istovremenim drzanjem za prednje i
straznje hvatiste.

2 Kontakti punjenja
Kontakti punjenja povezuju robotsku kosilicu
s docking stanicom.

3 Ultrazvuéni senzori
Ultrazvuéni senzori prepoznaju prepreke.

4 Poklopac
Poklopac je opremljen oprugama i putem
senzora branika prepoznaju se prepreke na
povrsini za ko$nju.

5 Pogonski kotaci
Pogonski kotaci pogone robotsku kosilicu.

6 Svjetlosne trake
Svjetlosne trake prikazuju status robotske
kosilice.

0458-075-9501-A
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0000104280_001

7 Straznje hvatiste
Robotska kosilica moze se podignuti i tran-
sportirati istovremenim drzanjem za prednje i
straznje hvatiste.

8 Zastitna letva
Zastitna letva stiti korisnika od predmeta
odbacenih u vis i od kontakta s oStricama.

9 Upravljacko polje
Upravljacko polje sadrzi pritisne tipke i senzor
za kisu.

3.2 Upravljacko polje

1 Pritisna tipka ,INFO*
Pritisna tipka aktivira govor robotske kosilice
s informacijama o trenutaénom statusu.

2 Pritisne tipka ,STOP*
Pritisna tipka zaustavlja robotsku kosilicu i
pogon za kosnju. Pritisna tipka sluzi i za akti-
viranje blokade uredaja.

3 Pritisna tipka ,LOKOT*
Pritisna tipka u kombinaciji s prikazanom
kombinacijom tipki deblokira robotsku kosi-
licu.

4 Pritisna tipka ,START"
Pritisna tipka pokre¢e pogon za ko$nju.

5 Pritisna tipka ,KUCA*
Pritisna tipka robotskoj kosilici nareduje
povratak do docking stanice ili prekida koSnju
koja je u tijeku ako se robotska kosilica nalazi
u docking stanici.
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6 Svjetlosne trake
Svjetlosne trake prikazuju status robotske
kosilice i signaliziraju koju je kombinaciju tipki
potrebno pritisnuti u slu¢aju odredene radnje.
7 Senzor za kiSu
Senzor za kiSu reagira na vlagu. Ovisno o
postavci, robotska kosilica moze za plan kos-
nje uzeti vremenske uvjete u obzir.

3.3 Kosilica

0000104282_001

1 Plo¢a s nozevima
Plo¢a s nozevima sluzi za pri¢vrSéivanje
ostrica.
2 L-svornjak
L-svornjaci sluze za vjeSanje ostrica.
3 Ostrice
Ostrice kose travu.
4 Poluga
Poluge osiguravaju maticu.
5 Matica
Matica pri¢vrs§éuje plo€u s nozevima.

# Plocica s oznakom snage s brojem stroja

3.4 Docking stanica i mrezni dio

0000104283_001

1 Mrezni utika¢
Mrezni utika¢ spaja prikljuéni vod s uti¢nicom.
2 Prikljuéni vod
Prikljuéni vod povezuje mrezni dio s mreznim
utikacem.

3 Pregled

3 Mrezni dio'
Mrezni dio opskrbljuje docking stanicu energi-
jom.

4 Kabel za punjenje
Kabel za punjenje povezuje mrezni dio ili
utiéni mrezni dio s docking stanicom.

5 Utika¢
Utika¢ povezuje kabel za punjenje s docking
stanicom.

6 Poklopac
Poklopac pokriva docking stanicu i titi elek-
troniku unutar nje.

7 LE dioda
LE dioda prikazuje status docking stanice.

8 Kontakti punjenja
Kontakti punjenja povezuju docking stanicu s
robotskom kosilicom.

9 Podna ploca
Podna ploc¢a temelj je docking stanice.

10 Kabelski kanal
Vodljiva zica polaze se u kabelski kanal
postavljen po sredini.

11 Kabelski kanal
Grani¢na zica postavlja se u kabelske kanale
postavljene izvana.

12 Utiéni mrezni dio’
Utiéni mrezni dio opskrbljuje docking stanicu
energijom.

# Plocica s oznakom snage s brojem stroja

13 Pri€vrsni Cavli
Cetiri priévrsna ¢avla pri¢vr§éuju docking sta-
nicu za tlo.

0000104284_001

"Mrezni dio ili utiéni mrezni dio ukljueni su u opseg isporuke ovisno o modelu i trzigtu

4
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4 Upute o sigurnosti u radu

3.5 iMOW® Ruler i komplet za
instalaciju

iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iIMOW® Ruler
Uredaj Ruler olak$ava polaganje Zice i sluzi
za odrzavanije ispravnog razmaka.

Komplet za instalaciju

Komplet za instalaciju potreban je za pustanje

robotske kosilice u rad i nije sadrzan u opsegu

isporuke robotske kosilice. Kao pribor dostupni
su odgovarajuci kompleti za instalaciju za razli-
Cite veliCine vrta.

I

|

WL DO

0000099833_001

1 Cavao za fiksiranje
Cavao za fiksiranje priévrs¢uje granicnu Zicu i
vodljivu Zicu za tlo.

2 Zigani spojnik
Zi¢ani spojnik povezuje krajeve Zica.

3 Kabelske oznake
Kabelske oznake sluze za oznacavanije kra-
jeva zice u unutrasnjosti docking stanice. One
olaksavaju ispravno razvrstavanje kraja zice
pri priklju¢ivanju na odgovarajucu stezaljku.

4 Kolut za Zicu
Kolut za Zicu potreban je za polaganje gra-
ni¢ne zice i vodljive zZice.

3.6 Simboli

Simboli se mogu nalaziti na robotskoj kosilici,

docking stanici, mreznom dijelu ili ugradenom

akumulatoru i znace sljedece:

Ovaj simbol oznacava promjer diska za
rezanje.

0458-075-9501-A
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Ovaj simbol pri promjeni ostrice prika-
zuje smijer za otkljuéavanje drzaca
noza.
Ovaj simbol pri promjeni ostrice prika-
zuje smjer za zakljucavanje drzaca
noza.

IE‘ Zastitni razred 2, dvostruko izoliran.

Nemoijte odlagati proizvod s kuénim otpa-
dom.

Podatak pored simbola upuéuje na obu-
stavu energije akumulatora prema specifi-
kaciji proizvodaca celija. Maniji je kapacitet
energije koji stoji na raspolaganju.

4  Upute o sigurnosti u radu
4.1 Simboli upozorenja

Simboli upozorenja na robotskoj kosilici, docking
stanici, mreznom dijelu ili ugradenom akumula-
toru znace sljedece:

Slijedite upute za sigurnost u radu i nji-
hove mjere.

S razumijevanjem procitajte upute za
uporabu i sacuvaijte ih.

Pridrzavajte se uputa o sigurnosti u
s radu glede zavrtlozenih predmeta i
odgovarajuéih mjera.

Odrzavaijte sigurnosni razmak.

Nemoijte dodirivati disk za rezanje s
ostricama.

o Nemojte se penjati niti sjedati na robot-
sku kosilicu.

Tijekom transporta, skladiStenja, Cisce-
nja, odrzavanja, popravaka ili u slu¢aju
promijenjenog ili neuobicajenog rada

zaustavite robotsku kosilicu i aktivirajte

blokadu uredaja.

Drzite djecu podalje od robotske kosi-
@ lice i povrSine za kosnju.
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S

Drzite Zivotinje podalje od robotske
kosilice i povrsine za koSnju.

Nemoijte uranjati akumulator u teku-
¢ine.

Akumulator zastitite od vrucine i vatre.

4.2 Namjenska uporaba

Robotska kosilica
STIHL iIMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO sluzi za ko$nju
i malCiranje trave.

Docking stanica STIHL i isporu¢eni mrezni dio
FW7314/EU/40/1.25/P1/ ili FW7315/XX/
40/1.875/DT/ pune robotsku kosilicu

STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO.

Robotska kosilica, docking stanica i mrezni dio
mogu se upotrebljavati u slucaju kise.

Robotsku kosilicu energijom opskrbljuje akumu-
lator STIHL AAI. Akumulator je ugraden u robot-
sku kosilicu STIHL i smije ga demontirati samo
struéni trgovac tvrtke STIHL.

Robotska kosilica moze se konfigurirati i upotreb-
ljavati putem aplikacije ,MY iMOW®",

A UPOZORENJE

m Docking stanice, mrezni adapteri i akumulatori
koje drustvo STIHL nije odobrilo mogu izazvati
pozare i eksplozije. Moguce su tesSke ozljede
ili smrt osoba i moze nastati materijalna Steta.
> Upotrebljavajte robotske kosilice s ugrade-
nim akumulatorom STIHL AAI.

> Punite robotsku kosilicu
STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO s pomoéu
docking stanice STIHL i mreznog dijela
STIHL FW7314/EU/40/1.25/P1/ ili
FW7315/XX/40/1.875/DT/.

m Ako se robotska kosilica, akumulator, docking
stanica ili mrezni dio nepropisno upotreblja-
vaju, moguce su teske ozljede ili smrt osoba te
moze nastati materijalna Steta.
> Upotrebljavajte robotsku kosilicu, docking

stanicu i mrezni adapter kako je opisano u
ovim uputama za uporabu.

4 Upute o sigurnosti u radu
4.3 Zahtjevi za korisnika

A UPOZORENJE

m Korisnici bez obuke ne mogu prepoznati ili
procijeniti opasnosti koje predstavljaju robot-
ska kosilica, docking stanica i mrezni dio.
Korisnik ili druge osobe mogu se tesko ozlije-
diti ili smrtno stradati.

> S razumijevanjem procitajte upute za

uporabu i saCuvajte ih.

> Ako se robotska kosilica, docking stanica ili
mrezni dio predaje drugoj osobi: istovre-
meno predajte i upute za uporabu.

> Uvjerite se da korisnik ispunjava sljedec¢e
uvjete:

— Korisnik je odmoran.

— Korisnik je tjelesno, osjetilno i mentalno
sposoban rukovati robotskom kosilicom,
docking stanicom i mreznim dijelom te
raditi njima. Ako korisnik ima tjelesna,
osjetilna ili mentalna ogranic¢enja, smije
upotrebljavati robotsku kosilicu samo
pod nadzorom ili prema uputi odgo-
vorne osobe. To uklju€uje i sve radove s
robotskom kosilicom i na njoj, na
docking stanici, mreznom dijelu, kabelu
za punjenje i vodecoj Zici i grani€noj
Zici.

— Korisnik mozZe prepoznati i procijeniti
opasnosti robotske kosilice, docking
stanice i mreznog dijela.

— Korisnik je punoljetan ili je pod nadzo-
rom obuéen za odredenu profesiju u
skladu s nacionalnim propisima.

— Struéni trgovac tvrtke STIHL ili druga
struéna osoba poucila je korisnika prije
nego $to je prvi puta upotrijebio robot-
sku kosilicu, docking stanicu i mrezni
dio.

— Korisnik nije pod utjecajem alkohola,
lijekova ni droga.

— Drzite ravnotezu, osigurajte stabilnost i
nemojte tréati tijekom instalacije, ruko-
vanja, odrzavanja i transporta robotske
kosilice.

— Pojmovi ,Rukovanje®, ,Upotreba“ i ,Kori-
Stenje” obuhvacaju sve radove na robot-
skoj kosilici, docking stanici, mreznom
dijelu, kabelu za punjenje, vodecoj Zici i
graniénoj zici te cjelokupnom priboru
iMOW®,

> Ako postoje nejasnoce: potrazite pomo¢
struénog trgovca tvrtke STIHL.

0458-075-9501-A



4 Upute o sigurnosti u radu
4.4 Odjeéa i oprema

A UPOZORENJE

m Tijekom polaganja grani¢ne zice ili vodec¢e
Zice i pri pri¢vrséivanju docking stanice moze
do¢i do visokog odbacivanja predmeta pri
zabijanju ¢avala za fiksiranje ili uzemnih kuka
u tlo. Korisnik se moze ozlijediti.
> Nositi zastitne naocale koje usko prianjaju.
Prikladne zastitne naocale ispitane su
prema standardu EN 166 ili prema nacio-
nalnim propisima i mogu se s odgovaraju-
¢om oznakom dobiti u trgovini.

> Nosite radne rukavice od otpornog materi-
jala.

m Tijekom kosnje predmeti mogu velikom brzi-
nom biti odbaceni u vis. Korisnik se moze ozli-
jediti.
> Ako se tijekom koSnje gazi po povrsini za

kosnju:
— Nositi duge hlace od otpornog materi-
jala.
— Nositi €vrstu, zatvorenu obuéu s prianja-
ju¢im potplatom.

® Neprikladna odjeéa moze se zaplesti u drvo,
Siprazje i u robotsku kosilicu. Korisnik koji ne
nosi prikladnu odje¢u moze se teSko ozlijediti.
> Nositi usko prianjajucu odjecu.
> Odloziti Salove i nakit.

m Tijekom ¢iS¢enja, odrzavanja ili transporta
korisnik moze doci u dodir s ostricama. Koris-
nik se moze ozlijediti.
> Nosite radne rukavice od otpornog materi-

jala.

m Ako korisnik nosi neprikladnu obuéu, moze se
pokliznuti. Korisnik se moze ozlijediti.
> Ako se tijekom kosnje gazi po povrsini za

kos$nju: Nositi évrstu, zatvorenu obucu s pri-
anjajuc¢im potplatom.

4.5 Podruéje rada i okolina

451 Robotska kosilica i povrSina za koS$nju

A UPOZORENJE

m Osobe koje ne sudjeluju u radu, djeca i Zivoti-
nje ne mogu prepoznati ni procijeniti opasnosti
robotske kosilice i zavitlanih predmeta. Osobe
koje ne sudjeluju u radu, djeca i Zivotinje mogu
se tesko ozlijediti te mozZe nastati materijalna
Steta.

djecu i Zivotinje tijekom kosnje drzite
na sigurnoj udaljenosti od povrSine

® > Osobe koje ne sudjeluju u radu,
)\
za kosnju.

0458-075-9501-A
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> Ako se robotska kosilica upotrebljava na

javno pristupaénim povrSinama: ogranicite

povrsinu za ko$nju i postavite znakove s

tekstom upozorenja ,Upozorenje! Automat-

ska kosilica za travu! Drzite djecu i Zivotinje
podalje i pod nadzorom!” postaviti. Pridrza-
vajte se mjesnih propisa.

Osigurajte da se djeca ne mogu igrati robot-

skom kosilicom.

Oznacite povrsinu za ko$nju s pomocu zice

za ograni¢avanje kako je opisano u ovim

uputama za uporabu. Povrsine na koje
robotska kosilica ne treba dolaziti niti ih
kositi potrebno je odvojiti graniénom Zicom
od povrsine za kosnju.

Robotske kosilice ne smiju raditi na povr-

Sina od kamena ili ljunka.

m Osobe se mogu spotaknuti na grani¢nu Zzicu,
vodecu zicu ili Gavao za fiksiranje. Osobe se
mogu ozlijediti i moze nastati materijalna Steta.
> Polozite grani¢nu Zicu i vodecu Zicu ravno

na podu ili ih polozite u pod strojem za
polaganije Zica.
> Zabijte Cavle za fiksiranje do kraja u tlo.

m Ako se na povrsini za ko$nju radi s vrtnim ure-
dajem ili vrtnim alatom, alat moze pogoditi i
ostetiti graninu zicu, vodecu zicu ili Cavle za
fiksiranje. P mogu biti odbaceni u vis velikom
brzinom. Osobe se mogu ozlijediti i moze
nastati materijalna Steta.
> Nemojte raditi vrtnim uredajem ili vrtnim

alatom u podrucju grani¢ne Zice ili vodecée
Zice.

m Elektri¢ni ugradbeni dijelovi robotske kosilice
mogu proizvesti iskre. Iskre u lako zapaljivom
ili eksplozivnom okruzenju mogu izazvati
pozare i eksplozije. Moguce su teske ozljede
ili smrt osoba i moZe nastati materijalna Steta.
> Nemojte upotrebljavati robotsku kosilicu u

lako zapaljivom ni u eksplozivhom okolisu.

m Uslijed oluje robotska se kosilica moze oStetiti
ili se na povrsini za ko$nju mogu nalaziti pred-
meti. Robotska kosilica moZze biti u neisprav-
nom stanju i predmeti mogu tijekom koSnje biti
odbaceni u vis. Moguce su teske ozljede ili
smrt osoba i moZe nastati materijalna Steta.
> Nakon oluje provjerite ispravnost robotske

kosilice.
> Provjerite stanje povrsine za ko$nju, uklo-
nite predmete s povrsine za ko$nju.

45.2 Akumulator

Akumulator je ugraden u robotsku kosilicu STIHL
i smije ga demontirati samo stru¢ni trgovac tvrtke
STIHL.

A\

A\

A\
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A UPOZORENJE

m Osobe koje ne sudjeluju u radu, djeca i Zivoti-

nje ne mogu prepoznati i procijeniti opasnosti

akumulatora. Osobe koje ne sudjeluju u radu,

djeca i Zivotinje mogu se tesko ozlijediti.

> Osobe koje ne sudjeluju u radu, djecu i
Zivotinje drzite na sigurnoj udaljenosti.

> Ne ostavljajte akumulator bez nadzora.

> Osigurajte da se djeca ne mogu igrati aku-
mulatorom.

m Akumulator nije zasti¢en od svih utjecaja iz
okoline. Ako je akumulator izlozen odredenim
utjecajima okoline, isti se moze zapaliti, eks-
plodirati ili nepopravljivo ostetiti. Osobe se

mogu tesko ozlijediti i moZe nastati materijalna

Steta.

> Akumulator zastitite od vrucine i
vatre.
> Akumulator ne bacati u vatru.

> Ne punite, upotrebljavajte i Cuvajte akumu-
lator izvan navedenih temperaturnih ograni-
Genja, [ 23.6.

éine.

> Drzite akumulator na udaljenosti od sitnih
metalnih dijelova.

> Ne izlazite akumulator visokom tlaku.

> Ne izlazite akumulator mikrovalovima.

> Zastitite akumulator od kemikalija i soli.

453 Docking stanica i mrezni dio

A UPOZORENJE

m Osobe koje ne sudjeluju u radu, djeca i Zivoti-
nje ne mogu prepoznati i procijeniti opasnosti
od docking stanice, mreznog dijela i elektricne
struje. Osobe koje ne sudjeluju u radu, djeca i
Zivotinje mogu se tesko ozlijediti ili smrtno
stradati.
> Osobe koje ne sudjeluju u radu, djecu i

Zivotinje drzite na sigurnoj udaljenosti.
> Osigurajte da se djeca ne mogu igrati
docking stanicom ili mreznim dijelom.

m Docking stanica i mrezni dio nisu zasti¢eni od
svih okolinskih utjecaja. Ako su docking sta-
nica ili mrezni dio izlozeni odredenim utjeca-
jima okoline, u docking stanici ili mreznom
dijelu moze izbiti pozar ili moze eksplodirati.
Osobe se mogu tesko ozlijediti i moze nastati
materijalna Steta.
> Nemojte upotrebljavati docking stanicu ni

mrezni dio u lako zapaljivom ni u eksploziv-
nom okolisu.

> Nemojte uranjati akumulator u teku-

4.6
4.6.1

4 Upute o sigurnosti u radu

> Ne punite niti Cuvajte docking stanicu i
mrezni dio izvan navedenih temperaturnih
ograni¢enja, [ 23.6.

> Prije oluje ili u slu¢aju opasnosti od udara
groma odvojite mrezni dio s elektricne
mreze.

> Nakon oluje provjerite ispravnost docking
stanice i mreznog dijela.

Osobe se mogu spotaknuti o docking stanicu,

kabel za punjenje, mrezni dio ili priklju¢ni vod.

Osobe se mogu ozlijediti i docking stanica,

kabel za punjenje, mrezni dio ili prikljuni vod

mogu se ostetiti.

> Postavite docking stanicu i mrezni dio na
dobro vidljivo mjesto.

> Polozite priklju¢ni vod i kabel za punjenje
ravno na tlo.

U slu€aju izravnog sunceva sjaja kuciste

mreznog dijela moze se snazno zagrijati.

Korisnik se moze ope¢i.

c > Ne dirajte vru¢ mrezni dio.

Sigurnosno ispravno stanje

Robotska kosilica

Robotska je kosilica u sigurnosno ispravnom sta-
nju ako su ispunjeni sljedeci uvjeti:

Robotska kosilica je neostecena.

Elementi za rukovanje funkcioniraju i na njima
nisu vr§ene izmjene.

Ostrice su ispravno postavljene i neostecene.
Ugraden je originalan pribor STIHL za ovu
robotsku kosilicu.

Pribor je ispravno montiran.

A UPOZORENJE

U sigurnosno neispravnom stanju ugradbeni

dijelovi vise ne mogu ispravno funkcionirati i

sigurnosne naprave mogu se deaktivirati.

Osobe se mogu tesko ozlijediti ili smrtno stra-

dati.

> Rukuijte neoste¢enom i funkcionalnom
robotskom kosilicom.

> Ne provodite preinake na robotskoj kosilici.

> Ako upravljacko polje ne radi: nemojte
ukljugivati robotsku kosilicu.

» Ugradite originalan pribor STIHL za ovu
robotsku kosilicu.

> Ugradite ostrice kako je opisano u ovim
uputama za uporabu.

> Montirajte pribor kako je opisano u ovim
uputama za uporabu ili u uputama za
uporabu pribora.

0458-075-9501-A



4 Upute o sigurnosti u radu

> Ne stavljajte predmete u otvore robotske
kosilice.

> Ne spajajte s metalnim predmetima niti
kratko spajajte kontakte za punjenje.

> Zamijenite istroSene ili oStec¢ene natpise s
napomenama.

> Ako postoje nejasnoce: potrazite pomoc¢
struénog trgovca tvrtke STIHL.

46.2 Kosilica

Kosilica je u sigurnosno ispravnom stanju ako su

ispunjeni sljedec¢i uvjeti:

— Ostrice, disk za rezanje, drza¢ noza, rucka i
matica neosteceni su.

— Oznake istroSenja na disku za rezanje nisu
vidljive.

— L-svornjaci na disku za rezanje nisu istroSeni
dalje od polovice.

— Ostrice nisu izobli¢ene.

— Ostrice su pravilno postavljene.

A UPOZORENJE

m U sigurnosno neispravnom stanju dijelovi
ostrica mogu se otpustiti i biti odbaceni. Moze
doci do teskih ozljeda.
> Radite s neoStecenim oStricama, neostece-
nim diskom za rezanje, neoste¢enim drza-
¢em noza, neostecenom ruckom i maticom.

> Ako su oznake istroSenja vidljive i nastale
su rupe: zamijenite kosilicu.

> Ako su L-svornjaci istroSeni viSe od polo-
vice: zamijenite kosilicu.

> Pravilno postavite ostrice.

> Ako postoje nejasnoce: potrazite pomoc¢
stru¢nog trgovca tvrtke STIHL.

4.6.3

Akumulator je ugraden u robotsku kosilicu STIHL

i smije ga demontirati samo strucni trgovac tvrtke

STIHL.

Akumulator je u sigurnosno ispravnom stanju

ako su ispunjeni sljedeci uvjeti:

— Akumulator je neostecen.

— Akumulator je Cist i suh.

— Akumulator funkcionira i na njemu nisu vr§ene
izmjene.

A UPOZORENJE

® U sigurnosno neispravnom stanju akumulator
vise ne moze sigurno funkcionirati. Osobe se
mogu tesko ozlijediti.
> Raditi s neoSte¢enim i funkcionalno isprav-
nim akumulatorom.
> Ne punite oStecen ili neispravan akumula-
tor.

Akumulator
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> Ako je akumulator onecisc¢en: odistite aku-
mulator.

> Ako je akumulator mokar ili vlazan: ostavite
akumulator da se osusi.

> Ne vrsite izmjene na akumulatoru.

> Ne gurati predmete u otvore akumulatora.

> Elektricne kontakte akumulatora ne spajati
s metalnim predmetima i ne kratko spajati.

> Ne otvarati akumulator.

> Zamijenite istroSene ili oStecene natpise s
napomenama.
m |z o$tecenog akumulatora moze istjecati teku-
¢ina. Ako tekucina dospije u kontakt s kozom
ili oima, moze do¢i do njihova nadrazivanja.
> |zbjegavajte kontakt s teku¢inama.
> Ako je doslo do kontakta s kozom: pogo-
dena mjesta na kozi obilno isprati s vodom i
sapunom.

> Ako je doslo do kontakta s o¢ima: oci obilno
ispirite vodom najmanje 15 minuta i potra-
zite pomoc lijecnika.
m QOstecen ili neispravan akumulator moze neo-
bi¢no mirisati, dimiti se ili gorjeti. Moguce su
teSke ozljede ili smrt osoba i moze nastati
materijalna Steta.
> Ukoliko akumulator ima neobi¢an miris ili se
dimi: ne upotrebljavati akumulator i drzati
ga na udaljenosti od gorivih tvari.

> Ako akumulator gori: pokusati ga ugasiti
vatrogasnim aparatom ili vodom.

464 Docking stanica, kabel za punjenje,

mrezni dio i prikljuéni vod

Docking stanica, kabel za punjenje, mrezni dio,

priklju¢ni vod i uti¢ni spojevi u sigurnosno su

ispravnom stanju ako su ispunjeni sljedeéi uvjeti:

— Docking stanica, kabel za punjenje, mrezni
dio, prikljuéni vod i utiéni spojevi su neoste-
ceni.

— Docking stanica, kabel za punjenje, mrezni
dio, priklju¢ni vod i uti€ni spojevi su Cisti.

— Za ovu docking stanicu dograden je originalni
pribor tvrtke STIHL.

— Pribor je ispravno montiran.

— Docking stanica i mrezni dio tijekom rada nisu
pokriveni.

A UPOZORENJE

® U sigurnosno neispravnom stanju komponente

viSe ne mogu sigurno raditi i sigurnosne

naprave mogu se deaktivirati. Osobe se mogu

teSko ozlijediti ili smrtno stradati.

> Upotrebljavajte neoste¢enu docking sta-
nicu, neostecen kabel za punjenje, neoste-
¢en mrezni dio, neostecen priklju¢ni vod i
neostecene utiCne spojeve.
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> Ako su docking stanica, mrezni dio ili utini
spojevi zaprljani: ocistite docking stanicu,
mrezni dio i utiéne spojeve.

> Ne provodite preinake na docking stanici,
kabelu za punjenje, mreznom dijelu, pri-
kljuénom vodu i utiénom spoju.

> Nemojte umetati predmete u otvore docking
stanice i mreznog dijela.

> Nemoijte spajati ni kratko spajati elektricne

kontakte docking stanice, mreznog dijela i

utiénih spojeva.

Ne otvarajte docking stanicu i mrezni dio.

Ne pokrivajte docking stanicu i mrezni dio.

Nemojte zakopavati mrezni dio u zemlju.

Nemojte sjedati na docking stanicu.

Nemoijte stajati na podnoj plo¢i docking sta-

nice.

Yy Y VY VY
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ostetiti ili biti odbacene uvis velikom brzinom.

Osobe se mogu ozlijediti i moZe nastati mate-

rijalna Steta.

> Uklonite strane predmete s povrSine za
ko$nju.

> Uklonite odlomljene ostrice ili njihove dije-
love s povrsine za ko$nju.

Kada se pritisne pritisna tipka ,STOP*, disk za

rezanje jo$ se neko vrijeme okrecée s ostri-

cama. Osobe se mogu tesko ozlijediti.

> Pri¢ekajte da se disk za rezanje prestane
okretati.

m Ako ostrice tijekom ko$nje naidu na tvrd pred-

met, moze doéi do iskrenja i oStrice se mogu
ostetiti. Iskre u lako gorivom okoliSu mogu
aktivirati pozare. Moguce su teske ozljede ili
smrt osoba i moZe nastati materijalna Steta.
> Nemojte izvoditi radove u lako zapaljivom

4.7 Pogon kosnje
A UPOZORENJE

m QOstrice na rotiraju¢em disku za rezanje mogu
porezati korisnika. Korisnik se moze tesko
ozlijediti.

okoliSu.
> Osigurajte da su oStrice u sigurnosno
ispravnom stanju.

A OPASNOST

® Ako se robotskom kosilicom rukuje u okoliSu s

> Nemojte dodirivati disk za rezanje ni
ostrice.
> Ako se korisnik priblizi robotskoj

kosilici tijekom ko$nje ili prije nego

Sto zeli provesti promjene na ure-

daju: pritisnite pritisnu tipku ,STOP*.
> Ne naginjite niti podiZite robotsku

vodovima pod strujnim naponom, ostrice

mogu do¢i u kontakt s vodovima koji provode

strujni napon i ostetiti ih. Osobe se mogu

teSko ozlijediti ili smrtno stradati.

> Nemojte rukovati robotskom kosilicom u
okruzenju vodova pod strujnim naponom.

kosilicu tijekom pogona kosnje.
> Ako neki predmet blokira disk za 4.8
rezanije ili ostrice: zaustavite robot-
sku kosilicu i aktivirajte blokadu ure-
daja. Tek tada uklonite proizvod.

> Drzite djecu podalje od robotske
kosilice i povrSine za kosnju.

Punjenje

A UPOZORENJE

® Za vrijeme punjenja ostecen ili neispravan
mrezni dio moze neobi¢no mirisati ili se dimiti.
Osobe se mogu ozlijediti i moze nastati mate-
rijalna Steta.
> Drzite zivotinje podalje od robotske > Izvucite mrezni utika¢ iz uti¢nice.
kosilice i povrSine za koSnju. = Mrezni dio moze se pri nedostatnom odvode-
nju topline pregrijati i izazvati pozar. Moguce
su teSke ozljede ili smrt osoba i moze nastati
materijalna Steta.
> Nemojte pokrivati mrezni dio.

> Nemojte stajati niti sjedati na robot-
sku kosilicu i nemojte prevoziti djecu,
Zivotinje ili predmete na robotskoj
kosilici.

m Ako na robotskoj kosilici za vrijeme rada
nastanu promjene ili se ponasa neobicno,
robotska kosilica mozda nije u sigurnosno
ispravnom stanju. Osobe se mogu tesko ozli-
jediti i moze nastati materijalna Steta.
> Pritisnite pritisnu tipku ,STOP* i aktivirajte

blokadu uredaja. Potrazite pomo¢ stru¢nog
trgovca tvrtke STIHL.

m Ako tijekom pogona kosnje oStrice naidu na
strani predmet, mogu se Citave ili djelomi¢no

©RI®

4.9 Elektriéno prikljugivanje

Kontakt s ugradbenim dijelovima koji provode

struju moze nastati uslijed sljedecih uzroka:

— Prikljuéni vod ili produzni vod su o$teceni.

— Mrezni utika¢ priklju¢nog voda ili produznog
voda je oStecen.

— Uti¢nica nije ispravno instalirana.

10 0458-075-9501-A
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A OPASNOST

m Kontakt s ugradbenim dijelovima koji provode
struju moze uzrokovati strujni udar. Moze doéi
do teskih ozljeda ili smrti korisnika.
> Uvjerite se da su vodovi i njihovi mrezni uti-

kaci neosteceni.

Ako su priklju¢ni vod ili produzni vod
osteceni:
B>\ > Ne dodirujte oStecena mjesta.

> |zvucite mrezni utikac iz utiCnice.

> Uhvatite vodove i mrezni utika¢ suhim
rukama.

> Utaknite mrezni utika€ u ispravno instali-
ranu i osiguranu uti¢nicu sa zastitnim kon-
taktom.

> Ako se uti€nica nalazi izvan zgrade: osigu-
rajte da je uti¢nica odobrena za rad u ekste-
rijeru.

> Prikljucite mrezni dio preko zastitne nad-
strujne sklopke (30 mA, 30 ms).

> Ako prikljuujete ili odspajate priklju¢ni vod
ili produzni vod: uvijek uhvatite utikac, a
nemojte vuci kabel.
m Ostecen ili neprikladan produzni vod moze
uzrokovati elektricni udar. Osobe se mogu
teSko ozlijediti ili smrtno stradati.
> Upotrebljavajte produzni vod s ispravnim
popreénim presjekom voda, [ 23.5.

> Upotrijebite produzni vod sa zastitom od
prskanja koji je odobren za vanjsku pri-
mjenu.

> Zastitite uticni spoj izmedu mreznog dijela i
produznog voda od vode.

> Upotrebljavajte produzni vod koji ima jed-
naka svojstva kao i prikljuni vod mreznog
dijela.

A UPOZORENJE

m Neispravan mrezni napon ili pogre$na mrezna

frekvencija mogu dovesti do prenapona mrez-

nog dijela. Mrezni se dio moze ostetiti.

> Osigurajte da mrezni napon i mrezna frek-
vencija strujne mreze budu u skladu s pod-
acima na plocici s podacima o snazi mrez-
nog dijela.

m Ako je mrezni dio prikljuen na viSestruku uti¢-
nicu, za vrijeme punjenja moze doci do preo-
pterecenja elektricnih ugradbenih dijelova.
Elektri¢ni ugradbeni dijelovi mogu se pregrijati
i izazvati pozar. Moguce su teske ozljede ili
smrti osoba i moze nastati materijalna Steta.
> Osigurajte da specifikacije snage na viSe-

strukoj uti¢nici ne premasuju ukupan zbroj
podataka o snazi mreznog dijela i snazi
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svih elektriénih uredaja koji su spojeni na
viSestruku utiCnicu.

m Neispravno polozen priklju¢ni vod, produzni

vod ili neispravno polozen kabel za punjenje

moze se ostetiti i osobe se mogu spotaknuti o

njih. Osobe se mogu tesko ozlijediti i moze

nastati materijalna Steta.

> Polozite vodove i kabele za punjenje tako

da se nalaze izvan povrsine za ko$nju.

Polozite i oznacite vodove i kabele za

punjenje tako da se ne ostete pri radu s

vrtnim uredajem ili vrtnim alatom.

Polozite i oznacite vodove i kabele za

punjenje tako da se osobe ne mogu spota-

knuti.

PoloZite vodove i kabele za punjenje tako

da nisu napeti ili zapetljani.

PoloZite vodove i kabele za punjenje tako

da se ne ostecuju, prelamaju ili prignjecuju,

odnosno ne taru.

Zastitite vodove i kabele za punjenje od

topline, ulja i kemikalija.

PoloZite vodove i kabele za punjenje tako

da ne leze na trajno mokroj povrsini.

Ako elektriéni vodovi i cijevi prolaze kroz zid,

mogu se ostetiti kada se mrezni dio montira na

zid. Kontakt s elektricnim vodovima moze

uzrokovati strujni udar. Osobe se mogu teSko

ozlijediti i moZe nastati materijalna Steta.

> Osigurajte da na predvidenom mjestu kroz
zid ne prolaze elektri¢ni vodovi i cijevi.

> Montirajte mrezni dio na zid kako je opisano
u ovim uputama za uporabu.

Ako se mrezni dio prikljuuje na generator,

opskrba elektricnom energijom ne moze se

trajno jam¢iti i robotska kosilica ne moze raditi

ispravno. Uslijed neravnomjerne opskrbe elek-

tricnom energijom mrezni se dio moze ostetiti.

> Priklju¢ite mrezni dio samo na ispravno
instaliranu uti¢nicu.

A\

A\

A\

A\

A\

A\

410 Transport
4.10.1 Robotska kosilica

A UPOZORENJE

m Robotska kosilica moze se tijekom transporta

prevrnuti ili pomaknuti. Osobe se mogu ozlije-
diti i moze nastati materijalna Steta.

> Zaustavite robotsku kosilicu i aktivi-
rajte blokadu uredaja.

» Osigurajte robotsku kosilicu zateznim tra-
kama, remenjem ili mrezom tako da se ne
moze prevrnuti ni pomaknuti.

"
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4.10.2

Akumulator je ugraden u robotsku kosilicu STIHL
i smije ga demontirati samo strucni trgovac tvrtke
STIHL.

A UPOZORENJE

m Akumulator nije zasti¢en od svih utjecaja iz

okoline. Ako je akumulator izlozen odredenim

utjecajima okoline, moze se ostetiti i moze

nastati materijalna Steta.

> Nemojte transportirati oSte¢en akumulator.

m Za vrijeme transporta akumulator se moze

prevrnuti ili pomaknuti. Osobe se mogu ozlije-

diti i moze nastati materijalna Steta.

> Akumulator zapakirajte u pakiranje tako da
se ne moze pomicati.

> Pakiranje osigurajte tako da se ne moze
pomicati.

4.10.3  Docking stanica i mrezni dio

A UPOZORENJE

® Docking stanica ili mrezni dio mogu se tijekom
transporta prevrnuti ili pomaknuti. Osobe se
mogu ozlijediti i moze nastati materijalna Steta.
> |zvucite mrezni utikac iz utiCnice.
> |zvadite robotsku kosilicu iz docking sta-
nice.

> Osigurajte docking stanicu i mrezni dio
zateznim trakama, remenjem ili mrezom
tako da se ne mogu preokrenuti niti poma-
knuti.
m Prikljuéni vod i kabel za punjenje nisu namije-
njeni za to da se mrezni dio ili docking stanica
nose na njima. Prikljuéni vod, mrezni dio,
kabel za punjenje ili docking stanica mogu se
ostetiti.
> Odvojite kabel za punjenje od mreznog
dijela i namotajte ga.

> Uhvatite docking stanicu za podnu plocu i
drzite je.

> Namotajte priklju¢ni vod i pricvrstite ga za
mrezni dio.

> Uhvatite mrezni dio za kuciste i drzite ga.

4.1
4.11.1 Robotska kosilica

A UPOZORENJE

® Djeca ne mogu prepoznati i procijeniti opasno-
sti koje proizlaze iz robotske kosilice. Djeca se
mogu tesko ozlijediti.

Akumulator

Pohranjivanje/skladistenje

12

4 Upute o sigurnosti u radu

> Zaustavite robotsku kosilicu i aktivi-
rajte blokadu uredaja.

» Cuvaijte robotsku kosilicu izvan dosega
djece.

m ElektriCni kontakti na robotskoj kosilici i
metalne komponente mogu korodirati uslijed
vlage. Robotska se kosilica moze ostetiti.

» Cuvaijte robotsku kosilicu na ¢istom i suhom
mjestu.

® Ako se blokada uredaja robotske kosilice na
aktivira prije skladistenja, robotska kosilica
moze se nehotice ukljugiti i robotska kosilica
se pokrece. Osobe se mogu tesko ozlijediti i
moze nastati materijalna Steta.

> Zaustavite robotsku kosilicu i aktivi-
rajte blokadu uredaja.

® Poklopac i hvatista nisu prikladna za to da se
robotska kosilica objesi za njih. Sigurnosne
naprave mogu se iskljuciti i robotska kosilica
moze se ostetiti.
» Cuvaite robotsku kosilicu kako je opisano u
ovim uputama za uporabu.

4.11.2

Akumulator je ugraden u robotsku kosilicu STIHL
i smije ga demontirati samo strucni trgovac tvrtke
STIHL.

A UPOZORENJE

® Djeca ne mogu prepoznati i procijeniti opasno-
sti koje proizlaze iz akumulatora. Djeca se
mogu tesko ozlijediti.
> Akumulator Cuvajte izvan dosega djece.
. Akumulator nije zasti¢en od svih utjecaja iz
okoline. Ako je akumulator izlozen odredenim
utjecajima iz okoline, moze se nepopravljivo
ostetiti.
> Akumulator €uvajte na Cistom i suhom mje-
stu.

> Akumulator pohranite u zatvorenoj prosto-
riji.

> Nemojte pohranjivati akumulator izvan
navedenih temperaturnih ograni¢enja, 1
23.6.

4.11.3  Docking stanica i mreZni dio

A UPOZORENJE

® Djeca ne mogu prepoznati i procijeniti opasno-
sti od docking stanice i mreznog dijela. Djeca
se mogu tesko ozlijediti ili smrtno stradati.
> |zvadite robotsku kosilicu iz docking sta-
nice.

Akumulator

0458-075-9501-A



4 Upute o sigurnosti u radu

> Cuvajte docking stanicu i mrezni dio izvan
dosega djece.

Docking stanica i mrezni dio nisu zasti¢eni od

svih okolinskih utjecaja. Ako su docking sta-

nica ili mrezni dio izlozeni odredenim utjeca-

jima okoline, docking stanica ili mrezni dio

mogu se oSstetiti.

> |zvadite robotsku kosilicu iz docking sta-
nice.

> Ako je mrezni dio zagrijan: ostavite mrezni
dio da se ohladi.

> Cuvajte docking stanicu i mrezni dio na
¢istom i suhom mjestu.

> Pohranite docking stanicu i mrezni dio u
zatvorenoj prostoriji.

> Nemojte pohranjivati mrezni dio izvan nave-
denih temperaturnih ograni¢enja, L 23.6.

Prikljuni vod i kabel za punjenje nisu namije-

njeni za to da se mrezni dio ili docking stanica

nose na njima. Priklju¢ni vod, mrezni dio,

kabel za punjenje ili docking stanica mogu se

ostetiti.

> Odvojite kabel za punjenje od mreznog
dijela i namotajte ga.

> Uhvatite docking stanicu za podnu plocu i
drzite je.

> Namotajte priklju¢ni vod i priCvrstite ga za
mrezni dio.

> Uhvatite mrezni dio za kuciste i drzite ga.

412 Ciséenje, odrzavanje, popravak

A UPOZORENJE

m Ako tijekom CiSc¢enja, odrzavanja ili popravka
blokada uredaja robotske kosilice nije aktivi-
rana, robotska se kosilica moze nehotice
ukljugiti. Osobe se mogu tesko ozlijediti i moze
nastati materijalna Steta.

> Zaustavite robotsku kosilicu i aktivi-

rajte blokadu uredaja.

Abrazivna sredstva za ¢iS¢enje, CiS¢enje viso-
kotlacnim Cistacem ili CiScenje Siljastim ili
ostrim, metalnim predmetima moze ostetiti
robotsku kosilicu. Ako se robotska kosilica ne
Cisti ispravno, komponente viSe ne mogu
ispravno raditi i sigurnosne naprave mogu se
iskljuciti. Osobe se mogu tesko ozlijediti.
> Cistite robotsku kosilicu kako je opisano u

ovim uputama za uporabu.
Abrazivna sredstva za CiS¢enje, CiS¢enje viso-
kotlacnim Cistacem ili CiScenje Siljastim ili
ostrim, metalnim predmetima mogu oStetiti
docking stanicu, mrezni dio, priklju¢ni vod,
kabel za punjenje i njihove uti¢ne spojeve. Ako
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se docking stanica, mrezni dio, priklju¢ni vod,

kabel za punjenje kao i njihovi uti¢ni spojevi ne

Ciste ispravno, komponente vise ne mogu

ispravno raditi i sigurnosne se naprave isklju-

Euju. Osobe se mogu tesko ozlijediti.

> |zvucite mrezni utika¢ mreznog dijela iz
utiCnice.

» Cistite docking stanicu, mrezni dio, pri-
kljuéni vod, kabel za punjenje kao i njihove
uticne spojene kako je opisano u ovim upu-
tama za uporabu.

m Ako se robotska kosilica, docking stanica ili
mrezni dio ne odrzavaju niti popravljaju
ispravno, komponente viS§e ne mogu ispravno
raditi i sigurnosne se naprave isklju¢uju.
Osobe se mogu tesko ozlijediti ili smrtno stra-
dati.
> Nemojte sami odrzavati niti popravljati

robotsku kosilicu, docking stanicu i mrezni
dio.

> Ako se robotska kosilica, docking stanica ili
mrezni dio moraju odrzavati ili popraviti:
potrazite pomo¢ struénog trgovca
tvrtke STIHL.

» Odrzavaijte ostrice kako je opisano u ovim
uputama za uporabu.

m Za vrijeme ¢iSc¢enja ili odrzavanja pogona kos-
nje korisnik se moze porezati na ostrim rubo-
vima za rezanje ostrica. Korisnik se moze ozli-
jediti.
> Nosite radne rukavice od otpornog materi-

jala.

m Ako je prikljuéni vod mreznog dijela neispra-
van ili oSteéen:
> Zamijenite mrezni dio.

m Ako ¢ep dijagnosti¢ke kutije s donje strane
robotske kosilice nije pravilno postavljen, u
robotsku kosilicu mogu prodrijeti vlaga i prljav-
Stina. Robotska se kosilica mozZe ostetiti.
> Pri svakom ¢i$cenju i svakoj zamjeni oStrica

provjerite polozaj ¢epa.

> Nemojte rukovati robotskom kosilicom ako
¢ep nedostaje ili je oStecen.
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5 Opis rada/funkcije
5.1 Opis rada/funkcije

0000099956_003

Robotska kosilica kosi travu u nasumi¢éno oda-
branim putanjama. Da bi robotska kosilica mogla
prepoznati granice povrsine za kosnju, potrebno
je poloziti grani¢nu zicu (1) oko povrsine za ko$-
nju.

Grani¢na zica (1) prenosi signal do robotske
kosilice. Docking stanica stvara signal.

Robotska kosilica prepoznaje krute prepreke (2)
na povrsini za koSnju s pomocu ultrazvuénog
senzora i senzora branika.

Ako robotska kosilica prepozna krutu pre-
preku (2), usporit ée svoje kretanje, zabiti se u
krutu prepreku i zatim odvesti u drugom smijeru.

Podrugja (3) po kojima se robotska kosilica ne
smije voziti i prepreke s kojima se ne treba suda-
riti moraju se odvojiti s pomocu grani¢ne zice (1)
od ostatka povrsine za kosnju.

Ako robotska kosilica prepozna ograni¢eno pod-
rucje (3), usporit ¢e svoje kretanje pa nastaviti
voziti u drugom smjeru.

U pogonu ko$nje robotska kosilica samostalno
napusta docking stanicu i kosi travu.

Robotskom se kosilicom rukuje putem aplikacije
,MY iMOW®* i tipki u upravlja¢kom polju na
robotskoj kosilici. Svjetlosne trake na robotskoj
kosilici i umjetno stvoren govor informiraju o tre-
nutacnom statusu robotske kosilice.

0000100412_002

Ako je razina napunjenosti akumulatora niska,
robotska kosilica trazit ce tijekom pogona kosnje
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sliedecu najblizu vodecu zicu (4). Ako prepozna
vodecu zicu (4), robotska kosilica sama ¢e se po
njoj vratiti do docking stanice. Docking stanica
ponovno puni akumulator. U povrsSini za ko$nju
mora biti postavljena najmanje jedna vodeéa
Zica (4). Moguce je poloziti najviSe dvije vodece
zice. Ako Zelite prekinuti ko$nju ili napuniti aku-
mulator, robotska kosilica moze se i pomocu
aplikacije ,MY iIMOW®* ili pritiskom tipke ,Kucéa“
poslati izravno do docking stanice.

2 Bgy

0000099824_003

Na jednoj vodecoj zici (4) mogu se postaviti do tri
pocetne tocke (5). Robotska kosilica moze
ciljano do¢i do pojedine poCetne tocke i od tamo
poceti kositi.

S pomocu vodece Zzice (4) povrSina za koSnju
moze se podijeliti u vise zona (primjer: Ai B).
Zone se definiraju poc¢etnom tockom (5). Od oda-
brane pocetne tocke robotska kosilica moze se
usmieriti ulijevo ili udesno u Zeljenu zonu. Tada
robotska kosilica moze ciljano kositi u odabranoj
zoni. Pocetnim tockama i zonama upravlja se
putem aplikacije ,MY iIMOW®* i moze ih se uzeti
u obzir pri izradi plana koSnje.

® |
=R | 7 |

0

=]

0000100413_001

Ako se na povrsini za kosnju nalazi uzak pro-
stor (6), robotska kosilica kre¢e se uskim prosto-
rom dokle god postoji minimalni razmak izmedu
grani¢nih zica. Ako se ne pridrzavate tog mini-
malnog razmaka, potrebno je poloziti vodecu
zicu (7) kroz uzak prostor (6). U tom sluc€aju
vodeca zica (7) odvest Ce robotsku kosilicu
ciljano kroz uzak prostor (6) do jedne pocetne
toCke (8). Od pocetne tocke (8) robotska kosilica
moze kositi iza uskog prostora (6). Koliko ¢esto
robotska kosilica dolazi do pocetne tocke (8),
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6 Priprema povrSine za kosnju i robotske kosilice za rad hrvatski

moze se odrediti u aplikaciji ,MY iIMOW®* j uzeti
u obzir pri izradi plana za kosnju.

6 Priprema povrsine za koS-
nju i robotske kosilice za
rad

6.1 Planiranje i pripremanje povr-
Sine za koSnju

Prije pustanja robotske kosilice u rad potrebno je

planirati i pripremiti povr§inu za ko$nju. Na taj se

nacin omogucuju stabilna instalacija i neupadljiv

rad, a uklanjaju se i mogudi izvori smetniji.

Planiranje povrsine za ko3nju

» Upoznajte se s opisima docking stanice i
postavljanjem Zice u sljede¢im poglavljima.

> Prenesite informacije u vlastiti vrt:

Konture povrsine za koSnju

Polozaj docking stanice

Polozaj grani¢ne zice (uzmite u obzir opi-

sane rubne razmake i slu¢ajeve postavljanja

zZice)

Polozaj vodece zice / vodecih Zica (najma-

nje jedna, najvise dvije)

Pripremanje povrSine za koSnju

0000099957_001

> Uklonite predmete koji leze uokolo.

> Uklonite metale, magnetske i elektri¢no pro-
vodne materijale i stare granicne Zice.

> Kosilicom za travu pokosite travnjak na visinu
vlati koja ¢e kasnije biti postavljena za rad
robotske kosilice. Standardna postavka rezne
visine jesta =4 cm.

> Ujednacite rupe i grube neravnine.

> Ako je tlo tvrdo i suho, blago navlazite povr-
Sinu za koSnju da biste olakSali umetanje
Cavala za fiksiranje.

0458-075-9501-A
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Zahvaljujuci svojoj konstrukciji robotska kosi-
lica ostavlja traku trave duz povrsina po kojima
se ne moze kretati. Ta traka se onda moze
iskoristiti npr. za sadnju cvije¢a da bi se stvo-
rila cvjetna povrSina za insekte.

0000099825 002\

Ako Zelite kositi bez rubova uzduz podrucja
kojima se kosilica ne moze kretati: polozite
rubno kamenije ili plo¢e za travnjak Sirine naj-
manje a = 24 cm duz tih povrsina.

6.2 Priprema robotske kosilice za

YY VY VY VY VYy

rad
Uklonite ambalazni materijal i transportna osi-
guranja.
Osigurajte da se sljedeéi ugradbeni dijelovi
nalaze u sigurnosno ispravnom stanju:
— Robotska kosilica, E3 4.6.1
— Kosilica, 1 4.6.2,
— akumulator, [14.6.3
— docking stanica i mrezni dio, (1 4.6.4
postavljanje docking stanice, B1 7
polaganje grani¢ne zice, 1 8
zavr$etak polaganja grani¢ne Zice, 0 9.1
polaganje vodece zice, E110.1
elektriéno prikljugivanje docking stanice, 3 11
punjenje robotske kosilice, d 12.1
prikljugivanje radijskog sucelja Bluetooth®, [
13.1
Ako se koraci ne mogu izvrsiti: ne upotreblja-
vajte robotsku kosilicu i potrazite pomo¢ strué-
nog trgovca tvrtke STIHL.
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7 Postavljanje docking sta-
nice

71 Opc¢e smjemnice

=]
WI-.-FI |\;§$

/1/@

51/1/@

> Odaberite lokaciju za docking stanicu tako da

su ispunjeni sljiedeci uvjeti:

— Kabel za punjenje (1) moze se poloziti izvan
povrsine za koSnju u odgovarajucu uti¢nicu.

— Docking stanica i mrezni dio stoje na dobro
vidljivom mjestu.

— Docking stanica stoji u najvec¢oj povrsini za
kosnju, ili onoj koja se najéeSée kosi.

— Ako je moguce: lokacija je zasticena od vre-
menskih uvjeta i u sjeni.

— Ako je moguce: docking stanica stoji unutar
podrucja prijama bezi¢ne mreze (WLAN).

— Ako je moguce: docking stanica stoji u povr-
Sini za koSnju s nagibom u donjem podrucju
padine.

0000104285_001
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> Postavite docking stanicu tako da su ispunjeni
sljedeci uvjeti:

— Docking stanica stoji na ravnoj povrsini.

— Docking stanica sa svojim otvorom poka-
zuje prema naprijed u smjeru povrsine za
kosnju.

— Docking stanica stoji vodoravno, a ne
bocno, i nije nagnuta prema naprijed ili
natrag.

— Podna se plo¢a ne savija i polozena je
ravno na tlo.

0000099849_001

7.2 Pozicioniranje docking stanice

Ispravno pozicioniranje docking stanice ovisi o

planiranoj lokaciji i njezinoj okolini.

> Odaberite lokaciju i postavite docking stanicu
kao $to je opisano.

Postavljanje docking stanice na povrsini za kos-
nju

0000100240_001

Docking stanica stoji na rubu povrSine za koSnju
na zidu, a vodeca zica (1) moze se provesti na
duljini a =2 m ravno od docking stanice do povr-
Sine za ko$nju.
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7 Postavljanje docking stanice

0000099844_001

Docking stanica stoji na rubu povrsine za kosnju.
Moguce je kretanje po susjednoj povrsini, a
vodeca zica (1) moze se provesti na duljinia = 2
m ravno od docking stanice do povrSine za kos-
nju.

0000100241_001

Docking stanica djelomi¢no je u gredici i djelo-
micno na povrsini za kosnju, a vodeca zica (1)
moze se provesti na duljinia =2 m ravno od
docking stanice do povrSine za koSnju.

0000099845_001

Docking stanica djelomi¢no je na prohodnoj

povrsini i djelomi¢no na povrsini za kosnju, a

vodeca zica (1) moze se provesti na duljinia = 2

m ravno od docking stanice do povrsine za kos-

nju.

> Pripremite docking stanicu, (1 7.3.

> Postavite docking stanicu na povrsini za kos-
nju, 37.4.

0458-075-9501-A
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Postavljanje docking stanice izvan povrsine za
ko3nju

0000104286_001

Docking stanica stoji izvan povrSine za koSnju.

Boc¢ni razmak do susjednih povrsina mora izno-
siti najmanje a = 12 cm.

Razmak prednjeg ruba docking stanice do povr-
Sine za koSnju mora iznositi najmanje b = 2 m.

Kod te varijante mora se za zavrsetak stavljanja
u pogon obavezno zadati pocetna tocka (1) na
povrsini za koSnju. Robotska kosilica pocinje
kositi od te tocke, a ne izravno od docking sta-
nice. Pocetne tocke mogu se namjestiti putem
aplikacije ,MY iIMOW®*. U&estalost dolaska do
pocetne tocke (1) mora se u aplikaciji postaviti
na 100 %.
> Pripremite docking stanicu, EQ7.3.
> Postavite docking stanicu izvan povrsine za
ko$nju, 7.5,

Postavljanje docking stanice nasred povrsine za
koSnju

0000099847_001

Docking stanica postavlja se kao ,otok" nasred
povrsine za koSnju.
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Kod te varijante grani¢na se Zica provodi oko
docking stanice prema iza do ruba povrsine za
kosnju. Vodecéa Zica provodi se naprijed do ruba
povrsine za ko$nju.

Boc¢ni razmak do susjednih povrsina mora izno-
siti najmanje a = 32 cm (duljina: 1x iIMOW®
Ruler).

Razmak straznjeg kraja docking stanice do ruba
povrsine za ko$nju mora iznositi najmanje
b=2m.

Vodeca zica (1) mora se moéi provesti na duljini

¢ =2 m ravno od docking stanice do povrSine za

kosnju.

> Pripremite docking stanicu, [ 7.3.

> Postavite docking stanicu nasred povrsine za
ko$nju, 17.6.

7.3 Priprema docking stanice

PrikljuGivanje kabela za punjenje

7 Postavljanje docking stanice

Ako docking stanica stoji izravno uza zid, kabel
za punjenje moze se poloZiti i ispod podne ploce.
Kabel za punjenje moze se poloziti lijevo ili
desno iz podne ploce.

N
0000099954_001

UPUTA

m Kada su ugradeni, uti¢ni spojevi kabela za
punjenje zasti¢eni su od zaprljanja, npr. pra-
Sine i prljavstine. Ako su uti¢ni spojevi zapr-
ljani, moze doc¢i do smetnji u radu docking sta-
nice.
> Zastitite otvorene utiCne spojeve od zaprlja-

nja.
> Cistite zaprljane uti¢ne spojeve kako je opi-
sano u ovim uputama za uporabu.

0000100292_001

> Pritisnite razdjelno-blokirnu polugu (2) i otvo-
rite poklopac (3).

0000100046_001

Kabel za punjenje moze se standardno prikljuditi
od iza.

0000100401_001
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> Ako zelite docking stanicu prikljuciti od iza:
> Umetnite utikac (4) u utor (5) pa uvedite
kabel za punjenje (6).
Kabel za punjenje (6) gurnut ¢e se u unu-
trasnjosti docking stanice prema gore.

0458-075-9501-A



7 Postavljanje docking stanice

> Ako docking stanica stoji izravno uza zid ili
Zelite kabel za punjenje pomaknuti u stranu:
> Otvorite i skinite brid sa Zeljene strane
podne ploce u polozaju (A).

> |zrezite i skinite otvor (B) na sredini podne
ploce.

> Umetnite utikac (4) u otvor (B) pa uvedite
kabel za punjenje (6).
Kabel za punjenje (6) gurnut ¢e se u unu-
tradnjosti docking stanice prema gore.

0000100049_001

> Fiksirajte kabel za punjenje (6) u kabelskom
drzacu (7).

> Utaknite utikac (4).
Utikac (4) uglavljuje se s obje strane ¢ujno i
osjetilno.

Priévrcivanje docking stanice

0000104287_001

> Pri¢vrstite docking stanicu ¢etirima pri¢vrsna
¢avla (8) za tlo.

Uvodenje grani€ne zice

0000099958_001

> Umetnite pocetak zice (9) u desni utor (10) i
provedite ga.
Grani¢na zZica (9) gurnut ¢e se u unutrasnjosti
docking stanice prema gore.

0458-075-9501-A
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0000099959_001

ni

od a = 32 cm (duljina: 1x IMOW® Ruler) ne
strsi prema gore.

0000100402_001

> Odgovaraju¢om kabelskom oznakom (11)
oznacite pocetak zice (9) blizu kudéista.
Oznaka olak$ava kasnije priklju¢ivanje na
ispravnu stezaljku.

7.4 Postavljanje docking stanice na
povrsini za koSnju

0000099960_001

> Polozite grani¢nu zicu (1) u podnu plo¢u tako
da lezi ravno u kabelskoj kanalici i da ga fik-
sira kuka (2).

3
8
5
3
&
g
8
3
8
8
8

Zicu (1) izravno na podnu plocu (3).

Ako docking stanica stoji uza zid:
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0000099961_001

» Odmaknite grani¢nu Zicu (1) bo¢no 32 cm
(duljina: 1x iMOW® Ruler) od podne ploge (3).

> Provedite grani¢nu zicu (1) paralelno s pod-
nom plo¢om (3) do ruba povrSine za koSnju i
pridrzavajte se razmaka do zida od 32 cm
(duljina: 1x iMOW® Ruler).

> Polozite grani¢nu zicu (1) oko povrsine za kos-
nju u smjeru kazaljke na satu, E4 8.

Ako docking stanica stoji na susjednoj, prohod-
noj povrsini:

0000100296_001

» Odmaknite grani¢nu zicu (1) bo¢no 32 cm
(duljina: 1x iMOW® Ruler) od podne ploce (3).

> Provedite grani¢nu zicu (1) paralelno s pod-
nom plo¢om (3) do ruba povrsine za kosnju.

> Polozite grani¢nu zicu (1) oko povrSine za kos-
nju u smjeru kazaljke na satu, [ 8.

Ako je docking stanica djelomi¢no u gredici i dje-
lomiéno na povrsini za koSnju:

0000099964_001

> Boéno provedite grani¢nu Zicu (1) od podne
ploce (3) i pridrzavajte se razmaka od 32 cm
(duljina: 1x iMOW® Ruler) paralelno s gredi-
com.

> Polozite grani¢nu Zicu (1) oko povrsine za kos-
nju u smjeru kazaljke na satu, [ 8.
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Ako je docking stanica djelomiéno na prohodnoj
povrsini i djelomi€éno na povrsini za ko3nju:

0000100397_001

> Boc¢no provedite grani¢nu Zicu (1) od podne
ploce (3) i polozite je uzduz prohodne povr-
Sine.

> Polozite grani¢nu Zicu (1) oko povrSine za kos-
nju u smjeru kazaljke na satu, [ 8.

7.5 Postavljanje docking stanice
izvan povrsine za koSnju

0000099960_001

o
da lezi ravno u kabelskoj kanalici i da ga fik-
sira kuka (2).

0000104288_001

N

> |zvucite grani¢nu zicu (1) iz podne ploc¢e (3) na
duljinu od b = 2,0 cm i pricvrstite je Cavlom za
fiksiranje (4).

3
8
2
2
&
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8 Postavljanje grani¢ne zice

> Provedite grani¢nu zicu (1) prema naprijed do
povrsine za ko$nju.
Pravilan razmak do ruba povr$ine za kosnju
ovisi o tome je li moguce kretanje po rubu
povrsine za ko$nju ili je potrebno pridrzavati
se razmaka od a = 32 cm (duljina: 1x iIMOW®
Ruler).

> Polozite grani¢nu zicu (1) oko povrsine za kos-
nju u smjeru kazaljke na satu, 1 8.

7.6 Postavljanje docking stanice
nasred povrsine za ko$nju

0000099960_001

> Polozite grani¢nu zicu (1) u podnu plo¢u tako
da lezi ravno u kabelskoj kanalici i da ga fik-
sira kuka (2).

0000100294_001

» Cavlom za fiksiranje (4) priévrstite graniénu
zicu (1) izravno na podnu ploCu (3).

0000100048_001
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> Odmaknite grani¢nu Zicu (1) bo¢no najmanje
32 cm (duljina: 1x iMOW® Ruler) od podne
ploce (3).

> Provedite grani¢nu zicu (1) s razmakom od
najmanje a = 2 m iza podne ploce (3).

> Provedite grani¢nu zicu (1) po sredini iza
docking stanice do ruba povrsine za ko$nju.
Potrebno je pridrzavati se pravilnog razmaka
do ruba povrsine za ko$nju ovisno o susjednoj
povrsini.

> Polozite grani¢nu zicu (1) oko povrsine za kos-
nju u smjeru kazaljke na satu, 1 8.

8 Postavljanje grani¢ne zice
8.1 Opce smjernice

Provjera polozaja grani¢ne Zice i vodece Zice u
povrsini za koSnju

0000099843_001

> Osigurajte da je povrsina za ko$nju uzduz gra-
ni¢ne zice i vodece zice jednaka na sljedeéim
Sirinama i po moguc¢nosti bez prepreka:
Grani¢na zica (1)
— prema van: a = 32 cm (duljina: 1x iMOW®
Ruler)
— premaunutra: b=1,2m
Vodeca zica (2)
— desno u smjeru kretanja do docking stanice:
a = 32 cm (duljina: 1x iIMOW® Ruler)
— lijevo u smjeru kretanja do docking stanice:
c=12m

Polaganje grani€ne zice

> Polozite grani¢nu Zicu u smjeru kazaljke na
satu i pocnite kod docking stanice.

> Nemojte savijati, razdvajati, natezati ili una-
krsno postaviti grani¢nu Zicu.
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> Uvjerite se da grani¢na Zica nije polozena
unakrsno s vode¢om Zicom.
> Iznimka: pri instalaciji prolaza vodec¢a zica

mora biti ukr§tena s graniénom Zicom.

> Pridrzavajte razmak od najmanje 1 m do gra-
ni¢nih Zica susjednih instalacija robotskih kosi-
lica.

> Uvjerite se da nije prekoracena duljina gra-
ni¢ne Zice:
- iIMOW® 3: 200 m
— iIMOW® 4: 300 m

> Nemojte postavljati grani¢nu zicu i vodecu zicu
na razli¢ite dubine.

Priévr&¢ivanje graniéne Zice i vodece Zice

\
0000100053_001
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> Pri¢vrstite graninu Zicu i vodeéu Zicu s
pomocu ¢avala za fiksiranje tako da su ispu-
njeni sljededi uvjeti:

— Razmak izmedu ¢avala za fiksiranje iznosi
najviSe a=1m.

— Granicna Zica i vodeca zica na svim mje-
stima ravno nalijeze na tlo.

— Cavli za fiksiranje potpuno su umetnuti.

Polaganje rezervne zice

Rezervne zice olakSavaju popravke pri polaganju

zice i daju prostora za buduce prilagodbe.

Primjeri:

— Gredica se prosiruje i potrebno ju je ponovno
ograniciti.

— Grmovi i zbunje rastu i grani¢na zica mora se
provesti u Sirem luku oko bilja.

— Grani¢na zica previSe je skrac¢ena pri docking
stanici i ne moze se prikljuciti.

Moguce je planirati i postaviti jednu ili vise

rezervnih zica.

0000100058_001
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8 Postavljanje granic¢ne zice

> Provedite grani¢nu Zicu a = 1 m paralelno i
usko priljubljene oko 2 ¢avla za fiksiranje, a da
se granic¢ne zice pritom ne ukrste.

> PriGvrstite rezervnu Zicu u sredini s jo§ dvama
Gavlima za fiksiranje.

8.2 Planiranje vodece Zice i pola-
ganje prikljuénog mjesta u gra-
niénoj zici

Potrebno je unaprijed pazljivo isplanirati polaga-

nje vodece Zice ili viSe vodecih Zica. Ve¢ pri

polaganju grani¢ne Zice potrebno je uzeti u obzir
polozaj svih vodecih Zica. Obavezno je polaganje
najmanje jedne vodece Zice, mozete poloziti
dvije vodece Zice.

0000100239_001

Jedna vodeca Zica (1) ispunjava sljedece funk-
cije:

— Orijentacija za povratak do docking stanice (2)
— Pokretanje prema pocetnoj tocki (3)

— Dijeli povrsinu za ko$nju na zone (A i B)

Vodeca zica (1) polaze se na docking stanici (2)
pocevsi od povrsine za kosnju i prikljuuje se na
okolnu grani¢nu zicu (4) na Sto udaljenijem mje-
stu. B3 10.1

0000100423_001
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8 Postavljanje grani¢ne zice

> Planirajte vodecu zicu tako da su ispunjeni
sliededi uvjeti:

— Vodeca zica provodi se na duljinia=2m
ravno od docking stanice do povrsine za kos-
nju.

— Najmanji razmak izmedu vodece Zice i okolne
granicne zice iznosi b = 27,5 cm

— Vodeca zica vodi se i prikljuCuje ravno i s naj-
manjim razmakom od ¢ = 32 cm (duljina: 1x
iIMOW® Ruler) i pod pravim kutom prema gra-
niénoj zici.

0000100417_004.

— Vodeca Zica ne smije se krizati sa spojem blo-
kirane povrsine.

— Vodeca Zica ne smije se u jednom kutu priklju-
¢iti na grani€nu zicu.

— Vodeca Zica ne smije se u jednom kutu priklju-
¢iti na grani€nu zicu blokirane povrsine.

— Vodeca Zica ne smije se preklapati s granic¢-
nom zicom.
Iznimka: pri instalaciji prolaza vodeca zica
mora biti ukr§tena s graniénom zicom.

— Vodeca Zica ne smije se savijati niti biti napeta
i ne smije se poloziti unakrsno sa samom
sobom.

0458-075-9501-A
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0000100229_003

Pri instalaciji okolne grani¢ne Zice (4) potrebno je
poloziti prikljuéno mjesto za vodecu Zicu:

>

>

8.3

Pri¢vrstite grani¢nu Zicu (4) na predvidenim
mjestima s pomoéu ¢avala za fiksiranje (5).
Polozite grani¢nu zZicu (4) u petlju duljine

d =15 cm i priévrstite jo$ jednim ¢avlom za fik-
siranje (5).

Prerezite grani¢nu Zicu (4) na kraju zi¢ane pet-
lje, primjerice, dijagonalnim reznim klijestima.
Krajevi zice spajaju se na kraju instalacije
vodecom zicom. £ 10.1

Polozite grani¢nu zicu (4) dalje oko povrSine
za kosnju.

Kutovi

Kutovi pod kutom od 90°

Kutovi pod kutom od 90° mogu se podijeliti u dva
kuta pod kutom od 45°. Robotska kosilica mije-
nja svoj smjer u tom podrucju ravnomjernije i uz
manje trzaja.
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> Poprecno postavite grani¢nu zicu u kutu na
duljinu od najmanje 32 cm (duljina: 1x IMOW®
Ruler).

Spicasti kutovi pod kutom od < 90°

Podijelite Spi¢aste kutove pod kutom od < 90° u
dva kuta. Robotska kosilica time mijenja svoj
smijer u tom podrucju ravnomjernije i uz manje
trzaja.
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> Osigurajte da Spicasti kutovi nisu pod manjim
kutom od 90°.
> Ako je kut manji od 90°: podijelite kut.
> Postavite kut s kutom vec¢im od 90°. Zatim
ravno polozite grani¢nu zicu na duljinu od
najmanje 32 cm (duljina: 1x iMOW® Ruler).

> Potom polozite kut pod kutom veéim od 90°.

Zatim ravno polozite grani¢nu zicu na
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8 Postavljanje granic¢ne zice

duljinu od najmanje 32 cm (duljina:
1x iMOW® Ruler).

8.4 PovrSina za voznju

Robotska kosilica moze se kretati po povrSinama
koje izravno granice s povrsinom za ko$nju ako
visinska razlika izmedu povr$ine za voznju i
povrsine za kos$nju ne iznosi vise od 1,5 cm.
Podloga mora biti tvrda i bez prepreka.

Primjeri:

— Terasa

— Poplo¢ana staza

— Kamen ili plo¢e na rubovima travnjaka

Malim razmakom grani¢ne Zice do povrsine za
voznju omogucuje se kosnja bez rubova.

0000100057_002

> Postavite grani¢nu zZicu bez razmaka paralelno
S povrsinom za voznju.
Maksimalna visinska razlika izmedu povrsine
za voznju i povrsine za kosnju iznosi
a=15cm

8.5 PovrSina koja nije za voznju

Povrsina nije za voznju ako prepreke u blizini
poda sezu u povrsinu za kosnju, ako podloga
nije ¢vrsta ili je veoma neravna ili ako visinska
razlika izmedu povrSine za koSnju i susjedne
povrsine iznosi vise od 1,5 cm.

Primjeri:

— Zid ili ograda

— Zivica ili grmovi s niskim granama

— Kamenjar ili put posut Sljunkom

— Tlo puno korijenja ili neravnina

\
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8 Postavljanje grani¢ne zice

> Polozite grani¢nu zZicu s razmakom od 32 cm
(duljina: 1x iIMOW® Ruler) paralelno uz povr-
Sinu koja nije za voznju.

> Ako se povrsina koja nije za voznju nalazi na
povrsini za ko$nju: ogranicite povrsinu koja
nije za voznju tako da blokirate podrudje.

8.6 Vodena povrsina

Do vodenih povrsina potrebno je odrzavati pove-
¢ani razmak Zice, ako vodena povrsina nije ogra-
ni¢ena ¢vrstom i barem 10 cm visokom prepre-
kom od povrSine za ko$nju.

Primjeri:

— Vrtni ribnjak

— Bazen

— Potok ili vodeni tok

g T &

\
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> Polozite graniénu Zicu s razmakomod a=1m
paralelno uz kopneno podrucje.

> Ako se vodena povrsina nalazi na povrsini za
kosnju: ogranicite vodenu povrsinu tako da
blokirate podrucje.

8.7 Rubnik

Do rubnika potrebno je odrzavati povecani raz-
mak zice, ako rubnik nije ograni¢en ¢vrstom i
barem 10 cm visokom preprekom od povrSine za
kosnju.

Primjeri:

— Stube

— Zastitni zid

— Obronak

‘iliiiiiiiiiﬁy
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> Polozite graniénu Zicu s razmakom od a = 1
paralelno rubnjaku.

3
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8.8 Blokirana povrsina

Podrucja na povrsini za ko$nju po kojima se
robotska kosilica ne moze ili ne smije kretati
moraju se odvojiti kao blokirana povrsina.
Primjeri:

— Gredica bez stabilnog i najmanje 10 cm viso-
kog ruba

Vrtni ribnjak ili bazen bez stabilnog i najmanje
10 cm visokog ruba

— Prepreke koje se ne smiju dirati

— Prepreke koje nisu dovoljno stabilne

— Prepreke koje su nize od 10 cm

Za snaznu kosnju blokirane povrsine ne bi
smjele imati oblike koji su savijeni prema unutra.

0000100055_001
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> Polozite grani¢nu zicu (1) dalje od ruba u
smjeru blokirane povrsine. Osigurajte da se pri
izradi blokirane povrsine pridrzavaju sljedecée
dimenzije:

— Najmanji razmak do drugih grani¢nih zica
a=55cm

— Razmak Zice b = 32 cm (duljina: 1x iMOW®
Ruler) (kod vodenih povrsina i rubnjaka
b=1m)

— Minimalni promjer blokirane povrsine 64 cm
(duljina: 2x iMOW® Ruler)
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0000100232_001

> Polozite grani¢nu Zicu (1) oko podrucja koje
Zelite odvojiti.

> Provedite grani¢nu zicu (1) paralelno i usko
jednu uz drugu do ruba, tako da se grani¢ne
Zice pritom ne ukrste.

8.9 Stabilna prepreka

Stabilna prepreka na povrsini za ko$nju ne mora
se odvojiti blokiranom povrsinom ako je prepreka
visoka najmanje 10 cm. Ultrazvuéni senzori i
senzor branika prepoznat ¢e prepreku.

8 NS

0000100064_001

> Stabilna prepreka visine od najmanje
a =10 cm ne mora se odvojiti.

8.10 SuzZenje
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8 Postavljanje granic¢ne zice

Robotska kosilica vozi po svim suzenjima, dokle

god postoji najmanji razmak (a) izmedu granicnih

zica (1).

> Polozite grani¢nu zicu (1) kao $to je prikazano
i osigurajte pridrzavanje sljedec¢ih mjera:

— Najmanji razmak izmedu grani¢nih Zica (1) u
suzenju:a=2m

— Ako je suzenje ograni¢eno bo¢nim prepre-
kama: uzmite u obzir dodatan razmak od
b = 32 cm (duljina: 1x IMOW® Ruler)

> U slu¢aju razmaka koji je maniji od najmanjeg
razmaka a = 2 m izmedu grani¢nih Zica (1):
Polozite vodecu zicu po sredini suzenja.

Suzenje s vodeéom Zicom
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Vodeca Zica (2) ciljano vodi robotsku kosilicu
kroz suzenje, sve dok se pridrzavate najmanjeg
razmaka (a) izmedu grani¢nih Zica (1).

Za zavrsetak stavljanja u pogon potrebno je

postaviti poCetnu tocku (3) iza suzenja i postaviti

ucestalost kretanja od nje. U suprotnom robotska

kosilica ne¢e moci pro¢i kroz suzenje. Pocetne

tocke mogu se namjestiti putem aplikacije

MY iMOW®*,

> Polozite grani¢nu zicu (1) kao $to je prikazano
i osigurajte pridrzavanje sljedecih mjera:

— Najmanji razmak izmedu grani¢nih Zica (1) u
suzenju: a =55 cm

— Ako je suzenje ograni¢eno bo¢nim prepre-
kama: uzmite u obzir dodatan razmak od
b = 32 cm (duljina: 1x iIMOW® Ruler)

> Polozite vodecu Zicu (2) po sredini suzenja.

0458-075-9501-A



8 Postavljanje grani¢ne zice

> Ako se stavi manji bo¢ni razmak b = 32 cm
(duljina: 1x iMOW® Ruler): instalirajte stazu da
biste mogli usmijeriti robotsku kosilicu do druge
povrsine za ko$nju 1 8.11 ili odvojite podrucje
suzenja od povrsine za kosnju.

8.11
Opis rada/funkcije

I

2 110
R
i

S pomodu staze (1) mogu se ciljano prevladati
suzenja ili postaviti nacini obilazenja. Staza dijeli
povrsinu za ko$nju na glavnu povrsinu za ko$-
nju (A) i drugo podrucje za ko$nju (B).

Staza

0000100066_004

Granic¢na zica (2) polozena je bez prekida. Pri-
tom na prijelazu s glavne povrSine za koSnju (A)
do podrucja za ko$nju (B) €ini stazu.
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Zitane petlje (4) signaliziraju robotskoj kosilici da
staza pocinje ili zavrsava.

Vodeca zica (3) mora biti poloZzena u sredini
staze.

Nakon staze obvezno je potrebno postaviti
pocetnu tocku (5) u podrucju kosnje (B). U
suprotnom se robotska kosilica neée znati kretati
od glavne povrsine za kosnju (A) kroz stazu do
podrucja za kosnju (B). Pocetne tocke i uesta-
lost dolaska do njih moze se postaviti putem apli-
kacije ,MY iMOW®".

Unutar staze se ne kosi.

0458-075-9501-A
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Opée smjernice
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> Provjerite jesu li ispunjeni sljedeci uvjeti:

— Minimalni razmak izmedu zi¢anih petlji (4)
iznosi najmanje a = 64 cm (duljina: 2x
iMOW® Ruler).

— Razmak izmedu grani¢nih Zica (2) iznosi
najmanje b = 55 cm.

— Razmak do bo¢nih prepreka iznosi najma-
njec=10cm.
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> Provjerite jesu li ispunjeni sljedeci uvjeti:

— Vodecu se Zicu (3) moze prije staze dovesti
na duljinu od najmanje d = 32 cm (duljina:
1x iIMOW® Ruler) ravno i pod pravim kutom
(90°) prema stazi.

— Vodedu se zicu (3) moze nakon staze dove-
sti na duljinu od najmanje e =2 m ravno i
pod pravim kutom (90°) od staze u podrucje
kosnje (B).

> Ako se nije moguce pridrzavati udaljenosti i
duljina, podrucje kosnje (B) mora se odvojiti
od glavnog povrsine za kos$nju (A) i mora se
postaviti sporedna povrsina.
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Polaganje staza
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> Provedite grani¢nu Zicu (2) kako je prikazano
na slici od glavne povrsine za ko$nju (A) do
podrucja kosnje (B).

> Ako se staza polaze u luku: postavite grani¢nu
Zicu (2) na duljinu od a = 64 cm (duljina: 2x
iIMOW® Ruler) na pocetak i kraj staze ravno i
pod pravim kutom (90°) prema povrsini za
kosnju.

> Provedite grani¢nu Zicu (2) u smjeru kretanja
kazaljki na satu oko podruéja za kosnju (B) i
natrag do staze.
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> Provedite grani¢nu Zicu (2) na duljinu od
32 cm (duljina: 1x iIMOW® Ruler) paralelno i
usko priljubljene tako da se graniéne Zice pri-
tom ne krizaju.
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8 Postavljanje granic¢ne zice

> Provedite grani¢nu Zicu (2) na razmaku od

najmanje 55 cm paralelno u smjeru glavne
povrsine za kosnju (A).

> Provedite grani¢nu Zicu (2) na duljinu od

32 cm (duljina: 1x iIMOW® Ruler) paralelno i
usko priljubljene do glavne povrsine za kos-
nju (A) tako da se granicne zice pritom ne kri-
Zaju.

> Ako se staza polaze u luku: postavite grani¢nu

zicu (2) na duljinu od a = 64 cm (duljina: 2x
iMOW® Ruler) na pocetak i kraj staze ravno i
pod pravim kutom (90°) prema povrsini za
kosnju.

> Polaganje zice zavrSite na glavnoj povrsini za

kosnju (A).
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> Provedite vodecu zicu (3) na glavnu povrsinu

za ko$nju (A) na duljinu od najmanje ¢ = 32
cm (duljina: 1x IMOW® Ruler) i pod pravim
kutom (90°) prema stazi.

> Polozite vodecu zicu u sredini staze.
> Provedite vodecu Zicu (3) nakon staze na

duljinu od najmanje d =2 m ravno i pod pra-
vim kutom (90°) u podrucje za kos$nju (B).

8.12 Nagibi/padine

Robotska kosilica moze se kretati po nagibima
do 45 % i kositi ih. Uz trakcijske kotage iMOW®
moguca je voznja i koSnja na usponima do 50 %.
Trakcijski kotadi iMOW® dostupni su kao pribor.

0458-075-9501-A



9 ZavrSetak postavljanja grani¢ne zice
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0000100399_001

0000099951_004

> Ako se unutar povrSine za kosnju nalazi nagib/
padina do 27 %: normalno postavite grani¢nu
Zicu.

I/
o
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> Ako se unutar povrsine za koSnju nalazi nagib/
padina preko 27 %: ispred i iza nagiba/padine
postavite grani¢nu zicu s razmakom a = naj-
manje 1,20 m.

> Kako bi robotska kosilica mogla prevladati pri-
jelaz izmedu ravnine i nagiba/padine, radijus
prijelaza mora biti takav da se udaljenost od
tla ¢ = 10 cm ne prekoraci na duljinib =1 m.

8.13 Sporedna povrsina

Robotska kosilica ne moze se sama kretati po
sporednoj povrsini. Korisnik mora smjestiti robot-
sku kosilicu u sporednu povrsinu.

U sporednoj povrsini ne smije biti polozena
vodeca zica.

0458-075-9501-A

> Provedite i polozite grani¢nu zicu (1) s glavne
povrsine (A) u sporednu povrsinu (B).
Minimalni razmak do grani¢nih zica a = 64 cm
(duljina: 2x iIMOW® Ruler)

> Uvjerite se da nije prekoracena duljina gra-
niéne zice:
— iIMOW® 3: 200 m
- iIMOW® 4: 300 m

> Provedite grani¢nu zZicu (1) paralelno i usko
jednu uz drugu natrag do povrsine za kos-
nju (A), tako da se granicne zice pritom ne
ukrste.

8.14  Mala povrsina koSnje

U slu¢aju male povrsine za kos$nju, za koju je
potrebno manje od 20 m graniéne Zice, potrebno
je koristiti se modulom za male povrsine STIHL
AKM 100.

STIHL AKM 100 stabilizira signal Zice i ukljucuje

se u grani¢nu zicu s pomocu zicanih spojnika.

9 Zavrsetak postavljanja gra-
ni¢ne zice

9.1 ZavrSetak postavljanja gra-

niéne Zice
Docking stanica na rubu povrsine za kos$nju,
docking stanica na rubu povrSine travnjaka

0000100243_001

> Cavlom za fiksiranje (3) priévrstite grani¢nu
zicu (1) izravno na podnu plocu (2).

> Grani¢nom zicom (1) izmjerite dvije Sirine
podne ploCe (2) i zatim dijagonalnim reznim
klijeStima odrezite graninu zicu (1) na
ispravnu duljinu.
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9 ZavrSetak postavljanja granicne zice

0000100404_001

0000104291_001

> Polozite graniénu Zicu (1) u podnu plocu tako
da lezi ravno u kabelskoj kanalici i da ga fik-
sira kuka (4).

0000100245_001

> Gurnite grani¢nu zice (1) u lijevi utor (5) i pro-
vedite je.

Kraj zice (1) gurnut e se u unutrasnjosti docking

stanice prema gore.

0000100246_001

> Odgovaraju¢om kabelskom oznakom (6)
oznacite kraj zice (1) blizu kucista.

Docking stanica izvan povrsine za koSnju

3
8
g
g
k4
g
3
3
8
8
8

> Pri¢vrstite graninu zicu (1) usko uz ve¢ polo-
Zenu granicnu zicu i privrstite s pomocu Cavla
za fiksiranje (2).
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> Provedite grani¢nu zZicu (1) usko i paralelno u
odnosu na drugu graniénu zicu na duljini od
32 cm (duljina: 1x iMOW® Ruler) natrag do
docking stanice tako da se grani¢ne Zice ne
ukrste.

> Provedite grani¢nu zZicu (1) na duljinu od a =
55 cm natrag do ruba i dalje do podne
ploce (3).

0000104515_001

> PriGvrstite grani¢nu Zicu (1) na visinu kabelske
kanalice ¢avlom za fiksiranje (4).

> Grani¢nom zicom (1) izmjerite dvije Sirine
podne ploce (3) i zatim dijagonalnim reznim
klijeStima odrezite grani¢nu zicu (1) na
ispravnu duljinu.

0000100415_001

o
da lezi ravno u kabelskoj kanalici i da ga fik-
sira kuka (5).

0458-075-9501-A



9 Zavrsetak postavljanja granine zice

0000100424_001

> Gurnite grani¢nu Zice (1) u lijevi utor (6) i pro-
vedite je.

Kraj zice (1) gurnut ée se u unutrasnjosti docking

stanice prema gore.

0000100416_001

> Odgovaraju¢om kabelskom oznakom (7)
oznacite kraj zice (1) blizu kuéista.

Za zavrSetak stavljanja u pogon obavezno je
potrebno zadati po¢etnu to¢ku na povrsini za
kosnju. U suprotnom robotska kosilica nece znati
naci povrsinu za kosnju. PoCetne tocke i uCesta-
lost dolaska do njih moze se postaviti putem apli-
kacije ,MY iMOW®",

Postavljanje docking stanice nasred povrsine za
kosnju

0000100252_001

> Pri¢vrstite grani¢nu zicu (1) usko uz ve¢ polo-
Zenu granicnu zicu.

0458-075-9501-A
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> Provedite grani¢nu zZicu (1) usko i paralelno u
odnosu na drugu grani¢nu zicu natrag do
docking stanice tako da se grani¢ne Zice ne
ukrste.

> Provedite grani¢nu zZicu (1) u razmaku od
32 cm (duljina: 1x iMOW® Ruler) oko podne
ploce (3) prema naprijed.

0000100243_001

> Cavlom za fiksiranje (3) privrstite grani¢nu
zicu (1) izravno na podnu plocu (2).

> Grani¢nom zicom (1) izmjerite dvije Sirine
podne ploce (2) i zatim dijagonalnim reznim
klijeStima odrezite grani¢nu zicu (1) na
ispravnu duljinu.

0000100404_001

o
da lezi ravno u kabelskoj kanalici i da ga fik-
sira kuka (4).

8

> Gurnite grani¢nu zice (1) u lijevi utor (5) i pro-
vedite je.

Kraj zZice (1) gurnut ¢e se u unutradnjosti docking

stanice prema gore.
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10 Postavljanje vodljive zice

0000100246_001

0000100405_001

> Odgovaraju¢om kabelskom oznakom (6)
oznacite kraj zice (1) blizu kuéista.

10 Postavljanje vodljive Zice
10.1 Postavljanje vodljive Zice

Ve¢ pri polaganju grani¢ne zice potrebno je uzeti

u obzir polozaj svih vodecih Zica.

> Uzmite u obzir opée napomene o polaganju
vodecde Zice [ 8.2.

> Gurnite pocetak vodece Zice (1) u srednji
utor (2) i provedite je.
Vodeca zica (1) gurnut ¢e se u unutrasnjosti
docking stanice prema gore.

0000100236_001

LS \\>
> Vodite vodecu zicu (1) toliko dugo dok na
duljini od a = 32 cm (duljina: 1x iIMOW® Ruler)
ne strsi prema gore.

32

> Odgovaraju¢om kabelskom oznakom (3)
oznacite vodecu zicu (1) blizu kucista.
Oznaka olaks$ava kasnije prikljuc¢ivanje na
ispravnu stezaljku.

0000100238,

> Polozite vodecu Zicu (1) u podnu plocu tako
da lezi ravno u kabelskoj kanalici i da ga fik-
sira kuka (4).

0000100406_001

> Cavlom za fiksiranje (6) privrstite vodedu
zicu (1) izravno na podnu plocu (5).

0000100237,

> Odvedite vodecu zicu (1) na duljinib=2m
ravno i pod pravim kutom (90°) od docking
stanice do povrSine za koSnju.

> Vodite vodecu zZicu (1) do zi¢ane petlje (7) na
rubu povrsine za ko$nju. Razmak do okolne
grani¢ne zice (8) mora iznositi najmanje
c=27,5cm.

0458-075-9501-A



11 Elektri€no priklju€ivanje docking stanice

0000100069_001

> Na padinama polozite vodecu Zicu dijagno-

nalno. Razmak do grani¢ne Zice mora iznositi
najmanje ¢ = 27,5 cm.

\

0000100230_001

> Vodite vodecu zicu (1) na duljini od najmanje
32 cm (duljina: 1x iIMOW® Ruler) ravno i pod
pravim kutom (90°) do zi¢ane petlje (7).

> Polozite vodecu Zicu (1) kroz sredinu zZi¢ane
petlie (7).

> Dijagonalnim reznim klijestima razdvojite
vodecu zicu (1) na kraju zi€ane petlje (7) i
dovedite sve krajeve zice na jednaku duljinu.

0000100233_001

hrvatski

> Provedite granic¢ne Zice (8) i vodecu zicu (1)

paralelno i usko jedne uz druge tako da se
Zice ne preklapaju.

> PriGvrstite Zice s jo$ ¢avala za fiksiranje.

11 Elektri¢no prikljudivanje

docking stanice
Priklju€ivanje grani¢ne Zice i
vodece Zice

11.1

> Umetnite krajeve granicnih zZica (8) i vodece
zice (1) u zi€ani spojnik (9) do grani¢nika.
Krajevi zica ne smiju se izolirati.

> Kilijestima pritisnite zi¢ani spojnik (1) do gra-
ni¢nika.

0000100231_001

0458-075-9501-A

0000100247_005

> Blago zategnite krajeve zice (1) i skratite ih
dijagonalnim rezac¢em uzduz ruba (2) na pri-
kladnu duljinu.

0000100248_001

> |zolirajte krajeve Zice na duljini od a = 10 mm.
> Isprepletite niti Zica tako da ne strSi nijedna nit.

S
8
8

> Pridruzite krajeve Zica s natpisom pojedinim
stezaljkama.
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> Otvorite polugu (3) odgovarajucée stezaljke
prema natrag.

> Uvedite izolirani kraj Zice u odgovarajucu ste-
zaljku i zatvorite tako da spustite polugu (3)
prema naprijed.

> Fiksirajte granicne zice i vodece Zice u kabel-
skim drzac¢ima kao $to je prikazano i pritisnite
ih u desnu stranu.

0000100253_001

I PN S

> Spustite poklopac (4) prema naprijed.
Poklopac (4) uglavljuje se ¢ujno i osjetilno.

0000100293_001

g N>

> Nataknite poklopac (5).
Poklopac (5) ¢ujno se uglavljuje.

11.2  Polaganje kabela za punjenje i
priklju€ivanje mreZnog dijela

11 Elektri¢no priklju€ivanje docking stanice

> Odaberite lokaciju za mrezni dio (2) tako da su
ispunjeni sljedec¢i uvjeti:

— Mrezni dio (2) i priklju¢ni vod nalaze se
izvan povrsine za kosnju.

— Prikladna uti¢nica nalazi se u dometu mrez-
nog dijela (2).

— Mrezni dio (2) nalazi se na ravnoj podlozi
koja nije trajno vlazna.

— Mrezni dio (2) postavljen je tako da je uzdig-
nut od tla ako postoji moguénost da ¢e dulje
biti izlozen vlaznim uvjetima.

— Ako je moguce: lokacija je zasticena od vre-
menskih uvjeta i u sjeni.

> Polozite kabel za punjenje tako da budu ispu-
njeni sljededi uvjeti:

— Kabel za punjenje (1) nalazi se izvan povr-
Sine kosnje.

— Kabel za punjenje (1) polozen je tako da se
osobe ne mogu spotaknuti preko njega.

— Kabel za punjenje (1) nije napet ni smotan.

— Kabel za punjenje (1) potpuno je razmotan i
ne nalazi se ispod docking stanice.

— Kabel za punjenje (1) ne nalazi se na trajno
vlaznoj podlozi.

> Spojite kabel za punjenje (1) s utikacem (3)
mreznog dijela (2) tako da se potpuno uglavi.

0000104292_001

0000104293_001

Fas

> Polozite kabel za punjenje (1) do lokacije
mreznog dijela (2).
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> Utaknite mrezni utika¢ (4) u ispravno instali-
ranu utiénicu (5).
LE dioda na docking stanici svijetli zeleno.

11.3 MontaZza mreznog adaptera na
zid

Mrezni dio moze se montirati na zid.

0458-075-9501-A



12 Punjenje robotske kosilice
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0000100290_003

> Montirajte mrezni dio tako da su ispunjeni slje-
dedi uvjeti:
— Upotrijebljen je prikladni priévrsni materijal.
— Mrezni dio u vodoravnom je polozaju.
Pridrzavate se sljedecih razmaka:
— Mrezni dio nalazi se izvan podrugja (a)
moguce elektri¢ne instalacije.
— Prikladna uti¢nica nalazi se u dometu
mreznog dijela.
— Ako je moguce: lokacija je zastiéena od vre-
menskih uvjeta i u sjeni.

12 Punjenje robotske kosilice
12.1  Punjenje robotske kosilice

Robotska kosilica mora biti potpuno napunjena
prije prve upotrebe ili nakon duljih stanki u radu
(npr. zimska stanka). Robotska kosilica provodi
pokretanje sustava. Do pokretanja sustava moze
proc¢i nekoliko minuta.

Nakon pokretanja sustava robotska kosilica
prima svoj polozaj i vrijeme. Ne zapocinjite kos-
nju odmah nakon pokretanja sustava.

Vrijeme punjenja ovisi o razli¢itim utjecajima, pri-
mijerice o temperaturi akumulatora ili 0 okolnoj
temperaturi. Pridrzavajte se preporucenih
raspona temperature za optimalan rad, L1 23.7.

0000104294_001

> Gurnite robotsku kosilicu do grani¢nika u
docking stanicu.

0458-075-9501-A
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LE dioda (1) na docking stanici svijetli bijelo.

Zatim LE dioda (1) pocinje bljeskati zeleno i poci-
nje punjenje robotske kosilice.

Ako LE dioda (1) nakratko zasvijetli crveno,
postoji smetnja, pogledajte [ 22.1.

Cim svjetlosna traka (2) na robotskoj kosilici
pokaze bijeli uzorak svjetla, robotska kosilica
provodi pokretanje sustava.

Nakon pokretanja sustava LE dioda na svjetlos-
noj traci (2) svijetli bijelo.
> Ostavite robotsku kosilicu i docking stanici dok
se potpuno ne napuni.
LE dioda (1) na docking stanici zasvijetli bijelo
¢im zavrsi punjenje.
Nakon prvog punjenja, robotska kosilica ubuduce
¢e se puniti automatski ¢im se vrati na docking
stanicu na kraju postupka kosnje.

Energetski ucinkovito punjenje

Da bi se baterija robotske kosilice napunila uz
najmanju mogucu potroSnju energije, uz funkciju
punjenja mogu se deaktivirati sve nepotrebne
dodatne funkcije robotske kosilice i docking sta-
nice.

0000104296_001
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> Ako su u aplikaciji ,MY iIMOW®* deaktivirane
su ,pristupne funkcije*.

Jednu za drugom pritisnite sljede¢u kombinaciju

tipaka:

> Pritisnite ,STOP* (3).
Robotska se kosilica zaustavlja i blokira.

> Pritisnite ,STOP* (3) i drzite pritisnutim sve
dok svjetlosna traka (4) ne zasvijetli u potpu-
nosti crveno.

> Pritisnite ,STOP* (3).
Svjetlosna traka (4) treperi dva puta. Aktivi-
rana je blokada uredaja robotske kosilice.

> Pritisnite ,STOP* (3) i drzite pritisnutim sve
dok svjetlosna traka (4) ne zasvijetli u potpu-
nosti crveno i za kraj dvaput zatreperi crveno.
Aktiviran je nacin rada ,energetski u€inkovito
punjenje”. Akumulator robotske kosilice pot-
puno se puni. Deaktivirane su sve dodatne
funkcije.

Nakon postupka punjenja potrebno je aktivirati
robotsku kosilicu da bi robotska kosilica opet bila
spremna za rad:
> Pritisnite tipku ,START" (5).

Robotska kosilica spremna je za rad.

13 Prikljucivanje radijskog

sucelja Bluetooth®
Postavljanje radijskog sucelja
Bluetooth®

Robotske kosilice redovito odasilju signal Blue-
tooth® da bi se mogle povezati s mobilnim kraj-
njim uredajem.

13.1

Da bi bilo moguce upotrebljavati robotsku kosi-

licu, potrebno je lozinkom osigurati radijsko suce-

lie Bluetooth® putem aplikacije ,MY iMOW®”,

> Preuzmite aplikaciju ,MY iMOW®* u trgovini
App Store mobilnog krajnjeg uredaja i stvorite
racun.

> Dodaijte robotsku kosilicu racunu.

> Slijedite upute na zaslonu i lozinkom osigu-
rajte radijsko sudelje Bluetooth®.
Nakon spremanja lozinke mobilni krajnji uredaj
autoriziran je za konfiguraciju robotske kosi-
lice.

Drugi mobilni krajnji uredaj moze se autorizirati
samo unosenjem odabrane lozinke. Na taj se
nacin robotska kosilica osigurava od neovlaste-
nog pristupa.
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13 Prikljucivanje radijskog sucelja Bluetooth®
14 Svjetla na robotskoj kosilici
i docking stanici

Svjetlosne trake na robotskoj
kosilici

14.1

0000104297_001

Svjetlosne trake (1 i 2) prikazuju status robot-
ske kosilice i smetnje.

Prednja svjetlosna traka (1) aktivna je samo

pri promjeni statusa i zasvijetli na 20 sekundi.

Bijelo svjetlo:

— Kosnja nije u tijeku.

Zeleno svijetlo:

— Kosnja je u tijeku.

— Straznja svjetlosna traka (2) pokazuje
napredak postupka ko$nje.

Crveno svjetlo:

— Blokada uredaja je aktivna.

— Obavijest o smetniji.

Plavo svjetlo: - na straznjoj svjetlosnoj traci

(2):

— U tijeku je azuriranje sustava robotske kosi-
lice.

Ako je putem aplikacije ,MY iIMOW®” aktivi-
rana animacija okoline, prednja svjetlosna
traka (1) neprekidno svijetli bijelo kada se
robotska kosilica kre¢e. Pri promjeni statusa
boja animacije okoline nestaje na 20 sekundi.

0458-075-9501-A



15 Rukovanje robotskom kosilicom i montaza

14.2 LE diode na docking stanici

LE dioda (1) prikazuje status docking stanice i

smetnje.

LE dioda (1) svijetli bijelo:

— Docking stanica spremna je za rad.

LE dioda (1) treperi zeleno:

— Robotska se kosilica puni.

LE dioda (1) pulsira bijelo:

— Robotska kosilica nalazi se u docking sta-
nici i spremna je za rad.

LE dioda (1) svijetli zeleno:

— Robotska kosilica ne nalazi se u docking
stanici i docking stanica ne radi pravilno.

LE dioda (1) svijetli crveno:

— Postoji smetnja.

LE dioda (1) svijetli plavo:

— Komunikacija s robotskom kosilicom.

15 Rukovanje robotskom kosi-
licom i montaza

15.1  Upravljacko polje

0000104298_001

Putem pritisnih tipki (1 do 5) mozZe se upravljati
temeljnim funkcijama robotske kosilice. Sve funk-
cije dostupne su putem aplikacije ,MY iIMOW®",

Pokretanje ko3nje

> Pritisnite ,START" (3).
Robotska kosilica kre¢e s koSnjom i u
nastavku se automatski vraca do docking sta-
nice.

Zaustavljanje koSnje i blokiranje robotske kosilice
> Pritisnite ,STOP* (1).

0458-075-9501-A
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Robotska kosilica i pogon za ko$nju se zau-
stavljaju. Robotska kosilica se blokira.

Slanje robotske kosilice do docking stanice
> Pritisnite ,KUCA® (4).
Robotska se kosilica vra¢a do docking stanice.

Deblokiranje robotske kosilice
> Pritisnite ,LOKOT" (2).
> Pritisnite prikazanu kombinaciju tipaka.

Otvaranje informacija

> Pritisnite ,INFORMACIJA® (5).
Robotska kosilica daje akusti¢ne informacije o
trenutacnom statusu.

156.2  Aplikacija ,MY iMOW®*

Da biste se mogli ugodno koristiti robotskom
kosilicom, potrebna je aplikacija ,MY iMOW®",
Putem aplikacije ,MY iIMOW®* moze se rukovati
robotskom kosilicom i podeSavati je.

Robotska kosilica moze se povezati s mobilnim
krajnjim uredajem putem bezi¢ne mrezne veze
(WLAN) i mobilne veze ili putem usluge Blue-
tooth®. Robotskom se kosilicom sa stolnog radu-
nala moze upravljati i postavljati je putem
mrezne aplikacije ,MY iIMOW®",

Glavne funkcije
— Pokretanje i zaustavljanje kosSnje
— Plan kosnje
— Postavljanje vremena ko$nje (putem asi-
stenta ili ruéno)
— Postavljanje pocetnih tocaka (opcija)
— Odabir zona (opcija)
— Postavljanje visine reza
— Pristup uredaju
— Postavljanje domasaja
— Postavljanje alarma
— Ukljucivanje optimiranja ruba
— lzvrSite testiranje signala zice
— Uklju€ivanje animacije okoline
— Ukljucivanje podsjetnika ,Provjera ostrica”
— Daljinski pristup robotskoj kosilici putem bez-
icne mrezne veze (WLAN)
— Daljinski pristup robotskoj kosilici putem
mobilne veze
— Pomoé

Informacije o integraciji u kuénu mrezu

Radi poveéane sigurnosti podataka, iMOW® se
moze u kuénu mrezu integrirati odvojeno od
osobnih uredaja. Trenuta¢ni WLAN usmijerivaci
za to nude mogucnost postavljanja zasebne
dodatne mreze, npr. WLAN-a za uredaje loT ili
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WLAN-a za goste. U njoj ne postoji veza s osob-
nim podacima i uredajima.

WLAN veze moraju se zastititi lozinkom. Lozinku
ne treba davati tre¢im osobama.

Postavljanje WLAN veza i funkcionalnost usmije-
rivaa ovise o proizvodacu usmijerivaca.

16 Zaustavljanje robotske
kosilice i aktiviranje blo-
kade uredaja

Zaustavljanje robotske kosilice
i aktiviranje blokade uredaja

=S

A UPOZORENJE

m Ako se robotska kosilica ne zaustavi kako je
opisano u ovim uputama za uporabu i ne pre-
stane s radom putem aktiviranja blokade ure-
daja, robotska se kosilica moze nehotice uklju-
¢iti. Osobe se mogu tesko ozlijediti i moze
nastati materijalna Steta.
> Tijekom transporta, skladiStenja, ¢iSc¢enja,

odrzavanja, popravaka ili u slu¢aju promije-
njenog ili neuobiCajenog rada zaustavite
robotsku kosilicu i aktivirajte blokadu ure-
daja.

16.1

16 Zaustavljanje robotske kosilice i aktiviranje blokade uredaja

17 Transport

17.1  Transportiranje robotske kosi-

lice

> Zaustavite robotsku kosilicu i aktivirajte blo-
kadu uredaja.

Nosenje robotske kosilice

0000099953_001

0000104299_001

> Pritisnite ,STOP* (1).
Robotska se kosilica zaustavlja i blokira.

> Pritisnite ,STOP* (1) i drzite pritisnutim sve
dok svjetlosna traka (2) ne zasvijetli u potpu-
nosti crveno.

> Pritisnite ,STOP* (1).
Svjetlosna traka (2) treperi dva puta. Aktivi-
rana je blokada uredaja robotske kosilice.
Robotska kosilica moze se transportirati,
Cuvati, Cistiti ili odrzavati.
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> Nosite radne rukavice od otpornog materijala.
> Nosite robotsku kosilicu drzeéi je za prednje
hvatiste (1) i straznje hvatiste (2).

Transportiranje robotske kosilice u vozilu
> Osigurajte robotsku kosilicu tako da se ne
moze prevrnuti niti pomicati.

17.2  Transportiranje akumulatora

Akumulator je ugraden u robotsku kosilicu STIHL

i smije ga demontirati samo strucni trgovac tvrtke

STIHL.

> Osigurajte da se akumulator nalazi u sigur-
nosno ispravnom stanju.

> Akumulator zapakirajte u pakiranje tako da se
ne moze pomicati.

> Pakiranje osigurajte tako da se ne moze pomi-
cati.

Akumulator podlijeze ispunjenju zahtjeva za tran-
sport opasne robe. Akumulator je klasificiran kao
UN 3480 (litij-ionske baterije) i ispitan prema UN-
ovom Priru¢niku za ispitivanja i kriterije, Dio Ill,
pododijeljak 38.3.

Transportni propisi nalaze se na stranici
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Pohranjivanje/skladistenje

18.1  Priprema robotske kosilice za

skladistenje

STIHL preporucuje stavljanje robotske kosilice u
,zimski san“ tijekom duljih stanki u radu npr. tije-
kom zime. ,Zimski san“ deaktivira sve nepo-
trebne dodatne funkcije robotske kosilice i osigu-
rava vrlo nisko praznjenje akumulatora.
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18 Pohranjivanje/skladistenje

> Ako su ,pristupne funkcije* aktivirane u aplika-
ciji ,MY iIMOW®*: deaktivirajte ,pristupne funk-
cije”.

> Ako je stanje napunjenosti robotske kosilice
ispod 50 %: napunite robotsku kosilicu dok ne
postignete stanje napunjenosti iznad 50 %.

0000104300_001

> |zvadite robotsku kosilicu iz docking stanice.

Jednu za drugom pritisnite sljede¢u kombinaciju

tipaka:

> Pritisnite ,STOP* (1).
Robotska se kosilica zaustavlja i blokira.

> Pritisnite ,STOP* (1) i drzite pritisnutim sve
dok svjetlosna traka (2) ne zasvijetli u potpu-
nosti crveno.

> Pritisnite ,STOP* (1).
Svjetlosna traka (2) treperi dva puta. Aktivi-
rana je blokada uredaja robotske kosilice.

> Pritisnite ,STOP* (1) i drzite pritisnutim sve
dok svjetlosna traka (2) ne zasvijetli u potpu-
nosti crveno i za kraj dvaput zatreperi crveno.
Aktiviran je nacin ,Zimski san“. Deaktivirane
su sve dodatne funkcije.

Nakon zimske stanke potrebno je aktivirati robot-

sku kosilicu da bi robotska kosilica opet bila

spremna za rad:

> Postavite robotsku kosilicu na povrsinu za
kosnju.

> Pritisnite ,START" (3).
Deaktiviran je nacin rada ,Zimski san” i robot-
ska je kosilica ponovno spremna za rad.

> Ako robotska kosilica ne reagira, morate je
napuniti: punjenje robotske kosilice I 12.1.

18.2  Pohrana robotske kosilice
> Pohranite robotsku kosilicu tako da su ispu-
njeni sljededi uvjeti:
— Robotska je kosilica izvan dohvata djece.
Robotska je kosilica Cista i suha.
Robotska je kosilica u zatvorenom prostoru.
— Akumulator robotske kosilice je napunjen.
Robotska kosilica nije pohranjena izvan
navedenog temperaturnog ogranic¢enja, 3
23.6.
Robotska kosilica ne moze se prevrnuti.
Robotska kosilica ne moze se otkotrljati.
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— Robotska kosilica stoji vodoravno na kota-
¢ima.

— Na robotskoj kosilici ne nalaze se odlozeni
predmeti.

Robotska kosilica moze se €uvati i na zidnom
nosacu. Zidni nosa¢ dostupan je kao pribor.

UPUTA

® Ako robotska kosilica nije pohranjena kako je
opisano u ovim uputama za uporabu, akumu-
lator se moze duboko isprazniti i time nepo-
pravljivo ostetiti.
> Napunite akumulator robotske kosilice prije
nego $to ga pohranite.

18.3 Pohrana docking stanice,

kabela za punjenje i mreznog
dijela
Tijekom duzih stanki u radu, npr. tijekom zimske
stanke, docking stanica, kabel za punjenje i
mrezni dio mogu ostati u podrucju koSnje.
> |zvucite mrezni utika¢ mreznog dijela iz uti¢-
nice.
> Zastitite mrezni utika¢ od vremenskih utjecaja.
> Ocistite sve komponente.

0000101180_001

> Prekrijte docking stanicu npr. velikom kantom
ili posudom za mijeSanje Zbuke.

0000101181_001

na tlo klinovima.

DemontaZa docking stanice, kabela za punjenje i
mreznog dijela

Docking stanica, kabel za punjenje i mrezni dio
mogu se ukloniti radi pohranjivanja na zidni
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nosac koji je dostupan kao pribor ili ako prekriva-

nje nije moguce.

> Izvucite mrezni utika¢ mreznog dijela iz uti¢-
nice.

> Ocistite sve komponente.

> Odvoijite kabel za punjenje od docking stanice
i mreznog dijela i namotajte ga.

> Demontirajte mrezni dio i namotajte prikljuéni
vod.

> Odvoijite grani¢nu Zicu i vodecu zZicu od
docking stanice.

> Podmazite krajeve Zice da biste ih zastitili od
korozije i vremenskih utjecaja.

> Demontirajte docking stanicu.

19 Cistiti

19.1  Ciséenje robotske kosilice

A UPOZORENJE

® Rezni rubovi ostrica su ostri. Korisnik se moze
porezati.
> Nosite radne rukavice od otpornog materi-
jala.

> Zaustavite robotsku kosilicu i aktivirajte blo-
kadu uredaja.

0000100282_001

> Uhvatite robotsku kosilicu za prednje hvati-
Ste (1) i straznje hvatiste (2).

> Postavite robotsku kosilicu bo¢no i osigurajte
je od prevrtanja.

> Provjerite ima li oSte¢enja na ¢epovima (3)
dijagnosticke uti¢nice i imaju li Evrst dosjed.

> Ako je disk za rezanje (4) jako zaprljan:
demontirajte disk za rezanje (4).

0000100283_001
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19 Cistiti

v

Ocistite prljavstinu drvenim $tapi¢em ili mekom
Cetkom. Po potrebi upotrijebite pH-neutralno
sredstvo za CiS¢enje. STIHL preporucuje
STIHL Multiclean.

Isperite prljavstinu blagim mlazom vode.

> Vlaznom krpom ocistite donju stranu robotske
kosilice.

Vlaznom krpom ogistite kontakte za punje-

nje (5).

Vlaznom krpom ocistite poklopac i upravljacko
polje.

19.2

v

v

v

Cisc¢enje docking stanice,
mreznog dijela, kabela za
punjenje i utinih spojeva
> Izvucite mrezni utika¢ mreznog dijela iz uti¢-
nice.
» Cistite docking stanicu, mrezni dio i kabel za
punjenje vlaznom krpom.
> Ako je potrebno: mekanom ¢etkom otpustite
tvrdokornu prljavstinu.
> Cistite utine spojeve suhom krpom koja ne
ostavlja vlakna.
> Po potrebi: otpustite tvrdokornu prljavstinu

kistom.
20 PriCekajte i promijenite
ostrice
20.1  Vizualna provjera

Redovito na robotskoj kosilici provjeravajte:

— Cistoc¢a kontakata za punjenje

— Provjerite ima li oStecenja na poklopcu i
zastitnoj letvi

Provijerite pokretljivost kotaca

Provijerite ima li oStecenja, znakova istroSe-
nosti i pukotina na oStricama te jesu li
pokretljive.

0000100420_001

— Provjerite ima li na disku za rezanje ostece-
nja i istro$enja.
— Ako su oznake istro$enja (1) vidljive i
nastale su rupe, zamijenite kosilicu.
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20 Pri¢ekajte i promijenite ostrice
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0000102542_001
0000100285_001

— Provijerite ima li oSteéenja i znakova istroSe-
nosti na L-svornjaku (2).
— Ako su L-svornjaci (2) istroSeni vise od
polovice, zamijenite kosilicu.

Pritisnite polugu (3) i drzite je pritisnutom.
Zakrecite maticu (4) suprotno smjeru kretanja
kazaljki na satu sve dok je ne budete mogli
skinuti.

0000100056_001
0000100286_001

— Provjerite ima li oSteéenja na ¢epovima (3)
dijagnosti¢ke uti¢nice i imaju li Evrst dosjed.

20.2 Zamjena oStrica

A UPOZORENJE

Rezni rubovi ostrica su ostri. Korisnik se moze

porezati.

> Nosite radne rukavice od otpornog materi-
jala.

> Skinite maticu (4).
Skinite ploéu s nozevima (5).

Zaustavite robotsku kosilicu i aktivirajte blo-
kadu uredaja.

0000100258_001

Uhvatite robotsku kosilicu za prednje hvati-
Ste (1) i straznje hvatiste (2).
Okrenite robotsku kosilicu na straznju stranu.
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Gurnite drzag noza (6) u smjeru streliced.
Drzac noza (6) se otkljucava.
Skinite drza¢ noza (6).

v

0000104445_001

Izvjesite sve stare ostrice (7).
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0000104302_001

> Ocistite plocu s nozevima (5), drza¢
nozeva (6) i maticu (4).

0000104446_001

> Ovjesite nove ostrice (8). Umetnite samo
jednu ostricu po L-svornjaku (9).
Ostrice mozete poravnati po zelji. OStrice
mozete slobodno pomicati oko L-svornjaka.

16
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> Nataknite drza¢ noza (6).

Gurnite drzaé noza (6) u smjeru strelice © i
osigurajte da su sva tri kraka (10) postavljena
ispod L-svornjaka (9).

Drzac¢ noza (6) je zaklju€an.

Stavite plo€u s nozevima (5) na robotsku kosi-
licu.

> Navrnite maticu (4) u smjeru kazaljki na satu.
Maticu (4) Evrsto pritegnite u smjeru kazaljki
na satu.

Poluge (3) se ¢ujno uglavljuju.

21 Popravljati

211 Popravak robotske kosilice,
akumulatora, kosilice, docking
stanice i mreznog dijela

v

v

v

Korisnik ne moze sam popraviti robotsku kosi-
licu, akumulator, docking stanicu i mrezni dio.

42
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21 Popravljati

Ostecene ili istroSene ostrice i kosilica mogu se
zamijeniti.
> Ako su robotska kosilica, akumulator, docking

stanica, kabel za punjenje, mrezni dio ili pri-
kljuéni vod os$tec¢eni: nemojte upotrebljavati
robotsku kosilicu, akumulator, docking stanicu,
kabel za punjenje, mrezni dio ili priklju¢ni vod i
potrazite stru¢nog trgovca tvrtke STIHL.

> Ako je ostrica oStecena ili istroSena:

> Zaustavite robotsku kosilicu i aktivirajte blo-
kadu uredaja.

> Zamijenite sve ostrice. OStrice se ne mogu
naostriti.

> Ako su disk za rezanje ili L-svornjaci na disku

za rezanje osteceni ili istro$eni:
> Zaustavite robotsku kosilicu i aktivirajte blo-
kadu uredaja.
> Zamijenite Kkosilicu.
> Ako natpisi nisu c¢itki ili su oSteceni: potrazite
struénog trgovca tvrtke STIHL koji ¢e zamije-
niti natpise.

Produljivanije ili popravak gra-
niéne Zzice ili vodece zice

Grani¢na zica ili vodeca zica mogu se produljiti ili

popraviti s pomocu zZi¢anih spojnika.

Zigani spojnici napunjeni su gelom da bi se spri-
jecilo preuranjeno troSenje ili korozija krajeva
Zice.

> Osigurajte da ukupna duljina grani¢nih Zica ne
prelazi maksimalnu duljinu od 850 m.

~K

0000100060_001

> Umetnite krajeve zica (2) u zi¢ani spojnik (1).
Krajevi zica ne smiju se izolirati.

> Klijestima pritisnite zi€ani spojnik (1) do gra-
ni¢nika.

0000100242_001
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22 Odkloniti smetnje/kvarove

> Provedite grani¢ne Zice najmanje preko duljine
a =5 cm paralelno i usko priljubljene tako da
se granicne zice pritom ne krizaju.

22 Odkloniti smetnje/kvarove

221

Uklanjanje smetnji robotske kosilice

hrvatski

docking stanici.

Da biste uklonili smetnje, postupite kako slijedi:
> Pratite upute u aplikaciji ,MY iIMOW®",

Veéina smetniji prikazuje se u aplikaciji ,MY iIMOW®* i putem crvenog svjetla na robotskoj kosilici ili

> Pritisnite pritisnu tipku ,INFORMACIJA® na upravljackom polju i slijedite zvu¢ne upute.

Smetnja

Svjetlosne
trake na robot-

docking stanici

Uzrok

Otklanjanje potesko¢a

Robotska kosil-
ica zaustavlja se
tijekom povratka
do docking sta-
nice.

Akumulator je isprazn-
jen.

> Uvjerite se da nije prekoracena duljina
grani¢ne Zice:
— iMOW® 3: 200 m
— iIMOW® 4: 300 m
Optimizirajte postavljanje vodece Zice.
Postavite jo$ jednu vodecu Zicu na povr-
Sini za kosnju.
Odnesite robotsku kosilicu za punjenje u
docking stanicu.
> Ako je moguce: postavite docking sta-
nicu u povrsini za koSnju s nagibom u
donjem podrucju padine.

vy

v

Robotska kosil-
ica ne pokrece
postupka ko$nje
kao sto je oceki-
vano.

Svjetlosne
trake svijetle
plavo.

Robotska kosilica
ponovno se pokrece.

> Pri¢ekajte do zavr$etka ponovnog pokre-
tanja.
Robotska kosilica u nastavku automatski
pokrece postupak koSnje.

Svjetlosne
trake svijetle
crveno.

LE dioda na
docking stanici
svijetli crveno.

Na grani¢noj zici ili
vodecoj zici postoji
smetnja.

> Osigurajte da su granic¢na zica ili vodec¢a
Zica neostecene.

Osigurajte da je grani¢na Zzica ili vodeca
Zica pravilno prikljucena na docking sta-
nicu.

Osigurajte da je grani¢na Zzica ili vodeca
zica pravilno priklju¢ena na zi¢ani spoj-
nik.

Pratite upute u aplikaciji ,MY iMOW®*,

A\

A\

A\

Robotska se
kosilica ne puni.

Svjetlosne
trake svijetle
crveno.

LE dioda na
docking stanici
svijetli crveno.

U robotskoj kosilici,
mreznom dijelu ili
docking stanici postoji
smetnja.

> Osigurajte da su kontakti za punjenje i
docking stanica i robotska kosilica Cisti.

> Pridrzavajte se preporu¢enog raspona

temperature.

Pratite upute u aplikaciji ,MY iIMOW®",

> Ako smetnja i dalje postoji: nemojte vise
pokuSavati puniti robotsku kosilicu, izvu-
cite mrezni utikac prikljuénog voda iz
utiCnice i potrazite stru¢nog trgovca
tvrtke STIHL.

v
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23 Tehnicki podaci

23.1 Robotska kosilica STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

Tehnicki podaci
— Rezna $irina: 20 cm
— Rezna visina — elektricna: 20 mm do 60 mm
Broj okretaja diska za rezanje: 3000 1/min
— Brzina kos$nje: 0,5 m/s
— Dimenzije:
— Visina: 163 mm
— Sirina: 427 mm
— Duljina: 610 mm
— Tezina: 11 kg
— Razred zastite: Il
— Vrsta zastite: IP56
— Maksimalna povrsina kosnje:
- iIMOW® 3.0 EVO: 500 m?
— iIMOW® 4.0 EVO: 1000 m?
Aktivno vrijeme (po tjednu) 2
— iIMOW® 3.0 EVO: 24 h za 325 m?
- iIMOW® 4.0 EVO: 32 h za 650 m?
— Maksimalna duljina grani¢ne Zice:
- iIMOW® 3.0 EVO: 200 m
— iIMOW® 4.0 EVO: 300 m
— Maksimalni nagib: 45 %

Bluetooth®

— Podatkovna veza: Bluetooth® 5.1. Mobilni kraj-
nji uredaj mora biti kompatibilan s inaicom
Bluetooth® Low Energy 5.0 i podrzavati Gene-
ric Access Profile (GAP).

— Frekvencijski pojas: ISM pojas 2,4 GHz

— Maksimalna zraena snaga odasiljanja: 1 mW

— Doseg signala: oko 10 m. Jacina signala ovisi
o0 uvjetima okoline i mobilnom krajnjem ure-
daju. Doseg moze znacajno ovisiti 0 vanjskim
uvjetima, uklju€ujudéi i koristeni prijamni uredaj.
U zatvorenim prostorijama i kroz metalne pre-
preke (npr. zidove, regale, torbe) doseg moze
biti zna¢ajno maniji.

— Zahtjevi u pogledu operativnog sustava mobil-
nog krajnjeg uredaja: vidi info.myi-
mow.stihl.com

BeZi¢na mreza (WLAN)

— Standard mreze: IEEE 802.11b/g/n

— Frekvencijsko podrucje: 2,4 GHz

— Maksimalna zraena snaga odasiljanja:
100 mwW

23 Tehnicki podaci

Mobilna veza
— Format SIM-kartice: eSIM
— Frekvencijski pojasevi
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Maksimalna zraena snaga odasiljanja: 2 W
— Prosje¢ne mjesecne koli¢ine podataka: vidi
FAQ na https://support.stihl.com

Informacijski list mreze

Komunikacija s 10T platformom tvrtke STIHL

— Sucelje: bezicna mreza (WLAN), mobilna veza

— Protokol i priklju¢ak: MQTT putem TCP-a
(8883)

Konfiguracija mreze

— Sucelje: bezicna mreza (WLAN), mobilna veza

— Protokol i priklju¢ak: DHCP/DHCPV6 preko
UDP-a (68/546)

Komunikacija s aplikacijom ,MY iMOW®”

— Sugelje: Bluetooth® Low Energy

— Protokol i priklju¢ak: vlasni¢ki putem GATT-a

Sinkronizacija vremena

— Sucelje: bezi¢éna mreza (WLAN), mobilna veza

— Protokol i priklju¢ak: NTP putem TCP-a/UDP-a
(123)

Razlugivanje naziva domena i adresa

— Sucelje: bezi¢na mreza (WLAN), mobilna veza

— Protokol i priklju¢ak: DNS putem TCP-a/UDP-
a (53)

Azuriranje OTA, provjera mreznog statusa robot-

ske kosilice, komunikacija s platformom loT

tvrtke STIHL

— Sucelje: bezi¢éna mreza (WLAN), mobilna veza

— Protokol i priklju¢ak: HTTP/HTTPS putem
TCP-a (80/443)

Podaci o senzoru
Prijamnik podataka o polozaju / senzor GNSS
— Podaci o lokaciji (duljina, Sirina, visina)

23.2 Ostrice
— Koli¢ina ostrica: 3
23.3 Akumulator STIHL AAI

Akumulator je ugraden u robotsku kosilicu STIHL
i smije ga demontirati samo stru¢ni trgovac tvrtke
STIHL.

— Akumulatorska tehnologija: litij-ionska

2 savréenim uvjetima (malo prepreka, jednostavna geometrija i smanjeni nagibi u vrtu, umjeren rast

trave)
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23 Tehnicki podaci

— Napon: 18 V

— Kapacitet u Ah: vidi plo¢icu s oznakom snage

— Obustava energije u Wh: vidi plo¢icu s ozna-
kom snage

— Tezina u kg: vidi plo¢icu s oznakom shage

234 Docking stanica i mrezni dio

Docking stanica
— Razred zastite: Il
— Vrsta zastite: IPX5
— Tezina: 3,6 kg
— Granicna zica i vodeca zica
— Napon: 40 V d.c.
— Frekvencijsko podrucje: 1,4 kHZ do 20 kHz
Mrezni dio
— lzvedbe ovisne o trzistu:
— FW7314/EU/40/1.25/P1/
— FW7315/EU/40/1.875/DT/
— FW7315/UK/40/1.875/DT/
— FW7315/CH/40/1.875/DT/
— FW7315/AU/40/1.875/DT/
— Masa:
— lzvedba FW7314: 0,47 kg
— lzvedba FW7315: 0,9 kg
— Nazivni napon: vidi plo¢icu s oznakom snage
— Frekvencija: vidi plo¢icu s oznakom snage
— Nazivna snaga: vidi plo¢icu s oznakom snage
— Struja punjenja: vidi plo€icu s oznakom snage
— Razred zastite: Il
— Vrsta zastite:
— lzvedba FW7314: IPX4
— lzvedba FW7315: IP67

235

Ako se upotrebljava produzni vod, njegove
kabelske zile ovisno o naponu i duljini produznog
voda moraju imati najmanije sljedeée poprecne
presjeke:

Produzni vodovi

Ako je nazivni napon na ploéici s oznakom snage
220V do 240 V:
— Duljina voda do 20 m: AWG 15/ 1,5 mm?
— Duljina voda od 20 m do 50 m: AWG 13/
2,5 mm?

Ako je nazivni nhapon na plocici s oznakom shage
100V do 127 V:
— Duljina voda do 10 m: AWG 14 /2,0 mm?
— Duljina voda od 10 m do 30 m: AWG 12/
3,5 mm?

0458-075-9501-A
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23.6 Temperaturna ogranienja

A urozorensE

® Akumulator u robotskoj kosilici nije zasti¢en od

svih utjecaja iz okoline. Ako je akumulator izlo-

zen odredenim utjecajima okoline, u akumula-

toru moze izbiti pozar ili moze eksplodirati.

Osobe se mogu tesko ozlijediti i moze nastati

materijalna Steta.

> Akumulator nemojte puniti na temperatu-
rama ispod + 5 °C ili iznad + 40 °C.

> Nemojte upotrebljavati robotsku kosilicu na
temperaturama ispod + 5 °C ili iznad
+40 °C.

> Nemojte upotrebljavati docking stanicu i
mrezni dio na temperaturama ispod + 5 °C
ili iznad + 40 °C.

> Nemojte Cuvati robotsku kosilicu na tempe-
raturama ispod 0 °C ili iznad + 40 °C.

> Nemojte Cuvati docking stanicu i mrezni dio
na temperaturama ispod - 20 °C ili iznad
+60 °C.

23.7 Preporuc¢eni rasponi tempera-

ture

Za optimalne performanse akumulatora ugrade-
nog u robotsku kosilicu, docking stanice i mrez-
nog dijela pridrzavajte se sljedecih temperaturnih
raspona:
— Punjenje: +5°C do +40 °C
— Uporaba: + 5 °C do + 40 °C
— Cuvanije robotske kosilice: + 0 °C do + 40 °C
— Cuvanje docking stanice i mreznog dijela: -

20°Cdo +60°C
Ako se akumulator puni, upotrebljava ili skladisti

izvan preporucenih raspona temperature, perfor-
manse mogu biti smanjene.

23.8 Vrijednosti buke

K-vrijednost za razinu zvuénog tlaka iznosi

2 dB(A).

— Razina zvuéne snage izmjerena prema
2000/14 EZ: 56 dB(A).

— Razina zvuéne snage zajam¢&ena prema
2000/14 EZ: 58 dB(A).

239 REACH

REACH oznac¢ava EG-odredbu/propis za registri-
ranje, procjenjivanje i dozvolu/dopustenje pri-
mjene kemikalija.

Informacije za ispunjenje REACH odredbe su
pod www.stihl.com/reach navedene.
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24 Pri€uvni dijelovi i pribor

241  ZamjenskKi dijelovi i pribor

STIHL Ovisimboli oznacavaju originalne
&), zamjenske dijelove drustva STIHL i ori-
‘ ginalni pribor drustva STIHL.

STIHL preporucuje uporabu originalnih zamjen-
skih dijelova drustva STIHL i originalnog pribora
drustva STIHL.

Drustvo STIHL unato€ stalnom promatranju trzi-
Sta ne moze procijeniti zamjenske dijelove i pri-
bor drugih proizvodaca u pogledu pouzdanosti,
sigurnosti i prikladnosti i STIHL se ne moze zau-
zeti za njihovu primjenu.

Originalni zamjenski dijelovi drustva STIHL i ori-
ginalan pribor drustva STIHL dostupni su kod
stru€nog trgovca drustva STIHL.

25 Stavljanje izvan pogona i
zbrinjavanje na otpad

Stavljanje robotske kosilice
izvan pogona

251

Robotska kosilica povezana je s osobnim racu-
nom STIHL Account, krajnjim mobilnim ureda-
jima i privatnim bezi¢nim mrezama (WLAN). Iz
sigurnosnih razloga, potrebno je prekinuti sve
veze i izbrisati osobne podatke prije odlaganja,
prodaje ili posudbe robotske kosilice.
> Vratite robotsku kosilicu na tvorni¢ke postavke
pomodu aplikacije ,MY iIMOW®”.
Pritom se briSu lozinke i povezani uredaiji.
> Uklonite robotsku kosilicu iz korisni¢kog
raduna pomocu aplikacije ,MY iMOW®".

25.2  Zbrinjavanje robotske kosilice

Informacije o odlaganju mogu se dobiti u lokalnoj
upravi ili kod stru¢nog trgovca tvrtke STIHL.

Nepropisno zbrinjavanje moze nastetiti zdravlju i

onedistiti okolis.

Robotska kosilica sadrzi ugraden akumulator koji

se mora razdvojeno zbrinuti.

> Zbrinjavanje robotske kosilice povjerite struc-
nom trgovcu tvrtke STIHL.
Struéni trgovac tvrtke STIHL zbrinjava ugra-
den akumulator razdvojeno od robotske kosi-
lice.

> Odnesite STIHL proizvode ukljuéujuéi pakira-
nje u skladu s lokalnim propisima na prikladno
sabirno mjesto za recikliranje.

> Nemojte odlagati s kuénim otpadom.
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26 EU-izjava o sukladnosti

26.1 Robotska kosilica STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Njemacka

izjavljuje pod vlastitom odgovorno$éu da proiz-
vod

— Vrsta gradnje: robotska kosilica

— Tvorni¢ka oznaka: STIHL

- Tip: iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO
Serijska identifikacija: IA02

i

— Vrsta gradnje: docking stanica
— Tvorni¢ka oznaka: STIHL

— Tip: docking stanica

— Serijska identifikacija: IA02

odgovara relevantnim odredbama direktiva
2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU te da je razvijan i izraden u skladu s
verzijama sljedec¢ih normi koje su vazile na
datum proizvodnje: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1:2021,

EN 55014-2:2021, EN 61000-3-2:2019/A2:2024,
EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02).
Uklju€eno prijavljeno tijelo: drustvo VDE Prif- u.
Zertifizierungsinstitut GmbH, br. 0366, ispitalo je
sukladnost prema privitku Ill Modul B direktive
2014/53/EU i izdalo sljedecu potvrdu o ispitivanju
tipa: 40059214.

Tehni¢ka dokumentacija pohranjena je u odjelu
za odobrenje proizvoda tvrtke
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Godina gradnje, zemlja proizvodnje i broj stroja
navedeni su na robotskoj kosilici.

Waiblingen, 1.10.2024.
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

0458-075-9501-A



27 UKCA izjava o sukladnosti

g7

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 UKCA izjava o sukladnosti

27.1 Robotska kosilica STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralle 115
D-71336 Waiblingen

Njemacka

izjavljuje pod vlastitom odgovorno$¢u da proiz-
vod

— Vrsta gradnje: robotska kosilica
— Tvorni¢ka oznaka: STIHL

— Tip: iIMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO
— Serijska identifikacija: IA02

i

— Vrsta gradnje: docking stanica
— Tvorni¢ka oznaka: STIHL

— Tip: docking stanica

— Serijska identifikacija: IA02

u skladu je s odgovarajuc¢im odredbama uredbi
Ujedinjenog Kraljevstva The Restriction of the
Use of Certain Hazardous Substances in Electri-
cal and Electronic Equipment Regulations 2012,
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008,
Radio Equipment Regulation 2017, The Product
Security and Telecommunications Infrastructure
(Security Requirements for Relevant Connecta-
ble Products) Regulations 2023: Schedule 1,
Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
te je razvijen i izraden u skladu s verzijama slje-

decih normi koje su vazile na datum proizvodnje:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,

EN 55014-1:2021, EN 55014-2:2021,

EN 61000-3-2:2019/A2:2024,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),
ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),
ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),
ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),
ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

0458-075-9501-A
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ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),
ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),
ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02)

Razdoblje za sigurnosna unaprjedenja iznosi 24
mjeseca.

Tehni¢ka dokumentacija pohranjena je u tvrtki
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Godina gradnje, zemlja proizvodnje i broj stroja
navedeni su na robotskoj kosilici.

Waiblingen, 1.10.2024.
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

WA

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Adrese
STIHL - Glavna uprava

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Postfach 1771
D-71307 Waiblingen

STIHL - Uvoznici
BOSNA | HERCEGOVINA

UNIKOMERC d. o. o.
Bis¢e polje bb

88000 Mostar

Telefon: +387 36 352560
Telefaks: +387 36 350536

HRVATSKA

UNIKOMERC - UVOZ d.o.o0..
Sjediste:.

Amruseva 10, 10000 Zagreb
Prodaja:

Ulica Kneza Ljudevita Posavskog 56,
10410 Velika Gorica

Telefon: +385 1 6370010

Telefaks: +385 1 6221569

29 Softver Open Source
29.1  Softver otvorenog koda

Ovaj proizvod sadrzi softver Open Source zasti-
¢en autorskim pravima, koji objavljuju pojedini
vlasnici pod odredenim uvjetima licenciranja npr.
,GNU General Public License” (GPL), ,GNU Les-
ser General Public License* (LGPL), ,Apache
License* ili sli¢nim licencama. Ako u ovim upu-
tama za uporabu postoje obavijesti o autorskim
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pravima, uvjeti koristenja ili licencni uvjeti koji su
u suprotnosti s primjenjivom licencom softvera
Open Source, oni se ne primjenjuju. Upotreba i
distribucija sadrzanog softvera Open-Source
podlijeze iskljucivo pojedinoj licenci Open-
Source. U mjeri u kojoj vam primjenjiva licenca
daje pravo na izvorni kod ovog softvera i/ili druge
dodatne podatke, moZzete ih upotrebljavati u raz-
doblju od tri godine nakon nase zadnje isporuke
proizvoda i, ako licencni uvjeti to zahtijevaju, sve
dok pruzamo korisni¢ku podrsku za proizvod koji
ste dobili od nas. Da biste od nas dobili potpuni
odgovarajuci izvorni kod, mozete poslati svoj
zahtjev na sljedecu adresu, navodec¢i naziv proiz-
voda, serijski broj i verziju odgovarajuceg sof-
tvera: ANDREAS STIHL AG & Co. KG, Open
Source Team/Officer, Postfach 17 71, 71307
Waiblingen, Germany. Zadrzavamo pravo da
vam naplatimo troSkove nosaca podataka i tro-
Skove dostave. Vise informacija mozete pronadi
na sljedecoj internetskoj stranici: https://open-
source.stihl.com

1
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1 Uvod

Mila zakaznicka, mily zakaznik,
teSi nas, ze ste sa rozhodli pre vyrobok spoloc-
nosti STIHL. Nase vyrobky vyvijame a vyrabame
v Spickovej kvalite podla poziadaviek nasich
zakaznikov. Tym vznikaju vyrobky s vysokou
spolahlivost'ou aj pri extrémnom namahani.

Spolo¢nost’ STIHL je tiez zarukou kvalitného ser-
visu. NaSe Specializované predajne zabezpecuju
kompetentné poradenstvo a zaskolenie, ako aj
rozsiahlu technicku podporu.

Spolo¢nost’ STIHL sa vyslovne hlasi k trvalému a @
zodpovednému pristupu k Zivotnému prostrediu.
Tento navod na obsluhu vdam ma poméct' v tom,
aby ste mohli vas vyrobok STIHL pouzivat' s
dlihou Zivotnost'ou bezpecéne a Setrne k Zivot-
nému prostrediu.

“yenojykoai ep es Joided

‘uaided woua|aiq 0A0JQ|Y0Zag eu UBQBAA

Dakujeme vam za vasu déveru a zelame vam
vela radosti s vyrobkom spolo¢nosti STIHL.

(e o

Dr. Nikolas Stihl

DOLEZITE! PRED POUZITIM PRECITAJTE A
USCHOVAJTE.

2 Informacie k tomuto
navodu na obsluhu

2.1 Platné dokumenty

Platia miestne bezpecnostné predpisy.
> Okrem tohto navodu na obsluhu si precitajte
tieto dokumenty, porozumejte im a uschovajte
ich:
— Bezpecénostné informéacie pre akumulatory
STIHL a vyrobky so zabudovanym akumula-
torom: www.stihl.com/safety-data-sheets

Dalsie informacie o robotickej kosacke STIHL,
kompatibilnom prislusenstve a ¢astych otazkach
najdete na support.stihl.com, info.myi-
mow.stihl.com alebo u $pecializovaného pred-
ajcu STIHL.

“Y2IN'OVA "V-1056-G20-8510

G202 OM 00 B OV THILS SYIHANY ©

Slovny nazov znagky Bluetooth® a grafické
znadky (loga) Bluetooth® st zapisané ochranné

0458-075-9501-A
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3 Prehiad

znamky a vlastnictvo spolo¢nosti Blue-

tooth SIG, Inc. Kazdé pouzitie tychto nazvov/
grafickych znaciek zo strany spolo¢nosti STIHL
sa uskutoénuje na zaklade licencie.

Roboticka kosacka je vybavena radiovym rozhra-
nim Bluetooth® a mobilnym radiovym rozhranim.
Musia sa reSpektovat’ lokalne prevadzkové

obmedzenia (napr. v lietadlach alebo nemocni-
ciach).

2.2

Oznadenie vystraznych upozor-
neni v texte

A NEBEZPECENSTVO

m Upozornenie poukazuje na nebezpecenstva,
ktoré vedu k tazkym zraneniam alebo smrti.
> Uvedené opatrenia mozu t'azkym zrane-

niam alebo smrti zabranit'.

A varovanE

m Upozornenie poukazuje na nebezpecenstva,
ktoré mdzu viest' k tazkym zraneniam alebo
smrti.
> Uvedené opatrenia mézu tazkym zrane-

niam alebo smrti zabranit'.

UPOZORNENIE

m Upozornenie poukazuje na nebezpecenstva,
ktoré mozu viest' k vecnym Skodam.
> Uvedené opatrenia m6zu vecnym Skodam
zabranit'.

2.3 Symboly v texte

”..u Tento symbol odkazuje na kapitolu v tomto
== navode na obsluhu.

3  Prehlad
3.1 Roboticka kosacka

0000104279_001

1 Predné miesto uchopenia
Sucasnym uchopenim za predné a zadné
miesto uchopenia je mozné roboticku
kosacku zdvihat' a prenasat.

0458-075-9501-A
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2 Nabijacie kontakty
Nabijacie kontakty pripajaju roboticku
kosacku k nabijacej stanici.

3 Ultrazvukové senzory
Ultrazvukové senzory rozpoznavaju prekazky.

4 Kyt
Kryt je ulozeny odpruzene a narazovym sni-
macom sa rozpoznavaju prekazky na ploche
kosenia.
5 Hnacie kolesa
Hnacie kolesa pohanaju roboticku kosacku.
6 Svetelny pruh
Svetelny pruh znazorfiuje stav robotickej
kosacky.

0000104280_001

7 Zadné miesto uchopenia
Suc¢asnym uchopenim za predné a zadné
miesto uchopenia je mozné roboticku
kosacku zdvihat' a prenasat’.

8 Ochranna lista
Ochranna lista chrani pouzivatela pred
vymrStenymi predmetmi a kontaktom s Cepe-
Tami.

9 Ovladaci panel
Ovladaci panel obsahuje tlacidla a dazdovy
senzor.

3.2 Ovladaci panel

1 Tlagidlo ,INFO*
Tlacidlo necha roboticku kosacku vyslovit
informacie o aktualnom stave.
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2

3.3

Tlacidlo ,STOP*

Tlacidlo zastavi roboticku kosacku a zaci
mechanizmus. Tlacidlo slUzi aj na aktivaciu
blokovacieho zariadenia.

Tlagidlo ,ZAMOK*
Tlacidlo odblokuje roboticku kosacku v spo-
jeni so zobrazenou kombinaciou tlacidiel.

Tlagidlo ,START"
Tlacidlo spusti kosenie.

Tlagidlo ,DOM*

Tlacidlo vrati roboticku kosacku do nabijace;j
stanice alebo prerusi aktualnu ulohu kosenia,
ked je roboticka kosacka v nabijacej stanici.

Svetelny pruh

Svetelny pruh znazorfiuje stav robotickej
kosacky a signalizuje, ktori kombinaciu tlaci-
diel treba stlacit’ pri urcitej akcii.

Dazdovy senzor

Dazdovy senzor reaguje na vihkost. Podia

nastavenia moze roboticka kosacka zohiadnit

poveternostné pomery vo svojom plane kose-
nia.

Zaci mechanizmus

0000104282_001

NoZovy kotué

NozZovy kotu¢ slizi na upevnenie ¢epeli.
L-Capy

L-Capy sluzia na zavesenie Cepeli.
Cepele

Cepele kosia travu.

Paka

Paky zaistuju maticu.

Matica

Matica upeviiuje nozovy kotug.

Vykonovy stitok s €islom stroja

3 Prehiad

34 Nabijacia stanica a napajaci

zdroj

0000104283_001

1 Siet'ova zastrcka
Siet'ova zastrcka spaja privodny kabel so
zasuvkou.

2 Privodny kabel
Privodny kabel spaja napajaci zdroj so sieto-
vou zastrékou.

- 3
3 Napéjaci zdroj
Napajaci zdroj napdja nabijaciu stanicu ener-
giou.
4 Nabijaci kabel
Nabijaci kabel pripaja napajaci zdroj alebo
zastrékovy napajaci zdroj k nabijacej stanici.
5 Zastrcka
Zastrcka pripaja nabijaci kabel k nabijacej
stanici.
6 Kryt
Kryt zakryva nabijaciu stanicu a chrani vnu-
tornu elektroniku.
7 LED
LED znazornuje stav nabijacej stanice.

8 Nabijacie kontakty
Nabijacie kontakty pripajaju nabijaciu stanicu
k robotickej kosacke.

9 Zéakladovéa doska
Zakladova doska je zakladiou nabijacej sta-
nice.

10 Kablovy kanal
Do prostredného kablového kanala sa uklada
navadzaci drot.

11 Kéblovy kanal
Vo vonkajSich kablovych kanaloch sa uklada
obmedzovaci drét.

12 Zastrékovy napajaci zdroj’
Zastrckovy napajaci zdroj napaja nabijaciu
stanicu energiou.

# Vykonovy Stitok s €islom stroja

3Napéajaci zdroj alebo zastrékovy napéajaci zdroj zahrnuty v rozsahu dodavky v zavislosti od vyhotove-
nia a trhu
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4 Bezpecnostné upozornenia

I

13 Klinec do zeme
Styri klince do zeme upevriuju nabijaciu sta-
nicu k podlahe.

3.5 iMOW® Ruler a inStalacna sada
iMOW® Ruler

0000104284_001

0000099832_001

1 iMOW® Ruler
Ruler ulah&uje pokladanie drbtu a sluzi na
dodrzanie spravnej vzdialenosti.

InStalaéna sada

InStalacna sada je potrebna na uvedenie robotic-
kej kosacky do prevadzky a nie je v rozsahu
dodavky kosacky. Pre zahrady r6znych rozmerov
su ako prislu$enstvo dostupné vhodné insta-
lacné sady.

-STIHL o 3
BREEBP

0000099833_001

1 Fixacny klinec
Fixacny klinec upevruje obmedzovaci drét a
navadzaci drét k podlahe.

2 Drotova spojka
Drétova spojka navzajom prepaja konce dro-
tov.

0458-075-9501-A
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3 Znackovace kablov
Znackovace kablov sluzia na oznacovanie
koncov drétu vnutri nabijacej stanice. Ulah-
¢uju priradenie koncov drdtu pri pripojeni k
spravnej svorke.

4 Kotuc drotu
Kotu¢ drétu je potrebny na polozenie obme-
dzovacieho vodi¢a a navadzacieho drétu.

3.6 Symboly

Symboly mézu byt’ na robotickej kosacke, nabi-
jacej stanici, napajacom zdroji alebo vstavanom
akumulatore a maju nasledovny vyznam:

Tento symbol udava priemer nozového
kotuca.

Tento symbol znazorfiuje pri vymene
Cepele smer na odistenie drziaka noza.

Tento symbol znazornuje pri vymene
Cepele smer na zaistenie drziaka noza.

IE‘ Trieda krytia 2, dvojnasobne izolovana.

Vyrobok nelikvidujte spolu s domovym
odpadom.

Udaj vedla symbolu indikuje obsah energie
akumulatora podla $pecifikacie vyrobcu
batérii. Obsah energie, ktory je k dispozicii
pri pouziti, je nizsi.

4  Bezpecénostné upozornenia
41 Vystrazné symboly

Vystrazné symboly na robotickej kosacke, nabi-
jacej stanici, napajacom zdroji alebo vstavanom
akumulatore maju nasledovny vyznam:
Dodrziavajte bezpecnostné pokyny
a ich opatrenia.

Navod na obsluhu si precitajte, poro-
zumejte mu a uschovaijte si ho.

Dodrziavajte bezpecnostné pokyny k
vymrstenym predmetom a ich opatre-
nia.

ﬂ DodrzZiavajte bezpec¢nostny odstup.

I
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Nedotykajte sa otacajuceho sa nozo-
vého kotuca s ¢epelami.
o | Na roboticku kosacku si nestupajte ani
% nesadaite.

Roboticku kosacku po€as prepravy,
alebo pri zmenenom ¢&i nezvycajnom
spravani zastavte a aktivujte blokova-
Det'om zabrarite v pristupe k roboticke;j

@ kosacke a ploche kosenia.
Zvieratam zabrante v pristupe k robo-

skladovania, Cistenia, udrzby, opravy
cie zariadenie.
tickej kosacke a ploche kosenia.

Akumulator neponarajte do kvapalin.

Akumulator chrante pred horu¢avou
a otvorenym ohrfiom.

4.2 PouZitie v sulade s uréenim

Roboticka kosacka
STIHL iIMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO slizi na kose-
nie a mulCovanie travy.

Nabijacia stanica STIHL a prilozeny napajaci
zdroj FW7314/EU/40/1.25/P1/ alebo FW7315/XX/
40/1.875/DT/ nabijaju roboticku kosacku

STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO.

Roboticka kosacka, nabijacia stanica a napajaci
zdroj sa mozu pouzivat' za dazda.

Roboticka kosacka je zasobovana energiou

z akumulatora STIHL AAI. Akumulator je vsta-
vany v robotickej kosacke a moze ho vymonto-
vat’ iba $pecializovany predajca STIHL.

Roboticku kosacku je mozné konfigurovat’
a ovladat’ cez aplikaciu ,MY iIMOW®".

A VAROVANIE

® Nabijacie stanice, napajacie zdroje a akumula-

tory, ktoré neboli spolo¢nostou STIHL schva-

lené pre roboticku kosacku, mézu vyvolat

poziar a vybuch. Méze ddjst’ k tazkému zrane-

niu alebo usmrteniu oséb a vecnym skodam.

> Roboticku kosacku pouzivajte so vstava-
nym akumulatorom STIHL AAL.
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> Roboticku kosacku
STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO nabijajte
pomocou nabijacej stanice STIHL a nap3aja-
cieho zdroja STIHL FW7314/EU/40/1.25/P1/
alebo FW7315/XX/40/1.875/DT/.

m Ak sa roboticka kosacka, akumulator, nabija-
cia stanica alebo napajaci zdroj nepouzivaju
v sulade s uréenim, moze dojst’ k tazkému
zraneniu alebo usmrteniu oséb a vecnym $ko-
dam.
> Roboticku kosacku, nabijaciu stanicu

a napajaci zdroj pouzivajte tak, ako je to
opisané v tomto navode na obsluhu.

4.3 PoZiadavky na pouzivatela

A VAROVANIE

® Pouzivatelia bez poucenia nevedia rozpoznat’
alebo odhadnut’ nebezpecenstva vyplyvajuce
z robotickej kosacky, nabijacej stanice a napa-
jacieho zdroja. Méze déjst’ k tazkému zrane-
niu alebo usmrteniu pouzivateia alebo inych
0sob.

> Navod na obsluhu si precitajte, poro-

zumejte mu a uschovajte si ho.

> Ak sa roboticka kosacka, nabijacia stanica
alebo napajaci zdroj postupi inej osobe:
odovzdajte s hou aj navod na obsluhu.

> Uistite sa, Ze pouzivatel spifia nasledujtice
poziadavky:

— Pouzivatel je oddychnuty.

— Pouzivatel je telesne, zmyslovo a
dusevne schopny obsluhovat' a pouzi-
vat’ roboticku kosacku, nabijaciu stanicu
a napajaci zdroj. Ak je pouzivatel
telesne, zmyslovo alebo duSevne
schopny len obmedzene, smie roboticku
kosacku pouzivat' len pod dozorom
alebo podia pokynov zodpovednej
osoby. Patria sem tiez vSetky prace s
robotickou kosackou a na nej, na nabi-
jacej stanici, napajacom zdroji, nabija-
com kabli a navadzacom droéte a obme-
dzovacom dréte.

— Pouzivatel dokaze rozpoznat a zhodno-
tit nebezpecenstva vyplyvajlce z robo-
tickej kosacky, nabijacej stanice a napa-
jacieho zdroja.

— Pouzivatel je plnolety alebo pouzivatel
absolvuje praktické vyu€ovanie pod
dozorom podia narodnych predpisov.

— Pouzivatel bol pougeny $pecializova-
nym predajcom STIHL alebo inou
odborne spdsobilou osobou skér, ako

0458-075-9501-A



4 Bezpecnostné upozornenia

prvykrat pouzije roboticki kosacku,
nabijaciu stanicu a napajaci zdroj.

— Pouzivatel nie je pod vplyvom alkoholu,
liekov alebo drog.

— Pri instalacii, obsluhe, Cisteni, udrzbe a
preprave robotickej kosacky udrzujte
rovnovahu, postarajte sa o stabilny
postoj a nebezte.

— Pojmy ,obsluha®, ,pouzitie* a ,pouziva-
nie* zahffaju vSetky prace na robotickej
kosacke, nabijacej stanici, napajacom
zdroji, nabijacom kabli, navadzacom
drote a obmedzovacom vodiéi, ako aj
na kompletnom prislusenstve iMOW®.

> Ak vzniknl nejasnosti: Vyhiadajte $peciali-
zovaného predajcu STIHL.

4.4 Odev a vybavenie
A VAROVANIE

m Pocas pokladania obmedzovacieho drotu

alebo navadzacieho drétu a pri upevnovani

nabijacej stanice sa mozu pri zatikani fixaé-

nych klincov alebo zemnych hakov do zeme

vymrstit’ predmety vysokou rychlostou. Méze

dojst k zraneniu pouzivateia.

> Noste tesne priliehajuce ochranné okuliare.
Vhodné ochranné okuliare su testované
podia normy EN 166 alebo podia narod-
nych predpisov a s prisluSnym oznacenim
su dostupné v predaiji.

> Noste pracovneé rukavice z odolného mate-
rialu.

m Pocas kosenia sa mézu vymrstovat predmety
vysokou rychlostou. Méze déjst’ k zraneniu
pouzivatela.
> Pri stupani na plochu kosenia pocas kose-

nia:
— Noste dlhé nohavice z odoIného mate-
ridlu.
— Noste pevnu uzatvorenu obuv s drsnou
podrazkou.
® Nevhodny odev sa m6ze zachytit’' na dreve,

krovi a v robotickej kosacke. M6ze dojst k taz-

kému zraneniu pouzivateiov bez vhodného
odevu.

> Noste tesne priliehajuci odev.

> Saly a $perky odlozte.

m Pocas Cistenia, udrzby alebo prepravy méze
pouzivatel prist do kontaktu s Gepelami. Moze
dojst k zraneniu pouzivatelia.
> Noste pracovneé rukavice z odolného mate-

rialu.

® Ak nosi pouzivatel nevhodnt obuv, mdze sa
posmyknut’. MéZe dojst’ k zraneniu pouziva-
tela.
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> Pri stipani na plochu kosenia po¢as kose-
nia: noste pevnu uzatvorenu obuv s drsnou
podrazkou.

4.5 Pracovna oblast’ a okolie

451 Robotickéa kosacka a plocha kosenia

A VAROVANIE

m Nezucastnené osoby, deti a zvieratd nevedia

rozpoznat’ a odhadnut’ nebezpedéenstva vyply-

vajlce z robotickej kosacky a vymr&tovanych

predmetov. M6ze doéjst’ k tazkému zraneniu

nezucastnenych oséb, deti a zvierat

ak vecnym Skodam.

> Pocas kosenia zabrarite pristupu
nezucastnenych oséb, deti a zvierat

I«-»ﬂ k ploche kosenia.
> Ak sa roboticka kosacka pouziva na
verejne pristupnych plochach: plochu kose-
nia ohradte a umiestnite Stitky s varovnym
textom ,Varovanie! Automaticka kosacka!
Zabrante pristupu deti a zvierat a dohlia-
dajte na ne!” Umiestnite. Dodrzujte miestne
predpisy.

> Zabezpecte, aby sa deti nemohli hrat’ s
robotickou kosackou.

> Plochu kosenia zadefinujte pomocou obme-
dzovacieho drétu tak, ako je to opisané v
tomto navode na obsluhu. Vylu¢ené plochy,
po ktorych roboticka kosacka nema precha-
dzat’ ani ich kosit, ohranicte od plochy
kosenia obmedzovacim drétom.

> Neprevadzkujte roboticku kosacku na plo-
chach z kyzu alebo $trku.

Osoby mo6zu zakopavat’' o obmedzovaci drét,

navadzaci drét alebo fixacné klince. Méze

dojst' k zraneniu osdb a vecnym Skodam.

> Obmedzovaci drét a navadzaci drét kladte
na zem naplocho alebo pomocou stroja na
pokladanie drétov.

> Fixacneé klince Uplne zatl¢te do zeme.

Ak sa na ploche kosenia pracuje s nejakym

zahradnym pristrojom alebo zahradnym

nastrojom, moze nastroj zasiahnut’ a poskodit’

obmedzovaci drét, navadzaci drét alebo

fixacné klince. Predmety sa mézu vymrstovat’

vysokou rychlostou. Méze dojst’ k zraneniu

0s0b a vecnym Skodam.

> Nepracujte v oblasti obmedzovacieho drétu
alebo navadzacieho drétu so zahradnym
pristrojom ani zahradnym nastrojom.

Elektrické sucasti robotickej kosacky mézu

vytvarat' iskry. Iskry mézu vo velmi horlavom

prostredi alebo vybusnom prostredi vyvolat’
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poziar a vybuch. Méze ddjst’ k tazkému zrane-

niu alebo usmrteniu oséb a vecnym Skodam.

> Robotickt kosagku neprevadzkujte v fahko
horfavom a vybugnom prostredi.

m Nasledkom zlého pocasia méze byt roboticka
kosacka poskodena alebo na ploche kosenia
mozu lezat’ predmety. Roboticka kosacka
nemusi byt' v stave vyhovujicom bezpeénosti
a pocas kosenia sa mézu vymrstit' predmety.
Moze dojst’ k tazkému zraneniu alebo usmrte-
niu oséb a vecnym $kodam.
> Po zlom pocasi skontrolujte stav robotickej

kosacky vyhovuijuci bezpecnosti.
> Skontrolujte stav plochy kosenia, odstrante
predmety z plochy kosenia.

452

Akumulator je vstavany v robotickej kosacke a
mdze ho vymontovat iba Specializovany pred-
ajca STIHL.

A VAROVANIE

m NezucCastnené osoby, deti a zvierata nevedia
rozpoznat’ a odhadnut nebezpecenstva vyply-
vajuce z akumulatora. Méze déjst’ k tazkému
zraneniu nezucastnenych osoéb, deti a zvierat.
> Zabrante pristupu nezucastnenych oséb,

deti a zvierat.
> Nenechavajte akumulator bez dozoru.
> Zabezpecte, aby sa deti nemohli hrat’s
akumulatorom.

. Akumulator nie je chraneny proti vSetkym vply-
vom prostredia. Ak je akumulator vystaveny
urcitym vplyvom prostredia, m6ze akumulator
zacat’ horiet', explodovat' alebo sa vazne
poskodit. Méze déjst’ k tazkému zraneniu
0s6b a vecnym Skodam.

> Akumulator chrante pred hori¢avou
a otvorenym ohriom.
> Akumulator nehadzte do ohna.

Akumulator

v

Akumulator nenabijajte, nepouzivajte a
neskladujte mimo uvedenych hrani¢nych
teplot, [ 23.6.

> Akumulator neponarajte do kvapalin.

v

Akumulator nedavajte do blizkosti kovovych
drobnych suciastok.

Akumulator nevystavuijte vysokému tlaku.
Akumulator nevystavujte mikrovinam.
Akumulator chrante pred chemikaliami a
solami.

v

v

v
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453 Nabijacia stanica a napajaci zdroj

A VAROVANIE

m Nezucastnené osoby, deti a zvierata nedo-
kazu rozpoznat' a odhadnut’ nebezpecenstva
vyplyvajlce z nabijacej stanice, napajacieho
zdroja a elektrického pradu. Méze dojst k t'az-
kému zraneniu alebo smrti nezuc¢astnenych
0s06b, deti a zvierat.
> Zabrante pristupu nezucastnenych oséb,
deti a zvierat.

> Zabezpecte, aby sa deti nemohli hrat’' s
nabijacou stanicou alebo napajacim zdro-
jom.
® Nabijacia stanica a napajaci zdroj nie su chra-
nené proti vSetkym vplyvom okolia. Ak je nabi-
jacia stanica alebo napajaci zdroj vystaveny
urcitym vplyvom prostredia, méze nabijacia
stanica alebo napajaci zdroj zacat’ horiet’
alebo explodovat’. M6ze dojst’ k tazkému zra-
neniu oséb a vecnym Skodam.
> Nabijaciu stanicu a napajaci zdroj nepre-
vadzkujte v lahko horiavom a vybusnom
prostredi.

> Nabijaciu stanicu a napajaci zdroj nepouzi-
vajte a neskladujte mimo uvedenych hranic-
nych teplot, Ld 23.6.

> Pri burke alebo nebezpecenstve zasahu
bleskom odpojte napajaci zdroj od elektric-
kej siete.

> Po zlom pocasi skontrolujte stav nabijacej
stanice a napajacieho zdroja vyhovujuci
bezpecnosti.

® O nabijaciu stanicu, nabijaci kabel, napajaci
zdroj alebo privodny kabel mézu zakopnut
osoby. Osoby sa mézu zranit' a nabijacia sta-
nica, nabijaci kabel, napajaci zdroj alebo pri-
vodny kabel sa m6zu poskodit'.
> Nabijaciu stanicu a napajaci zdroj umiest-

nite na dobre viditeinom mieste.
> Privodny kabel a nabijaci kabel uloZte
nizko pri zemi.

® Pri priamom slneénom Ziareni sa moze kryt
napajacieho zdroja velmi zahrievat. Moze
déjst’ k popaleniu pouzivateia.

> Horuceho napajacieho zdroja sa
nedotykajte.

46

461 Roboticka kosacka

Roboticka kosacka je v stave vyhovujucom bez-
pecnosti, ak su splnené nasledujuce podmienky:
— Roboticka kosacka je neposkodena.

Bezpecny stav
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— Ovladacie prvky funguju a neboli na nich vyko-
nané zmeny.

— Cepele st spravne namontované a neposko-
dené.

— Je namontované originalne prislu$enstvo
STIHL uréené pre tuto roboticku kosacku.

— Prislusenstvo je namontované spravne.

A VAROVANIE

m \/ stave nevyhovujucom bezpecnosti nemézu
konstrukéné diely spravne fungovat' a bezpec-
nostné zariadenia mézu byt vyradené z pre-
vadzky. Méze dojst’ k tazkému zraneniu alebo
usmrteniu osob.
> Roboticku kosacku prevadzkujte v nepo-
Skodenom a funkénom stave.

> Nevykonavajte zmeny na robotickej
kosacke.

> Ak ovladaci panel nefunguje: roboticku
kosacku nepouzivajte.

> Namontujte originalne prisluSenstvo STIHL
uréené pre tuto roboticku kosacku.

> Pripojte Cepele podia pokynov v tomto
navode na obsluhu.

> PrisluSenstvo montujte tak, ako je to uve-
dené v tomto navode na obsluhu alebo
v navode na obsluhu prislusenstva.

> Do otvorov robotickej kosacky nestrkajte
predmety.

> Nabijacie kontakty nespajajte s kovovymi
predmetmi a ani ich neskratujte.

> Opotrebované alebo poskodené informacné
Stitky vymerite.

> Ak vzniknl nejasnosti: vyhiadaijte $peciali-
zovaného predajcu STIHL.

46.2 Zaci mechanizmus

Zaci mechanizmus je v bezpe&nom stave, ak su

splnené nasledujuce podmienky:

— Cepele, nozovy kotug, drziak noza, paka
a matica su neposkodené.

— Oznacenia opotrebovania na nozovom kotuci
nie su predraté.

— L-Capy na nozovom kotuci nie su opotrebo-
vané viac ako do polovice.

— Cepele nie st zdeformované.

— Cepele st spravne namontované.

A VAROVANIE

= Casti ¢epeli, ktoré nie st v stave vyhovujlicom
bezpeénosti, sa mdzu uvoinit a vymrétit. Moze
dojst’ k tazkému zraneniu 0s6b.
> Pracujte s neposkodenymi éepelami, nepo-
Skodenym nozovym kotu€om, neposkode-
nym drziakom noza, neposkodenou pakou
a neposkodenou maticou.
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> Ak su oznacenia opotrebovania predraté
a vytvorili sa diery: vymerite Zaci mechaniz-
mus.

> Ak su L-Gapy opotrebované viac ako do
polovice: vymerite Zaci mechanizmus.

> Cepele namontujte spravne.

> Ak vzniknl nejasnosti: vyhiadaijte $peciali-
zovaného predajcu STIHL.

46.3

Akumulator je vstavany v robotickej kosacke a

méze ho vymontovat iba Specializovany pred-

ajca STIHL.

Akumulator je v stave vyhovujucom bezpecnosti,

ak su splnené nasledujuce podmienky:

— Akumulator je neposkodeny.

— Akumulator je Cisty a suchy.

— Akumulator funguje a neboli na iom vykonané
zmeny.

A VAROVANIE

m \/ stave nevyhovujucom bezpecnosti uz
nemoze akumulator bezpecne fungovat. Moze
dojst’ k tazkému zraneniu 0sob.
> Pracujte s neposkodenym a funkénym aku-

mulatorom.

Nenabijajte poSkodeny alebo pokazeny

akumulator.

> Ak je akumulator znecisteny: Ak je akumu-
lator znecCisteny: Akumulator vycistite.

> Ak je akumulator mokry alebo vihky:
Nechajte akumulator uschnut.

> Nevykonavajte zmeny na akumulatore.

Do otvorov akumulatora nestrkajte pred-

mety.

Elektrické kontakty akumulatora nespajajte

s kovovymi predmetmi a ani ich neskratujte.
> Akumulator neotvarajte.
> Opotrebované alebo poskodené informacné

Stitky vymente.
m 7 poSkodeného akumulatora moze vytekat’
kvapalina. Ak sa tato kvapalina dostane do
kontaktu s pokozkou alebo o€ami, mbéze dojst’
k ich podrazdeniu.
> Vyhybajte sa kontaktu s kvapalinou.
> V pripade kontaktu s pokozkou: Zasiahnuté
miesta pokozky umyte dostato€nym mnoz-
stvom vody a mydlom.

> V pripade kontaktu s o€ami: O¢i minimalne
15 minut vyplachujte dostatoénym mnoz-
stvom vody a vyhiadaijte lekara.

® Poskodeny alebo pokazeny akumulator moze
nezvyCajne zapachat, dymit’ alebo horiet.
Méze dbjst’ k tazkému zraneniu alebo usmrte-
niu oséb a vecnym Skodam.

Akumulator

\

\

\

55



slovensky

> Ak akumulator nezvy€ajne zapacha alebo
dymi: Akumulator nepouzivajte a udrzujte
ho v bezpeénej vzdialenosti od horiavych
latok.

> Ak akumulator hori: Pokuste sa akumulator
uhasit’ hasiacim pristrojom alebo vodou.

4.6.4 Nabijacia stanica, nabijaci kabel,
napajaci zdroj a privodny kabel
Nabijacia stanica, nabijaci kabel, napajaci zdroj,
privodny kabel a konektory su v stave vyhovuju-
com bezpecnosti, ak su splnené nasledujuce
podmienky:

— Nabijacia stanica, nabijaci kabel, napajaci
zdroj a privodny kabel a konektory su nepo-
Skodené.

— Nabijacia stanica, nabijaci kabel, napajaci
zdroj a privodny kabel a konektory su Cisté.

— Je namontované originalne prislusenstvo
STIHL uréené pre tuto nabijaciu stanicu.

— Prislusenstvo je namontované spravne.

— Nabijacia stanica a napajaci zdroj nie su
pocas prevadzky zakryté.

A VAROVANIE

m \/ stave nevyhovujucom bezpecnosti nemézu

viac konstrukéné diely fungovat’ spravne

a bezpecnostné zariadenia mozu byt vyra-

dené z prevadzky. Méze dojst’ k tazkému zra-

neniu alebo usmrteniu oséb.

> Pouzivajte nepoSkodenu nabijaciu stanicu,
neposkodeny nabijaci kabel, neposkodeny
napajaci zdroj, neposkodeny privodny
kabel a nepoSkodené konektory.

> Ak su nabijacia stanica, napajaci zdroj
alebo konektory zaSpinené: nabijaciu sta-
nicu, napajaci zdroj a konektory vycistite.

> Nabijaciu stanicu, nabijaci kabel, napajaci
zdroj, privodny kabel a konektory nemente.

> Do otvorov nabijacej stanice a napajacieho
zdroja nezastrkavajte predmety.

> Elektrické kontakty nabijacej stanice, napa-
jacieho zdroja a konektorov nespajajte s
kovovymi predmetmi a ani ich neskratujte.

> Neotvarajte nabijaciu stanicu a napajaci
zdroj.

> Nabijaciu stanicu a napajaci zdroj nezakry-
vajte.

> Nezahrabavajte napajaci zdroj do zeme.

> Nesadaijte si na nabijaciu stanicu.

> Nestupajte na zakladovu dosku.

56

4.7

4 Bezpecnostné upozornenia

Kosenie

A VAROVANIE

= Cepele na otagajlicom sa nozovom kotudi

mdzu porezat pouZivatela. MoZe dojst k taz-
kému zraneniu pouzivatela.

> Nedotykajte sa otacajuceho sa nozo-
vého kotuca a cepell
> Ak sa pouzivatel po¢as kosenia pri-

blizi k robotickej kosacke alebo pred-

tym, ako by chcel na zariadeni vyko-

nat’ nastavenia: stlacte tlacidlo

STOP“.

Roboticku kosacku po¢as kosenia

neprevracajte ani nedvihajte.

> Ak su nozovy kotuc alebo Cepele
blokované nejakym predmetom:
zastavte roboticku kosacku a akti-
vujte blokovacie zariadenie. Az
potom odstrante predmet.

> Det'om zabrante v pristupe k robotic-
&% kej kosacke a ploche kosenia.

S

v

> Zvieratam zabrante v pristupe k
robotickej kosacke a ploche kosenia.

> Nestupajte ani si nesadajte na robo-
tickl kosacku a neprepravuijte na
robotickej kosacke Ziadne deti, zvie-
rata ani predmety.
Ak sa roboticka kosacka pocas prace sprava
inak alebo nezvyc€ajne, mdze byt roboticka
kosacka v stave nevyhovujucom bezpecnosti.
MéZe dojst' k tazkému zraneniu osbb a
vecnym Skodam.
> Stlacte tlacidlo ,STOP* a aktivujte blokova-
cie zariadenie. Vyhladajte pecializovaného
predajcu STIHL.
Ak pocas kosenia zasiahnu Cepele nejaky
cudzi predmet, mézu sa tieto alebo ich Casti
poskodit’ i vymrstit’ vysokou rychlostou. M6ze
dojst’ k zraneniu osdb a vecnym Skodam.
> Qdstrante cudzie predmety z plochy kose-
nia.
> Ulomené Cepele alebo ich Casti odstranite z
plochy kosenia.
Pri stlaceni tla¢idla ,STOP* sa nozovy kotu¢
este kratky as dalej otaéa s epelami. Mdze
dojst’ k tazkému zraneniu osob.
> Cakajte, kym uZ sa nozovy kotli¢ neotada.
Ak pocas kosenia zasiahnu Cepele nejaky
tvrdy predmet, mbzu vznikat' iskry a Cepele sa
mézu poskodit’. Iskry mézu vo velmi horlavom
prostredi vyvolat’ poziar. Méze déjst’ k taz-
kému zraneniu alebo usmrteniu oséb a
vecnym Skodam.
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4 Bezpecnostné upozornenia

> Nepracujte vo veimi horlavom prostredi.
> Zabezpecéte, aby boli ¢epele v stave vyho-
vujicom bezpecénosti.

A NEBEZPECENSTVO

m Ak roboticku kosacku pouzivate v prostredi s

vedeniami pod priddom, mozu prist' ¢epele do

kontaktu s tymito vedeniami a poskodit ich.

Moze dojst’ k tazkému zraneniu alebo usmrte-

niu osoéb.

> Roboticku kosacku nepouzivajte v prostredi
s vedeniami pod prudom.

4.8 Nabijanie
A VAROVANIE

m Pocas nabijania m6ze poskodeny alebo poka-
zeny napajaci zdroj nezvy€ajne zapachat’
alebo dymit'. M6ze ddjst’ k zraneniu oséb a
vecnym Skodam.
> Vytiahnite sietovu zastréku zo zasuvky.

m Napajaci zdroj sa m6ze pri nedostatocnom
odvadzani tepla prehriat’ a vyvolat’ poziar.
Méze déjst' k tazkému zraneniu alebo usmrte-
niu os6b a vecnym Skodam.
> Napajaci zdroj nezakryvaijte.

49 Elektrické pripojenie

Kontakt s vodivymi konstrukénymi dielmi moze

vzniknut’ z nasledujucich pricin:

— Privodny alebo predlZzovaci kabel su posko-
dené.

— Sietova zastrcka privodného alebo predlZzova-
cieho kabla je poSkodena.

— Nespravne nainstalovana zasuvka.

A NEBEZPECENSTVO

m Kontakt s vodivymi konstrukénymi dielmi moze
viest' k zasahu elektrickym pradom. Méze
dojst’ k tazkému zraneniu alebo usmrteniu
pouzivatela.
> Uistite sa, ze kable a ich sietové zastréky
nie su poskodené.
Ak je privodny alebo predizovaci kabel
poskodeny:
> Nedotykajte sa poSkodenych miest.
> Vytiahnite sietovu zastréku zo
zasuvky.
» Kablov a ich sietovych zastrliek sa doty-
kajte suchymi rukami.
> Sietovu zastréku nabijacieho kabla alebo
predlZzovacieho kabla zastréte do spravne
nainstalovanej a zaistenej zasuvky
s ochrannym kontaktom.

0458-075-9501-A
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> Ak sa zasuvka nachadza mimo budovy:
uistite sa, Ze zasuvka je schvalena na pre-
vadzku v exteriéri.

> Napajaci zdroj pripojte pomocou ochran-
ného spinaca proti chybnému pradu
(30 mA, 30 ms).

> Ak sa privodny kabel alebo predlZovaci
kabel pripaja alebo odpéja: Vzdy uchopte
zastréku a nie kabel.

Poskodeny alebo nevhodny predlZzovaci kabel

moze spbdsobit’ zasah elektrickym pradom.

Moze dojst k tazkému zraneniu alebo usmrte-

niu osob.

> Pouzivajte predlzovaci kabel so spravnym

prierezom, 0 23.5.

Pouzivajte predlzovaci kabel s ochranou

proti striekajucej vode, ktory je pripustny na

vonkajSie pouzitie.

Konektor medzi napajacim zdrojom a pred-

Izovacim vedenim chrante pred vodou.

Pouzivajte predlzovaci kabel, ktory ma rov-

naké vlastnosti ako privodny kabel napaja-

cieho zdroja.

v

v

v

A VAROVANIE

Nespravne sietové napatie alebo nespravna
siet'ova frekvencia moze viest k prepatiu v
napajacom zdroji. Méze dojst’ k poskodeniu
napajacieho zdroja.
> Ubezpecte sa, Ze sa sietové napatie a sie-
tova frekvencia siete zhoduju s udajmi na
vykonovom §titku napajacieho zdroja.
Ak je napdjaci zdroj pripojeny do viacnasobnej
zasuvky, mozu sa pocas nabijania pretazit
elektrické sucasti. Elektrické sucasti sa mozu
zohriat' a vyvolat’ poziar. M6ze dojst’ k taz-
kému zraneniu alebo usmrteniu oséb a
vecnym Skodam.
> Uistite sa, Ze Specifikacie napajania na
viacnasobnej zasuvke neprekracuju Specifi-
kacie na typovom $titku napajacieho zdroja
a vSetkych elektrickych spotrebic¢ov pripoje-
nych k viacnasobnej zasuvke.
V pripade nespravne polozeného privodného,
predlzovacieho alebo nabijacieho kabla moze
dojst k ich poskodeniu a nebezpecéenstvu
potknutia. M6ze dojst’ k tazkému zraneniu
osbb a vecnym Skodam.
> Kable a nabijacie kable poloZte tak, aby sa
nachadzali mimo plochy kosenia.
> Kable a nabijacie kable polozZte a oznacte
tak, aby sa pri praci so zédhradnym zariade-
nim alebo zahradnym naradim neposkodili.
Kable a nabijacie kable polozte a oznacte
tak, aby nepredstavovali nebezpecéenstvo
potknutia.

\
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> Kable a nabijacie kable polozte tak, aby
neboli napnuté alebo zamotané.

> Kable a nabijacie kable poloZte tak, aby sa
neposkodili, nezalomili, nestlacili alebo
neodierali.

> Kable a nabijacie kable chrarte pred horu-
¢avou, olejom a chemikaliami.

> Kable a nabijacie kable polozte tak, aby
nelezali na dlhodobo mokrom podklade.
m Ak sa v stene nachadzaju elektrické vedenia a
potrubia, méze dojst’ k ich poSkodeniu v
dosledku montaze napajacieho zdroja na
stenu. Kontakt s elektrickymi vedeniami méze
viest’ k zasahu elektrickym pradom. Méze
dojst k tazkému zraneniu oséb a vecnym Sko-
dam.
> Zabezpecéte, aby sa v prislusnom mieste v
stene nenachadzali elektrické vedenia a
potrubia.

> Napajaci zdroj namontujte na stenu tak,
ako je to opisané v tomto navode na
obsluhu.

m Ak sa napajaci zdroj pripoji ku generatoru,
nemoze byt trvalo zabezpecené napajanie
prudom a roboticka kosacka nemoze fungovat
spravne. Vykyvmi v napajani pridom sa méze
napajaci zdroj poskodit’.
> Napajaci zdroj pripojte iba k riadne nainsta-

lovanej zasuvke.

4.10
4.10.1 Roboticka kosacka

A VAROVANIE

m Pocas prepravy moze dojst’ k prevrateniu
alebo pohybu robotickej kosacky. Méze dojst’
k zraneniu os6b a vecnym skodam.

> Zastavte roboticku kosacku a akti-
. vujte blokovacie zariadenie.

> Roboticku kosacku zaistite upinacimi
popruhmi, remefmi alebo sietkou tak, aby
sa nemohla prevratit’ ani pohybovat.

4.10.2

Akumulator je vstavany v robotickej kosacke a
mdze ho vymontovat iba Specializovany pred-
ajca STIHL.

A VAROVANIE

m Akumulator nie je chraneny proti vSetkym vply-
vom prostredia. Ak je akumulator vystaveny
urcitym vplyvom prostredia, méze sa poskodit’
a mozu vzniknut' vecné Skody.

Preprava

Akumulator
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> Poskodeny akumulator neprepravuite.

m Pocas prepravy moze dojst’ k prevrateniu
alebo pohybu akumulatora. Méze dojst’ k zra-
neniu oséb a vecnym Skodam.
> Akumulator zabaite do obalu tak, aby sa

nemohol pohybovat.
> Obal zaistite tak, aby sa nemohol pohybo-
vat'.

410.3 Nabijacia stanica a napajaci zdroj

A VAROVANIE

m Pocas prepravy méze dojst’ k prevrateniu
alebo pohybu nabijacej stanice alebo napaja-
cieho zdroja. M6ze dojst’ k zraneniu oséb a
vecnym Skodam.
> Vytiahnite sietovu zastréku zo zasuvky.
> Roboticku kosacku vyberte z nabijacej sta-
nice.

> Zaistite nabijaciu stanicu a napajaci zdroj
pomocou upinacich popruhov, remeriov
alebo sietky tak, aby sa nemohli prevratit’
ani pohybovat'.
® Privodny kabel a nabijaci kabel nie su ur¢ené
k tomu, aby sa za ne prenasali napajaci zdroj
alebo nabijacia stanica. Privodny kabel, napa-
jaci zdroj, nabijaci kabel alebo nabijacia sta-
nica sa mézu poskodit’.
> Nabijaci kabel odpojte od napajacieho
zdroja a nabijacej stanice a namotajte.

> Nabijaciu stanicu uchopte za zakladovu
dosku a pevne drzte.

> Namotajte privodny kabel a upevnite na
napajacom zdroji.

> Napajaci zdroj uchopte za kryt a pevne
drzte.

411
4111 Roboticka kosacka

A VAROVANIE

® Deti nevedia rozpoznat' a odhadnut’ nebezpe-
Censtva vyplyvajuce z robotickej kosacky.
Mbze dbjst’ k tazkému zraneniu deti.

> Zastavte roboticku kosacku a akti-
. vujte blokovacie zariadenie.

> Roboticku kosacku uchovavajte mimo
dosahu deti.

m Elektrické kontakty na robotickej kosacke a
kovové sucasti mézu v désledku vihkosti sko-
rodovat. Mbéze dojst’ k poSkodeniu robotickej
kosacky.
> Roboticku kosacku skladujte na Cistom a

suchom mieste.

Skladovanie

0458-075-9501-A



4 Bezpecnostné upozornenia

m Ak sa pred uskladnenim neaktivuje blokovacie
zariadenie robotickej kosacky, mdze sa robo-
ticka kosacka samovoine zapnUt a roboticka
kosacka sa uvedie do pohybu. Méze dojst’ k
tazkému zraneniu os6b a vecnym $kodam.

> Zastavte roboticku kosacku a akti-
. vujte blokovacie zariadenie.

m Kryt a miesta uchopenia nie st uréené na
zavesenie robotickej kosacky. Bezpecnostné
zariadenia sa mézu vyradit' z prevadzky a
roboticka kosacka sa moze poskodit’.
> Roboticku kosacku uskladnite tak, ako je to

opisané v tomto navode na obsluhu.

4.11.2

Akumulator je vstavany v robotickej kosacke a
moze ho vymontovat iba Specializovany pred-
ajca STIHL.

A VAROVANIE

® Deti nevedia rozpoznat' a odhadnut’ nebezpe-

Censtva vyplyvajuce z akumulatora. Méze

dojst' k tazkému zraneniu deti.

> Akumulator uchovavajte mimo dosahu deti.

m Akumulator nie je chraneny proti vSetkym vply-

vom prostredia. Ak je akumulator vystaveny

urcitym vplyvom prostredia, méze sa vazne

poskodit’.

> Akumulator skladujte na ¢istom a suchom
mieste.

> Akumulator skladujte v uzavretom priestore.

> Akumulator neskladujte mimo uvedenych
hrani¢nych teplét, Ed 23.6.

411.3 Nabijacia stanica a napajaci zdroj

A VAROVANIE

m Deti nevedia rozpoznat' a odhadnut’ nebezpe-
Censtva vyplyvajuce z nabijacej stanice alebo
napajacieho zdroja. Méze dojst’ k tazkému
zraneniu alebo usmrteniu deti.
> Roboticku kosacku vyberte z nabijacej sta-

nice.
> Nabijaciu stanicu a napajaci zdroj uchova-
vajte mimo dosahu deti.

m Nabijacia stanica a napajaci zdroj nie su chra-
nené proti vSetkym vplyvom okolia. Ak je nabi-
jacia stanica alebo napajaci zdroj vystaveny
urcitym vplyvom prostredia, moze sa nabijacia
stanica alebo napajaci zdroj poskodit’.
> Roboticku kosacku vyberte z nabijacej sta-

nice.
> Ak je napajaci zdroj teply: nechajte napa-
jaci zdroj vychladnut'.

Akumulator
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> Nabijaciu stanicu a napdjaci zdroj skladujte
na ¢istom a suchom mieste.
> Nabijaciu stanicu a napéjaci zdroj skladujte
v uzavretom priestore.
> Napajaci zdroj neskladujte mimo uvede-
nych hrani¢nych teplét, L 23.6.
= Privodny kabel a nabijaci kabel nie su uréené
k tomu, aby sa za ne prenasali napajaci zdroj
alebo nabijacia stanica. Privodny kabel, napa-
jaci zdroj, nabijaci kabel alebo nabijacia sta-
nica sa mézu poskodit’.
> Nabijaci kabel odpojte od napajacieho
zdroja a nabijacej stanice a namotajte.
Nabijaciu stanicu uchopte za zakladovu
dosku a pevne drzte.
Namotajte privodny kabel a upevnite na
napajacom zdroji.
Napajaci zdroj uchopte za kryt a pevne
drzte.

412 Cistenie, udrzba a oprava

A VAROVANIE

®m Ak pocas Cistenia, udrzby alebo opravy nie je
blokovacie zariadenie robotickej kosacky akti-
vované, moze sa roboticka kosacka samo-
voine zapnut. Méze dojst’ k tazkému zraneniu
0s0b a vecnym Skodam.

> Zastavte roboticku kosacku a akti-
vujte blokovacie zariadenie.

v

v

v

m QOstré Cistiace prostriedky, Cistenie vysokotla-
kovym CcistiCom alebo Cistenie ostrymi alebo
Spicatymi kovovymi predmetmi mézu roboticku
kosacku poskodit. Ak sa roboticka kosacka
nevycisti spravne, nemusia viac konstrukéné
diely fungovat’ spravne a bezpecnostné zaria-
denia mbézu byt vyradené z prevadzky. Moze
dojst’ k tazkému zraneniu osob.
> Roboticku kosacku Cistite tak, ako je to uve-

dené v tomto navode na obsluhu.

m Ostré Cistiace prostriedky, Cistenie vysokotla-
kovym CcistiCom alebo Cistenie ostrymi alebo
Spicatymi kovovymi predmetmi mézu nabijaciu
stanicu, napajaci zdroj, privodny kabel, nabi-
jaci kabel, ako aj ich pripojky poskodit. Ak sa
nabijacia stanica, napajaci zdroj, privodny
kabel, nabijaci kabel, ako aj ich pripojky nevy-
Cistia spravne, nemusia viac sucasti fungovat’
spravne a bezpec€nostné zariadenia mézu byt’
vyradené z prevadzky. Méze dojst’ k tazkému
zraneniu os6b.
> Vytiahnite sietovu zastréku napajacieho

zdroja zo zasuvky.
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> Nabijaciu stanicu, napajaci zdroj, privodny
kabel, nabijaci kabel, ako aj ich konektory
Cistite tak, ako je to uvedené v tomto
navode na obsluhu.
m Pri nespravnej udrzbe alebo oprave robotickej
kosacky, nabijacej stanice alebo napajacieho
zdroja nemusia viac sucasti fungovat’ spravne
a bezpecnostné zariadenia mézu byt’ vyra-
dené z prevadzky. Méze dojst’ k tazkému zra-
neniu alebo usmrteniu oséb.
> Roboticku kosacku, nabijaciu stanicu a
napajaci zdroj neudrziavajte ani neopra-
vujte sami.

> Ak je potrebné vykonat udrzbu alebo
opravu robotickej kosacky, nabijacej sta-
nice alebo napajacieho zdroja: vyhiadajte
$pecializovaného predajcu STIHL.

> Udrzbu &epeli vykonavaijte tak, ako je to
opisané v tomto navode na obsluhu.

m Pocas Cistenia alebo udrzby Zacieho mecha-
nizmu sa méze pouZivatel porezat' o ostré
rezné hrany ¢epeli. M6ze dojst’ k zraneniu
pouzivatela.
> Noste pracovné rukavice z odolného mate-

rialu.

m Ak je privodny kabel napajacieho zdroja poka-
zeny alebo poskodeny:
> Napajaci zdroj vymerite.

m Ak zatka diagnostickej zdierky na spodnej
strane robotickej kosacky nesedi spravne,
mozu do robotickej kosacky vnikat' vihkost' a
necistoty. M6ze dojst’ k poSkodeniu robotickej
kosacky.
> Skontrolujte uloZenie zatky pri kazdom

Cisteni a pri kazdej vymene cepeli.
> Nepouzivajte roboticku kosacku s chybaju-
cou alebo poskodenou zatkou.

5  Funkény popis
5.1 Opis funkcii

0000099956_003

Roboticka kosacka kosi travu v nahodne vole-
nych drahach. Aby roboticka kosacka rozpoznala
plochu kosenia, je potrebné okolo plochy kose-
nia polozit obmedzovaci drét (1).
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Obmedzovaci drét (1) prenasa signal do robotic-
kej kosacky. Signal sa generuje z nabijacej sta-
nice.

Pevné prekazky (2) v ploche kosenia rozpoznava
roboticka kosacka pomocou ultrazvukovych sni-
macov a narazoveho snimaca.

Ak roboticka kosacka rozpozna nejaku pevnu
prekazku (2), spomali svoju jazdu, narazi do
pevnej prekazky a nasledne pokracuje v jazde
inym smerom.

Oblasti (3), po ktorych roboticka kosacka nesmie
prechadzat, a prekazky, do ktorych nema nara-
zat, sa musia ohranicit pomocou obmedzova-
cieho drétu (1) od zvySnej plochy kosenia.

Ak roboticka kosacka rozpozna nejaku ohrani-
¢enu oblast’ (3), spomali svoju jazdu a nasledne
pokracuje v jazde inym smerom.

Pri koseni opusta roboticka kosacka nabijaciu
stanicu a kosi travu samostatne.

Obsluha robotickej kosacky prebieha cez aplika-
ciu ,MY iMOW®* a pomocou tlagidiel na ovlada-
com paneli na robotickej kosacke. O aktualnom

stave robotickej kosacky informuju svetelny pruh
na robotickej kosacke, ako aj umelo generovany
hlasovy vystup.

0000100412_002

Ak méa akumulator nizky stav nabitia, vyhlada
roboticka kosacka pocas kosenia najblizSie polo-
zeny navadzaci drét (4). Ak sa rozpozna nava-
dzaci drét (4), presunie sa roboticka kosacka
samostatne spat’ do nabijacej stanice. Nabijacia
stanica opat’ nabije akumulator. Na ploche kose-
nia musi byt’ polozeny aspon jeden navadzaci
drét (4). M6zu byt polozené najviac dva nava-
dzacie droty. Ak sa ma prerusit’ kosenie alebo
nabit’ akumulator, méze sa roboticka kosacka
pomocou aplikacie ,MY iIMOW®* alebo tlagidla
,Domov" poslat’ spat’ do nabijacej stanice aj
priamo.

0458-075-9501-A
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0000099824_003

Na navadzacom drbte (4) je mozné nastavit’ az
tri zaCiato¢né body (5). Roboticka kosacka moze
cielene prejst’ do prislusného zaciatocného bodu
a odtial zagat' s kosenim.

Navadzacim drétom (4) je mozné plochu kosenia
rozdelit' do viacerych zon (priklad: A a B). Zény
sa definuju zaciatoénym bodom (5). Z vybraného
zaciato¢ného bodu je mozné roboticku kosacku
riadit dolava alebo doprava do Zelanej zény.
Roboticka kosacka potom médze cielene kosit' vo
vybranej zéne. Zaciato¢né body a zony sa spra-
vuju cez aplikaciu ,MY iIMOW®* a mozno ich
zohiadnit v plane kosenia.

® |,
‘ = =
E 8

o

0000100413_001

Ak sa na ploche kosenia nachadza Uzke mie-
sto (6), prejde roboticka kosacka tymto uzkym
miestom, ak sa dodrzi uréitd minimalna vzdiale-
nost’ medzi obmedzovacimi drétmi. Ak sa mini-
malna vzdialenost’ nedodrzi, musi sa navadzaci
drot (7) prelozit' cez uzke miesto (6). Navadzaci
drot (7) potom cielene vedie roboticku kosacku
cez Uzke miesto (6) az po zaciato¢ny bod (8). Od
zacCiato€ného bodu (8) moze roboticka kosacka
kosit’ plochu kosenia za uzkym miestom (6). To,
ako Casto zaciato¢ny bod (8) voli roboticka
kosacka, je mozné spravovat’ v aplikacii

,MY iMOW®“ a zohiadnit v plane kosenia.

6 Priprava plochy kosenia a
robotickej kosacky

6.1 Planovanie a priprava plochy
kosenia

Pred uvedenim robotickej kosacky do prevadzky
je potrebné naplanovat a pripravit' plochu kose-
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nia. Tym sa umozni robustna instalacia, ako aj
nenapadna prevadzka, a odstrania sa mozné
zdroje rusenia.

Planovanie plochy kosenia
> Oboznamte sa s opismi k nabijacej stanici a
pokladanim drétov v nasledujucich kapitolach.
> Informacie preneste na vlastnu zahradu:
— Obrys plochy kosenia
— Poloha nabijacej stanice
— Priebeh obmedzovacieho drétu (zohladnite
opisané vzdialenosti okrajov a pripady polo-
Zenia drotu)
— Priebeh navadzacieho drétu/navadzacich
drétov (minimalne jeden, maximalne dva)

Priprava plochy kosenia

3
8
B
8
8
8
8
8

A\

Odstrarite naokolo leziace predmety.

Odstrarite kovy, magneticky a elektricky

vodivé materialy a staré obmedzovacie droty.

> Travnik koste kosackou na vysku rezu, ktora
sa tiez nastavi neskér pre prevadzku robotic-
kej kosadky. Standardné nastavenia vysky
kosenia je a=4 cm.

> Vyrovnajte diery a hrubé nerovnosti.

Pri tvrdej a suchej zemi mierne zavlazte plo-

chu kosenia, aby sa ulahgilo zatikanie fixa-

nych klincov.

A\

A\
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> Roboticka kosacka umoznuje svojou konstruk-
ciou, aby sa pozdiz nezjazdnych pléch nacha-
dzal pruh s nepokosenou travou. Tento pruh je
mozné vyuzit napr. na vysadbu semien kve-
tov, aby sa vytvorila plocha s kvetmi pre hmyz.
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0000099825_002

> Ak je Ziaduce bezokrajové kosenie pozdiz
nezjazdnych ploch: Pozdiz tychto pléch polo-
zte kamene po okrajoch travnikov alebo
panely so Sirkou aspor a = 24 cm.

6.2 Priprava robotickej kosaéky na
pouZitie
> Odstrante obalovy material a prepravné
poistky.
> Zabezpecte, aby sa nasledujuce konstrukéné
diely nachadzali v stave vyhovujucom bezpec¢-
nosti:
— Roboticka kosacka, 1 4.6.1
— Zaci mechanizmus, E14.6.2
— Akumulator, (1 4.6.3
— Nabijacia stanica a napajaci zdroj, EH 4.6.4
> Umiestnite nabijaciu stanicu, Bd 7
> Polozte obmedzovaci drét, Ed 8
> Dokoncite polozenie obmedzovacieho drétu,
9.1
PoloZte navadzaci drét, (1 10.1
Elektricky pripojte nabijaciu stanicu, 4 11
Nabite roboticku kosacku, £ 12.1
Pripojte radiové rozhranie Bluetooth®, € 13.1
> Ak sa jednotlivé kroky nedaju vykonat’: robo-
tickt kosacku nepouzivajte a vyhiadajte $pe-
cializovaného predajcu STIHL.

Yy Yy VY
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7 Umiestnenie nabijacej stanice
7 Umiestnenie nabijacej sta-
nice
71 VSeobecné predpisy
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0000104285_001

> Miesto pre nabijaciu stanicu zvolte tak, aby
boli splnené nasledujuce podmienky:

— Nabijaci kabel (1) mozno polozit’ mimo obla-
sti kosenia smerom ku vhodnej zasuvke.

— Nabijacia stanica a napajaci zdroj su na
dobre viditelnom mieste.

— Nabijacia stanica je v ploche kosenia, ktora
je najvacsia, alebo kde sa kosi najcastejSie.

— Ak je to mozné: miesto je chranené pred
poveternostnymi vplyvmi a zatienené.

— Ak je to mozné: Nabijacia stanica je v obla-
sti signalu bezdrétovej siete (WLAN pripoje-
nia).

— Ak je to mozné: Nabijacia stanica je v plo-
che kosenia so svahovou polohou v dolnej
oblasti klesania.

0458-075-9501-A
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0000099844_001

> Vyrovnajte nabijaciu stanicu tak, aby boli spl-
nené nasledujuce podmienky:

— Nabijacia stanica je na rovnej ploche.

— Nabijacia stanica ukazuje svojim otvorom
dopredu v smere plochy kosenia.

— Nabijacia stanica je vyrovnana vodorovne a
nie je naklonena bocne, dopredu ani
dozadu.

— Zakladova doska sa neprehyba a dolieha
rovno na zem.

0000099849_001

7.2 Polohovanie nabijacej stanice

Spravne polohovanie nabijacej stanice zavisi od

planovaného miesta a jeho okolia.

» Zvoite miesto a nabijaciu stanicu umiestnite
podia obrazka.

Umiestnenie nabijacej stanice na ploche kosenia

0000100240_001

Nabijacia stanica stoji na okraji plochy kosenia

na stene a navadzaci drét (1) sa mdze viest' na
dizke a = 2 m rovno od nabijacej stanice do plo-
chy kosenia.

0458-075-9501-A

Nabijacia stanica je na okraji plochy kosenia.
Susediaca plocha je zjazdna a navadzaci

drét (1) sa moze viest' na dizke a = 2 m rovno od
nabijacej stanice do plochy kosenia.

0000100241_001

Nabijacia stanica stoji ¢iastoCne v zahone a Cia-
sto€ne na ploche kosenia a navadzaci drét (1) sa
modze viest na dizke a = 2 m rovno od nabijacej
stanice do plochy kosenia.

0000099845_001

Nabijacia stanica stoji Ciasto€ne na zjazdnej plo-

che a Ciasto€ne na ploche kosenia a navadzaci

drét (1) sa moze viest na dizke a = 2 m rovno od

nabijacej stanice do plochy kosenia.

> Pripravte nabijaciu stanicu, (1 7.3.

> Umiestnite nabijaciu stanicu na ploche kose-
nia, 7.4,
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Umiestnenie nabijacej stanice mimo plochy
kosenia

0000104286_001

Nabijacia stanica je mimo plochy kosenia.

Bocna vzdialenost od prilahlych pléch musi byt
aspon a=12cm.

Vzdialenost prednej hrany nabijacej stanice od
plochy kosenia musi byt asport b =2 m.

Pri tomto variante sa musi na dokoncenie uvede-
nia do prevadzky bezpodmienecne nastavit’
zaciato€ny bod (1) na ploche kosenia. Roboticka
kosacka potom zacne kosit’ od tohto bodu a nie
priamo od nabijacej stanice. Zaciato¢né body je
mozné nastavit’ cez aplikaciu ,MY iIMOW®*. Fre-
kvencia najazdu zaciato¢ného bodu (1) sa musi
v aplikacii nastavit' na 100 %.
> Pripravte nabijaciu stanicu, 03 7.3.
> Umiestnite nabijaciu stanicu mimo plochy
kosenia, 7.5,

Umiestnenie nabijacej stanice uprostred na plo-
che kosenia

0000099847_001

Nabijacia stanica sa umiestni ako ,ostrov* upro-
stred na ploche kosenia.
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Pri tomto variante sa obmedzovaci drét vedie
okolo nabijacej stanice dozadu k okraju plochy
kosenia. Navadzaci drét sa vedie dopredu k
okraju plochy kosenia.

Bo¢na vzdialenost od prilahlych pléch musi byt
aspon a = 32 cm (dizka: 1x iIMOW® Ruler).

Vzdialenost’ zadnej hrany nabijacej stanice od
okraja plochy kosenia musi byt aspori b =2 m.

Navadzaci drét (1) sa musi dat viest na dizke

¢ =2 m rovno od nabijacej stanice do plochy

kosenia.

> Pripravte nabijaciu stanicu, 1 7.3.

> Umiestnite nabijaciu stanicu uprostred na plo-
che kosenia, (1 7.6.

7.3 Priprava nabijacej stanice

Pripojenie nabijacieho kabla

UPOZORNENIE

m Konektory nabijacieho kabla su v zmontova-
nom stave chranené pred znecistenim, napr.
prachom a necistotami. Ak su konektory zneci-
stené, mbéze dochadzat k prevadzkovym poru-
cham nabijacej stanice.
> Chrante otvorené konektory pred zneciste-

nim.
> Znecistené konektory Cistite tak, ako je to
uvedené v tomto navode na obsluhu.

0000100046_001

Nabijaci kabel sa méze Standardne pripajat’
zozadu.

0000100401_001

Ak je nabijacia stanica priamo pri stene, moze sa
nabijaci kabel polozit' aj pod zakladovou doskou.

0458-075-9501-A



7 Umiestnenie nabijacej stanice

Nabijaci kabel sa mdze polozit' viavo alebo
vpravo von zo zakladovej dosky.

0000099954 _001

0000100292_001

0000100047_001

> Ak sa ma nabijacia stanica pripojit' zozadu:
> Zastréte konektor (4) do priechodky (5) a
nasledne vedte nabijaci kabel (6).
Nabijaci kabel (6) sa vnutri nabijacej stanice
posuva smerom hore.

gy,

sa ma nabijaci kabel viest' pod zakladovou

doskou do strany:

> Na pozadovanej strane zakladovej dosky v
polohe (A) otvorte okraj a odhrotuijte.

0458-075-9501-A
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> Uprostred zakladovej dosky vyrezte a
odhrotujte jeden otvor (B).

» Zastrcte konektor (4) do otvoru (B) a
nasledne zavedte nabijaci kabel (6).
Nabijaci kabel (6) sa vnutri nabijacej stanice
posuva smerom hore.

0000100049_001

).

> Zastréte zastréku (4). 3
Konektor (4) sa pocutelne a citelne zaisti na
oboch stranach.

Upevnenie nabijacej stanice

1

8
n

> Upevnite k zemi nabijaciu stanicu Styrmi klin-
cami do zeme (8).

0000104287_001

Zavedenie obmedzovacieho drotu

N ol SN
> Zastréte zaciatok drétu (9) do pravej prie-
chodky (10) a nasledne zavedte.
Obmedzovaci drét (9) sa vnutri nabijacej sta-
nice posuva smerom hore.
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0000099959_001

> Obmedzovaci drét zavadzajte dovtedy, kym
neprecnieva nahor na dizke a = 32 cm (dlzka:
1x iMOW® Ruler).

0000100402_001

» Zaciatok drotu (9) oznacte blizko pri kryte
vhodnym znackovacom kablov (11).
Oznagenie ulah&uje neskorsie pripojenie
k spravnej svorke.

7.4 Umiestnenie nabijacej stanice
na ploche kosenia

0000099960_001

=

> Obmedzovaci drét (1) polozte v zakladovej
doske tak, aby lezal rovno v kablovom kanali a
bol zafixovany hakom (2).

0000100294_001

> Obmedzovaci drét (1) upevnite priamo na
zakladovej doske (3) jednym fixaénym klin-
com (4).
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Ak je nabijacia stanica pri stene:

0000099961_001

» Obmedzovaci drét (1) vedte 32 cm (dizka:
1x iIMOW® Ruler) boéne od zakladovej
dosky (3).

> Obmedzovaci drét (1) vedte rovnobezne so
zakladovou doskou (3) k okraju plochy kose-
nia a dodrzte vzdialenost' od steny 32 cm
(dizka: 1x iMOW® Ruler).

> Obmedzovaci vodi¢ (1) polozte okolo plochy
kosenia v smere hodinovych ruciciek, Ed 8.

Ak je nabijacia stanica pri prilahlej, zjazdnej plo-
che:

0000100296_001

> Obmedzovaci drét (1) vedte 32 cm (dizka:
1x iIMOW® Ruler) boéne od zakladove;j
dosky (3).

> Obmedzovaci drét (1) vedte rovnobezne so
zakladovou doskou (3) k okraju plochy kose-
nia.

> Obmedzovaci vodi¢ (1) polozte okolo plochy
kosenia v smere hodinovych ruciciek, [ 8.

Ak je nabijacia stanica iastoéne v zahone a Cia-
stoéne na ploche kosenia:

0000099964_001
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7 Umiestnenie nabijacej stanice

» Obmedzovaci drét (1) vedte od zakladovej
dosky (3) bo¢ne a dodrzte vzdialenost' 32 cm
(dizka: 1x iIMOW® Ruler) rovnobeZne so zaho-
nom.

> Obmedzovaci vodi¢ (1) polozte okolo plochy
kosenia v smere hodinovych ruciciek, 1 8.

Ak je nabijacia stanica Giastocne na zjazdnej plo-
che a Giastoéne na ploche kosenia:

0000100397_001

> Obmedzovaci drét (1) vedte od zakladovej
dosky (3) bo¢ne a polozte pozdIz zjazdnej plo-
chy.

> Obmedzovaci drét (1) polozte okolo plochy
kosenia v smere hodinovych ruciciek, I 8.

7.5 Umiestnenie nabijacej stanice
mimo plochy kosenia

0000099960_001

N
> Obmedzovaci drét (1) polozte v zakladovej
doske tak, aby lezal rovno v kablovom kanali a
bol zafixovany hakom (2).

0000104288_001

Y

» Obmedzovaci drét (1) vedte na dizke
b = 2,0 cm zo zakladovej dosky (3) a upevnite
ho pomocou fixacného klinca (4).

0458-075-9501-A
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> Obmedzovaci drét (1) vedte dopredu k ploche
kosenia.
Spravna vzdialenost’ od okraja plochy kosenia
zavisi od toho, ¢i je okraj plochy kosenia
zjazdny, alebo sa musi dodrzat’ vzdialenost’
a =32 cm (dizka: 1x iIMOW® Ruler).

> Obmedzovaci vodi¢ (1) polozte okolo plochy
kosenia v smere hodinovych ruciciek, 1 8.

7.6 Umiestnenie nabijacej stanice
uprostred na ploche kosenia

0000099960_001

> Obmedzovaci drét (1) polozte v zakladove;j
doske tak, aby lezal rovno v kablovom kanali a
bol zafixovany hakom (2).

0000100294_001

> Obmedzovaci drét (1) upevnite priamo na
zakladovej doske (3) jednym fixaénym klin-
com (4).
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0000100048_001

> Obmedzovaci drét (1) vedte aspon 32 cm
(dizka: 1x iMOW® Ruler) od zakladovej
dosky (3) bocne.

> Obmedzovaci drét (1) vedte vo vzdialenosti
aspon a = 2 m za zakladovu dosku (3).

» Obmedzovaci drét (1) vedte uprostred za
nabijacou stanicou k okraju plochy kosenia.
Musi sa dodrzat’ spravna vzdialenost' od
okraja plochy kosenia v zavislosti od prilahlej
plochy.

> Obmedzovaci drét (1) polozte okolo plochy
kosenia v smere hodinovych rugiciek, 1 8.
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8 Polozenie obmedzovacieho vodica
8 Polozenie obmedzova-
cieho vodi¢a
8.1 VSeobecné predpisy

Kontrola priechodu obmedzovacieho drétu a
navadzacieho drétu v ploche kosenia

0000099843_001

» Uistite sa, Ze pozdi? obmedzovacieho drétu a
navadzacieho drétu je plocha kosenia na
nasleduijtcich $irkach rovna a pokial mozno
bez prekazok:

Obmedzovaci drét (1)

— smerom von: a = 32 cm (dizka: 1x iIMOW®
Ruler)

— smeromdnu:b=1,2m

Navadzaci drét (2)

— vpravo v smere jazdy k nabijacej stanici:
a = 32 cm (dizka: 1x iMOW® Ruler)

— viavo v smere jazdy k nabijacej stanici:
c=12m

PoloZenie obmedzovacieho drotu

> Obmedzovaci drét zacnite klast' pri nabijacej
stanici a v smere hodinovych ruciciek.

> Obmedzovaci dr6t nezalamuijte, nepretinajte,

nenapinajte ani nekrizte.

Uistite sa, Ze sa obmedzovaci drét nekrizi s

navadzacim drétom.

> Vynimka: Pri inStalacii ulicky musi nava-
dzaci drét krizit obmedzovaci drét.

> Dodrzte vzdialenost’ minimalne 1 m od obme-
dzovacich drétov susediacich instalacii robo-
tickych kosaciek.

> Uistite sa, e dizka obmedzovacieho drétu
nepresiahne:
- iIMOW® 3: 200 m
- iIMOW® 4: 300 m

v
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8 Polozenie obmedzovacieho vodica

» Obmedzovaci dr@t a navadzaci drét nepokla-
dajte do réznej hibky.

Upevnenie obmedzovacieho drétu a navadza-
cieho drotu

0000100053_001

» Obmedzovaci drét a navadzaci drét upevnite
fixacnymi klincami tak, aby boli splnené nasle-
dovné podmienky:

— Vzdialenost' medzi fixatnymi klincami je naj-
viaca=1m.

— Obmedzovaci drét a navadzaci drét dolieha
na vSetkych miestach rovno na zemi.

— Fixac¢né klince su uplne zapustené.

Polozenie rezervy drétu

Rezervy drotu ulah&ujd opravy pri pokladani

drotu a davaju priestor na buduce Upravy.

Priklady:

— Rozsiri sa zahon a treba ho nanovo ohranicit’.

— Kry a kriky vyrasti a obmedzovaci drbt je
potrebné viest’ vo va¢Som obluku okolo pora-
stu.

— Obmedzovaci drét bol na nabijacej stanici ore-
zany prili§ nakratko a neda sa pripojit.

Mo6Zzu sa naplanovat a polozit’ jedna alebo viac-
eré rezervy drbtu.

0000100058_001

» Obmedzovaci drét vedte po dizke a = 1 m rov-
nobezne a tesne k sebe okolo 2 fixacnych klin-
cov bez toho, aby sa obmedzovacie droty pre-
krizili.

> Rezervu drétu upevnite uprostred dvoma dal-
Simi fixacnymi klincami.

0458-075-9501-A

slovensky

8.2 Naplanovanie navadzacieho
drétu a polozenie miesta pripo-
jenia v obmedzovacom drbte

PoloZenie navadzacieho drétu alebo viacerych
navadzacich drétov sa musi vopred starostlivo
naplanovat. Uz pri pokladani obmedzovacieho
drétu sa musi zohiadnit’ poloha v&etkych nava-
dzacich drétov. Musi sa polozit’ aspori jeden
navadzaci drét a mozu sa polozit’ dva navadza-
cie droty.

/

0000100239_001

Navadzaci drét (1) spifia nasledujtice funkcie:

— Orientacia pre jazdu domov do nabijacej sta-
nice (2)

— Nastavenie zaciatocného bodu (3)

— Rozdeluje plochu kosenia do zén (A a B)

Navadzaci drét (1) sa poklada pri nabijacej sta-
nici (2) tak, ze sa zacina cez plochu kosenia

a pripoji sa na €o najvzdialenejSom mieste

k obiehajlicemu obmedzovaciemu drotu (4). 3
10.1

| S

<" ;‘;\\'éir,
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0000100423 001

c
‘ 90°[ =

> Navadzaci drét naplanujte tak, aby boli spl-
nené nasledujuce podmienky:

— Navadzaci drét sa vedie na dizke a=2m
rovno od nabijacej stanice do plochy kosenia.

— Minimalna vzdialenost’ medzi navadzacim dr6-
tom a obiehajucim obmedzovacim vodi¢om je
b =27,5cm

— Navadzaci drét sa s minimalnou vzdialeno-
stou ¢ = 32 cm (dizka: 1x IMOW® Ruler) vedie
a pripoji rovno a v pravom uhle k obmedzova-
ciemu drbtu.
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Navadzaci drét sa nesmie krizit’ so spojenim
blokovacej plochy.

Navadzaci drét sa nesmie pripojit' v rohu

k obmedzovaciemu drétu.

Navadzaci drét sa nesmie pripojit' k obmedzo-
vaciemu drbétu zablokovanej plochy.
Navéadzaci drét sa nesmie krizit' s obmedzova-
cim drétom.

Vynimka: Pri intalacii ulicky musi navadzaci
drét krizit obmedzovaci drét.

— Navadzaci dr6t nesmie byt zalomeny ani
napnuty a sam sa nesmie krizit'.

0000100417_004

0000100229_003

Pri inStalacii obiehajuceho obmedzovacieho

drétu (4) sa musi polozit’ miesto pripojenia pre

navadzaci drot:

> Upevnite obmedzovaci drét (4) na ur€enych
miestach fixacnym klincom (5).
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> Obmedzovaci drot (4) polozte k slucke s
dizkou d = 15 cm a upevnite jednym dalsim
fixaénym klincom (5).

> Obmedzovaci drét (4) na konci slucky drétu
oddelte napr. odstrihovagom.

Konce drotu sa na konci intalacie spoja
s navadzacim drétom. B4 10.1

> Obmedzovaci drét (4) pokladajte dalej okolo

plochy kosenia.

8.3 Rohy
Rohy s uhlom 90°

Rohy s uhlom 90° sa m6zu rozdelit' na dva rohy
s uhlom 45°. Roboticka kosacka tak v tejto obla-
sti meni svoj smer rovhomernejSie a mene;j
trhavo.

0000100400_001

> Obmedzovaci dr6t polozte v rohu prie€ne na
dizke aspon 32 cm (dizka: 1x iIMOW® Ruler).
Rohy vybiehajace do Spicky s uhlom < 90°

Rohy vybiehajuce do $picky s uhlom < 90° roz-

delte na dva rohy. Roboticka kosacka tak v tejto
oblasti meni svoj smer rovhomernejSie a menej

trhavo.

0458-075-9501-A
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> Obmedzovaci drét polozte bez odstupu rovno-
bezne so zjazdnou plochou.
Maximalny vyskovy rozdiel medzi zjazdnou
plochou a plochou kosenia je a = 1,5 cm.

8.5 Nezjazdna plocha

Plocha nie je zjazdna, ked' v blizkosti zeme sia-
haju do plochy kosenia prekazky, podklad nie je
pevny alebo je velmi nerovny, a ked je vyskovy
rozdiel plochy kosenia a prilahlej plochy vagsi
ako 1,5 cm.

Priklady:

— Mdr alebo plot

— Zivy plot alebo kriky s hlboko rastticimi
vetvami

Skalka alebo Strkovana cesticka

— Silno zarastena alebo nerovna zem

> Uistite sa, ze pri rohoch vybiehajucich do
SpiCky nie je uhol mensi ako 90°.
> Ak je uhol mensi ako 90°: uhol rozdeite.
> Polozte roh s uhlom vaésim ako 90°.
Nasledne polozte obmedzovaci drét rovno
na dizke aspoii 32 cm (dizka: 1x iIMOW®
Ruler).
> Potom polozte roh s uhlom vaésim ako 90°.
Nasledne polozte obmedzovaci drét rovno
na dizke aspofi 32 cm (dizka: 1x iIMOW®
Ruler).

8.4 Zjazdna plocha

Roboticka kosacka mdze prechadzat’ priamo po
plochach susediacich s plochou kosenia, ked
vyskovy rozdiel medzi zjazdnou plochou a plo-
chou kosenia nie je viac ako 1,5 cm. Podklad
musi byt pevny a bez prekazok.

Priklady:

— Terasa

— Dlazdena cesta

— Kamene po okrajoch travnikov alebo panely

Vdaka malej vzdialenosti obmedzovacieho drotu
od zjazdnej plochy je mozné kosenie bez okra-
jov.

0000100057_002
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> Obmedzovaci drét polozte vo vzdialenosti
32 cm (dizka: 1x iIMOW® Ruler) rovnobezne s
nezjazdnou plochou.

> Ak sa nezjazdna plocha nachadza na ploche
kosenia: ohranicte nezjazdnu plochu blokova-
cou plochou.

8.6 Vodna plocha

Musi sa dodrzat’ vacsia vzdialenost’ drotu od
vodnych pléch, ked nie je vodna plocha ohrani-
¢ena nejakou pevnou a minimalne 10 cm vyso-
kou prekazkou od plochy kosenia.

Priklady:

— Zahradny rybnik

— Bazén

— Potok alebo vodny tok

AN A

0000100062_002

> Obmedzovaci drét polozte vo vzdialenosti
a =1 m rovnobezne s oblastou brehu.
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> Ak sa vodna plocha nachadza na ploche kose-
nia: ohranicte vodnu plochu blokovacou plo-
chou.

8.7 Hrana padu

Musi sa dodrzat’ vacsia vzdialenost’ drétu od
hran padu, ked nie je hrana padu ohrani¢ena
nejakou pevnou a minimalne 10 cm vysokou pre-
kazkou od plochy kosenia.

Priklady:

— Schody

— Oporny mur

— Odstupniovany svah

0000100063_002

> Obmedzovaci drét polozte vo vzdialenosti
a =1 mrovnobezne s hranou padu.

8.8 Blokovacia plocha

Oblasti na ploche kosenia, po ktorych neméze
alebo nesmie roboticka kosacka prechadzat, sa
musia ohrani¢it’ blokovacou plochou.

Priklady:

— Zahon bez pevného alebo minimalne 10 cm
vysokého ohrani¢enia

Zahradny rybnik alebo bazén bez pevného
alebo minimalne 10 cm vysokého ohranicenia
Prekazky, ktorych sa nesmie dotykat’
Prekazky, ktoré nie su dostatocne pevné
Prekazky, ktoré su nizSie ako 10 cm

Pre robustné kosenie by blokovacie plochy
nemali mat’ dovnutra vyklenuté tvary.
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b

0000100055_001

> Obmedzovaci dr6t (1) vedte pre€ od okraja v
smere blokovacej plochy. Uistite sa, ze su pre
blokovaciu plochu dodrzané nasledovneé roz-
mery:

— Minimalna vzdialenost' od inych obmedzo-
vacich drétov a = 55 cm

— Vzdialenost drtu b = 32 cm (dizka:
1x iIMOW® Ruler) (pri vodnych plochach
a hranach padu b =1 m)

— Minimalny priemer blokovacej plochy 64 cm
(dizka: 2 x IMOW® Ruler)

0000100232_001

> Obmedzovaci drét (1) polozte okolo ohrani¢o-
vanej oblasti.

> Obmedzovaci drét (1) vedte rovnobezne a
tesne voci sebe spat’ k okraju bez toho, aby sa
obmedzovacie dréty prekrizili.

0458-075-9501-A



8 Polozenie obmedzovacieho vodica

8.9 Pevna prekazka

Pevna prekazka na ploche kosenia sa nemusi
ohranicit’ blokovacou plochou, ked je prekazka
vysoka aspon 10 cm. Prekazku rozpoznaju
ultrazvukové snimace a narazovy snimac.

0000100064_001

> Pevna prekazka s vySkou aspori a = 10 cm sa
nemusi ohranicit’.

slovensky

Uzke miesto s navadzacim drtom

0000100418_002

8.10 Uzke miesto
ol S 37220
- b
. O
BT
Ty §

Roboticka kosacka prechadza po vsetkych

Uzkych miestach, pokial sa dodrzi minimalna

vzdialenost' (a) medzi obmedzovacimi drétmi (1).

» Obmedzovaci drét (1) polozte podia obrazka
a uistite sa, Ze su dodrzané nasledovné roz-
mery:

— Minimalna vzdialenost’ medzi obmedzovacimi
drotmi (1) v Uzkom mieste:a=2m

— Ak sa Uuzke miesto ohrani¢uje boénymi prekaz-
kami: dodato&ne zohiadnite vzdialenost
b = 32 cm (dizka: 1x IMOW® Ruler)

> Ak nie je dosiahnuta minimalna vzdialenost’
a = 2 m medzi obmedzovacimi drétmi (1):
Navadzaci drét polozte uprostred cez Uzke
miesto.

0458-075-9501-A

Navadzaci drét (2) vedie robotickd kosacku cie-
lene cez Uzke miesto, pokial je dodrzana mini-
malna vzdialenost’ (a) medzi obmedzovacimi
drotmi (1).

Na konci uvadzania do prevadzky sa musi nasta-

vit' zaCiato¢ny bod (3) za uzkym miestom a jeho

frekvencia najazdu. V opa¢nom pripade robo-

ticka kosacCka neprejde cez Uzke miesto. Zacia-

to€né body je mozné nastavit' cez aplikaciu

MY iMOwe,

> Obmedzovaci drdt (1) polozte podia obrazka
a uistite sa, ze su dodrzané nasledovné roz-
mery:

— Minimalna vzdialenost’ medzi obmedzovacimi
drotmi (1) v tzkom mieste: a = 55 cm

— Ak sa Uzke miesto ohrani¢uje boénymi prekaz-
kami: dodato&ne zohladnite vzdialenost
b =32 cm (dizka: 1x IMOW® Ruler)

> Polozte navadzaci drét (2) uprostred uzkeho
miesta.

> Ak sa nedosiahne bo¢na vzdialenost’
b = 32 cm (dizka: 1x IMOW® Ruler): nainéta-
lujte ulicku, aby ste mohli roboticki kosacku
viest' k dalSej ploche kosenia 1 8.11, alebo
ohranicte oblast’ Uzkeho miesta od plochy
kosenia.
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8.11  Ulicka
Opis funkcii

I

2 N
%’3—A Y B
|

Pomocou uli¢ky (1) je mozné cielene prekonavat’
uzke miesta alebo instalovat’ prejazdy. Ulicka
deli plochu kosenia na hlavnu plochu kosenia (A)
a dalSiu oblast’ kosenia (B).

0000100066_004.

Obmedzovaci drét (2) sa kladie bez preruseni.
Pri tom tvori na prechode z hlavnej plochy kose-
nia (A) do oblasti kosenia (B) uli¢ku.

( )
: )
: e
¢ 2

= ;
5
4 3 4 i

v
0000101523_002

Slucky drétu (4) signalizuju robotickej kosacke,
Ze zacina alebo kondéi ulicka.

V uliCke musi byt v strede polozeny navadzaci
droét (3).

Po ulicke sa musi nutne definovat' zaciatocny
bod (5) v oblasti kosenia (B). V opaénom pripade
roboticka kosacka neprejde od hlavnej plochy
kosenia (A) cez ulicku do oblasti kosenia (B).
Zaciatocné body a ich frekvenciu najazdu je
mozné nastavit' cez aplikaciu ,MY iMOW®".

Vnutri uliCky sa nekosi.

VSeobecné predpisy

(
)

5
\,‘\)\,&/\«\/’\\J’_\&)\/\¢v(\

(=
0000101478_001
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8 Polozenie obmedzovacieho vodica

> Uistite sa, Ze su splnené nasledujluce pod-
mienky:

— Minimalna vzdialenost’ medzi slu¢kami
drétu (4) je aspori a = 64 cm (dizka: 2 x
iMOW® Ruler).

— Vzdialenost’ medzi obmedzovacimi
drotmi (2) je aspori b = 55 cm.

— Vzdialenost’ od bo¢nych prekazok je aspon
c=10cm.

A ) B

d

] e

O

S 3

/
90°

90° OO e

~ Y

0000101524_001

> Uistite sa, ze su splnené nasledujuce pod-
mienky:

— Navadzaci dr6t (3) méze byt pred uliCkou
vedeny na dizke asponi d = 32 cm (dizka: 1x
iMOW® Ruler) rovno a v pravom uhle (90°)
k ulicke.

— Navadzaci dr6t (3) moze byt za ulickou
vedeny na dizke aspof e = 2 m rovno
a v pravom uhle (90°) pre€ od ulicky do
oblasti kosenia (B).

> Ak nie je mozné dodrzat vzdialenosti a dizky,
oblast’ kosenia (B) sa musi oddelit' od hlavnej
plochy kosenia (A) a musi sa zriadit' vediajsia
plocha.

Polozenie ulicky

¢ y)

Z;I:][]( ﬁ‘\)illllii
[CECE S P EE G W S,

—2

A B

¢ N

A I A
0000100067_001

> C

J

> Obmedzovaci drét (2) vedte z hlavnej plochy
kosenia (A) do oblasti kosenia (B).

0458-075-9501-A



8 Polozenie obmedzovacieho vodic¢a slovensky

> Ak je ulicka vedena v obliku: na zaciatok a na ¢ )
koniec ulicky polozte obmedzovaci drot (2) A ¢ 2 B
v dizke a = 64 cm (dizka: 2x IMOW® Ruler) ¢ )
rovno a v pravom uhle (90°) k oblasti kosenia. c | S d
> Obmedzovaci drét (2) vedte v smere hodino- Echy 3
vych ruciciek okolo oblasti kosenia (B) . o Lﬁ S ——— I /goo
a naspat k ulicke. 90° ¢ N A
C
‘ )

90° |

0000099969_001

> Navadzaci drét (3) na hlavnej ploche kose-
nia (A) vedte na dizke aspon ¢ = 32 cm (dizka:
1x iIMOW® Ruler) rovno a v pravom uhle (90°)
k ulicke.

> Navadzaci drét vedte v ulicke v strede.

Navadzaci drdt (3) vedte za ulickou na dizke

aspon d = 2 m rovno a v pravom uhle (90°) do

» Obmedzovaci drét (2) vedte na dizke 32 cm oblasti kosenia (B).

(dI'ZE(a: 1x iIMOW® Ruler) rovnobezne a tesne 8.12  Stipania/klesania
vedla seba bez toho, aby sa obmedzovacie

<

0000101477_001
A\

)

droty prekrizili. Roboticka kosaCka méze jazdit’ a kosit' v stupa-
» Obmedzovaci drét (2) vedte vo vzdialenosti niach az do 45 %. Pomocou trakénych kolies
aspon 55 cm rovnobezne v smere hlavnej plo- kosacky iIMOW® mozno jazdit a kosit v stipa-
chy kosenia (A). ) niach aZ do 50 %. Trakéné kolesa iIMOW® je
> Obmedzovaci drét (2) vedte na dizke 32 cm mozné zakupit' ako prislusenstvo.

(dizka: 1x iIMOW® Ruler) rovnobeZne a tesne
vedia seba k hlavnej ploche kosenia (A) bez
toho, aby sa obmedzovacie droty prekrizili.
> Ak je uliCka vedena v obluku: na zaciatok a na
koniec ulicky polozte obmedzovaci drét (2)
v dizke a = 64 cm (dizka: 2x IMOW® Ruler)
rovno a v pravom uhle (90°) k oblasti kosenia.
> Pokladanie drétu ukoncite na hlavnej ploche
kosenia (A).

0000100399_001

> Ak sa v ploche kosenia nachadza stupanie/
klesanie do 27 %, obmedzovaci drét polozte
Standardne.

0458-075-9501-A 75
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0000100068_001

> Ak sa v ploche kosenia nachadza stupanie/
klesanie vacsie ako 27 %: pred a za stupanim/
klesanim polozte obmedzovaci drét so vzdia-
lenostou a = aspon 1,20 m.

> Aby sa mohla roboticka kosacka presuvat’ po
prechode medzi rovinou a stupanim/klesanim,
musi byt polomer prechodu uspdsobeny tak,
aby sa na dizke b = 1 m neprekrogila vzdiale-
nost’ od zeme ¢ = 10 cm.

8.13 Vediajsia plocha

Samotna roboticka kosacka sa nevie presunat
do \{edlajéej plochy. Roboticku kosacku musi na
vedlajSiu plochu umiestnit’ zakaznik.

Vo vediaj$ej ploche nesmie byt polozeny Ziadny
navadzaci drét.

Sl e

0000099951_004

> Vedte a polozte obmedzovaci drét (1) od hlav-
nej plochy (A) do vediajsej plochy (B).
Minimalna vzdialenost’ od obmedzovacich dr6-
tov a = 64 cm (dizka: 2 x IMOW® Ruler)

» Uistite sa, Ze dizka obmedzovacieho drétu
nepresiahne:
- iIMOW® 3: 200 m
- iIMOW® 4: 300 m

» Obmedzovaci drét (1) vedte rovnobezne
a tesne voci sebe spat k ploche kosenia (A)
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9 Dokoncenie polozenia obmedzovacieho vodica
bez toho, aby sa obmedzovacie droty prekri-
zili.

8.14 Mala plocha kosenia

Pri malej ploche kosenia, pri ktorej je potrebného
menej ako 20 m obmedzovacieho drétu, sa musi
pouzit' modul pre malé plochy STIHL AKM 100.

STIHL AKM 100 stabilizuje signal drétu a zava-
dza sa pomocou drotovych spojok do obmedzo-
vacieho drotu.

9 Dokoncenie polozenia
obmedzovacieho vodi¢a

9.1 Dokoné&enie poloZenia obme-
dzovacieho vodi¢a

Nabijacia stanica na okraji plochy kosenia, nabi-
jacia stanica na okraji plochy travnika

0000100243_001

> Obmedzovaci dr6t (1) upevnite priamo na
zakladovej doske (2) jednym fixaCnym klin-
com (3).

> Pomocou obmedzovacieho drétu (1) odme-
rajte dve Sirky zakladovej dosky (2) a obme-
dzovaci drét (1) nasledne skratte odstrihova-
com.

0000100404_001

> Obmedzovaci drét (1) polozte v zakladove;j
doske tak, aby lezal rovno v kédblovom kanali a
bol zafixovany hakom (4).

0458-075-9501-A



9 Dokoncenie polozenia obmedzovacieho vodi¢a
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> Zastréte obmedzovaci drét (1) do Tavej prie-
chodky (5) a nasledne zavedte.

Koniec drétu (1) sa vnutri nabijacej stanice

posuva smerom hore.

0000100246_001

> Koniec drétu (1) oznacte blizko pri kryte vhod-
nym znackovacom kablov (6).

Nabijacia stanica mimo plochy kosenia

0000104290_001

> Obmedzovaci drét (1) vedte tesne pri uz polo-
zenom obmedzovacom dréte a upevnite fixac-
nym klincom (2).

0000104291_001

> Obmedzovaci drét (1) vedte tesne a rovno-
bezne s inym obmedzovacim drétom na dizke
32 cm (dizka: 1x IMOW® Ruler) spat’ k nabija-
cej stanici bez toho, aby sa obmedzovacie
droty prekriZili.

0458-075-9501-A
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> Obmedzovaci drét (1) vedte na dizke
a = 55 cm spat’ k okraju a dalej k zakladovej
doske (3).

0000104515_001

> Obmedzovaci drét (1) upevnite na vysku
kablového kanala fixaénym klincom (4).

> Pomocou obmedzovacieho drétu (1) odme-
rajte dve Sirky zakladovej dosky (3) a obme-
dzovaci drét (1) nasledne skratte odstrihova-
¢om.

0000100415_001

polozte v zakladovej
doske tak, aby lezal rovno v kablovom kanali a
bol zafixovany hakom (5).

0000100424_001

AR B

> Zastréte obmedzovaci drét (1) do favej prie-
chodky (6) a nasledne zavedte.

Koniec drétu (1) sa vnutri nabijacej stanice

posuva smerom hore.

0000100416_001

~
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> Koniec drétu (1) oznacte blizko pri kryte vhod-
nym znackovacom kablov (7).

Na konci uvadzania do prevadzky sa musi
nevyhnutne nastavit’ zaciato¢ny bod na ploche
kosenia. V opacnom pripade roboticka kosacka
neprejde k ploche kosenia. Zaciato¢né body

a ich frekvenciu najazdu je mozné nastavit’ cez
aplikaciu ,MY iMOW®",

Umiestnenie nabijacej stanice uprostred na plo-
che kosenia

0000100252_001

» Obmedzovaci drét (1) vedte tesne pri uz polo-
Zenom obmedzovacom dréte.

> Obmedzovaci drét (1) vedte tesne a rovno-
bezne s inym obmedzovacim drétom spat’ k
nabijacej stanici bez toho, aby sa obmedzova-
cie dréty prekrizili.

» Obmedzovaci drét (1) vedte vo vzdialenosti
32 cm (dizka: 1x iIMOW® Ruler) okolo zaklado-
vej dosky (3) dopredu.

0000100243_001

\

Obmedzovaci drét (1) upevnite priamo na
zakladovej doske (2) jednym fixaénym klin-
com (3).

Pomocou obmedzovacieho drétu (1) odme-
rajte dve Sirky zakladovej dosky (2) a obme-
dzovaci drét (1) nasledne skratte odstrihova-
com.

\
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10 Polozenie navadzacieho drétu

0000100404_001

> Obmedzovaci drbt (1) polozte v zakladovej
doske tak, aby lezal rovno v kadblovom kanali a
bol zafixovany hakom (4).

0000100245_001

Vel x
> Zastréte obmedzovaci drét (1) do favej prie-
chodky (5) a nasledne zavedte.
Koniec drétu (1) sa vnutri nabijacej stanice
posuva smerom hore.

0000100246_001

> Koniec drétu (1) oznacte blizko pri kryte vhod-
nym znackovacom kablov (6).

10 Polozenie navadzacieho
drotu
10.1  Polozenie navadzacieho drotu

Uz pri pokladani obmedzovacieho drétu sa musi

zohladnit' poloha véetkych navadzacich drétov.

> Zohiadnite véeobecné predpisy tykajlice sa
pokladania navadzacieho drétu ) 8.2.

0458-075-9501-A
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0000100406_001

> Zaciatok navadzacieho drotu (1) zastréte do
prostrednej priechodky (2) a vedte dale;.
Navadzaci drét (1) sa vnutri nabijacej stanice
posuva smerom hore.

0000100236_001

i \//N} ST=

> Navadzaci dr6t (1) vedte dalej dovtedy, kym
neprecnieva nahor na dizke a = 32 cm (dlzka:
1x iIMOW® Ruler).

0000100405_001

> Navadzaci drét (1) oznacte blizko pri kryte
vhodnym znackovacom kablov (3).
Oznadenie ulahduje neskorsie pripojenie
k spravnej svorke.

0000100238_001

> Navadzaci drét (1) polozte v zakladovej doske
tak, aby lezal rovno v kablovom kanali a bol
zafixovany hakom (4).

0458-075-9501-A

> Navadzaci drét (1) upevnite priamo na zakla-
dovej doske (5) jednym fixaénym klincom (6).

00001002:

> Navadzaci drét (1) vedte na dizke b =2 m
rovno a v pravom uhle (90°) od nabijacej sta-
nice do plochy kosenia.

> Navadzaci drét (1) vedte k slucke drétu (7) na
okraji plochy kosenia. Vzdialenost’ od obieha-
juceho obmedzovacieho drétu (8) musi byt’
aspon ¢ = 27,5 cm.

0000100069_001

—

> Na svahoch pokladajte navadzaci drot
prie¢ne. Vzdialenost od obmedzovacieho
drotu musi byt aspon ¢ = 27,5 cm.

0000100230_001

» Navadzaci drét (1) vedte na dizke aspoii
32 cm (dizka: 1x IMOW® Ruler) rovno a v pra-
vom uhle (90°) k slucke drétu (7).
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> Polozte vodiaci drot (1) cez stred slucky
drétu (7).

> Navadzaci drét (1) na konci slu¢ky drotu (7)
oddelte odstrihovagom a véetky konce drotu
nastavte na rovnaku dizku.

0000100233_001

» Konce obmedzovacich drétov (8) a navadza-
cieho drétu (1) zastréte az po doraz do dréto-
vej spojky (9).

Konce drétu sa nesmu odizolovat'.

> Drétovu spojku (1) stlacte klieStami az po

doraz.

0000100231_001

> Obmedzovacie dréty (8) a navadzaci drét (1)
vedte rovnobezne a tesne voci sebe bez toho,
aby sa droty prekrizili.

> Droéty upevnite dalSimi fixaénymi klincami.

11 Elektrické pripojenie nabi-
jacej stanice
Pripojenie obmedzovacieho
drétu a navadzacieho drotu

11.1

0000100247_005

> Konce drdtu (1) ziahka napnite a pozdiz
hrany (2) skratte odstrihovacom.
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11 Elektrické pripojenie nabijacej stanice

0000100248_001

> Konce drdtu odizolujte na dizke a = 10 mm.
> Lanka drétu skrutte tak, aby neodstavali jed-
notlivé lankéa drétu.

0000106324_001

> Popisané konce drétu priradte prislusSnym

svorkam.

Paku (3) prislusnej svorky odklopte dozadu.

Odizolovany koniec drotu zavedte do prislus-

nej svorky a na zatvorenie sklopte paku (3)

opat’ dopredu.

> Obmedzovacie droty a navadzaci drét zafi-
xujte v kablovych drziakoch podia obrazka a
potlacte na pravu stranu.

\

\

0000100253_001

> Sklopte kryt (4) dopredu.
Kryt (4) sa poCutelne a citelne zaisti.

0458-075-9501-A



11 Elektrické pripojenie nabijacej stanice

0000100293_001

> Nasadte kryt (5). _
Kryt (5) sa pocutelne zaisti.

11.2  PoloZenie nabijacieho kabla

a pripojenie napajacieho zdroja

rrwmls i wrn

ﬁo/"1/ \&>

‘k

> Nabijaci kabel (1) polozte k miestu napaja-
cieho zdroja (2).

> Miesto napajacieho zdroja (2) vyberte tak, aby
boli splnené nasledujiuce podmienky:

— Napajaci zdroj (2) a privodny kabel sa
nachadzaju mimo plochy kosenia.

— V dosahu napajacieho zdroja (2) sa nacha-
dza vhodna zasuvka.

— Napajaci zdroj (2) lezi na rovnom a nie
trvalo mokrom podklade.

— Napajaci zdroj (2) je umiestneny na vyvyse-
nine, ak méze byt dihSie vystaveny pretrva-
vajucemu mokru.

— Ak je to mozné: miesto je chranené pred
poveternostnymi vplyvmi a zatienené.

> Nabijaci kabel polozte tak, aby boli splnené
nasledujiuce podmienky:

— Nabijaci kabel (1) sa nachadza mimo plo-
chy kosenia.

— Nabijaci kabel (1) je polozeny tak, aby on
nemohli zakopavat' osoby.

0000104292_001

0458-075-9501-A
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— Nabijaci kabel (1) nie je napnuty ani zamo-
tany.

— Nabijaci kabel (1) je kompletne odmotany a
nelezi pod nabijacou stanicou.

— Nabijaci kabel (1) nelezi na trvalo mokrom
podklade.

> Nabijaci kabel (1) spojte s konektorom (3)
napajacieho zdroja (2) tak, aby bol Uplne
zaisteny.

0000104293_001

e d >

> Siet'ovu zastréku (4) zastréte do spravne nain-
Stalovanej zasuvky (5).
LED na nabijacej stanici svieti nazeleno.

11.3  Montaz napajacieho zdroja na
stenu

Napajaci zdroj sa méze namontovat' na stenu.

+

0000100290_003

81



slovensky

> Napajaci zdroj namontujte tak, aby boli spl-
nené nasledujuce podmienky:
— Pouziva sa vhodny upeviovaci material.
— Napajaci zdroj je vo vodorovnej polohe.
Je potrebné dodrzat’ nasledujuce vzdialeno-
sti:
— Napéjaci zdroj sa nachadza mimo obla-
sti (a) moznej elektroinstalacie.
— V dosahu napajacieho zdroja sa nacha-
dza vhodna zasuvka.
— Ak je to mozné: miesto je chranené pred
poveternostnymi vplyvmi a zatienené.

12 Nabijanie robotickej
kosacky

12.1  Nabijanie robotickej kosacky

Pred prvym pouzitim alebo po dlh$ich prevadz-
kovych prestavkach (napr. zimna prestavka) sa
musi roboticka kosacka Uplne nabit. Roboticka
kosacka pritom vykona Start systému. AZ po Start
systému to mdze niekolko minut trvat’.

Po Starte systému prijme roboticka kosacka
svoju poziciu a ¢as. Priamo po Starte systemu
nezacnite s kosenim.

Doba nabijania zavisi od réznych vplyvov, napr.
od teploty akumulatora alebo od teploty prostre-
dia. Pre optimalny vykon dbajte na odporucané
teplotné rozsahy, [ 23.7.

0000104294_001

> Zasunte roboticku kosacku az na doraz do
nabijacej stanice.
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12 Nabijanie robotickej kosacky

0000104295_001

LED (1) na nabijacej stanici svieti na bielo.

LED (1) za¢ne nasledne blikat na zeleno a robo-
ticka kosacka sa nabija.

Ak sa LED (1) na kratku dobu rozsvieti na ¢er-
veno, je pritomna porucha, pozri [ 22.1.

Hned ako svetelny pruh (2) na robotickej
kosacke zobrazuje biely svetelny vzor, vykona
roboticka kosacka Start systému.

Po Starte systému svieti LED na svetelnom

pruhu (2) na bielo.

> Roboticku kosacku nechajte stat’ v nabijacej
stanici, kym sa Uplne nenabije.
LED (1) na nabijacej stanici svieti na bielo,
hned ako je proces nabijania ukonceny.

Po prvom nabijani sa roboticka kosacka
v buducnosti nabija automaticky, ked' sa na
konci kosenia vrati do nabijacej stanice.

Energeticky uc¢inné nabijanie

Aby ste akumulator robotickej kosacky nabijali

s €o najnizSou spotrebou energie, mdzete okrem
funkcie nabijania deaktivovat’ vSetky nepotrebné

doplnkové funkcie robotickej kosacky a nabijacej
stanice.

0000104296_001
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13 Pripojenie radiového rozhrania Bluetooth®

> Ak su aktivované ,Funkcie pristupu“ v aplikacii
MY iMOW®*: deaktivujte ,Funkcie pristupu®.

Stlacte po sebe nasledujucu kombinaciu tlacidiel:

> Stlacte tlacidlo ,STOP* (3).
Roboticka kosacka sa zastavi a zablokuje.

> Stlacte tlacidlo ,STOP* (3) a drzte ho stlacené
dovtedy, kym svetelny pruh (4) nesvieti uplne
nacerveno.

> Stlacte tlacidlo ,STOP* (3).
Svetelny pruh (4) zablika dvakrat. Blokovacie
zariadenie robotickej kosacky je aktivované.

> Stlacte tlacidlo ,STOP* (3) a drzte ho stlacené
dovtedy, kym svetelny pruh (4) nesvieti uplne
nacerveno a na konci nezablika dvakrat nacer-
veno.
Je aktivovany rezim ,energeticky uc¢inného
nabijania“. Akumulator robotickej kosacky sa
uplne nabije. VSetky doplnkové funkcie su
deaktivované.

Po nabiti sa musi roboticka kosacka aktivovat,
aby bola opat’ prevadzkyschopna:
> Stlacte tlacidlo ,START" (5).
Roboticka kosacka je pripravena na pre-
vadzku.

13 Pripojenie radiového roz-
hrania Bluetooth®

Nastavenie radiového rozhra-
nia Bluetooth®
Roboticka kosacka vysiela pravidelne signal

Bluetooth®, aby sa mohla spojit' s mobilnym kon-
covym zariadenim.

131

Aby bolo mozné pouzivat’ roboticku kosacku,
musi byt radiové rozhranie Bluetooth®-prostred-
nictvom aplikécie ,MY iMOW®* zabezpedené
heslom.
> Stiahnite si aplikaciu ,MY iIMOW®* v obchode
App Store mobilného koncového zariadenia
a zalozte si Ucet.
> Pridajte roboticku kosacku do uctu.
» Postupuijte podia pokynov na obrazovke a roz-
hranie Bluetooth® zahesluijte.
Po zadani hesla je mobilné koncové zariade-
nie autorizované na ovladanie a konfiguraciu
robotickej kosacky.

Dal$ie mobilné koncové zariadenie je mozné
autorizovat iba zadanim zvoleného hesla. Robo-
ticka kosacka je tymto spésobom chranena pred
neopravnenym pristupom.

0458-075-9501-A
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14 Svetelny vzor na robotickej
kosacke a nabijacej stanici

Svetelny pruh na robotickej
kosacke

14.1

5
g
8
3
H
2
g

8

Svetelné pruhy (1 a 2) zobrazuju stav robotic-
kej kosacky a poruchy.

Predny svetelny pruh (1) je aktivny len pri

zmene stavu a rozsvieti sa na 20 sekund.

Biely svetelny vzor:

— Kosenie nie je aktivne.

Zeleny svetelny vzor:

— Kosenie je aktivne.

— Zadny svetelny pruh (2) zobrazuje pokrok
kosenia.

Cerveny svetelny vzor:

— Blokovacie zariadenie je aktivne.

— Poruchové hlasenie.

Modry svetelny vzor — na zadnom svetelnom

pruhu (2):

— Roboticka kosacka ziskava aktualizaciu
systému.

Ak je prostrednictvom aplikacie ,MY iMOW®*
aktivovana ,animacia okolia“, svieti predny
svetelny pruh (1) trvalo nabielo, ked sa robo-
ticka kosacka pohybuje. Pri zmene stavu sa
»animacia okolia“ na 20 sekund prekryje.
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14.2 LED na nabijace;j stanici

LED (1) zobrazuje stav nabijacej stanice

a poruchy.

LED (1) svieti nabielo:

— Nabijacia stanica je pripravena na pre-
vadzku.

LED (1) blika na zeleno:

— Roboticka kosacka sa nabija.

LED (1) pulzuje nabielo:

— Roboticka kosacka sa nachadza v nabijacej
stanici a je pripravena na prevadzku.

LED (1) svieti nazeleno:

— Roboticka kosacka sa nenachadza v nabija-
cej stanici a nabijacia stanica funguje
riadne.

LED (1) svieti nacerveno:

— Nastala porucha.

LED (1) svieti namodro:

— Komunikacia s robotickou kosackou.

15 Obsluha a nastavenie
robotickej kosacky

15.1  Ovladaci panel

0000104298_001

Tlacidlami (1 az 5) méZete ovladat’ zakladné
funkcie robotickej kosacky. Uplny rozsah funkcii
je dostupny cez aplikaciu ,MY iMOW®",

Zacatie kosenia

> Stlacte ,START" (3).
Roboticka kosacka za¢ne kosenie a nasledne
sa automaticky vrati do nabijacej stanice.
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15 Obsluha a nastavenie robotickej kosacky

Zastavenie kosenia a zablokovanie robotickej
kosacky
> Stlacte tlacidlo ,STOP* (1).
Roboticka kosacka a zaci mechanizmus sa
zastavia. Roboticka kosacka sa zablokuje.

Odoslanie robotickej kosac¢ky do nabijacej sta-
nice
> Stlacte tlacidlo ,DOM* (4).
Roboticka kosacka sa presunie spat’ do nabi-
jacej stanice.

Odblokovanie robotickej kosacky
> Stlacte tlacidlo ,ZAMOK" (2).
> Stlacte zobrazenu kombinaciu tlacidiel.

Vyvolanie informéacii

> Stlacte tlacidlo ,INFO® (5).
Roboticka kosacka reprodukuje zvukové infor-
macie o aktualnom stave.

156.2  Aplikacia ,MY iIMOW®*

Na pohodiné pouzivanie robotickej kosacky je
potrebna aplikacia ,MY iIMOW®*. Cez aplikéciu
MY iMOW® je mozné ovladat’ a nastavovat’
roboticku kosacku.

Roboticku kosacku je mozné pripojit' bezdréto-
vym sietovym pripojenim (WLAN) a mobilnym
radiovym pripojenim alebo cez Bluetooth®

k mobilnému koncovému zariadeniu. Z desktopo-
vého pocitaca je mozné roboticku kosacku ovla-
dat’ a nastavovat’ cez webovu aplikaciu

MY iMowe,

Hlavné funkcie

— Zacatie a zastavenie kosenia

— Plan kosenia
— Nastavenie ¢asov kosenia (cez asistenta

alebo manualne)

— Nastavenie zagiatoénych bodov (volitelng)
— Vyber zén (volitelng)

— Nastavenie vysky kosenia

— Pristup k zariadeniu
— Nastavenie domovskej oblasti
— Nastavenie alarmu

— Zapnutie optimalizacie okrajov

— Vykonanie kontroly signalu drétu

— Zapnutie animacie okolia

— Zapnutie pripomienky ,Skontrolujte ¢epele*

— Vzdialeny pristup k robotickej kosacke cez
bezdrétove siet'ové pripojenie (WLAN)

— Vzdialeny pristup k robotickej kosacke cez
mobilné radiové pripojenie

— Pomoc

0458-075-9501-A



16 Zastavenie robotickej kosacky a aktivacia blokovacieho zariadenia

Informacie o zapojeni do domacej siete

iIMOW® sa méze pre zvy$enu bezpeénost' ida-
jov zapoijit do domacej siete oddelene od osob-
nych zariadeni. Su¢asné WLAN smerovace nato
ponukaju moznost’ nastavenia dodatoCnej samo-
statnej siete, napr. WLAN pre zariadenia loT
alebo host'ovskej siete WLAN. V nich nedocha-
dza k prepojeniu s osobnymi udajmi a zariade-
niami.

Pripojenia WLAN musia byt chranené heslom.
Heslo by ste nemali poskytovat’ tretim osobam.

Nastavenie pripojeni WLAN a funkcionalita sme-
rovaca zavisia od vyrobcu smerovaca.

16 Zastavenie robotickej
kosacky a aktivacia bloko-
vacieho zariadenia

Zastavenie robotickej kosacky
a aktivacia blokovacieho zaria-
denia

A varovanE

m Ak sa roboticka kosacka nezastavi a aktiva-
ciou blokovacieho zariadenia neodstavi tak,
ako je opisané v tomto navode na obsluhu,
mdze sa roboticka kosacka svojvoine zapnut'.
Méze déjst’ k tazkému zraneniu oséb
a vecnym Skodam.
> Roboticku kosacku pocas prepravy, sklado-

vania, Cistenia, udrzby, opravy alebo pri
zmenenom &i nezvyCajnom spravani
zastavte a aktivujte blokovacie zariadenie.

16.1

0000104299_001

> Stlacte tlacidlo ,STOP* (1).
Roboticka kosacka sa zastavi a zablokuje.

> Stlacte tla¢idlo ,STOP* (1) a drzte ho stlacené
dovtedy, kym svetelny pruh (2) nesvieti Uplne
nacerveno.

0458-075-9501-A
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> Stlacte tlacidlo ,STOP“ (1).
Svetelny pruh (2) zablika dvakrat. Blokovacie
zariadenie robotickej kosacky je aktivované.
Roboticku kosacku je mozné prepravovat,
uskladnit, vycistit’ alebo vykonat’ jej udrzbu.

17 Preprava

17.1  Preprava robotickej kosacky
> Zastavte roboticku kosacku a aktivujte bloko-
vacie zariadenie.

Prenasanie robotickej kosacky

/ \\

> Noste pracovné rukavice z odolného mate-
ridlu.

> Roboticku kosacku prenasajte za predné mie-
sto uchopenia (1) a zadné miesto uchope-
nia (2).

0000099953_001

Preprava robotickej kosacky vo vozidle
> Roboticku kosacku zaistite tak, aby sa nepre-
vratila a nemohla sa posuvat'.

17.2 Preprava akumulatora

Akumulator je vstavany v robotickej kosacke a

moze ho vymontovat’ iba Specializovany pred-

ajca STIHL.

> Zabezpecéte, aby bol akumulator v bezpe¢nom
stave.

> Akumulator zabalite tak, aby sa v obale nemo-
hol pohybovat'.

> Obal zaistite tak, aby sa nemohol pohybovat'.

Akumulator podlieha poziadavkam na prepravu
nebezpecného tovaru. Akumulator je zatriedeny
ako UN 3480 (litiovo-iénové batérie) a bol odsku-
$any podia OSN prirugky ,Testy a kritéria, Gast’
lll, pododsek 38.3".

Prepravné predpisy su uvedené na stranke
www.stihl.com/safety-data-sheets.
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18 Skladovanie

18.1  Priprava nabijacej kosacky na

uskladnenie

Spolo¢nost’ STIHL odporuca pri dihSich prevadz-

kovych prestavkach, napr. pri zimnej prestavke,

uviest’ robotickl kosacku do ,zimného spanku*.

,Zimny spanok” deaktivuje vSetky nepotrebné

doplnkové funkcie robotickej kosacky a zaistuje

minimalne vybijanie akumulatora.

> Ak su aktivované ,Funkcie pristupu” v aplikacii
MY iMOW®*: deaktivujte ,Funkcie pristupu®.

> Ak je stav nabitia robotickej kosacky menej
ako 50 %: nabijajte roboticku kosacku, kym sa
nedosiahne stav nabitia nad 50 %.

0000104300_001

> Roboticku kosacku vyberte z nabijacej sta-
nice.

Stlacte po sebe nasledujucu kombinaciu tlacidiel:

> Stlacte tlacidlo ,STOP* (1).
Roboticka kosacka sa zastavi a zablokuje.

> Stlacte tlacidlo ,STOP* (1) a drzte ho stlacené
dovtedy, kym svetelny pruh (2) nesvieti uplne
nacerveno.

> Stlacte tlacidlo ,STOP* (1).
Svetelny pruh (2) zablika dvakrat. Blokovacie
zariadenie robotickej kosacky je aktivované.

> Stlacte tlacidlo ,STOP* (1) a drzte ho stlacené
dovtedy, kym svetelny pruh (2) nesvieti uplne
nacerveno a na konci nezablika dvakrat nacer-
veno.
Rezim ,zimny spanok® je aktivovany. VSetky
doplnkové funkcie su deaktivované.

Po zimnej prestavke sa musi roboticka kosacka

aktivovat', aby bola roboticka kosacka opat pre-

vadzkyschopna:

> Postavte roboticku kosacku na plochu kose-
nia.

> Stlacte ,START" (3).
Rezim ,Zimny spanok” je deaktivovany a robo-
ticka kosacka je opat pripravena na pre-
vadzku.

> Ak roboticka kosacka nereaguje, musi sa
nabit’: nabijanie robotickej kosac¢ky L 12.1.
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18 Skladovanie

18.2  Skladovanie robotickej kosacky
> Roboticku kosacku skladujte tak, aby boli spl-
nené nasledujuce podmienky:
— Roboticka kosacka je mimo dosahu deti.
— Roboticka kosacka je ¢ista a sucha.
— Roboticka kosacka je v uzavretej miestnosti.
— Akumulator robotickej kosacky je nabity.
— Roboticka kosacka nie je skladovana mimo
uvedenych hrani¢nych teplét, £ 23.6.
— Roboticka kosacka sa nemoze prevratit'.
— Roboticka kosagka sa neméze skotuiat’.
— Roboticka kosacka stoji vodorovne na kole-
sach.
— Na robotickej kosacke nie su odlozené
ziadne predmety.

Roboticku kosacku je mozné skladovat aj na
nastennom drziaku. Nastenny drziak je dostupny
ako prislusenstvo.

UPOZORNENIE

® Ak roboticka kosacka nie je uskladnena tak,
ako je to uvedené v tomto navode na obsluhu,
moze sa akumulator hlboko vybit, a tym sa
vazne poskodit’.
> Akumulator robotickej kosacky pred usklad-
nenim nabite.

18.3  Uskladnenie nabijacej stanice,

nabijacieho kabla a napaja-
cieho zdroja

Pri dlihSich prevadzkovych prestavkach, napr. pri

zimnej prestavke, moze nabijacia stanicu, nabi-

jaci kébel a napajaci zdroj zostat’ na ploche

kosenia.

> Vytiahnite sietovu zastréku napajacieho zdroja
z0 zasuvky.

> Sietovu zastréku chrarite pred poveternost-
nymi vplyvmi.

> Vycistite vSetky komponenty.

0000101180_001

m

alebo Ziabom na maltu.
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19 Cistenie

0000101181_001

> K3 alebo Ziab na maltu upevnite o zem
pomocou klincov do zeme.

Demontaz nabijacej stanice, nabijacieho kabla a
napajacieho zdroja

Na uskladnenie na nastenny drziak, ktory je

k dispozicii ako prisluSenstvo, alebo ak nie je

mozné zakrytie, mézu sa nabijacia stanica, nabi-

jaci kabel a napajaci zdroj demontovat'.

> Vytiahnite sietovu zastrcku napajacieho zdroja
Z0 zasuvky.

> Vycistite vSetky komponenty.

> Nabijaci kabel odpojte od nabijacej stanice a
napajacieho zdroja a namotajte.

» Odmontujte napajaci zdroj a namotajte pri-
vodny kabel.

> Odpojte obmedzovaci drét a navadzaci drot
od nabijacej stanice.

> Na ochranu pred kor6ziou konce drbétu
namazte a chrante pred poveternostnymi
vplyvmi.

> Odmontujte nabijaciu stanicu.

19 Cistenie

19.1

Cistenie robotickej kosatky

A varovanE

m Rezné hrany Cepeli su ostré. Méze dojst’
k porezaniu pouzivatela.
> Noste pracovneé rukavice z odolného mate-
rialu.

» Zastavte roboticku kosacku a aktivujte bloko-
vacie zariadenie.

0000100282_001

> Roboticku kosacku uchopte za predné miesto
uchopenia (1) a zadné miesto uchopenia (2).

0458-075-9501-A
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> Roboticku kosacku umiestnite na bok a
zaistite proti prevrateniu.

> Skontrolujte poSkodenia a pevné ulozenie
zatky (3) diagnostickej zdierky.

> Ak je nozovy kotu¢ (4) vyrazne znecisteny:
demontujte nozovy kotug (4).

0000100283_001

v

Negistoty uvoinite drevenou ty&ou alebo mék-
kou kefou. V pripade potreby pouzite pH-
neutralny Cistiaci prostriedok. Firma STIHL
odporuca prostriedok STIHL Multiclean.
VoIné negistoty oplachnite jemnym pradom
vody.

Spodnu stranu robotickej kosacky vycistite
vlhkou handrou.

Nabijacie kontakty (5) vycistite vihkou hand-
rou.

> Kryt a ovladaci panel vycistite vihkou handrou.

19.2

v

v

v

Cistenie nabijacej stanice,
napajacieho zdroja, nabija-
cieho kabla a konektorov
> Vytiahnite siet'ovu zastréku napajacieho zdroja
z0 zasuvky.
> Nabijaciu stanicu, napajaci zdroj a nabijaci
kabel vycistite vihkou handrou.
> Ak je to potrebné: Pevné negistoty uvolnite
makkou kefou.
> Konektory vycistite suchou handrou nepusta-
jucou vlakna.
> Ak je to potrebné: Pevné negistoty uvolnite
Stetcom.

20 Udrzba a vymena &epeli

20.1  Vizualna kontrola
> Roboticku kosacku pravidelne kontrolujte:
— Cistota nabijacich kontaktov
— Skontrolujte poskodenie krytu a ochrannej
listy
Skontrolujte Tahky chod kolies
— Skontrolujte poskodenie, opotrebenie, pra-
skliny a Tahky chod &epeli.
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20 Udrzba a vymena &epeli

0000100420_001

0000100258_001

— Skontrolujte poSkodenie a opotrebenie
nozového kotuca.
— Ak st oznacenia opotrebovania (1) pred-
raté a vytvorili sa diery: vymerite Zaci
mechanizmus.

> Roboticku kosacku uchopte za predné miesto
uchopenia (1) a zadné miesto uchopenia (2).
> Otocte roboticku kosacku na zadnu stranu.

0000102542_001

0000100285_001

— Skontrolujte poSkodenie a opotrebenie L-
Capov (2).
— Ak su L-Capy (2) opotrebované viac ako
do polovice: vymerite Zaci mechanizmus.

> Stlacte paku (3) a drzte ju stlacenu.
> Maticu (4) otacajte proti smeru hodinovych
ruciciek dovtedy, kym sa nebude dat’ odobrat'.

0000100056_001

0000100286_001

> Odoberte maticu (4).
> Odoberte nozovy kotuc (5).

— Skontrolujte poSkodenia a pevné ulozenie
zatky (3) diagnostickej zdierky.

20.2 Vymena cepeli

A vrrovanE

® Rezné hrany Cepeli su ostré. Méze dojst’
k porezaniu pouzivatela.
> Noste pracovné rukavice z odoIného mate-
rialu.

» Zastavte roboticku kosacku a aktivujte bloko-
vacie zariadenie.
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> Posurite drziak noZa (6) v smere $ipky &
Drziak noza (6) sa odisti.
> Drziak noza (6) odoberte.
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21 Oprava

0000104445_001

0000104302_001

> Vycistite nozovy kotu¢ (5), drziak noza (6) a
maticu (4).

0000104446_001

» Zaveste nové Cepele (8). Vlozte iba jednu
¢epel na L-¢ap (9).
Zarovnanie ¢epeli je lubovoiné. Cepelami je
mozné voine pohybovat okolo L-¢apu.

ol ¥l

0000104303_0

v

Nasadte drziak noza (6).

Drziak noza (6) posunte v smere Sipky &

a uistite sa, ze vSetky tri ramena (10) su
umiestnené pod L-Capmi (9).

Drziak noza (6) je zaisteny.

> Nasadte nozovy kotu¢ (5) na roboticku
kosacku.

Zaskrutkujte maticu (4) v smere hodinovych
ruciciek.

v

\

0458-075-9501-A

slovensky

> Maticu (4) pevne utiahnite v smere hodinovych
ruciciek. }
Paky (3) sa pocutelne zaistia.

21 Oprava

21.1  Oprava robotickej kosacky,
akumulatora, zacieho mecha-
nizmu, nabijacej stanice
a napéjacieho zdroja

Pouzivatel nemdze opravovat’ roboticku
kosacku, akumulator, nabijaciu stanicu a napa-
jaci zdroj sam.
Poskodené alebo opotrebované ¢epele a zaci
mechanizmus sa mézu vymenit’.
> Ak je roboticka kosacka, akumulator, nabijacia
stanica, nabijaci kabel, napajaci zdroj alebo
privodny kabel poskodeny: roboticki kosacku,
akumulator, nabijaciu stanicu, nabijaci kabel,
napajaci zdroj alebo siet'ovy kabel nepouzi-
vajte a vyhiadajte $pecializovaného predajcu
STIHL.
> Ak je niektora ¢epel podkodena alebo opotre-
bovana:
» Zastavte roboticku kosacku a aktivujte blo-
kovacie zariadenie.
> Vymerite v3etky Gepele. Cepele sa nemdzu
dodatocne ostrit’.
> Ak su nozovy kotu¢ alebo L-Eapy na noZzovom
kotuci poSkodené alebo su opotrebované viac
ako do polovice:
» Zastavte roboticku kosacku a aktivujte blo-
kovacie zariadenie.
> Vymerite Zzaci mechanizmus.
> Ak sU $titky upozorneni neditateiné alebo
poskodené: nechajte Stitky upozorneni vyme-
nit' Specializovanym predajcom STIHL.

21.2  PrediZenie alebo oprava obme-

dzovacieho drétu alebo nava-
dzacieho drotu

Obmedzovaci drét alebo navadzaci drét je
mozné predlzovat’ alebo opravovat’ pomocou
drétovych spojok.

Drétové spojky su naplnené gélom, aby sa pred-

iSlo pred¢asnému opotrebovavaniu alebo korozii

koncov drétu.

> Uistite sa, e celkova dizka obmedzovacich
drotov nepresiahne maximalnu dizku 850 m.
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> Droétovu spojku (1) stlacte klieStami az po
doraz.

~OoK

0000100060_001

> Zastréte konce drétu (2) do drotovej
spojky (1).
Konce drétu sa nesmu odizolovat'.

0000100242_001

> Obmedzovacie vodiCe vedte po djike aspon
a =5 cm rovnobezne a tesne vedla seba bez
toho, aby sa obmedzovacie vodiCe prekrizili.

22 CQOdstrafiovanie poruch

221 Odstrafovanie poruch robotickej kosacky

Vaésina poruch sa zobrazuje v aplikacii ,MY iIMOW®* a pomocou &ervenych svetelnych vzorov na
robotickej kosacke alebo nabijacej stanici.

Pri odstranovani poruch postupujte takto:

alebo

> Dodrzujte pokyny v aplikacii ,MY iMOW®",

> Stlacte tlacidlo ,INFO* na ovladacom paneli a dodrzujte zvukové pokyny.

cej stanice stat..

Porucha Svetelny pruh [Pri¢ina Naprava
na robotickej
kosacke alebo
nabijacej sta-
nici
Roboticka Akumulator je vybity. |> Uistite sa, Ze dizka obmedzovacieho
kosacka zostane drétu nepresiahne:
pocas jazdy — iMOW® 3: 200 m
domov do nabija- — iIMOW® 4: 300 m

> Optimalizujte polozenie navadzacieho
drotu.

> Polozte v ploche kosenia dalSi navad-
zaci drot.

> Roboticku kosacku preneste na nabitie
do nabijacej stanice.

> Ak je to mozné: Nabijaciu stanicu
umiestnite v ploche kosenia so svaho-
vou polohou v dolnej oblasti klesania.

Roboticka
kosacka nezacne
kosit’ podla oca-
kavania.

Svetelné pruhy
svietia namo-
dro.

Roboticka kosacka
vykona restart.

> Pockajte do ukoncenia restartovania.
Roboticka kosacka nasledne zaéne
kosit’ automaticky.

Svetelné pruhy
svietia nacer-
veno.

LED na nabija-
cej stanici svieti
nacerveno.

Na obmedzovacom
dréte alebo navadza-

com drbte je porucha.

> Uistite sa, ze obmedzovaci drét a navad-
zaci drét su neposkodené.

> Zabezpecte, aby bol obmedzovaci drét
alebo navadzaci drét spravne pripojeny
k nabijacej stanici.

> Uistite sa, Ze obmedzovaci drét alebo
navadzaci drét su spravne pripojené
k drétovej spojke.

> Dodrzujte pokyny v aplikacii
MY iMOW®",
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23 Technické udaje slovensky

Porucha Svetelny pruh [Pricina Néaprava
na robotickej
kosacke alebo
nabijacej sta-
nici
Roboticka Svetelné pruhy [V robotickej kosacke, |> Uistite sa, Zze nabijacie kontakty na nabi-
kosacka sa svietia nacer- |akumulatore, napaja- jacej stanici a robotickej kosacke su
nenabija. veno. com zdroji alebo nabi-| Ciste.
LED na nabija- |jacej stanici je poru- |> Zabezpecte, aby bol dodrzany odporu-
cej stanici svieti [cha. cany teplotny rozsah.
nacerveno. > Dodrzujte pokyny v aplikacii
MY iMOwWe,
> Ak porucha nadalej pretrvava, nepoku-
Sajte sa roboticku kosacku opat’ nabit’,
sietovl zastréku privodného kabla
vytiahnite zo zasuvky a vyhladajte Spe-
cializovaného predajcu STIHL.
23 Technické l'Jdaje — Dosah signalu: cca 10 m. Intenzita signalu
zavisi od okolitych podmienok a mobilného
23.1 Roboticka kosacka STIHL koncového zariadenia. Dosah sa moze
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO vyrazne liSit’ v zavislosti od vonkajsich pod-
mienok, vratane pouzitého prijimaca. Vnutri
Technické udaje uzavretych priestorov a v désledku kovovych
— Rezna Sirka: 20 cm prekazok (napr. steny, regaly, kufre) méze byt
— Vyska kosenia — elektricky: 20 mm az 60 mm dosah vyrazne kratsi.
— Otacky nozového kotuca: 3000 1/min — Poziadavky na operacny systém mobilného
— Rychlost kosenia: 0,5 m/s koncového zariadenia: pozri info.myi-
— Rozmery: mow.stihl.com
= {¥ska: 163 mm Radiova siet (WLAN)
_ Dizka: 610 mm — Standard siete: IEEE 802.11b/g/n

— Frekvenéné pasmo: 2,4 GHz
— Maximalny vyzarovany vysielaci vykon:

Hmotnost: 11 kg
— Trieda krytia: 11l

— Druh krytia: IP56 100 mW

— Maximalna plocha kosenia: Mobilné radiové pripojenie
— iIMOW® 3.0 EVO: 500 m? — Forméat SIM karty: eSIM
— iMOW® 4.0 EVO: 1000 m?2 — Frekvenéné pasma

— Aktivny &as (za tyzden) * - LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
- IMOW® 3.0 EVO: 24 h pre 325 m? B13, B20, B28, B66

— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19

— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz

Maximalny vyzarovany vysielaci vykon: 2 W

Datové objemy priemerne pripadajlce za

— iIMOW® 4.0 EVO: 32 h pre 650 m?

— Maximalna dizka obmedzovacieho drétu:
— iIMOW® 3.0 EVO: 200 m
— iIMOW® 4.0 EVO: 300 m

— Maximalne stupanie: 45 %

Bluetooth® mesiac: pozri FAQ na https://support.stihl.com
— Datové spojenie: Bluetooth® 5.1. Mobilné kon- Specifikacie siete
cové zariadenie musi byt kompatibilné s Blue- Komunik&cia s platformou STIHL loT
tooth® Low Energy 5.0 a podporovat Generic — Rozhranie: radiova siet' (WLAN), mobilné
Access Profile (GAP). radiové pripojenie
— Frekvenéné pasmo: pasmo ISM 2,4 GHz — Protokol a port: MQTT prostrednictvom TCP
— Maximalny vyzarovany vysielaci vykon: 1 mW (8883)

4Za idedlnych podmienok (mélo prekazok, jednoducha geometria, ako aj malé stpania na zahrade,
mierny rast travnika)
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Konfiguracia siete

— Rozhranie: radiova siet' (WLAN), mobilné
radiové pripojenie

— Protokol a port: DHCP/DHCPV6 prostrednic-
tvom UDP (68/546)

Komuniké&cia s aplikaciou ,MY iMOW®*

— Rozhranie: Bluetooth® Low Energy

— Protokol a port: proprietarny prostrednictvom
GATT

Casova synchronizécia

— Rozhranie: radiova siet' (WLAN), mobilné
radiové pripojenie

— Protokol a port: NTP prostrednictvom
TCP/UDP (123)

RozliSenie nazvov domén a adries

— Rozhranie: radiova siet' (WLAN), mobilné
radiové pripojenie

— Protokol a port: DNS prostrednictvom
TCP/UDP (53)

Aktualizacia OTA, kontrola online stavu robotic-

kej kosacky, komunikacia s platformou STIHL

loT

— Rozhranie: radiova siet' (WLAN), mobilné
radiové pripojenie

— Protokol a port: HTTP/HTTPS prostrednictvom
TCP (80/443)

Udaje zo snimadov
Prijimac tdajov o polohe/snima¢ GNSS
— Udaje o umiestneni (dizka, $irka, vyska)

23.2 Cepele

— Pocet Cepeli: 3
23.3 Akumulator STIHL AAI

Akumulator je vstavany v robotickej kosacke

a méze ho vymontovat iba Specializovany pred-
ajca STIHL.

— Technoldgia akumulatora: litiovo-ionovy

— Napatie: 18 V

Kapacita v Ah: pozri vykonovy Stitok

— Obsah energie vo Wh: pozri vykonovy §titok
— Hmotnost v kg: pozri vykonovy Stitok

234 Nabijacia stanica a napajaci
zdroj

Nabijacia stanica
— Trieda krytia: Il
— Druh krytia: IPX5
— Hmotnost’ 3,6 kg:
— Obmedzovaci drét a navadzaci drét
— Napatie: 40 V DC
— Frekvenény rozsah: 1,4 kHz az 20 kHz
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Napajaci zdroj
— Vyhotovenia podia trhu:

— FW7314/EU/40/1.25/PI/
FW7315/EU/40/1.875/DT/

— FW7315/UK/40/1.875/DT/

— FW7315/CH/40/1.875/DT/

— FW7315/AU/40/1.875/DT/
— Hmotnost

— Vyhotovenie FW7314: 0,47 kg

— Vyhotovenie FW7315: 0,9 kg
— Menovité napatie: pozri vykonovy Stitok
— Frekvencia: pozri vykonovy Stitok
— Menovity vykon: pozri vykonovy Stitok
— Nabijaci prud: pozri vykonovy Stitok
— Trieda ochrany: Il
— Druh krytia:

— Vyhotovenie FW7314: IPX4

— Vyhotovenie FW7315: IP67

23.5 Predizovacie kable

Ak sa pouzivaju predlzovacie kable, musia mat’
ich vodice v zavislosti od napatia a dizky predlizo-
vacich kablov minimalne nasledujuce prierezy:

Ak je hodnota menovitého napétia na vykonom
Stitku 220 V az 240 V:

— Dizka kabla do 20 m: AWG 15/ 1,5 mm?

— Dizka kabla 20m az 50 m: AWG 13 /2,5 mm?

Ak je hodnota menovitého napétia na vykonom
Stitku 100 V az 127 V:

— Dizka kabla do 10 m: AWG 14 / 2,0 mm?

— Dizka kabla 10 m az 30 m: AWG 12 / 3,5 mm?

23.6  Hrani¢né teploty

A VAROVANIE

m Akumulator v robotickej kosacke nie je chra-
neny proti vSetkym vplyvom prostredia. Ak je
akumulator vystaveny urcitym vplyvom pro-
stredia, m6ze zacat’ horiet’ alebo explodovat'.
Moze dojst k tazkému zraneniu osdb
a vecnym $kodam.
> Akumulator nenabijajte pri teplote nizsej
ako + 5 °C alebo vy$Sej ako + 40 °C.

> Roboticku kosacku nepouzivajte pri teplote
nizSej ako + 5 °C alebo vy$Sej ako + 40 °C.

> Nabijaciu stanicu a napéjaci zdroj nepouzi-
vajte pri teplote niz$ej ako + 5 °C alebo vys-
Sej ako + 40 °C.

> Roboticku kosacku neskladujte pri teplote
nizSej ako 0 °C alebo vyssej ako + 40 °C.

> Nabijaciu stanicu a napdjaci zdroj neskla-
dujte pri teplote niz$ej ako -20 °C alebo
vysSej ako +60 °C.

0458-075-9501-A
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23.7 Odporuéené teplotné rozsahy

Na dosiahnutie optimalneho vykonu akumulatora

vstavaného v robotickej kosacke, nabijacej sta-

nice a napajacieho zdroja dodrziavajte nasledu-

juce teplotné rozsahy:

— Nabijanie: + 5 °C do + 40 °C

— Pouzitie: + 5 °C az + 40 °C

— Skladovanie robotickej kosacky: + 0 °C az
+40°C

— Skladovanie nabijacej stanice a napajacieho
zdroja: - 20 °C az + 60 °C

Ak sa akumulator nabija, pouziva alebo skladuje
mimo odporuc¢anych teplotnych rozsahov, méze
byt znizeny vykon.

23.8 Hodnoty hluku

Hodnota K pre hladiny akustického vykonu je

2 dB(A).

— Hiadina akustického vykonu merana podia
normy 2000/14 ES: 56 dB(A).

— Hladina akustického vykonu garantovana
podia normy 2000/14 ES: 58 dB(A).

239 REACH

REACH oznacuje nariadenie ES pre registraciu,
hodnotenie a autorizaciu chemikalii.

Informacie na splnenie Nariadenia REACH su
uvedené na stranke www.stihl.com/reach.

24 Nahradné diely a prislu-
Senstvo

241 Nahradné diely a prisludenstvo

STIHL Tieto symboly oznacuju originalne

&), nahradné diely STIHL a originalne pri-
sludenstvo STIHL.

STIHL odportc¢a pouzivanie originalnych nahrad-
nych dielov STIHL a prisluSenstva znacky
STIHL.

Nahradné diely a prisluSenstvo inych vyrobcov
nemozu byt spolo¢nostou STIHL odborne posu-
dzované z hiadiska spoiahlivosti, bezpeénosti a
vhodnosti aj napriek vykonavanému sledovaniu
trhu a STIHL neméze za ich pouzitie rucit’.

Originalne nahradné diely STIHL a originalne pri-
sluSenstvo STIHL su dostupné u $pecializova-
ného predajcu znacky STIHL.

0458-075-9501-A
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25 Vyradenie z prevadzky

a likvidacia
Odstavenie robotickej kosacky
z prevadzky

Roboticka kosacka je spojena s osobnym uctom
STIHL Account, s mobilnymi koncovymi zariade-
niami a sukromnymi bezdrétovymi sietami
(WLAN). Z bezpecnostnych dévodov by ste mali
pred likvidaciou, predajom alebo pozi¢anim robo-
tickej kosacky odpoijit' vSetky pripojenia a vyma-
zat’ osobné udaje.
> Obnovte vyrobné nastavenia robotickej
kosacky prostrednictvom aplikacie
MY iMOW®,
Pritom sa vymazu hesla a pripojené zariade-
nia.
> Roboticku kosacku prostrednictvom aplikacie
MY iMOW®* odstraiite z pouiivateiského
uctu.

25.2  Likvidacia robotickej kosacky

Informacie o likvidacii dostanete u miestnej
spravy alebo u Specializovaného predajcu
STIHL.

Neodborna likvidacia méze poskodit’ zdravie a
zat'azovat' zivotné prostredie.

25.1

Roboticka kosacka obsahuje zabudovany aku-

mulator, ktory sa musi zlikvidovat’ samostatne.

> Roboticku kosacku nechajte zlikvidovat' Spe-
cializovanym predajcom STIHL.
Specializovany predajca STIHL zlikviduje
zabudovany akumulator oddelene od robotic-
kej kosacky.

> Vyrobky STIHL vratane obalov odovzdajte na
vhodnom zbernom mieste na recyklaciu v
sulade s miestnymi predpismi.

> Nelikvidujte spolu s domovym odpadom.

26 EU vyhlasenie o zhode

26.1 Roboticka kosacka STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Nemecko

vyhlasuje na vlastnu zodpovednost’, ze
— Typ konstrukcie: roboticka kosacka
— Firemna znacka: STIHL

- Typ: iIMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO
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— Sériové identifikacné Cislo: IA02

a

— Typ konstrukcie: nabijacia stanica

— Firemna znacka: STIHL

— Typ: nabijacia stanica

— Sériové identifikacné Cislo: IA02

spifia prislu§né ustanovenia smernic
2006/42/ES, 2011/65/EU, 2006/66/ES,
2014/53/EU a bola vyvinuta a vyrobena v zhode
s verziami nasledovnych noriem platnych v ¢ase
vyroby: EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,

EN 55014-1:2021, EN 55014-2:2021,

EN 61000-3-2:2019/A2:2024,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02).

Zucastnena notifikovana osoba: VDE Priif- u.
Zertifizierungsinstitut GmbH, Nr. 0366 prekontro-
lovala zhodu podia prilohy IIl modul B smernice
2014/53/EU a vystavila nasledujlce potvrdenie
o skuske typu: 40059214.

Technické dokumenty su uloZzené na oddeleni
schvalovania vyrobkov spolo¢nosti
ANDREAS STIHL AG & Co.

Rok vyroby, krajina pdvodu a &islo stroja su uve-
dené na robotickej kosacke.

Waiblingen, 1. 10. 2024
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

% zastﬂpem’Mﬂ“/

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 Prehlasenie o zhode vyrob-
com — UKCA

Roboticka kosacka STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

271

UK
CA
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ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Nemecko

vyhlasuje na vlastnu zodpovednost), ze
— Typ konstrukcie: roboticka kosacka
— Firemné znacka: STIHL

- Typ: IMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

— Sériové identifikacné Cislo: IA02

a

— Typ konétrukcie: nabijacia stanica
— Firemna znacka: STIHL

Typ: nabijacia stanica

— Sériové identifikacné Cislo: IA02

spifia prisluné ustanovenia nariadeni The Res-
triction of the Use of Certain Hazardous Substan-
ces in Electrical and Electronic Equipment Regu-
lations 2012, Supply of Machinery (Safety) Regu-
lations 2008, Radio Equipment Regulation 2017,
The Product Security and Telecommunications
Infrastructure (Security Requirements for Rele-
vant Connectable Products) Regulations 2023:
Schedule 1, Electromagnetic Compatibility Regu-
lations 2016 v Spojenom kralovstve a bola vyvi-
nuta a vyrobena v zhode s verziami nasledov-
nych noriem platnych v ¢ase vyroby:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,

EN 55014-1:2021, EN 55014-2:2021,

EN 61000-3-2:2019/A2:2024,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02)

Casovy interval bezpe&nostnych aktualizacii je
24 mesiacov.

Technicka dokumentacia je uloZzena v spolo¢no-
sti ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Rok vyroby, krajina pdvodu a Cislo stroja su uve-
dené na robotickej kosacke.

Waiblingen, 1. 10. 2024
ANDREAS STIHL AG & Co. KG
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28 Adresy

v zastdpem’Mﬂc‘/

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Adresy

www.stihl.com

29 Open-source softvér
29.1 Open-source softvér

Tento vyrobok obsahuje open-source softvér
chraneny autorskym pravom, ktory bol prislus-
nymi autormi zverejneny za urcitych licenénych
podmienok, ako napr. ,GNU General Public
License” (GPL), ,GNU Lesser General Public
License” (LGPL), ,Apache License" alebo s pod-
obnymi licenciami. Ak tento navod na obsluhu
obsahuje upozornenia tykajlce sa autorskych
prav, podmienky pouzivania alebo licenéné
dojednania, ktoré st v rozpore s pouziteinou
licenciou na open-source softvér, takéto ustano-
venia sa neuplatiiuju. Pouzivanie a Sirenie
obsiahnutého open-source softvéru podlieha
vyluéne prisluénej open-source licencii. Pokial
vam prislusna licencia priznava pravo k zdrojo-
vému kodu tohto softvéru a/alebo inym doplinko-
vym Udajom, mozete tento kéd od nas ziskat’
pocas obdobia troch rokov od nasho posledného
dodania vyrobku a ak si to licenéné poziadavky
vyzaduju, tak az dovtedy, pokym poskytujeme
zakaznicku podporu k vyrobku. Ak chcete od nas
ziskat' Uplny zodpovedajuci zdrojovy kod,
mozete svoju Ziadost' odoslat’ na nasledujicu
adresu, pricom uvedte nazov vyrobku, sériové
Cislo, ako aj verziu prislusného softvéru:
ANDREAS STIHL AG & Co. KG, Open Source
Team/Officer, Postfach 17 71, 71307 Waiblin-
gen, Germany. Vyhradzujeme si pravo uctovat’
vam naklady na paméatové médium, ako aj
naklady na odoslanie. Dalsie informéacie najdete
na tejto webovej stranke: opensource.stihl.com
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1  PriekSvards
Cienttais klient, cienijama kliente!

Més priecajamies, ka esat izvéléjies STIHL. Més
atfistam un razojam savus augstakas kvalitates
izstradajumus atbilstosi savu klientu prasibam.
Sadi rodas izstradajumi, kas ir Tpasi uzticami ari
smagos apstaklos.

STIHL nodrosina ari augstako servisa kvalitati.
Musu tirgotaji garanté profesionalas konsultaci-
jas un apmacibu, ka ari visaptveroSu tehnisku
apkalpoSanu.

STIHL vienmér ilgtspéjigu un atbildigu ripéjas
par dabu. ST lietodanas instrukcija sniedz jums
atbalstu, lai jus ilgstosi, drosi un videi draudzigi
varétu lietot savu STIHL Produkt razojumu.

Meés pateicamies par jusu uzticibu un vélam jums
izdoSanos ar jusu STIHL izstradajumu.

(e o

Dr. Nikolas Stihl

95

AT %00 6€1 1100000

swnfox|n} sefioynisu| seuesolel| sejeuibuO

Q1

“Y2IN'OVA "V-1056-G20-8510

G202 OM 00 B OV THILS SYIHANY ©

Jeuleq ‘esoinjesau niojy zn ejseldss|

‘edided e:


https://www.stihl.com
https://opensource.stihl.com

latvieSu

SVARIGI! PIRMS LIETOSANAS IZLASIET UN
SAGLABAJIET.

2 Informacija par 3o lietoSa-
nas instrukciju
2.1 Spéka esosie dokumenti

Ir speka vietéjie drosibas noteikumi.
> Papildus Sai lietoSanas instrukcijai izlasiet,
izprotiet un saglabajiet Sadus dokumentus:
— DroSibas informacija par STIHL akumulato-
riem un produktiem ar iebuvétu akumula-
toru: www.stihl.com/safety-data-sheets

Papildu informaciju par STIHL zales plauSanas
robotiem, saderigajiem piederumiem un biezak
uzdotos jautajumus meklgjiet vietné sup-
port.stihl.com, info.myimow.stihl.com vai jautajiet
STIHL tirgotajam.

Bluetooth® zZimols un Bluetooth® zZimes (logotipi)
ir Bluetooth SIG, Inc ipaSums un registrétas
pre€u zimes. Uznémums STIHL So zimolu/zimi
lieto saskana ar licenci.

Zales plausanas robots ir aprikots ar Bluetooth®
signala saskarni un mobilo sakaru saskarni.
Nemiet véra vietéjos lietoSanas ierobezojumus
(pieméram, lidmasinas vai slimnicas).

2.2 Bridinajuma norazu apzime-
Sana teksta

A BISTAMI

® Norade sniedz informaciju par apdraudéju-
mam, kas rada smagas traumas vai izraisa
navi.
> Minétas darbibas var novérst smagas trau-
mas vai navi.

A BRIDINAJUMS

® Norade sniedz informaciju par apdraudéju-
mam, kas var izraisit smagas traumas vai navi.
> Minétas darbibas var novérst smagas trau-
mas vai navi.

NORADIJUMS

m Norade sniedz informaciju par apdraudé&ju-
mam, kas var izraisit mantiskos bojajumus.
> Minétas darbibas var novérst mantiskos

bojajumus.

2 Informacija par So lietoSanas instrukciju

2.3 Simboli teksta

U!H Sis simbols sniedz noradi uz nodalu $aja
== |ietoSanas instrukcija.

3 Parskats
3.1 Zales plausanas robots

0000104279_001

1 Priek3&jie rokturi
Zales plausanas robotu var pacelt un trans-
portét, vienlaikus satverot priek$€jo un aizmu-
guréjo rokturi.

2 Ladésanas kontakti
Ladésanas kontakti savieno zales plausanas
robotu ar dokstaciju.

3 Ultraskanas sensori
Ultraskanas sensori atpazist skérslus.

4 Parsegs
Vaks ir uzstadits uz atsperém un ar trieciena
devéja palidzibu tiek atpaziti Skérs|u plausa-
nas platiba.

5 Piedzinas riteni
Piedzinas riteni nodrosina zales plauSanas
robota piedzinu.

6 Gaismas josla

Gaismas josla rada zales plau$anas robota
statusu.

0000104280_001

7 Aizmuguréjais rokturis
Zales plausanas robotu var pacelt un trans-
portét, vienlaikus satverot priek$€jo un aizmu-
guréjo rokturi.

8 Aizsargliste
Aizsargliste aizsarga lietotaju pret uzmestiem
priekSmetiem un no saskares ar asmeniem.

0458-075-9501-A
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3 Parskats

9 Vadibas panelis
Vadibas panell atrodas taustini un lietus
devejs.

3.2 Vadibas panelis

0000104281_001

1 Taustin$ ,INFO*
Ar So taustinu zales plau$anas robotam
iespejams saglabat informaciju par pasreizéjo
statusu.

2 Tausting ,STOP*
Taustin$ aptur zales plau$anas robotu un
plausanas mehanismu. Taustin$ ir paredzéts
ierices blokétaja aktivizésanai.

3 Taustind ,SLEDZENE"
Taustin$ atbloké zales plau$anas robotu
savienojuma ar attélotu taustinu kombinaciju.

4 Taustins ,START"
Taustins$ ieslédz plauSanas rezimu.

5 Taustind ,MAJA*
Taustin$ atgriez zales plausanas robotu atpa-
kal dokstacija vai ari partrauc pasreiz€jo plau-
Sanas darbu, ja zales plausanas robots atro-
das dokstacija.

6 Gaismas josla
Gaismas josla rada zales plauSanas robota
statusu un signalizé, kadu taustinu kombina-
ciju nepiecieSams nospiest noteiktas darbibas
gadijuma.

7 Lietus devéjs
Lietus devéjs reagé uz mitrumu. Atkariba no
iestatijumiem zales plauSanas robots plausa-
nas plana var nemt véra laika apstak|us.

latvieSu

3.3 Plau$anas mehanisms

0000104282_001

1 Griezéjdisks
Griezéjdisks ir paredzéts asmenu nostiprina-
Sanai.
2 L-veida bultskraves
L-veida bultskriives ir paredzétas asmenu
uzstadisanai.
3 Asmeni
Asmeni plauj zali.
4 Svira
Svira nostiprina uzgriezni.
5 Uzgrieznis
Uzgrieznis nostiprina griezéjdisku.

# Jaudas datu plaksnite ar iekartas numuru

3.4 Dokstacija un baroSanas bloks

0000104283_001

1 BaroSanas kontaktdaksa
Tikla kontaktdaksa savieno piesléguma vadu
ar kontaktligzdu.

2 Piesleguma vads
Barosanas kabelis savieno baro$anas bloku
ar tikla kontaktdaksu.

3 Baro$anas bloks’
Barosanas bloks nodrosina dokstaciju ar
energiju.

4 Uzlades kabelis
Uzlades kabelis savieno baro$anas bloku vai
sprauzamo baro$anas bloku ar dokstaciju.

5Baro$anas bloks vai sprauzamais baro$anas bloks ieklauts piegades komplekta atkariba no modela

un tirgus

0458-075-9501-A
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5 Spraudnis
Spraudnis savieno uzlades kabeli ar doksta-
ciju.

6 Parsegs
Vaks nosedz dokstaciju un aizsarga iekSpusé
esoSo elektroniku.

7 Gaismas diode
Gaismas diode rada dokstacijas statusu.

8 Ladésanas kontakti
Ladésanas kontakti savieno dokstaciju ar
zales plausanas robotu.

9 Pamatnes platne
Pamatnes platne ir dokstacijas pamats.

10 Kabelu kanals
Vidl eso$aja kabelu kanala tiek uzstadita
vadosa stieple.

11 Kabeju kanals
Arpusé eso$ajos kabelu kanalos tiek uzsta-
dita ierobezojosa stieple.

12 Sprauzamais baro$anas bloks’
Sprauzamais baroSanas bloks nodrosina dok-
staciju ar energiju.

# Jaudas datu plaksnite ar iekartas numuru

I

13 Zemes nagla
Cetras zemes naglas nostiprina dokstaciju
zeme.
3.5 iMOW® Ruler un instalacijas
komplekts

0000104284_001

iMOW® Ruler

0000099832_001

98

3 Parskats

1 iIMOW® Ruler
Ruler atvieglo stieples uzstadiSanu un ir pare-
dzéts pareizas distances ievéroSanai.

Instalacijas komplekts

Instalacijas komplekts ir nepiecieSams zales
plausanas robota ekspluatacijas uzsaksanai un
tas nav ieklauts zales plauSanas robota piega-
des apjoma. Ka piederumi ir pieejami pieméroti
instalacijas komplekti dazadiem darza izmériem.

STIML o 3

0000099833_001

1 Fiksacijas nagla
Fiksacijas nagla nostiprina ierobezojoSo
stiepli un vadoso stiepli pie zemes.

2 Stieples savienotajs
Stieples savienotajs savstarpéji savieno stie-
plu galus.

3 Kabelu markieri
Kabelu markieri ir paredzéti stieplu galu apzi-
mésanai dokstacijas iekSpusé. Tie atvieglo
stieplu galu piesaisti, pieslédzot pie pareizas
spailes.

4 Stieples rullis
Stieples rullis ir nepiecieSams lerobezojosas
stieples un vado$as stieples uzstadi$anai.

3.6 Simboli

Simboli var atrasties uz zales plauSanas robota,
dokstacijas, baroSanas bloka vai iebuvéta aku-
mulatora un tie nozime:

Sis simbols norada griezéjdiska maksimalo
diametru milimetros.

Sis simbols norada asmenu turétaja

atblokéSanas virzienu, mainot asme-

nus.

Sis simbols norada asmenu turétaja

blokéSanas virzienu, mainot asmenus.
IE‘ 2. aizsardzibas klase, dubulta izolacija

Neizmetiet izstradajumu sadzives atkritu-
mos.

Dati lidzas simbolam norada uz akumula-
tora energoietilpibu atbilstosi akumulatora

0458-075-9501-A



4 DroSibas noradijumi

razotaja specifikacijai. Lietderiga energoie-
tilpiba ir mazaka.

4  DroSibas noradijumi
4.1 Bridinajuma simboli

Bridinajuma simboli uz zales plau$anas robota,
dokstacijas, baro$anas bloka vai iebuvéta aku-
mulatora nozime:

levérojiet droSibas noradijumus un to
pasakumus.

@ Izlasiet, izprotiet un saglabajiet lietoSa-

nas pamacibu.

levérojiet droSibas noradijumus attie-
o ciba uz augsup izmestiem priekSme-

A tiem un saistitos drosibas pasakumus.

® |evérojiet drosu attalumu.

IR

Nepieskarieties rotéjoSajam griezéjdi-
skam ar asmeniem.

o | Nekapiet un nesédiet uz zales plausa-
nas robota.

Parvadasanas, uzglabasanas, firia-
nas, apkopes, apkopes, remonta laika

@ vai mainigas vai neparastas darbibas
gadijuma apstadiniet zales plausanas
robotu un aktivizgjiet ierices blokéSanu.

Zales plausanas robota un plaujamas

platibas tuvuma nedrikst atrasties
bérni.

Zales plausanas robota un plaujamas
platibas tuvuma nedrikst atrasties dziv-
nieki.

Nemeérciet akumulatoru Skidrumos.

Aizsargajiet akumulatoru no karstuma
un atklatas liesmas.

0458-075-9501-A
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4.2 Nosacijumiem atbilstiga lieto-
8ana
Zales plausanas robots

STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO paredzéts
zales plausanai un mul¢ésanai.

STIHL dokstacija un komplekta ieklautais baro-
Sanas bloks FW7314/EU/40/1.25/PI/ vai
FW7315/XX/40/1.875/DT/ uzladé zales plausa-
nas robotu STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO.

Zales plausanas robotu, dokstaciju un baroSanas
bloku var izmantot lietus laika.

Zales plausanas robotu ar energiju nodrosina
akumulators STIHL AAI. Akumulators ir ieblvéts
zales plauSanas robota, un ta demontazu atlauts
veikt tikai STIHL tirgotajam.

Zales plausanas robotu iesp&jams konfigurét un
vadit, izmantojot lietotni "MY iMOW®".

A BRIDINAJUMS

m Dokstacijas, baroSanas bloki un akumulatori,
kurus STIHL nav atlavis lietot zales plausanas
robotam, var radit ugunsgrékus un spradzie-
nus. Personas var gt smagas vai navejosas
traumas, un var rasties materiali zaudéjumi.
> Izmantojiet zales plau$anas robotu ar iebl-
veto akumulatoru STIHL AAL.

» Zales plausanas robotu
STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO uzladgjiet
ar STIHL dokstaciju un STIHL baro$anas
bloku FW7314/EU/40/1.25/PI/ vai
FW7315/XX/40/1.875/DT/.

® Neizmantojot zales plausanas robotu, akumu-
latoru, dokstaciju vai baro$anas bloku atbil-
stoSi noteikumiem, iespéjamas smagas trau-
mas vai pat nave un materialie zaudéjumi.
> Zales plausanas robotu, dokstaciju un baro-

Sanas bloku izmantojiet ta, ka aprakstits
Saja lietoSanas instrukcija.

4.3 Prasibas lietotajam

A BRIDINAJUMS

m | jetotaji bez instruktazas nespé€j atpazit vai
novértét apdraudéjumu, ko rada zales plausa-
nas robots, dokstacija un baro$anas bloks.
Lietotajam vai citam personam var rasties
smagi vai navéejosi savainojumi.

> Izlasiet, izprotiet un saglabajiet lieto-
Sanas pamacibu.
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> Nododot zales plau$anas robotu, dokstaciju
vai baro$anas bloku citai personai: nododiet
art lietoSanas instrukciju.

> Gadajiet, lai lietotajs atbilstu talak minéta-
jam prasibam:

— Lietotajs ir atputies.

— Lietotajs fiziski, sensoriski un garigi ir
spéjigs vadit zales plauSanas robotu,
dokstaciju un baroS$anas bloku, ka ar ar
tiem stradat. Ja lietotaja fiziskas, manu
vai garigas spéjas ir ierobezotas, lieto-
tajs ar zales plausanas robotu drikst
stradat tikai atbildigas personas uzrau-
dziba vai saskana ar tas noradijumiem.
Tas attiecas ari uz visiem darbiem ar un
pie zales plau$anas robota, dokstacijas,
uzlades kabela, ka ari vado$as stieples
un lerobezojosas stieples.

— Lietotajs bez instruktazas nespéj atpazit
un novértét apdraudéjumu, ko rada
zales plau$anas robots, dokstacija un
baro$anas bloks.

— Lietotajs ir pilngadigs vai atbilstosi
valsts noteikumiem tiek profesionali
apmacits.

— Pirms pirmas zales plau$anas robota,
dokstacijas un baro$anas bloka lieto$a-
nas reizes lietotajs ir sanémis STIHL tir-
gotaja vai cita specialista instrukcijas.

— Lietotaja ricibu neietekmé alkohols,
medikamenti vai narkotiskas vielas.

— Uzstadot, lietojot, tirot, uzturot, transpor-
tejot zales plausanas robotu un veicot ta
apkopi, saglabajiet ldzsvaru, parlieci-
nieties, ka atrodaties stabila vieta un
neskrienat.

— Jédzieni ,Vadiba“, ,Lietosana“ un
,lzmantoSana"“ attiecas ari uz visiem
darbiem pie zales plausanas robota,
dokstacijas, baro$anas bloka, uzlades
kabela, ka art vado$as stieples un lero-
beZojosas stieples un iIMOW® piederu-
miem.

> Ja rodas neskaidribas: sazinieties ar STIHL
tirgotaju.

4.4  Apdérbs un aprikojums
A BRIDINAJUMS

m \/eicot ierobezojosas stieples vai vadosas stie-

ples ierikoSanu un dokstacija nostiprinasanu,

fiksacijas naglu vai zemes aku iedziSana zemé

var izraisit priekSmetu izsvieSanu liela atruma.

Lietotajs var gut savainojumus.

> Nésajiet ciesSi pieguloSas aizsargbrilles. Pie-
meérotas aizsargbrilles, kas atbilst standar-

100
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tam EN 166 vai valsts noteikumiem un ir
atbilstos$i markétas, ir pieejamas tirdznie-
ciba.

> Nésajiet izturiga materiala darba cimdus.

m Plausanas laika liela atruma gaisa var tikt
uzmesti priek§meti. Lietotajs var git savaino-
jumus.
> Ja plausanas laika tiek ieiets plausanas

zona:
— Nésajiet garas izturiga materiala bikses.
— Nésajiet stingrus, slégtus apavus ar
neslidosam zolem.

= Nepiemérots apgérbs var aizkerties aiz
kokiem, zariem un zales plau$anas robota.
Lietotaji, kuriem nav piemérota apgérba, var
gut savainojumus.
> Nés3ajiet piegulosu apgérbu.
> Nonemiet Salles un rotaslietas.

® TiriSanas, apkopes vai transporté$anas laika
lietotajs var saskarties ar asmeniem. Lietotajs
var gt savainojumus.
> Nésajiet izturiga materiala darba cimdus.

® Ja lietotajam ir nepieméroti apavi, pastav
paslidésanas risks. Lietotajs var gat savainoju-
mus.
> Ja plausanas laika tiek ieiets plausanas

zona: nésajiet stingrus, slégtus apavus ar
neslidosam zolem.

4.5 Darba zona un apkartne

451 Zales plau$anas robots un plausanas
platba

A BRIDINAJUMS

® Nepiedero$as personas, bérni un dzivnieki
nespéj atpazit un novertét zales plausanas
robota un uzmesto priekSmetu raditos apdrau-
déjumus. Nepiederosas personas, bérni un
dzivnieki var gat smagas vai navéjosas trau-
mas, un var rasties materialie zaudéjumi.
> NodroSiniet, lai plausanas laika
neplederosas personas, bérni un
I«-»ﬂ dzwnlekl netuvotos plausanas plati-
> Ja zales plausanas robotu izmanto publiski
pieejamas vietas: noslédziet plauSanas pla-
fibu un izvietot zZimes ar bridinajuma tekstu
"Uzmanibu! Automatisks zales plavéjs! Bér-
niem un dzivniekiem jauzturas drosa atta-
luma un jauzrauga!" levérojiet vietéjos
noteikumus.
> NodroSiniet, lai bérni nevarétu rotalaties ar
zales plausanas robotu.

> Nosakiet plausanas platibu, izmantojot iero-
bezojoSo stiepli, ka aprakstits $aja lietosa-
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4 DroSibas noradijumi

nas instrukcija. Ar ierobezojoso stiepli noro-
bezojiet no plausanas platibas noteiktas
zonas, kuras zales plausanas robots
nedrikst parbraukt vai plaut.

> Nelietojiet zales plau$anas robotu uz grants
vai $kembu virsmam.

m Cilvéki var paklupt aiz ierobezojosas stiepli,
vado$as stieples vai fiksacijas naglam. Perso-
nas var gut traumas, un var rasties materiali
zaudéjumi.
> leklajiet ierobezojoSo stiepli un vado$o

stiepli idzeni uz zemes vai ieklajiet zeme ar
stieplu ieklasanas ierici.
> lesitiet fiksacijas naglas pilniba zeme.

® Ja plauSanas zona tiek izmantots darza instru-
ments vai darza darbariks, tas var trapit un
sabojat ierobezojo$o stiepli, vadoso stiepli vai
fiksacijas naglas. Liela atruma gaisa var tikt
uzmesti priekSmeti. Personas var git traumas,
un var rasties materiali zaudé&jumi.
> Nedarbojieties ierobezojosas stieples vai

vadosas stieples zona ar darza instrumentu
vai darza darbariku.

m Zales plauSanas robota elektriskas detalas var
radit dzirksteles. Viegli uzliesmojos$a vai spra-
dzienbistama vidé dzirksteles var izraisit
ugunsgrékus un spradzienus. Personas var
gut smagas vai navéjosas traumas, un var
rasties materiali zaudéjumi.
> Nelietojiet zales plauSanas robotu ugunsne-

dro$a vai spradziennedros$a vide.
m Negaisa rezultata zales plausanas robots var
bat bojats vai plauSanas platiba var atrasties
priekSmeti. Zales plausanas robots var nebiit
dro$a stavokli, un plausanas laika var tikt
izmesti priekSmeti. Personas var gt smagas
vai navéjosas traumas, un var rasties materiali
zaudéjumi.
> Parbaudiet zales plausanas robota droSibu
péc negaisa.

> Parbaudiet plausanas platibas stavokli,
nonemiet priekSmetus no plausanas plati-
bas.

452

Akumulators ir iebuvéts zales plauSanas robota
un ta demontazu atlauts veikt tikai STIHL tirgota-
jam.

A BRIDINAJUMS

m NepiederoSas personas, bérni un dzivnieki

nespéj atpazit un novértét akumulatora raditos

apdraudéjumus. NepiederoSas personas,

bérni un dzivnieki var gut smagas traumas.

> NodroSiniet, lai nepiederoSas personas,
bérni un dzivnieki netuvotos.

0458-075-9501-A
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> Neatstajiet akumulatoru bez uzraudzibas.
> NodroSiniet, lai bérni nevarétu rotalaties ar
akumulatoru.

® Akumulators nav aizsargats pret visu vides
ietekmi. Ja akumulators ir paklauts noteiktai
vides ietekmei, tas var aizdegties, uzspragt vai
tikt neatgriezeniski sabojats. Var rasties smagi
savainojumi un materialu bojajumi.

> Aizsargajiet akumulatoru no kar-
stuma un atklatas liesmas.
> Nemetiet akumulatorus uguni.
> Neladejiet akumulatoru arpus noraditajam

temperatiiras robezam, [ 23.6.
> Nemeérciet akumulatoru $kidrumos.

> Netuviniet akumulatoru metaliskam, mazam
detalam.

> Nepaklaujiet akumulatoru augsta spiediena
iedarbibai.

> Nepaklaujiet akumulatoru mikrovilnu iedar-
bibai.

> Aizsargajiet akumulatoru pret kimikalijam
un saliem.

453 Dokstacija un baro$anas bloks

A BRIDINAJUMS

m Nepiedero$as personas, bérni un dzivnieki
nespéj atpazit un novertét dokstacijas, barosa-
nas bloka un elektriskas stravas radito apdrau-
déjumu. Nepiedero$as personas, bérni un
dzivnieki var gut smagas vai navéjosas trau-
mas.
> NodroSiniet, lai nepiedero$as personas,

bérni un dzivnieki netuvotos.
> NodroSiniet, lai bérni nevarétu rotalaties ar
dokstaciju vai baro$anas bloku.
m Dokstacija un baroSanas bloks nav aizsargati
pret visiem iesp€jamajiem vides ietekmes fak-
toriem. Ja dokstacija vai baroSanas bloks ir
paklauti noteiktai vides ietekmei, tie var aiz-
degties vai uzspragt. Cilveki var git smagas
traumas, un var rasties materialie zaudéjumi.
> Nelietojiet dokstaciju un baroSanas bloku
ugunsnedros$a vai spradzienbistama vide.

> Neladégjiet dokstaciju un barosanas bloku
arpus noraditajam temperatiras robezam,
1 23.6.

> Pirms pérkona negaisa vai zibens riska
gadijuma atvienojiet baroSanas bloku no
elektrotikla.

> Parbaudiet dokstacijas un baroSanas bloka
droSibu péc negaisa.

101



latvieSu

m Cilvéki var paklupt aiz dokstacijas, uzlades
kabela, barosanas bloka vai piesléguma vada.
Cilvéki var gat traumas, un var rasties doksta-
cijas, uzlades kabela, baroSanas bloka vai pie-
sleguma vada bojajumi.
> Uzstadiet dokstaciju un baro$anas bloku

labi redzama vieta.
> Novietojiet piesleguma kabeli un uzlades
kabeli lidzeni uz pamatnes.

m Tie$os saules staros baro$anas bloka korpuss
var k|t loti karsts. Lietotajs var gut apdegu-
mus.

> Nepieskarieties karstam baroSanas
blokam.

4.6

4.6.1 Zales plau$anas robots

Zales plausanas robots ir dro$a stavokl, ja ir

izpilditi $adi noteikumi:

— Zales plausanas robots nav bojats.

— Vadibas elementi darbojas, un tiem nav veik-
tas izmainas.

— Asmeni ir uzstaditi pareizi un tiek nav bojati.

— Sim zales plau$anas robotam ir uzstaditi tikai
originalie STIHL piederumi.

— Piederumi ir pareizi uzstaditi.

A BRIDINAJUMS

m Ja stavoklis nav ekspluatacijai dross, detalas
var nedarboties pareizi un drosibas aprikojums
var nedarboties vispar. Cilvéki var gut smagus
vai navéejosus savainojumus.
> Lietojiet nebojatu un funkcionéjosu zales
plausanas robotu.

> Neizmainiet zales plau$anas robotu.

> Ja vadibas panelis nedarbojas: nelietojiet
zales plausanas robotu.

> Sim zales plau$anas robotam uzstadiet tikai
originalos STIHL piederumus.

> Uzstadiet asmenus ta, ka aprakstits Saja
lietoSanas instrukcija.

> Uzstadiet piederumus ta, ka aprakstits $aja
vai piederuma lietoSanas pamaciba.

> Neievietojiet priekSmetus zales plauSanas
robota atvérumos.

> Nekad nesavienojiet ladéSanas kontaktus
ar metala priekSmetiem un neveidojiet isslé-
gumu.

> Nomainiet nolietotas vai bojatas noradijumu
plaksnites.

> Ja rodas neskaidribas: sazinieties ar STIHL
tirgotaju.

DroSs stavoklis
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46.2 PlauSanas mehanisms

Plausanas mehanisms ir ekspluatacijai drosa

stavokli, ja tiek izpilditi Sie nosacijumi:

— Asmeni, griezéjdisks, naza stiprinajums, sviras
un uzgriezni nav bojati.

— Nav parrivéti nodiluma markéjumi uz griezéejdi-
ska.

— L-veida bultskruves uz griezéjdiska ir nodilu-
$as ne vairak ka lidz pusei.

— Asmeni nav deforméti.

— Asmeni ir uzstaditi pareizi.

A BRIDINAJUMS

® Nedrosa stavokli var atdalities un aizlidot

asmenu detalas. Cilvéki var git smagas trau-

mas.

> Stradajiet ar nebojatiem asmeniem, nebo-
jatu griezejdisku, nebojatu naza stiprina-
jumu, sviram un nebojatiem uzgriezniem.

> Jair parrivéti nodiluma markéjumi un ir
radusies caurumi, nomainiet plau$anas
mehanismu.

> Ja L-veida bultskrives ir nodiluSas vairak
neka idz pusei, nomainiet plausanas meha-
nismu.

> Uzstadiet asmenus pareizi.

> Ja rodas neskaidribas: sazinieties ar STIHL
tirgotaju.

4.6.3

Akumulators ir iebuveéts zales plauSanas robota
un ta demontazu atlauts veikt tikai STIHL tirgota-
jam.

Akumulators ir drosa stavokl, ja ir izpilditi $adi
noteikumi:

— Akumulators nav bojats.

— Akumulators ir tirs un sauss.

— Akumulators darbojas un nav izmainits.

A BRIDINAJUMS

® Nedrosa stavokll akumulators vairs nedarbo-

jas drosi. Cilveki var gt smagus savainoju-

mus.

> Stradajiet ar nebojatu un stradajosu akumu-
latoru.

> Neladégjiet bojatu akumulatoru.

> Ja akumulators ir netirs: Nofiriet akumula-
toru.

> Ja akumulators ir mitrs: laujiet akumulato-
ram izzat.

> Neizmainiet akumulatoru.

> Neievietojiet priekSmetus akumulatora atve-
rumos.

Akumulators
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> Nekad nesavienojiet akumulatora elektri-
skos kontaktus ar metala priek§metiem un
neveidojiet isslégumu.

> Neatveriet akumulatoru.

> Nomainiet nolietotas vai bojatas noradijumu
plaksnites.

® No bojata akumulatora var izplast Skidrums.

Ja skidrums nonak saskaré ar adu vai acim,

iespéjams adas vai acu kairinajums.

> |zvairieties no kontakta ar skidrumu.

> Nonakot saskaré ar adu: attiecigas adas
zonas nomazgat ar lielu daudzumu tdens
un ziepém.

latvieSu

> Neievietojiet priekSmetus dokstacijas un
barosanas bloka atvérumos.

> Nekad nesavienojiet dokstacijas, baroSanas
bloka un spraudsavienojumu elektriskos
kontaktus ar metala priekSmetiem un nevei-
dojiet isslegumu.

> Neatveriet dokstaciju un baro$anas bloku.

> Nenosedziet dokstaciju un baro$anas
bloku.

> Neierociet baroSanas bloku zemé.

> Nesédieties uz dokstacijas.

> Nestaviet uz dokstacijas pamatnes platnes.

» Nonakot saskaré ar acim: vismaz 15 mind- 4.7 Plausanas rezims

tes skalojiet acis ar lielu tdens daudzumu A BRTDI NAJUMS

un griezieties pie arsta.
= Bojats akumulators var neierasti smarzot, ® Asmeni uz rot€josa griezéjdiska lietotajam var

dimot vai degt. Var rasties smagi vai navéjosi

savainojumi un materialu bojajumi.

> Ja akumulators neierasti smarzo vai dimo:
neizmantojiet akumulatoru un neturiet to
ugunsnedros$u vielu tuvuma.

> Ja akumulators deg: méginiet dzést akumu-
latoru ar ugunsdzeésamo aparatu vai tdeni.

4.6.4 Dokstacija, uzlades kabelis, barosa-

nas bloks un piesléguma vads

Dokstacija, uzlades kabelis, baroSanas bloks,

piesléguma vads un spraudsavienojumi ir drosa

stavokli, ja ir izpilditi $adi nosacijumi:

— Dokstacija, uzlades kabelis, baro$anas bloks,
piesléguma vads un spraudsavienojumi nav
bojati.

— Dokstacija, uzlades kabelis, baro$anas bloks,
piesléguma vads un spraudsavienojumi ir tiri.

— Sai dokstacijai ir uzstadtti originalie STIHL pie-
derumi.

— Piederumi ir pareizi uzstaditi.

— Dokstacija un baro$anas bloks ekspluatacijas
laika nav nosegti.

A BRIDINAJUMS

m Ja stavoklis nav ekspluatacijai droSs, detalas
var nedarboties drosi un droSibas aprikojums
var nedarboties vispar. Cilveki var git smagus
vai navéjosus savainojumus.
> Lietojiet nebojatu dokstaciju, nebojatu uzla-
des kabeli, nebojatu baroSanas bloku,
nebojatu piesléguma vadu un nebojatus
spraudsavienojumus.

> Ja dokstacija, baroSanas bloks vai spraud-
savienojumi ir netiri: nofiriet dokstaciju,
baro$anas bloku un spraudsavienojumus.

> Neizmaniet dokstaciju, uzlades kabeli,
baro$anas bloku, piesléguma vadu un
spraudsavienojumus.

0458-075-9501-A

radit griezumus. Lietotajs var gut smagus
savainojumus.

> Nepieskarieties rotéjoSajam griezéj-
diskam un asmeniem.
> Ja lietotajs tuvojas zales plauSanas

robotam plau$anas laika vai pirms
ierices iestatiSanas: nospiediet tau-
stinu "STOP".

> Plau$anas laika zales plauSanas
robotu nedrikst sagazt vai pacelt.

> Ja kads priekSmets bloké griezéjdi-
sku vai asmenus: apturiet zales
plauSanas robotu un aktivizé€jiet ieri-
ces blokétaju. Tikai péc tam iznemiet

priekSmetu.

> Zales plau$anas robota un plauja-

Q mas platibas tuvuma nedrikst atra-
sties bérni.

> Zales plauSanas robota un plauja-
% mas platibas tuvuma nedrikst atra-
! sties dzivnieki.
> Nekapiet un nesédiet uz zales plau-
§anas robota un neparvadajiet bér-
nus, dzivniekus vai priekSmetus uz
zales plausanas robota.

® Ja zales plausanas robots darba laika mainas

vai darbojas neparasti, tas var bit nedro$a

stavokli. Var rasties smagi savainojumi un

materialu bojajumi.

> Nospiediet taustinu "STOP" un aktiviz€jiet
ierices blokétaju. Versieties pie STIHL tirgo-
taja.

Ja plau$anas laika asmeni saskaras ar sves-

kermeni, tos iespéjams sabojat vai to dalas ar

lielu atrumu var izmest augSup. Var rasties

savainojumi un materialu bojajumi.

> Nonemiet nepiederosus priekSmetus no
plausanas platibas.

> No plausanas platibas nonemiet nollizusus
asmenus vai to dalas.
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m Nospiezot taustinu "STOP", griezéjdisks ar
asmeniem Tsu bridi turpina griezties. Cilveki
var gut smagus savainojumus.
> Uzgaidiet, lidz griezéjdisks parstaj griezties.

® Ja plauSanas laika asmeni saskaras ar cietu
priekSmetu, iespéjama dzirkstelu veidoSanas
un tos iespé€jams sabojat. Viegli uzliesmojosa
vidé dzirksteles var izraisit ugunsgrékus. Var
rasties smagi vai navéjosi savainojumi un
materialu bojajumi.
> Nestradajiet viegli uzliesmojosa vide.
> Parliecinieties, vai asmeni atrodas dro$a

stavokIr.

A BISTAMI

® Ja zales plauSanas robots tiek lietots vide,

kura ir stravu vadoS$i vadi, asmeni var ar tiem

saskarties un radit bojajumus. Cilvéki var gut

smagus vai navejosus savainojumus.

> Nelietojiet zales plauSanas robotu vide,
kura ir stravu vadoSi vadi.

48  leladat
A BRIDINAJUMS

m | 3désanas laika bojats baroSanas bloks var

neierasti smarzot vai dumot. Var rasties savai-

nojumi un materialu bojajumi.

> Atvienojiet tikla kontaktdaksu no kontakt-
ligzdas.

m Nepietiekamas siltuma novades dé| baroSanas
bloks var parkarst un aizdegties. Var rasties
smagi vai navéjosi savainojumi un materialu
bojajumi.
> Nenosedziet baroSanas bloku.

49 Elektriska piesléguma izveido-

Sana
Saskare ar stravu vado$am detalam iespéjama
$adu iemeslu dél:
— Piesleguma kabelis vai pagarinatajs ir bojati.
— Piesléguma kabela tikla kontaktdaksa vai
pagarinatajs ir bojati.
— Kontaktligzda nav pareizi uzstadita.

A BISTAMI

m Saskare ar stravu vado$am detalam var radit
stravas triecienu. Lietotajs var gut smagas vai
navejosas traumas.
> Parliecinieties, vai kabeliem un kontaktdak-

§am nav bojajumu.
Ja piesléguma kabelis vai pagarinatajs
irbojati: o
o>\ "~ Nepieskarieties bojatajai vietai.

> Atvienojiet tikla kontaktdakSu no
kontaktligzdas.
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A\

Kabeliem un kontaktdak$am drikst pieskar-

ties tikai ar sausam rokam.

lespraudiet kontaktdak$u pareizi instaléta

un dro$a kontaktligzda ar aizsargkontaktu.

Ja kontaktligzda atrodas arpus €kas: parlie-

cinieties, vai kontaktligzda ir apstiprinata lie-

toSanai arpus telpam.

Piesledziet barosanas bloku, izmantojot

nopludstravas aizsargslédzi (30 mA,

30 ms).

Pieslédzot vai atvienojot piesléeguma vadu

vai pagarinataju: vienmér satveriet aiz

spraudna un nevelciet aiz kabela.

m Bojats vai nepiemérots pagarinatajs var izraisit
elektriskas stravas triecienu. Cilveki var gut
smagas vai navéjosas traumas.
> Izmantojiet pagarinataju ar pareizu vadu

8kérsgriezumu, Ed 23.5.
> Lietojiet pret tdens Slakatam aizsargatu un
izmantoSanai arpus telpam paredzéetu
pagarinataju.

Aizsargajiet spraudsavienojumu starp baro-

Sanas bloku un pagarinataju no udens.

Lietojiet pagarinataju, kuram ir lidzvertigas

Tpasibas ka baroSanas bloka piesléguma

vadam.

A BRIDINAJUMS

® Nepareizs tikla spriegums vai nepareiza tikla
frekvence baroSanas bloka var radit parsprie-
gumu. Sadi iespéjams sabojat baro$anas
bloku.
> Parliecinieties, vai fikla spriegums un tikla
frekvence atbilst noradem baroSanas bloka
jaudas plaksnite.
® Ja baro$anas bloks ir pievienots vairaku kon-
taktligzdu rozetei, ladéSanas laika iesp€jams
parslogot elektriskas detalas. Elektriskas deta-
las var sakarst un izraisit ugunsgréku. Var
rasties smagi vai navéjosi savainojumi un
materialu bojajumi.
> Parliecinieties, ka baroSanas bloka un visu
elektroieriéu, kas pieslégtas daudzkartéjai
kontaktligzdai, kopéja jauda neparsniedz
specifikacijas, kas noraditas uz baroSanas
bloka nominalplaksnites un visam elektroie-
ricem, kas pieslégtas daudzkartéjai kontakt-
ligzdai.
® Nepareizi uzstadits piesleguma kabelis, paga-
rinatajs vai uzlades kabelis var but bojats un
cilvéki var aiz ta aizkerties. Cilveki var gut
smagas traumas, un var rasties materialie
zaudé&jumi.
> Vadus un uzlades kabelus izvietojiet ta, lai
tie atrastos arpus plausanas platibas.

A\

A\

A\

A\

v

v
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> Vadus un uzlades kabelus izvietojiet ta, lai
darba laika tos nevarétu sabojat ar darza
iericém vai darza darbarikiem.

> Vadus un uzlades kabelus izvietojiet ta, lai
cilveki nevarétu aiz tiem paklupt.

> Vadus un uzlades kabelus izvietojiet ta, lai
tie nebltu nostiepti vai sapinusies.

> Vadus un uzlades kabelus izvietojiet ta, lai
tos nevarétu sabojat, salocit, saspiest vai
norivét.

> Sargiet vadus un uzlades kabelus no kar-
stuma, ellas un kimikalijam.

> Vadus un uzlades kabelus izvietojiet ta, lai
tie ilgstoSi neatrastos uz mitras pamatnes.

® Ja elektriskie vadi un caurulvadi instaléti

siena, uzstadot baro$anas bloku pie sienas,

tos var sabojat. Saskare ar elektriskas stravas

vadiem var radit stravas triecienu. Var rasties

smagi savainojumi un materialu bojajumi.

> Parliecinieties, ka paredzétaja vieta siena
nav elektriskie vadi un caurules.

> Uzstadiet baroSanas bloku pie sienas ta, ka
aprakstits $aja lietoSanas instrukcija.

= Ja elektrotikla adapters ir pieslégts generato-
ram, stravas padevi nevar garantét pastavigi,
un zales plausanas robots nevar pareizi dar-

boties. Stravas padeves svarstibas var sabojat

baroSanas bloku.
> Savienojiet baroSanas bloku tikai ar pareizi
uzstaditu kontaktligzdu.

4.10 TransportéSana

4.10.1 Zales plausanas robots

A BRIDINAJUMS

latvieSu

vides ietekmei, tas var tikt sabojats un radit

mantiskos bojajumus.

> Netransportéjiet bojatu akumulatoru.

® Transporté$anas laika akumulators var apgaz-

ties vai parvietoties. Var rasties savainojumi

un materialu bojajumi.

> levietojiet akumulatoru iepakojuma ta, lai
tas nekustétos.

> Nostipriniet iepakojumu ta, lai tas nekusté-
tos.

4.10.3  Dokstacija un baroSanas bloks

A BRIDINAJUMS

m TransportéSanas laika dokstacija vai baroSa-
nas bloks var apgazties vai parvietoties. Var
rasties savainojumi un materialu bojajumi.
> Atvienojiet tikla kontaktdakSu no kontakt-
ligzdas.

> |znemiet zales plausanas robotu un doksta-
ciju.

> Nostipriniet dokstaciju un baroSanas bloku
ar fiksacijas siksnam, siksnam vai tiklu ta,
lai tas nevarétu apgazties un kustéties.
m Piesléguma vads un uzlades kabelis nav pare-
dzeéti baroSanas bloka vai dokstacijas parné-
sasanai vai neSanai. lespéjams sabojat Pie-
sléeguma vadu, baroSanas bloku, uzlades
kabeli vai dokstaciju.
> Atvienojiet uzlades kabeli no baroSanas
bloka un dokstacijas un uztiniet to.

> Satveriet dokstacijas pie pamatnes platnes
un turiet to.

> Uztiniet piesléguma kabeli un piestipriniet to
uz baroSanas bloka.

> Satveriet un turiet baroSanas bloku aiz kor-

® TransportéSanas laika zales plauSanas robots pusa.
var apgazties vai parvietoties. Var rasties .
savainojumi un materialu bojajumi. 411 UzglabaSana

> Apturiet zales plau$anas robotu un

aktivizgjiet ierices blokataju. 4111 Zales plauSanas robots

A BRIDINAJUMS

> Nostipriniet zales plausanas robotu ar fiksa-
cijas siksnam, siksnam vai tiklu ta, lai tas
nevarétu apgazties un kustéties.

4.10.2

Akumulators ir iebuvéts zales plauSanas robota
un ta demontazu atlauts veikt tikai STIHL tirgota-
jam.

A BRIDINAJUMS

®m Akumulators nav aizsargats pret visu vides
ietekmi. Ja akumulators ir paklauts noteiktai

Akumulators

0458-075-9501-A

m Bérni nespé€j atpazit un novertét zales plausa-
nas robota radito apdraud&jumu. Bérni var gut
smagas traumas.

> Apturiet zales plausanas robotu un
aktivizgjiet ierices blokétaju.

> Glabajiet zales plauSanas robotu bérniem
nepieejama vieta.
= Mitruma iedarbiba zales plau$anas robota
elektriskie kontakti un metaliskas dalas var
sakt rusét. Zales plausanas robots var tikt
bojats.
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> Uzglabajiet zales plausanas robotu tira un
sausa stavokir.
® Ja pirms uzglabasanas nav aktivizéts zales
plausanas robota ierices blokétajs, zales plau-
§anas robots var nejausi ieslégties un sakt
kustéties. Cilveki var gut smagas traumas, un
var rasties materialie zaudé&jumi.

> Apturiet zales plauSanas robotu un
aktivizgjiet ierices blokétaju.

m \/aks un rokturi nav paredzéti zales plausanas
robota uzkarinasanai. DroSibas ierices var par-
stat darboties, un zales plausanas robotam
var rasties bojajumi.
> Zales plau$anas robotu glabajiet ta, ka

aprakstits Saja lietoSanas instrukcija.

4.11.2

Akumulators ir iebiveéts zales plauSanas robota
un ta demontazu atlauts veikt tikai STIHL tirgota-
jam.

A BRIDINAJUMS

® Bérni nespéj atpazit un novertét akumulatora

radito apdraudéjumu. Bérni var gut smagus

savainojumus.

> Glabajiet akumulatoru bérniem nepieeja-
mas vietas.

®m Akumulators nav aizsargats pret visu vides

ietekmi. Ja akumulators ir paklauts noteiktai

vides ietekmei, tas var tikt neatgriezeniski

sabojats.

> Glabajiet akumulatoru firu un sausu.

> Glabajiet akumulatora slégta telpa.

> Neglabajiet akumulatoru arpus noraditajam
temperatiiras robezam, 1 23.6.

411.3  Dokstacija un baro$anas bloks

A BRIDINAJUMS

m Bérni nespéj atpazit un novértét dokstacijas

vai baro$anas bloka radito apdraudéjumu. Tas

var bérniem radit smagas vai navéjosas trau-

mas.

> Iznemiet zales plausSanas robotu un doksta-
ciju.

> Glabajiet dokstaciju un barosanas bloku
bérniem nepieejamas vietas.

m Dokstacija un baroSanas bloks nav aizsargati
pret visu vides ietekmi. Ja dokstacija vai baro-
Sanas bloks ir paklauti noteiktai vides ietek-
mei, tie var tik sabojati.
> Iznemiet zales plausSanas robotu un doksta-

ciju.

Akumulators

106

4 Drosibas noradijumi

> Ja baro$anas bloks ir silts: |aujiet baro$a-
nas blokam atdzist.

> Glabajiet dokstaciju un barosanas bloku tiru
un sausu.

> Glabajiet dokstaciju un baro$anas bloku
slegta telpa.

> Neglabajiet baroSanas bloku arpus noradi-
tajam temperatiras robezam, [ 23.6.

® Piesléguma vads un uzlades kabelis nav pare-

dzéti baroSanas bloka vai dokstacijas parné-

sasanai vai neSanai. lespéjams sabojat Pie-

sléguma vadu, baroSanas bloku, uzlades

kabeli vai dokstaciju.

> Atvienojiet uzlades kabeli no baroSanas
bloka un dokstacijas un uztiniet to.

» Satveriet dokstacijas pie pamatnes platnes
un turiet to.

> Uztiniet piesleguma kabeli un piestipriniet to
uz baroSanas bloka.

> Satveriet un turiet baroSanas bloku aiz kor-
pusa.

412 TiSana, apkope un remonts

A BRIDINAJUMS

® Ja tiriSanas, apkopes un remonta laika nav
aktivizéts zales plausanas robota ierices blo-
kétajs, zales plausanas robots var nejausi
ieslégties. Var rasties smagi savainojumi un
materialu bojajumi.

> Apturiet zales plauSanas robotu un
aktiviz€jiet ierices blokétaju.

m Zales plausanas robotu var sabojat asi firisa-
nas lidzekli, tiiSana ar augstspiediena mazga-
$anas ierici vai tiriSana ar smailiem vai asiem,
metaliskiem priekSmetiem. Ja zales plauSanas
robots netiek firits pareizi, detalas var nedar-
boties pareizi un droSibas ierices var parstat
darboties. Cilveki var git smagus savainoju-
mus.
> Zales plausanas robotu tiriet ta, ka aprak-

stits Saja lietoSanas instrukcija.

m Dokstaciju, baroSanas bloku, piesléguma
vadu, uzlades kabeli, ka ari to spraudsavieno-
jumus var sabojat asi tiriSanas lidzekli, firsana
ar augstspiediena mazgasanas ierici vai tiri-
Sana ar smailiem vai asiem, metaliskiem
priekSmetiem. Ja dokstacija, baroSanas bloks,
piesléguma vads, uzlades kabelis un spraud-
savienojumi nav pareizi notiriti, detalas var
nedarboties pareizi un drosibas ierices var
parstat darboties. Cilveki var gut smagus
savainojumus.
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5 Funkciju apraksts

> Atvienojiet baro$anas bloka baro$anas kon-
taktdakSu no kontaktligzdas.

> Dokstaciju, baro§anas bloku, piesléguma
vadu, uzlades kabeli, ka ari to spraudsavie-
nojumus firiet ta, ka aprakstits Saja lietoSa-
nas instrukcija.
m Ja zales plauSanas robota, dokstacijas vai
baro$anas bloka apkope un remonts netiek
veikts pareizi, detalas var nedarboties pareizi
un droSibas ierices var parstat darboties. Cil-
veki var gt smagus vai navéjoSus savainoju-
mus.
> Neveiciet zales plausanas robota, dokstaci-
jas un baro$anas bloka apkopi un remontu
pats.

> Ja nepiecieSama zales plausanas robota,
dokstacijas vai baroSanas bloka apkope vai
remonts: vérsieties pie STIHL tirgotaja.

> Veiciet asmenu apkopi ta, ka aprakstits Saja
lietoSanas pamaciba.

m PlauSanas mehanisma tiriSanas vai apkopes
laika lietotajs var gut griezumus, ko rada
asmenu griezéjmalas. Lietotajs var gut savai-
nojumus.
> Nésajiet izturiga materiala darba cimdus.

® Ja baroSanas bloks ir bojats:
> Nomainiet baro$anas bloku.

m Ja zales plauSanas robota apaksdala esosais
diagnostikas ligzdas aizbaznis nav pareizi
piestiprinats, zales plausanas robota var ieklat
mitrums un netirumi. Zales plausanas robots
var tikt sabojats.
> Katru reizi, tirot un mainot asmeni, parbau-

diet, vai aizbaznis ir pareizi nostiprinats.
> Nelietojiet zales plau$anas robotu ar trik-
stoSu vai bojatu aizbazni.

5 Funkciju apraksts
5.1 Darbibas apraksts

0000099956_003

Zales plausanas robots plauj zali nejausi izvéle-
tas joslas. Lai zales plausanas robots varétu
atpazit plausanas platibas robezas, ap plausa-
nas platibu jauzstada ierobezojosa stieple (1).

0458-075-9501-A
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lerobezojosa stieple (1) parraida signalu zales
plausanas robotam. Signalu rada dokstacija.

Zales plausanas robots, izmantojot ultraskanas
sensorus un trieciena devéju, nosaka plausanas
platiba esoSos cietos skérs|us (2).

Ja zales plauSanas robots konstaté cietu
Skersli (2), tas palénina atrumu, saskaras ar cieto
Skersli un tad turpina kustibu cita virziena.

Zonas (3), kuras zales plauSanas robotam nav
atlauts parbraukt, un skérsli, uz kuriem tas
nedrikst uzbraukt, janorobezo no paréjas plausa-
nas platibas, izmantojot ierobezojo$o stiepli (1).

Ja zales plausanas robots konstaté norobezotu
zonu (3), tas palénina atrumu un tad turpina
kustibu cita virziena.

PlauSanas reZima zales plauSanas robots patsta-
vigi atstaj dokstaciju un plauj zali.

Zales plausanas robota vadiba tiek veikta,
izmantojot lietotni "MY iIMOW®" un taustinus
zales plausanas robota vadibas paneli. Informa-
ciju par zales plauSanas robota pasreizéjo sta-
vokli sniedz gaismas joslas uz zales plauSanas
robota un maksligi generéta balss signala
izvade.

0000100412_002

Ja akumulatora uzlades limenis ir zems, zales
plausanas robots plausanas laika meklé tuvako
vadoso stiepli (4). Atpazistot vadoso stiepli (4),
zales plauSanas robots pa to automatiski brauc
atpakal uz dokstaciju. Dokstacija no jauna uzlade
akumulatoru. Plausanas platiba jaieriko vismaz
viena vados$a stieple (4). Maksimali iesp&jams
uzstadit divas vado$as stieples. Ja plauSana
japartrauc vai jauzladé akumulators, zales plau-
Sanas robotu var nosufit atpakal uz dokstaciju,
izmantojot lietotni "MY iMOW®" vai pogu
"Home".
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Vienai vadosSajai stieplei (4) var iestafit [idz trim
sakuma punktiem (5). Zales plau$anas robots
var noteikt attiecigo sakuma punktu un sakt plau-
$anu no ta.

Vadoso stiepli (4) var izmantot, lai sadalitu plau-
Sanas platibu vairakas zonas (pieméram: A un
B). Zonas nosaka sakuma punkts (5). No izve-
leta sakuma punkta zales plausanas robotu var
virzit pa kreisi vai pa labi uz vélamo zonu. Péc
tam zales plausanas robots var plaut tiesi izvéle-
taja zona. Sakuma punkti un zonas tiek parval-
diti, izmantojot lietotni "MY iMOW®", un tos
iespéjams nemt véra plausanas plana.

® |,
= 5 7
o

0000100413_001

Ja plauSanas zona ir saSaurinajums (6), zales
plausanas robots parvietojas pa saSaurinajumu,
kamer tiek ievérots noteikts minimalais attalums
starp ierobezojoSajam stieplém. Ja minimalais
attalums nav sasniegts, cauri saSaurinaju-
mam (6) jauzstada vadosa stieple (7). Vadosa
stieple (7) vada zales plauSanas robotu caur
sasaurinajumu (6) uz sakuma punktu (8). No
sakuma punkta (8) zales plausanas robots var
plaut plauSanas platibu aiz saSaurinajuma (6).
To, cik biezi zales plau$anas robots dodas uz
sakuma punktu (8), var parvaldtt lietotné

"MY iMOW®" un nemt véra plausanas plana.
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6 PlauSanas platibas un zales plauSanas robota sagatavosana darbam

6 PlauSanas platibas un
zales plauSanas robota
sagatavosana darbam

6.1 Plausanas plafibas planoSana
un sagatavoSana

Pirms zales plauSanas robota ekspluatacijas
uzsak$anas jaizplano un jasagatavo plausanas
platiba. Tas nodrosina stabilu uzstadiSanu un
neuzkritoSu darbibu, ka ari novérs iespéjamos
traucéjumu avotus.

PJausanas plafibas planoSana
> lepazistieties ar dokstacijas un stieplu izvieto-
juma aprakstiem turpmakajas nodalas.
> Pielagojiet informaciju savam darzam:
— PlauSanas platibas kontura
— Dokstacijas pozicija
— lerobezojos$as stieples novietojums (ievéro-
jiet aprakstitos malu attalumus un gadijumi
stieples ieklasanai)
— Vadosas stieples / vadoso stieplu novieto-
jums (vismaz viena, maksimali divas)

Plausanas plafibas sagatavo$ana

X

= PN
)

Q
)

> Nonemiet brivi guloSus priekSmetus.

> Nonemiet metalus, magnétiski un elektriski
vadosus materialus un vecas ierobezojosas
stieples.

> Noplaujiet zalienu ar zales plavéju tada plau-
Sanas augstuma, kads vélak tiks iestatits art
zales plausanas robota darbibai. PlauSanas
augstuma standarta iestafijums ira =4 cm.

> |zlidziniet caurumus un lielus nelidzenumus.

> Ja zeme ir cieta un sausa, plauSanas platibu
nedaudz aplaistiet, lai atvieglotu fiksacijas
naglu iedziSanu.

0000099957_001
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7 Dokstacijas uzstadiSana

0000100288 002 |

Zales plausanas robots savas konstrukcijas
dél atstaj nenoplautas zales joslu gar vietam,
pa kuram nevar braukt. So joslu var izmantot,
pieméram, puku séklu sé$anai, lai raditu ziedu
platibu kukainiem.

0000099825_002

A\

6.2

Ja gar platibam, pa kuram nevar braukt, ir
nepiecieSama plausana bez malam: gar Sim
platibam ieklajiet zaliena apmales akmenus
vai plaksnes, kuru platums ir vismaz
a=24cm.

Zales plausanas robota sagata-

vosana darbam
Nonemiet iepakojuma materialu un transporté-
Sanas droSinatajus.
Parliecinieties, ka talak minétas detalas ir eks-
pluatacijai drosa stavokli:
— Zales plausanas robots, 1 4.6.1
— Plau$anas mehanisms, 1 4.6.2
— Akumulators, 1 4.6.3
— Dokstacija un baros$anas bloks, Ed 4.6.4

> Dokstacijas uzstadisana, @ 7

Yy vYVvVVY

lerobezojosas stieples uzstadisana, B 8
lerobezojosas stieples uzstadisanas pabeig-
$ana, €1 9.1

Vado3as stieples uzstadisana, 1 10.1
Dokstacijas elektriska pieslégsana, I 11
Zales plausanas robota ladésana, 4 12.1
Bluetooth® signala saskarnes aizvérsana, [
131

Ja darbibas nav iesp&jams veikt: neizmantojiet
zales plauSanas robotu un ludziet STIHL tirgo-
taja palidzibu.

0458-075-9501-A

latvieSu

7  Dokstacijas uzstadiSana
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> Novietojiet dokstaciju ta, lai butu izpilditi Sadi
nosacijumi:

— Uzlades kabeli (1) lidz piemérotai kontakt-
ligzdai var izvietot arpus plausanas zonas.

— Dokstacija un baroSanas bloks atrodas labi
redzama vieta.

— Dokstacija atrodas plausanas platiba, kas ir
vislielaka vai tiek plauta visbiezak.

— Jaiespéjams: atrasanas vieta ir aizsargata
no laika apstakliem un ta ir énaina.

— Jaiespéjams: dokstacija atrodas bezvadu
tikla uztverSanas diapazona (WLAN savie-
nojums).

— Jaiespéjams: dokstacija atrodas bezvadu
tikla uztverSanas diapazona (WLAN savie-
nojums).
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7 Dokstacijas uzstadiSana
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0000099844_001
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> Novietojiet dokstaciju ta, lai tiktu izpilditi Sadi
noteikumi:

— Dokstacija atrodas uz lidzenas virsmas.

— Dokstacija ir vérsta uz priekSu, un tas atve-
rums ir vérsts uz priekSu plausSanas platibas
virziena.

— Dokstacija ir novietota horizontali un nav
noliekta uz saniem, uz priekSu vai atpakal.

— Pamatnes platne neieliecas un atrodas
lidzeni uz zemes.

0000099849_001

7.2 Dokstacijas novietoSana

Pareiza dokstacijas novietoSana ir atkariga no

planotas atrasanas vietas un tas apkartnes.

> |zvélieties atraSanas vietu un iestatiet doksta-
ciju, ka aprakstits.

Dokstacijas uzstadiSana uz plausanas platibas

0000100240_001

Dokstacija ir novietota plauSanas platibas mala

pie sienas, un vadoS$o stiepli (1) iespéjams virzit
vismaz garuma b = 2 m taisni virziena prom no

dokstacijas plausanas platibas tuvuma.

110

Dokstacija ir novietota plausanas platibas mala.
Blakus eso$a platiba ir parbraucama, un vadoso
stiepli (1) iespéjams virzit vismaz garuma

b = 2 m taisni virziena prom no dokstacijas plau-
Sanas platibas tuvuma.

0000100241_001

Dokstacija ir dal€ji ir novietota dobé un daléji uz
plausanas platibas, un vado$o stiepli (1) iespé-

jams virzit vismaz garuma b = 2 m taisni virziena
prom no dokstacijas plauSanas platibas tuvuma.

0000099845_001

Dokstacija ir daléji ir novietota uz parbraucamas

platibas, un vado$o stiepli (1) iesp&jams virzit

vismaz garuma b = 2 m taisni virziena prom no

dokstacijas plau$anas platibas tuvuma.

> Dokstacijas sagatavo$ana, 17.3.

> Dokstacijas uzstadiSana uz plausanas plati-
bas, 7.4,
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7 Dokstacijas uzstadiSana

Dokstacijas uzstadiSana arpus pjausanas plati-
bas

0000104286_001

Dokstacija ir novietota arpus plausanas platibas.

Sanu attalumam lidz blakus eso$ajam platibam
jabut vismaz a =12 cm.

Attalumam starp dokstacijas priek§€jo malu un

plausanas platibu jabat vismaz b =2 m.

Saja varianta obligati janosaka sakuma

punkts (1) plausanas platiba, lai pabeigtu nodo-

Sanu ekspluatacija. Tad zales plauSanas robots

saks plausanu no 81 punkta, nevis tiesi no dok-

stacijas. Sakuma punktus un to, cik biezi uz tiem

doties, var iestatit, izmantojot lietotni

"MY iMOW®". Tam, cik bieZi jadodas uz sdkuma

punktu (1), jabat iestatitam uz 100 %.

> Dokstacijas sagatavosana, 17.3.

> Dokstacijas uzstadiSana arpus plausanas pla-
tibas, A 7.5.

Dokstacijas uzstadiSana plauSanas plafibas vida

0000099847_001

Dokstacija tiek uzstadita plausanas platibas vidi
ka ,sala“.

Saja varianta ierobezojosa stieple tiek novietota
ap dokstaciju virziena uz aizmuguri pie plausa-
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nas platibas malas. Vadosa stieple tiek virzita uz
prieksu ldz plauSanas platibas malai.

Sanu attalumam lidz blakus esoSajam platibam
jabit vismaz a = 32 cm (garums: 1x iMOW®
Ruler).

Attalumam starp dokstacijas aizmuguréjo malu
lldz plauSanas platibas malai jabat vismaz
b=2m.

Jabut iespéjai vadosSo stiepli (1) vismaz garuma

¢ =2 m izvietot taisni virziena prom no dokstaci-

jas lidz plausanas platibai.

> Dokstacijas sagatavo$ana, [17.3.

> Dokstacijas uzstadiSana plauSanas platibas
vida, (3 7.6.

7.3 Dokstacijas sagatavoSana

Uzlades kabela pieslégSana

NORADIJUMS

m Uzstadita stavokli uzlades kabela spraudsa-
vienojumi ir aizsargati pret netirumiem, piemé-
ram, putekliem un netirumiem. Ja spraudsa-
vienojumi ir netiri, dokstacija var nedarboties
pareizi.
> Aizsargajiet atvértus spraudsavienojumus

no netirumiem.
> Netfirus spraudsavienojumu firiet ta, ka
aprakstits $aja lietoSanas instrukcija.

0000100046_001

Standartizéti uzlades kabeli var pieslégt no aiz-
mugures.

0000100401_001

Ja dokstacija ir novietota tiesi pie sienas, uzlades
kabeli var novietot arf zem pamata platnes. Uzla-

111



latvieSu

des kabeli var izvadit no pamata platnes pa kreisi
vai pa labi.

2
2
Z

[\

0000099954 _001

2

> Nedaudz izlieciet vaku (1) abas pusés uz aru
un nonemiet to virziena uz augsu.

0000100292_001

> Nospiediet blokéSanas sviru (2) un atveriet
parsegu (3).

0000100047_001

> Ja dokstacija japievieno no aizmugures:
> levietojiet spraudni (4) izvadé (5) un papil-
dus pavelciet uzlades kabeli (6).
Uzlades kabelis (6) virziena uz augsu tiek
iestumts dokstacijas iekSpusé.

uzlades kabeli janovieto no pamata platnes
apaks$as uz saniem:
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> Atveriet pamata platnes vélamo pusi pozi-
cija (A), atveriet malu un nonemiet atskar-
pes.

> |zgrieziet atveri (B) pamata platnes vidu un
nonemiet atskarpes.

> levietojiet spraudni (4) atveré (B) un papil-
dus pavelciet uzlades kabeli (6).
Uzlades kabelis (6) virziena uz augsu tiek
iestumts dokstacijas iekSpusé.

0000100049_001

taja (7).

> lespraudiet spraudni (4).
Spraudnis abas pusés dzirdami un jatami
nofikséjas (4).

Dokstacijas nostiprina$ana

0000104287_001

> Nostipriniet dokstaciju (8) ar ¢etram zemes
naglam zemé.

lerobezojosa stieples ievadiSana

AR S =

> levietojiet stieples sakumu (9) labas puses
izvadé (10) un papildus pavelciet.
lerobezojosa stieple (9) virziena uz augsu tiek
iestumta dokstacijas iekSpusé.
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0000099959_001

0000099961_001

> Pievadiet ierobezojoSo stiepli, lldz tas garums
uz augsu ir izvirzits idz a = 32 cm (garums:
1x iMOW® Ruler).

0000100402_001

> Apziméjiet stieples sakumu (9) korpusa
tuvuma ar atbilstoSo kabelu markieri (11).
Markéjums atvieglo turpmaku pieslég$anu
pareizajai spailei.

7.4 Dokstacijas uzstadi$ana uz
plausanas platibas

0000099960_001

=

» Uzstadiet ierobezojoso stiepi (1) pamata
platné ta, lai ta plakani ir ievietota kabelu
kanala un lai ta ir nofikséta ar aki (2).

0000100294_001

> Nostipriniet ierobezojo$o stiepli (1) tiesi pie
pamata platnes (3) ar fiksacijas naglu (4).

Ja dokstacija atrodas pie sienas:
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> Virziet ierobeZojoSo stiepli (1) 32 cm (garums:
1x iIMOW® Ruler) uz saniem prom no pamata
platnes (3).

> Virziet ierobezojoSo stiepli (1) paraléli pamata
platnei (3) uz plausanas platibas malu un
32 cm attaluma no sienas (garums: 1x iMOW®
Ruler).

> Uzstadiet ierobezojoso stiepli (1) ap plauSanas
platibu pulkstenraditaju kustibas virziena, & 8.

Ja dokstacija atrodas pie blakus esoSas, par-
braucamas platibas:

0000100296_001

> Virziet ierobezojoso stiepli (1) 32 cm (garums:
1x iIMOW® Ruler) uz saniem prom no pamata
platnes (3).

> Virziet ierobezojoSo stiepli (1) paraléli pamata
platnei (3) uz plausanas platibas malu.

> Uzstadiet ierobezojoso stiepli (1) ap plauSanas
platibu pulkstenraditaju kustibas virziena, L 8.

Ja dokstacija dal€ji atrodas dobé un dal&ji uz
plausanas platibas:

0000099964_001

> Virziet ierobezojo$o stiepli (1) virziena uz
saniem prom no pamata platnes (3) un 32 cm
attaluma (garums: 1x iIMOW® Ruler) paraléli
dobei.
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> Uzstadiet ierobezojoso stiepli (1) ap plausanas
platibu pulkstenraditaju kustibas virziena, [ 8.

Ja dokstacija da|éji atrodas uz parbraucamas
plafibas un da|€ji uz pjausanas plafibas:

0000100397_001

> Virziet ierobezojoSo stiepli (1) uz saniem prom
no pamata platnes (3) un gar parbraucamo
platibu.

> Uzstadiet ierobezojoso stiepli (1) ap plausanas
platibu pulkstenraditaju kustibas virziena, [ 8.

7.5 Dokstacijas uzstadisana arpus
plausanas platibas

<oz

0000099960_001

platné ta, lai ta plakani ir ievietota kabelu
kanala un lai ta ir nofikséta ar aki (2).

0000104288_001

~
\

> |zvirziet ierobeZojoSo stiepli (1) b = 2,0 cm
garuma no pamata platnes (3) un nostipriniet
ar fiksacijas naglu (4).
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> Virziet ierobezojo$o stiepli (1) virziena uz
priek$u, uz plausanas platibu.
Pareizais attalums lidz plau$anas platibas
malai ir atkarigs no ta, vai plausanas platibas
malu var parbraukt, vai ari jaievero attalums
a =32 cm (garums: 1x iMOW® Ruler).

> Uzstadiet ierobezojoSo stiepli (1) ap plausanas
platibu pulkstenraditaju kustibas virziena, [ 8.

7.6 Dokstacijas uzstadiSana plau-
Sanas platibas vidi

0000099960_001

> Uzstadiet ierobezojoso stiepi (1) pamata
platné ta, lai ta plakani ir ievietota kabelu
kanala un lai ta ir nofikséta ar aki (2).

0000100294_001

N

> Nostipriniet ierobezojoSo stiepli (1) tiesi pie
pamata platnes (3) ar fiksacijas naglu (4).

0458-075-9501-A
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0000100048_001

> Virziet ierobezojoSo stiepli (1) vismaz 32 cm
(garums: 1x iMOW® Ruler) uz saniem prom no
pamata platnes (3).

> Virziet ierobezojoSo stiepli (1) vismaza=2m
attaluma aiz pamata platnes (3).

> Virziet ierobezojoSo stiepli (1) vidu aiz doksta-
cijas paraléli uz plausanas platibas malu.
Pareizais attalums lidz plauSanas platibas
malai jaievero atkariba no norobezojosas plati-
bas.

» Uzstadiet ierobezojoso stiepli (1) ap plauSanas
platibu pulkstenraditaju kustibas virziena, 4 8.

0458-075-9501-A
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8 lerobezojosas stieples
uzstadiSana
8.1 Visparéjas norades

lerobezojosas stieples un vadosas stieples
novietojums plausanas platiba

0000099843_001

> Parliecinieties, ka gar ierobezojoso stiepli un
vadoso stiepli plausanas platiba ir lidzena un,
cik vien iespéjams, bez $kérsliem $ados platu-
mos:
lerobezojosa stieple (1)
— uz aru: a = 32 cm (garums: 1x IMOW®
Ruler)
— uziekSu:b=12m
Vadosa stieple (2)
— pa labi brauk$anas virziena uz dokstaciju:
a =32 cm (garums: 1x iMOW® Ruler)
— pa kreisi braukSanas virziena uz dokstaciju:
c=12m

lerobezojosas stieples ieklasana
> Sakot no dokstacijas, novietojiet ierobezojoso
stiepli pulkstenraditaju kustibas virziena.
Nesalokiet, nepargrieziet, nenostiepiet un
neskéersojiet ierobezojoso stiepli.
> Parliecinieties, ka ierobezojosa stieple
neskérso vadoso stiepli.
> Iznémums: izveidojot aleju, vados$ajai stie-
plei jaskérso ierobezojosa stieple.
> leverojiet vismaz 1 m attalumu no blakus
eso$o zales plausanas robotu iekartu ierobe-
zojoSajam stieplem.
> Parliecinieties, ka netiek parsniegts ierobezo-
josas stieples garums:
— iIMOW® 3: 200 m
- iIMOW® 4: 300 m

v
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> l|zvietojiet ierobezojoso stiepli un vadoSo stiepli
viena augstuma.

lerobezojosas stieples un vadosas stieples nosti-
prinasana

0000100053_001

> Nostipriniet ierobezojoSo stiepli un vado$o

stiepli ar fiksacijas naglam, lai tiktu izpilditi

sekojosi priekSnoteikumi:

— Attalums starp fiksacijas naglam ir ne vairak
kdaa=1m.

— lerobezojosa stieples un vadosa stieple
visas vietas ir viena liment ar zemi.

— Fiksacijas naglas pilniba ir ievietotas zemé.

Stieplu rezervju uzstadiSsana

Stieplu rezerves atvieglo korekcijas stieplu iekla-

§ana un nodrosina iespéju veikt korekcijas

nakotné.

Pieméri:

— Dobe tiek paplasinata, un ta janorobezo no
jauna.

— Krimi aug, un ierobezojosa stieple janovada
lielaka loka ap augaju.

— lerobezojosa stieple dokstacija ir nogriezta
parak Tsi, un to nav iesp&jams savienot.

lespéjams ieplanot un ieklat vienu vai vairakas
stieplu rezerves.

0000100058_001

> Novietojiet ierobezojoso stiepli garuma
a =1 m paraléli un tuvu vienu otrai ap 2 fiksa-
cijas naglam, neSkérsojot ierobezojosas stie-
ples.

> Piestipriniet stieples rezervi pa vidu ar vél
divam fiksacijas naglam.
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8.2 Vado33as stieples izplanoSana
un piesléguma vietas izveide
ierobezojo3aja stieplé

Vado$as stieples vai vairaku vado$o stieplu

uzstadi$ana ieprieks rlpigi jaizplano. Jau ierobe-

Z0josas stieples izvietoSanas laika janem véra

visu vados$o stieplu novietojums. Jauzstada vis-

maz viena vadosa stieple, bet maksimali iespé-
jams uzstadit divas vadosas stieples.

e A
a 2 — K3

0000100239_001

Vado$a stieple (1) izpilda Sadas funkcijas:

— OrientéSanas braucienam uz majam lidz dok-
stacijai (2)

— Virziba uz sakuma punktu (3)

— Sadala plausanas platibu zonas (A un B)

Vadosa stieple (1) tiek izvietota plausanas pla-
tiba, sakot no dokstacijas (2), un savienota ar
ierobezojoso stiepli (4) péc iespéjas talak. [
10.1

| S

L QO‘N

&/
/‘7 o |
0000100423_001

> |zplanojiet vadoSo stiepli ta, lai tiktu izpilditi
§adi nosacijumi:

— Vadoso stiepli garuma a = 2 m izvietojiet taisni
virziena prom no dokstacijas lidz plauSanas
platibai.

— Minimalais attalums starp vadoso stiepli un
ierobezojoso stiepli ir b = 27,5 cm

— Vadosa stieple tiek vadita un savienota ar
ierobezojoso stiepli ar minimalo attalumu
¢ =32 cm (garums: 1x IMOW® Ruler) taisni un
taisna lenkl.

0458-075-9501-A
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0000100417_004

— Vadosa stieple nedrikst krustoties ar blokétas
platibas savienojumu.

— Vadosa stieple nedrikst bt savienota ar iero-
bezojoSo stiepli sturt.

— Vadosa stieple nedrikst bt savienota ar blo-
kétas platibas ierobezojoso stiepli.

— Vadosa stieple nedrikst krustoties ar ierobezo-
joSo stiepli.
Iznémums: izveidojot aleju, vados$ajai stieplei
jaskerso ierobezojosa stieple.

— Vadosa stieple nedrikst but parlocita vai
izstiepta, un ta nedrikst krustoties pati ar sevi.

0000100229_003

Uzstadot ierobezojoso stiepli (4), jaizveido vado-

Sas stieples savienojuma vieta:

> Nostipriniet ierobezojoSo stiepli (4) paredzéta-
jas vietas ar fiksacijas naglu (5).

0458-075-9501-A
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> |zveidojiet ierobezojosas stieples (4) cilpu,
kuras garums ir d = 15 cm un nostipriniet ar
papildu fiksacijas naglu (5).

> Pieméram, ar sanu griez€ju pargrieziet ierobe-
zojoso stiepli (4) stieples cilpas gala.
UzstadiSanas beigas stieples gali tiek savie-
noti ar vado$o stiepli. 1 10.1

> Uzstadiet ierobezojoSo stiepli (4) ap paréjo
plausanas platibu.

8.3 Stiri

Stari ar 90° lenki

Stdrus ar 90° lenki var sadalit divos stros ar 45°
lenki. Zales plauSanas robots $aja zona vienme-
rigak un lenak maina virzienu.

-
CH
(=N ’ 5
(o =X g
z ) K\Qfx 3> g
7_\(‘\ U =1

Uzstadiet ierobezojoso stiepli sturm Skérsam ar
vismaz 32 cm garumu (garums: 1x iMOW®
Ruler).

v

Konusveida sturi ar < 90° lenki

Konusveida sturus ar < 90° lenki sadaliet divos
stlros. Zales plauSanas robots $aja zona vien-
meérigak un Iénak maina virzienu.

17
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A

nav mazaks par 90°.
> Ja lenkis ir mazaks par 90°: sadaliet lenki.

> lzveidojiet sturi ar lenki, kas lielaks par 90°.
Péc tam uzstadiet ierobezojoso stiepli sturt
taisni ar vismaz 32 cm garumu (garums:
1x IMOW® Ruler).

> Péc tam izveidojiet stiri ar lenki, kas lielaks
par 90°. Péc tam uzstadiet ierobezojo$o
stiepli sturt taisni ar vismaz 32 cm garumu
(garums: 1x iIMOW® Ruler).

84 Parbraucama plafiba

Platibas, kas atrodas tiesSi blakus plausanas plati-
bai, zales plausanas robots var parbraukt, ja
augstuma starpiba starp parbraucamo platibu un
plausanas platibu neparsniedz 1,5 cm. Pamatnei
jabut cietai un bez Skérsliem.

Piemeri:

— Terase

— Brugéts cel$

— Zaliena apmales vai plaksnes

Neliels attalums starp ierobezojo$o stiepli un par-

braucamo platibu nodros$ina plausanu bez
malam.

0000100057_002
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> Uzstadiet ierobezojos$o stiepli paraléli parbrau-
camajai platibai.
Maksimala augstuma starpiba starp parbrau-
camo platibu un plausanas platibu ir
a=15cm

8.5 Neparbraucama platiba

Platiba nav parbraucama, ja kérsli tuvu augsnei

izvirzas plausanas zona, ja zeme nav cieta vai ir

loti nelidzena un ja augstuma starpiba starp plau-

§anas platibu un blakus eso$o platibu ir lielaka

par 1,5 cm.

Pieméri:

— Miris vai Zogs

— DzivZogs vai krimi ar zemu augosSiem zariem

— Akmens darzs vai Skembu cel$

— Augsne ar daudz sakném vai nelidzena
augsne

\

0000099948_002

> Uzstadiet ierobezojoso stiepli 32 cm attaluma
(garums: 1x iIMOW® Ruler) paraléli neparbrau-
camajai platibai.

> Ja neparbraucama platiba atrodas plausanas
platiba: norobezojiet neparbraucamo platibu ar
Skérslu virsmu.

8.6  Udens platiba

Jaievero palielinats stieplu attalums idz tdens
platibam, ja tdens platibas no plausanas plati-
bas nenoskir ciets un vismaz 10 cm augsts
Skerslis.

Piemeri:

— Darza dikis

— Baseins

— Strauts vai udenstece

0000100062_002
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> Uzstadiet ierobezojoso stiepli attaluma a=1m
paraléli krasta [inijai.

> Ja Udens platiba atrodas plausanas platiba:
norobezojiet tidens platibu ar $kérslu virsmu.

8.7 NokriSanas mala

Jaieveéro palielinats stieplu attalums lidz nokrisa-
nas malam, ja Gdens platibas no nokrisanas
malas nenoskir ciets un vismaz 10 cm augsts
Skerslis.

Piemeri:

— Kapnes

— Balstmdris

— Pakapeniska krauja

0000100063_002

> Uzstadiet ierobezojoso stiepli attaluma a=1m
paraléli nokriSanas malai.

8.8  Skérs|u virsma

Zonas plau$anas platiba, kuras zales plauSanas

robots nevar vai nedrikst parbraukt, janorobezo

ar Skérs|u virsmu.

Pieméri:

— Dobe bez cietas un vismaz 10 cm augstas
apmales

— Darza dala vai baseins bez cietas un vismaz
10 cm augstas apmales

— Skeérsli, kuriem aizliegts pieskarties

— Skeérsli, kuri nav pietiekami cieti

— Skersli, kas ir zemaki neka 10 cm

Lai nodroSinatu stabilu plausanu, $kérs|u virs-
mam nevajadzétu but iekSpuse izliektam for-
mam.

0458-075-9501-A
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0000100055_001

b

> Novietojiet ierobezojoso stiepli (1) virziena

prom no malas uz Skérs|u virsmas pusi. Parlie-

cinieties, ka Skérs|u virsmam ir ievéroti $adi

izmeri:

— Minimalais attalums lidz citam ierobezojosa-
jam stieplem a = 55 cm

— Stieples attalums b = 32 cm (garums:
1x iIMOW® Ruler) (Gidens platibam un nokri-
Sanas malam b =1 m)

— Skérs|u virsmas minimalais diametrs 64 cm
(garums: 2 iIMOW® Ruler abloni)

0000100232_001

> Uzstadiet ierobezojoso stiepli (1) ap norobezo-
jamo zonu.

> Novietojiet ierobezojoso stiepli (1) paraléli un
cieSi vienu otrai atpakal uz malu, neskérsojot
ierobezojosas stieples.
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8.9 Ciets Skerslis

Ciets Skérslis plausanas platiba nav janorobezo
ar Skérslu virsmu, ja Skérslis ir vismaz 10 cm
augsts. Skeérsli atpazist ultraskanas sensori un
trieciena devé;js.

|

> Ciets Skerslis, kura augstums ir vismaz
a =10 cm, nav janorobezo.

0000100064_001

8.10 SaSaurinajums

8 lerobezojosas stieples uzstadiSana

SasSaurinajums ar vado3o stiepli

0000100418_002
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Zales plausanas robots parvar visus sasaurinaju-

mus, kamer tiek ieverots noteikts minimalais

attalums (a) starp ierobezojosajam stieplém (1).

> Uzstadiet ierobezojoso stiepli (1) ta, ka nora-
dits attéla, un parliecinieties, ka ir ievéroti $adi
izméri:

— Minimalais attalums starp ierobezojo$ajam
stiepléem (1) sasaurindjuma: a =2 cm

— Ja saSaurinajumu ierobezo sanu $kérsli: papil-
dus nemiet véra attalumu b = 32 cm (garums:
1x iMOW® Ruler).

> Ja minimalais attalums a = 2 m starp ierobezo-
joSajam stieplém (1) ir mazaks:
SaSaurinajuma vidu uzstadiet vado$o stiepli.

120

Vadosa stieple (2) precizi izvada zales plauSa-
nas robotu starp sasaurinajumu, kamer tiek ieve-
rots noteikts minimalais attalums (a) starp iero-
bezojoSajam stieplem (1).

Lai pabeigtu nodoSanu ekspluatacija, janosaka

sakuma punkts (3), kas atrodas aiz sasaurina-

juma, un tas, cik biezi uz to jadodas. Pretéja

gadijuma zales plausanas robots nespés

izbraukt caur saSaurinajumu. Sakuma punktus

un to, cik biezi uz tiem doties, var iestatit, izman-

tojot lietotni "MY iMOW®".

> Uzstadiet ierobezojoso stiepli (1) ta, ka nora-
dits attéla, un parliecinieties, ka ir ievéroti $adi
izmeri:

— Minimalais attalums starp ierobeZojoSajam
stieplém (1) sasaurinajuma: a = 55 cm

— Ja sa$aurinajumu ierobezo sanu $kérsli: papil-
dus nemiet véra attalumu b = 32 cm (garums:
1x iIMOW® Ruler).

> SaSaurinajuma vidu uzstadiet vadoSo
stiepli (2).

> Ja nav sasniegts sanu attalums b = 32 cm
(garums: 1x iIMOW® Ruler), uzstadiet aleju, lai
novirzitu zales plau$anas robotu uz citu plau-
Sanas platibu [ 8.11 vai atdalitu sa$aurina-
jumu no plau$anas platibas.
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8.1

Darbibas apraksts

I

2 N
%’3—A Y B
|

Ar alejas (1) palidzibu var precizi parvarét sasau-
rinajumus vai izveidot parbraukSanas vietas.
Aleja plausanas platibu sadala galvenaja plausa-
nas platiba (A) un papildu plausanas zona (B).

Aleja

0000100066_004.

lerobezojoSo stiepli (2) izvieto bez partrauku-
miem. Tadéjadi pareja no galvenas plauSanas
platibas (A) uz plau$anas zonu (B) ta veido aleju.
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v
0000101523_002

Stieples cilpas (4) zales plausanas robotam sig-
naliz€, ka sakas vai beidzas aleja.

Alejai pa vidu jaizvieto vadosa stieple (3).

Aiz alejas plauSanas zona (B) noteikti jaiestata
sakumpunkts (5). Pretéja gadijuma zales plausa-
nas robots nespés no galvenas plausanas plati-
bas (A) pa aleju aizbraukt uz plausanas

zonu (B). Sakuma punktus un to, cik biezi uz
tiem doties, var iestatit, izmantojot lietotni

"MY iMOW®",

Aleja netiek plauts.

Visparéjas norades

: )
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> Nodrosiniet, lai tiktu izpilditi $adi nosacijumi:

0000101478_001
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— Minimalais attalums starp stieples cilpam (4)
ir vismaz a = 64 cm (garums: 2 iMOW®
Ruler).

— Minimalais attalums starp ierobezojo$ajam
stieplém (2) ir b = 55 cm.

— Minimalais attalums lidz sanu Skérsliem ir
c=10cm.

>
v 1)

0000101524_001
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> Nodrosiniet, lai tiktu izpilditi Sadi nosacijumi:

— Vadoso stiepli (3) pirms alejas var izvietot
vismaz garuma e = 32 cm (garums: 1x
iIMOW® Ruler) taisni un taisna lenki (90°)
alejas virziena.

— Vadoso stiepli (3) aiz alejas var izvietot vis-
maz garuma e = 2 m taisni un taisna lenki
(90°) virziena prom no alejas lidz plauSanas
zonai (B).

> Ja Sos attalumus un garuma mérus nav iespé-
jams ieverot, plauSanas zona (B) janorobezo
no galvenas plausanas platibas (A) un jaieriko
blakus platiba.

Alejas izveidoSana

LSS LIS NI

—2

A B

C

SasarPeas f‘f,/*/n/)
3

> C

A I A
0000100067_001

~

> Aizvelciet ierobezojoso stiepli (2), ka paradits
attela, no galvenas plausanas plafibas (A) uz
plausanas zonu (B).
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> Ja aleja tiek veidota ar likumu: ierobezojo$o
stiepli (2) garuma a = 64 cm (garums: 2x
iMOW® Ruler) alejas sakuma un beigas izvie-
tojiet taisni un taisna lenki (90°) pret plauSanas
platibu.

> |zvietojiet ierobezojoso stiepli (2) pulkstenradi-
taju virziena ap plausanas zonu (B) un atpakal
Nidz alejai.

7
)

0000101477_001

<

> lerobeZojoso stiepli (2) 32 cm garuma
(garums: 1x iIMOW® Ruler) izvietojiet paraléli
un ciesi vienu pie otras ta, lai ierobezojosas
stieples nekrustotos.

> |zvietojiet ierobezojoSo stiepli (2) vismaz
55 cm attaluma paral€li galvenas plausanas
platibas (A) virziena.

> lerobezojoso stiepli (2) 32 cm garuma
(garums: 1x iIMOW® Ruler) izvietojiet paraléli
un ciesSi vienu pie otras galvenas plausanas
platibas (A) virziena ta, lai ierobezojosas stie-
ples nekrustotos.

> Ja aleja tiek veidota ar likumu: ierobezojo$o
stiepli (2) garuma a = 64 cm (garums: 2x
iIMOW® Ruler) alejas sakuma un beigas izvie-
tojiet taisni un taisna lenki (90°) pret plausanas
platibu.

> Pabeidziet stieples instalaciju galvenaja plau-
Sanas platiba (A).
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0000099969_001

> Vadoso stiepli (3) galvenaja plausanas pla-
fiba (A) vismaz garuma c = 32 cm (garums: 1x
iIMOW® Ruler) izvietojiet taisni un taisna lenki
(90°) alejas virziena.

> Vadoso stiepli izvietojiet alejas vida.

> Vadoso stiepli (3) aiz alejas vismaz garuma
d = 2 m izvietojiet taisni un taisna lenki (90°)
lldz plausanas zonai (B).

8.12 Kapumi/nogazes

Zales plausanas robots var parvarét un plaut lidz
pat 45% kapumos. Ar iIMOW® sakeres riteni var
uzbraukt un plaut kapumos lidz 50%. IMOW®
sakeres riteni ir pieejami ka piederums.

0000100399_001

> Ja plausanas platiba slipums / nogaze ir lidz
27 %: novietojiet ierobezojoso stiepli ka para-
sti.
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0000100068_001

> Ja plausanas platiba slipums / nogaze ir lie-
laka 27 %: pirms un péc slipuma / krituma
noliek ierobezojoso stiepli ar attalumu a = vis-
maz 1,20 m.

> Lai zales plauSanas robots varétu parvarét
pareju no lidzenuma uz kapuma / nogazes,
parejas radiusam jabut tadam, lai garuma
b =1 m netiktu parsniegts attalums lidz zemei
c=10cm.

8.13  Blakus plafiba

Zales plausanas robots pats nevar pieklit blakus
esos$aja platiba. Klientam zales plausanas robots
janovieto blakus esosaja platiba.

Stieples nedrikst ieklat blakus eso$aja platiba.

Sl e

0000099951_004

> Novietojiet ierobezojoso stiepli (1) no galvenas
platibas (A) uz blakus eso$o platibu (B) un
novietojiet to.
Minimalais attalums lidz ierobezojo$am stie-
plém a = 64 cm (garums: 2 iIMOW® Ruler)

> Parliecinieties, ka netiek parsniegts ierobezo-
josas stieples garums:
- iIMOW® 3: 200 m
- iIMOW® 4: 300 m

0458-075-9501-A
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> Novietojiet ierobezojoSo stiepli (1) paraléli un
ciesi vienu otrai atpakal uz plausanas pla-
fibu (A), neSkérsojot ierobezojosas stieples.

8.14 Maza plausanas platiba

Ja plausanas platiba ir neliela un ir nepiecieSams
mazak neka 20 m ierobezZojosas stieples, jaiz-
manto STIHL AKM 100 mazas platibas modulis.

STIHL AKM 100 stabilizé stieples signalu un ar

stieples savienotaju palidzibu ir integréts ierobe-

Zojosaja stieple.

9 lerobezojosas stieples

uzstadiSanas pabeigSana
lerobeZojosas stieples uzstadi-
Sanas pabeigSana

9.1

Dokstacija plau$anas platibas mala, dokstacija
zaliena platibas mala

0000100243_001

> Nostipriniet ierobezojoSo stiepli (1) tiesi pie
pamata platnes (2) ar fiksacijas naglu (3).

> Ar ierobezojoSo stiepli (1) izmériet divus
pamata platnes (2) platumus un péc tam ar
sanu griezeju nogrieziet ierobezojoso
stiepli (1) vajadzigaja garuma.

0000100404_001

> Uzstadiet ierobeZojoSo stiepi (1) pamata
platné ta, lai ta plakani ir ievietota kabelu
kanala un lai ta ir nofikséta ar aki (4).
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> levietojiet ierobezojoSo stiepli (1) kreisas

puses izvadé (5) un papildus pavelciet.
Stieples gals (1) dokstacijas iekSpusé tiek ies-
tumts augsu.

0000100246_001

> Apziméjiet stieples galu (1) korpusa tuvuma
atbilstoSo kabelu markieri (6).

(]
=

Dokstacija arpus pjausanas platibas

0000104290_001

> Virziet ierobezojoSo stiepli (1) ciesi gar jau
uzstadito ierobezojoso stiepli un nostipriniet ar
fiksacijas naglu (2).

0000104291_001

> Novietojiet ierobezojoso stiepli (1) cieSi un
paral€li otrai ierobezojoSai stieplei 32 cm
garuma (garums: 1x IMOW® Ruler) atpakal uz
dokstaciju, neSkérsojot ierobezojosas stieples.
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> Virziet ierobezojoSo stiepli (1) garuma
a =55 cm atpakal uz malu un talak uz pamata
platni (3).

0000104515_001

> Nostipriniet ierobezojoSo stiepli (1) kabelu
kanala augstuma ar fiksacijas naglu (4).

> Ar ierobezojoSo stiepli (1) izmériet divus
pamata platnes (3) platumus un péc tam ar
sanu griez€ju nogrieziet ierobezojoso
stiepli (1) vajadzigaja garuma.

0000100415_001

> Uzstadiet ierobezojoso stiepi (1) pamata
platné ta, lai ta plakani ir ievietota kabelu
kanala un lai ta ir nofikséta ar aki (5).

0000100424_001

AR B
> levietojiet ierobezojoSo stiepli (1) kreisas
puses izvadé (6) un papildus pavelciet.
Stieples gals (1) dokstacijas iekSpusé tiek ies-
tumts augsu.

0000100416_001

0458-075-9501-A



10 Vadosas stieples uzstadiSana

> Apziméjiet stieples galu (1) korpusa tuvuma ar
atbilstoSo kabelu markieri (7).

Obligati janosaka sakuma punkts plausanas pla-
tiba, lai pabeigtu nodosanu ekspluatacija. Pretéja
gadijuma zales plauSanas robots neatradis plau-
Sanas platibu. Sakuma punktus un to, cik biezi
uz tiem doties, var iestatit, izmantojot lietotni
"MY iMOW®".

Dokstacijas uzstadiSana plausanas plafibas vidi

0000100252_001

> Virziet ierobezojoSo stiepli (1) ciesi gar jau
uzstadito ierobezojoso stiepli.

> Novietojiet ierobezojoso stiepli (1) cieSi un
paraléli otrai ierobezojoSai stieplei atpakal uz
dokstaciju, neskérsojot ierobezojosas stieples.

> Virziet ierobezojoSo stiepli (1) 32 cm attaluma
(garums: 1x iMOW® Ruler) ar pamata
platni (3) virziena uz priek3u.

0000100243_001

> Nostipriniet ierobezojo$o stiepli (1) tiesi pie
pamata platnes (2) ar fiksacijas naglu (3).

> Ar ierobezojo$o stiepli (1) izmériet divus
pamata platnes (2) platumus un péc tam ar
sanu griezéju nogrieziet ierobezojoso
stiepli (1) vajadzigaja garuma.

0458-075-9501-A
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0000100404_001

> Uzstadiet ierobeZojoSo stiepi (1) pamata
platné ta, lai ta plakani ir ievietota kabelu
kanala un lai ta ir nofikséta ar aki (4).

0000100245_001

Vel x
> levietojiet ierobezojoSo stiepli (1) kreisas
puses izvadé (5) un papildus pavelciet.
Stieples gals (1) dokstacijas iekSpusé tiek ies-
tumts augsu.

0000100246_001

> Apziméjiet stieples galu (1) korpusa tuvuma ar
atbilstoSo kabelu markieri (6).
10 Vadosas stieples uzstadr-
Sana
10.1 Vadosas stieples uzstadiSana

Jau ierobezojosas stieples izvietoSanas laika

janem véra visu vadoso stieplu novietojums.

> Nemiet véra visparigas norades par vadosas
stieples uzstadisanu 1 8.2.
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10 Vadosas stieples uzstadiSana

0000100406_001

> levietojiet vadoSas stieples (1) sakumu vidéja
izvadé (2) un virziet to talak.
Vadosa stieple (1) virziena uz augsu tiek ies-
tumta dokstacijas iekSpuse.

0000100236_001

?/N} < =
> Pievadiet vadoSo stiepli (1), idz tds garums uz
augsu ir izvirzits ldz a = 32 cm (garums:

1x iIMOW® Ruler).

0000100405_001

> Apziméjiet vadoso stiepli (1) korpusa tuvuma
ar atbilstoSo kabelu markieri (3).
Markéjums atvieglo turpmaku pieslégSanu
pareizajai spailei.

0000100238_001

> Uzstadiet vadoso stiepi (1) pamata platné ta,
lai ta plakani ir ievietota kabelu kanala un lai ta
ir nofikséta ar aki (4).
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> Nostipriniet vadoSo stiepli (1) tieSi pie pamata
platnes (5) ar fiksacijas naglu (6).

00001002:

> Virziet vadoso stiepli (1) vismaz garuma
b =2 m taisni un taisna lenki (90°) virziena
prom no dokstacijas plauSanas platibas
tuvuma.

> Virziet vadoso stiepli (1) uz stieples cilpu (7)
plausanas platibas mala. Attalumam lidz peri-

0000100069_001

> Slipumos uzstadiet vadoso stiepli diagonali.

0000100230_001

> Virziet vado$o stiepli (1) vismaz 32 cm garuma
(garums: 1x iIMOW® Ruler) taisni un taisna
lenki (90°) stieples cilpas (7) virziena.

0458-075-9501-A



11 Dokstacijas elektriska pieslégSana

> Uzstadiet vadosSo stiepli (1) caur stieples cil-
pas (7) vidu.

> Ar sanu griezéju nogrieziet vadoSo stiepli (1)
stieples cilpas (7) gala un nogrieziet visus stie-
ples galus vienada garuma.

0000100233_001

> levietojiet ierobezojoSo stieplu (8) un vadosas
stieples (1) galus stieples savienotaja (9) lidz
galam.
Stieplu galiem nedrikst bat nonemta izolacija.
> Ar knaiblém saspiediet stieples savienotaju (1)
lidz atdurei kopa.

0000100231_001

> Novietojiet ierobezojosas stieples (8) un
vadoso stiepli (1) paraléli un tuvu vienu otrai,
neskérsojot stieples.

> Piestipriniet stieples ar papildu fiksacijas
naglam.

11 Dokstacijas elektriska pie-
slégSana

lerobezojosas stieples un
vadosas stieples pieslégSana

11.1

latvieSu

0000100248_001

> Nonemiet stieples galus izolaciju a = 10 mm
garuma.

> Savelciet stieplu vijumus ta, lai atseviski stie-
plu vijumi neizvirzitos uz aru.

0000106324_001

O\ S

> Pievienojiet aprakstitos vadu galus attieciga-
jam spailém.

> Atveriet attiecigas spailes sviru (3) virziena uz
aizmuguri.

> levietojiet stieples galu ar nonemto izolaciju
attiecigaja spailé un atkartoti nolieciet sviru (3)
uz priek8u, lai to aizvertu.

> Piestipriniet ierobezojoso stiepli un vadoSo
stiepli kabelu turétajos, ka paradits attéla, un
spiediet tos uz labo pusi.

0000100247_005

0000100253_001

d [ o~

> Nedaudz nospriegojiet stieples galus (1) un
nogrieziet tos gar malu (2) ar sanu griezéju.

0458-075-9501-A

> Nolokiet parsegu (4) virziena uz prieksu.
Parsegs (4) dzirdami un jatami nofiks€jas.
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0000100293_001

> Uzlieciet vaku (5).
Vaks (5) dzirdami nofikséjas.

11.2  Uzlades kabela uzstadisana un

baro3anas bloka pieslégSana

rrwmls i wrn

ﬁo/"1/ \&>

0000104292_001

» Uzstadiet uzlades kabeli (1) uz baroSanas
bloka (2) atrasanas vietu.

> Novietojiet baroSanas bloku (2) ta, lai tiktu
izpilditi $adi noteikumi:

— BaroSanas bloks (2) un piesléguma vads

atrodas arpus plau$anas platibas.

— BaroS$anas bloka (2) tuvuma ir pieejama pie-

mérota kontaktligzda.

— BaroSanas bloks (2) atrodas uz lidzenas un

pastavigi sausas virsmas.

— Ja barosanas bloks (2) var but paklauts ilg-
stoSai mitruma iedarbibai, tas ir novietots
liment virs zemes.

Ja iespéjams: atraSanas vieta ir aizsargata
no laika apstakliem un ta ir énaina.
> Uzstadiet uzlades kabeli ta, lai tiktu izpilditi

§adi noteikumi:

— Uzlades kabelis (1) atrodas arpus plausa-

nas platibas.

— Uzlades kabelis (1) ir uzstadits ta, lai cilvéki

nevarétu par to paklupt.
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— Uzlades kabelis (1) nav nospriegots vai
sapinies.

— Uzlades kabelis (1) ir pilniba iztits un neatro-
das zem dokstacijas.

— Uzlades kabelis (1) nav novietots uz pasta-
Vigi mitras virsmas.

> Savienojiet uzlades kabeli (1) ar baroSanas
bloka (2) kontaktdaksu (3) ta, lai tas pilniba
nofiksétos.

. [ 0000104293 001

>

uzstadita kontaktligzda (5).
Dokstacijas gaismas diode mirdz zala krasa.

11.3

Barosanas bloka montaza pie
sienas

BaroSanas bloku iespéjams uzstadit pie sienas.

+

0000100290_003
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12 Zales plauSanas robota ladésana

» Uzstadiet barosanas bloku t3, lai tiktu izpilditi
§adi noteikumi:
— Tiek izmantots piemérots stiprinaSanas
materials.
— Baro$anas bloks atrodas horizontali.
levérojiet $adus attalumus:
— Baro$anas bloks atrodas arpus iespé-
jamo elektroinstalaciju zonas (a).
— Baro$anas bloka tuvuma ir pieejama pie-
meérota kontaktligzda.
— Jaiespéjams: atraSanas vieta ir aizsargata
no laika apstakliem un ta ir €naina.

12 Zales plauSanas robota
ladésana
121  Zales plauSanas robota uzlade

Pirms pirmas lietoSanas reizes vai péc ilgakiem
darba partraukumiem (pieméram, ziema) zales
plausanas robots pilniba jauzladé. Zales plausa-
nas robots veic sisttmas palaidi. Lidz sistémas
palaidei var paiet vairakas minates.

Péc sistémas palaides zales plausanas robots
uztver savu poziciju un pulkstena laiku. Uzreiz
péc sistémas palaides var sakties plausanas pro-
cess.

Uzlades laiks ir atkarigs no dazadiem faktoriem,
pieméram, akumulatora temperatiras vai apkar-
téjas temperatiras. Lai nodroSinatu optimalu dar-
bibu, ieverojiet ieteiktos temperatiras diapazo-
nus, 0123.7.

0000104294_001

> lebidiet zales plauSanas robotu lidz galam
dokstacija.

0458-075-9501-A
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0000104295_001

Dokstacijas gaismas diode (1) mirdz balta krasa.

Péc tam gaismas diode (1) sak mirgot zala
krasa, un zales plausanas robots tiek uzladéts.

Ja gaismas diode (1) isi iemirdzas sarkana, ir
radies trauc&jums, skatit L 22.1.

Tiklidz gaismas josla (2) zales plausanas robota
rada baltu lampinu mirdzéSanas secibu, zales
plausanas robots veic sistémas palaidi.

Péc sistémas palaides gaismas josla (2) gaismas

diode mirdz balta krasa.

> Zales plauSanas robotu atstajiet dokstacija,
lidz tas ir pilniba uzladets.
Dokstacijas gaismas diode (1) mirdz balta
krasa, tiklidz uzlades process ir pabeigts.

Péc pirmas uzlades zales plausanas robots turp-
mak uzladi veic automatiski, kad tas, pabeidzot
plausanas uzdevumu, atgriezas dokstacija.

Energoefekfiva uzlade

Lai zales plauSanas robota akumulatoru uzladéetu
ar péc iespéjas mazaku energijas patérinu, papil-
dus uzlades funkcijai var deaktivizét visas neva-
jadzigas zales plau$anas robota un dokstacijas
papildu funkcijas.

0000104296_001
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> Jair aktivizétas "piekluves funkcijas"
"MY iMOW®" lietotné: deaktiviz&jiet "piekluves
funkcijas".

Nospiediet péc kartas $§adu taustinu kombinaciju:

> Nospiediet ,STOP" (3).
Zales plausanas robots tiek apturéts un noblo-
kéts.

> Nospiediet ,STOP* (3) un turiet nospiestu lidz
bridim, kamér gaismas josla (4) pilniba spid
sarkana krasa.

> Nospiediet ,STOP" (3).
Gaismas josla (4) mirgo divas reizes. Zales
plauSanas robota ierices blokétajs ir aktivizéts.

> Nospiediet ,STOP* (3) un turiet nospiestu lidz
bridim, kamér gaismas josla (4) pilniba spid un
nosléguma divas reizes mirgo sarkana krasa.
Ir aktivizéts rezims ,Energoefekfiva uzlade®.
Zales plausanas robota akumulators tiek pil-
niba uzladéts. Visas papildu funkcijas ir deakti-
vizétas.

Péec uzlades zales plausanas robots jaaktivize,
lai tas atkal bOtu gatavs darbam:
> Nospiediet taustinu ,START" (5).
Zales plausanas robots ir gatavs darbam.
13 Bluetooth® signala saskar-
nes aizvérSana
Bluetooth® signala saskarnes
izveide
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Zales plausanas robots regulari siita Bluetooth®

signalu, lai izveidotu savienojumu ar mobilo gala

ierici.

Lai varétu lietot zales plauSanas robotu, Blue-

tooth® signala saskarne ar lietotnes

"MY iMOW®" palidzibu janodrosina ar paroli.

> Mobilas ierices lietotnu veikala (pieméram,
App Store) lejupieladgjiet lietotni "MY iMOW®"
un izveidojiet kontu.

> Pievienojiet zales plausanas robotam kontu.

> |zpildiet ekrana redzamos noradijumus un
nodro$iniet Bluetooth® signala saskarni ar
paroli.
Péc paroles pieskirSanas mobilajai gala iericei
ir atlauts kontrolét un konfigurét zales plausa-
nas robotu.

Citu mobilo gala ierici var autorizét, tikai ievadot
izvéléto paroli. Sada veida zales plausanas
robots ir aizsargats pret nesankcionétu piekluvi.
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13 Bluetooth® signala saskarnes aizvérSana

14 Zales plauSanas robota un
dokstacijas lampinu spidé-
Sanas seciba

14.1

Zales plauSanas robota gais-
mas joslas

0000104297_001

Gaismas joslas (1 un 2) rada zales plauSanas
robota statusu un traucéjumus.

Priek$€ja gaismas josla (1) ir akfiva tikai sta-

tusa mainas laika un mirdz 20 sekundes.

Balta lampinu mirdzé$anas seciba:

— Nav akfiva plausanas procesa.

Zala lampinu mirdzé$anas seciba:

— Aktivs plau$anas process.

— Aizmuguréja gaismas josla (2) rada plausa-
nas procesa progresu.

Sarkana lampinu mirdzé$anas seciba:

— Akfivs ierices blokétajs.

— Trauc€juma zinojums.

Zila mirdzéSanas seciba - aizmuguréja gais-

mas josla (2):

— Zales plausanas robotam tiek veikta siste-
mas atjauninasana.

Ja lietotné "MY iMOW®" ir aktivizéta "Vides
animacija", priek§€ja gaismas josla (1) pasta-
vigi mirdz balta, kad zales plausanas robots
kustas. Mainoties statusam, "Vides animacija
uz 20 sekundém pazud.

0458-075-9501-A




15 Zales plauSanas robots vadiba un iestatiSana

14.2 Dokstacijas gaismas diode

Gaismas diode (1) rada dokstacijas un traucé-

jumu staciju.

Gaismas diode (1) spid balta krasa:

— Dokstacija ir gatava darbam.

Gaismas diode (1) mirgo zala krasa:

— Zales plau$anas robots tiek uzladéts.

Gaismas diode (1) pulsé balta krasa:

— Zales plausanas robots atrodas dokstacija
un ir gatavs darbam.

Gaismas diode (1) mirdz zala krasa:

— Zales plausanas robots neatrodas doksta-
cija, un dokstacija darbojas pareizi.

Gaismas diode (1) mirdz sarkana krasa:

— Radies traucéjums.

Gaismas diode (1) zila sarkana krasa:

— Komunikacija ar zales plausanas robotu.

15 Zales plauSanas robots
vadiba un iestafiSana

15.1  Vadibas panelis

0000104298_001

Zales plausanas robota pamata funkcijas var
vadit, izmantojot taustinus (no 1 idz 5). Pilnais
funkciju apjoms ir pieejams lietotné

"MY iMOW®",

PJauSanas procesa iedarbina$ana

> Nospiediet "START" (3).
Zales plausanas robots sak plausanu un péc
tam automatiski atgriezas dokstacija.

Plausanas procesa apturéSana un zales plausa-
nas robota blokésana
> Nospiediet ,STOP* (1).

0458-075-9501-A
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Zales plausanas robots un plau§anas meha-
nisms apstajas. Zales plausanas robots tiek
noblokéts.

Zales pJausanas robota nosifiSana uz dokstaciju
> Nospiediet ,MAJA“ (4).
Zales plausanas robots atgriezas dokstacija.

Zales plausanas robota atblok&éSana
> Nospiediet "SLEDZENE" (2).
> Nospiediet attéloto taustinu kombinaciju.

Informacijas atvérSana

> Nospiediet ,INFO* (5).
Zales plausanas robots atskano akustisku
informaciju par pasreiz€jo statusu.

15.2 Lietotne "MY iMOW®"

Zales plausanas robota értakai lietoSanai nepie-
cieSams izmantot lietotni "MY iMOW®". |zmanto-
jot lietotni "MY iIMOW®", zales plauganas robotu
var vadit un iestatit.

Zales plausanas robotu var savienot ar mobilo
ierici, izmantojot bezvadu tikla savienojumu
(WLAN) un mobilo sakaru savienojumu vai Blue-
tooth®. Zales plausanas robotu var vadit un ies-
tafit no galda datora, izmantojot timekla lietotni
"MY iMOW®".

Galvenas funkcijas
— Plau$anas procesa palai$ana un apturé$ana
— Plausanas plans
— Plau$anas laiku iestatiS8ana (izmantojot asis-
tentu vai manuali)
— Sakuma punktu iestatiSana (opcija)
— Zonu atlasi$ana (opcija)
— Plausanas augstuma iestafiSana
— Piekluve iericei
— Majvietas iestatiSana
— Trauksmes iestafiSana
— Malas optimizacijas ieslégSana
— Stieples signala parbaudes veikSana
— Vides animacijas ieslégSana
— Atgadinajuma "Parbaudit asmenus" iestatl-
Sana
— Attalinata piekluve zales plau$sanas robotam,
izmantojot bezvadu tikla savienojumu (WLAN)
— Attalinata piekluve zales plausanas robotam,
izmantojot mobilo sakaru savienojumu
— Palidziba

Informéacija par ieklJausanu majas fikla

Lielakai datu drosibai IMOW® var ieklaut majas
tikla atseviski no personigajam iericém. Pasrei-
z€jie WiFi marsrutétaji Sim nolikam piedava

iespéju izveidot atsevisku papildu tiklu, pieme-
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ram, WiFi loT iericém vai viesa WiFi. Taja nav
savienojuma ar personigajiem datiem un iericeém.

WiFi savienojumi jaaizsarga ar paroli. Paroli
nedrikst izpaust treSajam personam.

WiFi savienojumi izveide un marsrutétaja darbiba
ir atkariga no marsrutétaja razotaja.

16 Zales plauSanas robota
apturéSana un ierices blo-
kétaja aktivizéSana

Zales plausanas robota apturé-

Sana un ierices blokétaja aktivi-
z&%ana

=S

A BRIDINAJUMS

® Ja zales plauSanas robots nav apturéts ta, ka

aprakstits Saja lietoSanas instrukcija, un nav

izslégts, aktiviz€jot ierices blokétaju, zales

plausanas robots var tikt nejausi iesléegts. Cil-

vékKi var gut smagas traumas, un var rasties

materialie zaudé&jumi.

> Parvadasanas, uzglabasanas, tirisanas,
apkopes, apkopes, remonta laika vai maini-
gas vai neparastas darbibas gadijuma
apstadiniet zales plausanas robotu un akti-
vizéjiet ierices blokéSanu.

16.1

0000104299_001

> Nospiediet ,STOP“ (1).
Zales plausanas robots tiek apturéts un noblo-
kéts.

> Nospiediet ,STOP“ (1) un turiet nospiestu lidz
bridim, kamér gaismas josla (2) pilniba spid
sarkana krasa.

> Nospiediet ,STOP“ (1).
Gaismas josla (2) mirgo divas reizes. Zales
plausanas robota ierices blokétajs ir aktivizéts.
Zales plausanas robotu ir iespéjams transpor-
tet, glabat, tirt vai veikt ta apkopi.
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16 Zales plau$anas robota apturéSana un ierices blokétaja aktivizésa...

17 TransportéSana

17.1 Zales plauSanas robota trans-

portéSana

> Apturiet zales plauSanas robotu un aktivizéjiet
ierices blokétaju.

Zales plauSanas robota neSana

0000099953_001

> Nésajiet izturiga materiala darba cimdus.
> Nesiet zales plausanas robotu aiz priek§€ja
roktura (1) un aizmuguréja roktura (2).

Zales pjauSanas robota transportéSana trans-

portlidzekt

> Nostipriniet zales plauSanas robotu, lai tas
nevarétu apgazties un izkustéties.

17.2  Akumulatora transportésana

Akumulators ir ieblveéts zales plausanas robota

un ta demontazu atlauts veikt tikai STIHL tirgota-

jam.

> Parliecinieties, vai akumulators ir drosa sta-
VOKIT.

> levietojiet akumulatoru iepakojuma ta, lai tas
nekustétos.

> Nostipriniet iepakojumu ta, lai tas nekustétos.

Akumulators atbilst bistamo precu parvadasanas
noteikumiem. Akumulators ir klasificéts ka UN
3480 (litija-jonu akumulators) un tas ir parbaudits
atbilstosSi ANO “Parbaudes un kritériju rokasgra-
matas” lll dalas, 38.3. apaksnodalai.

Transporté$anas noteikumi ir doti vietné
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Uzglabasana

18.1  Zales plau$anas robota sagata-

vosana uzglabasanai

STIHL iesaka ilgaku partraukumu laika, piemeé-
ram, ziemas partraukuma laika, ieslégt robotizéto
zales plavéju "hibernacija". "Hibernacija" deakti-
viz€ visas nevajadzigas zales plausanas robota
papildu funkcijas un nodroSina zemu akumula-
tora izladi.

0458-075-9501-A
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18 Uzglabasana

> Ja ir aktivizétas "piekluves funkcijas" lietotné
"MY iIMOW®": deaktiviz&jiet "piekluves funkci-
jas".

> Ja zales plausanas robota uzlades limenis ir
zem 50 %: uzladé€jiet zales plausSanas robotu,
lldz ta uzlades limenis sasniedz 50 %.

0000104300_001

> Iznemiet zales plau$anas robotu no dokstaci-
jas.

Nospiediet péc kartas Sadu taustinu kombinaciju:

> Nospiediet ,STOP“ (1).
Zales plausanas robots tiek apturéts un noblo-
kéts.

> Nospiediet ,STOP“ (1) un turiet nospiestu lidz
bridim, kamér gaismas josla (2) pilniba spid
sarkana krasa.

> Nospiediet ,STOP“ (1).
Gaismas josla (2) mirgo divas reizes. Zales
plausanas robota ierices blokétajs ir aktivizéts.

> Nospiediet ,STOP*“ (1) un turiet nospiestu lidz
bridim, kamér gaismas josla (2) pilniba spid un
nosléguma divas reizes mirgo sarkana krasa.
Ir aktivizéts rezims "Hibernacija". Visas papildu
funkcijas ir deaktivizétas.

Péc ziemas partraukuma zales plauSanas robots

jaaktivize, lai tas atkal butu gatavs darbam:

> Novietojiet zales plauSanas robotu plausanas
platiba.

> Nospiediet "START" (3).
ReZims "Hibernacija" ir deaktivizéts, un zales
plauSanas robots atkal ir gatavs darbam.

> Ja zales plausanas robots nereagé, tas jauz-
|adé: Zales plauanas robota uzlade A 12.1.

18.2  Zales plauSanas robota uzgla-
basana
> Glabajiet zales plausanas robotu ta, lai batu
izpilditi $adi nosacijumi:
— Zales plausanas robots nav pieejams bér-
niem.
— Zales plausanas robots ir firs un sauss.
— Zales plausanas robots atrodas slégta telpa.
— Zales plausanas robota akumulators ir uzla-
déts.
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— Zales plausanas robots netiek glabats arpus
noraditajam temperatdras robezam,
23.6.

— Zales plau$anas robots nevar apgazties.

— Zales plau$anas robots nevar aizripot.

— Zales plaus$anas robots atrodas horizontali
uz riteniem.

— Uz zales plau$anas robota nav novietoti
nekadi priekSmeti.

Zales plausanas robotu ir iespéjams glabat sie-
nas stiprinajuma. Sienas stiprinajums ir pieejams
ka piederums.

NORADIJUMS

® Ja zales plau$anas robots netiek glabats ta,
ka ir aprakstits §aja lietoSanas instrukcija, aku-
mulatoram var notikt dzila izlade un tas var tikt
neatgriezeniski bojats.
> Pirms glabasanas uzladégjiet zales plausa-
nas robota akumulatoru.

18.3 Dokstacijas, uzlades kabela un

baro$anas bloka uzglabasana

llgaku darba partraukumu laika, pieméram, zie-

mas laika, dokstacija, uzlades kabelis un barosa-

nas bloks var palikt plau$anas platiba.

> |zraujiet baro$anas bloka kontaktdaksu no
kontaktligzdas.

> Sargiet kontaktdak$u no laika apstak|u iedarbi-
bas.

> Notfiriet visus komponentus.

0000101180_001

N Zi
> Nosedziet dokstaciju, piem., ar lielu spaini vai
vanninu.

0000101181_001
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> Nofikséjiet spaini vai vanninu ar mietiniem pie
zemes.

Dokstacijas, uzlades kabela un baroSanas bloka
demontaza

Lai uzglabatu sienas stiprinajuma, kas pieejams

piederumos, vai, ja nav iespéjams apsegt, dok-

staciju, uzlades kabeli un baroSanas bloku var art

demonteét.

> |zraujiet baroSanas bloka kontaktdaksu no
kontaktligzdas.

> Notiriet visus komponentus.

Atvienojiet uzlades kabeli no dokstacijas un

barosanas bloka un uztiniet to.

> Demontéjiet baroSanas bloku un uztiniet pie-
sleguma kabeli.

> Atvienojiet ierobezojoSo stiepli un vadoso
stiepli no dokstacijas.

> leellojiet stieplu galus, lai pasargatu tos no
korozijas un pasargatu no laika apstaklu iedar-
bibas.

> Demonteéjiet dokstaciju.

v

19 Tinsana
Zales plausanas robota firiSana

19.1

A srionAIUMS

® Asmenu griezéjmalas ir asas. Lietotaji var
sagriezties.
> Neésajiet izturiga materiala darba cimdus.

> Apturiet zales plauSanas robotu un aktivizéjiet
ierices blokeétaju.

0000100282_001

> Nesiet zales plau$anas robotu aiz priek$€ja
roktura (1) un aizmuguréja roktura (2).

> Novietojiet zales plauSanas robotu uz saniem
un nodroSiniet to pret apgasanos.

> Parbaudiet, vai diagnostikas ligzdas aizbaz-
nis (3) nav bojats un ciesi piegul.

> Jair |oti netirs griezéjdisks (4): demontéjiet
griezéjdisku (4).
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19 Tirsana

0000100283_001

> Nofiriet netirumus ar kocinu vai mikstu suku.
Ja nepiecie$ams, izmantojiet pH neitralu tirisa-
nas lidzekli. STIHL iesaka izmantot STIHL
Multiclean.

> Viegli notiramus netirumus noskalojiet ar vie-
glu Gdens stroklu.

> Zales plau$anas robota apaks$pusi notiriet ar
mitru dranu.

> Ladésanas kontaktus (5) notiriet ar mitru
dranu.

> Vaku un vadibas paneli nofiriet ar mitru dranu.

19.2 Dokstacijas, baro$anas bloka,

uzlades kabela spraudsavieno-
jumu firiSana.
> Atvienojiet baroSanas bloka baroSanas kon-
taktdak$u no kontaktligzdas.
> Tiriet dokstaciju, baro$anas bloku un uzlades
kabeli ar samitrinatu draninu.
> Ja nepiecieSams: atbrivojiet noturigus neti-
rumus ar mikstu suku.
> Notiriet spraudsavienojumus ar sausu dranu,
kas nesatur Skiedras.
> Ja nepiecieSams: atbrivojiet noturigus neti-
rumus ar otu.

20 Apkope un asmenu
nomaina
20.1 Vizuala apskate

Regulari parbaudiet zales plausanas robotu:

— LadésSanas kontaktu firiba.

— Parbaudiet, vai vakam un aizsarglistei nav
bojajumu.

Vai riteni griezas brivi.

Parbaudiet, vai asmeni nav bojati, nodilusi,
saplaisajusi un vai tie griezas brivi.
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0000100420_001

0000100258_001

— Parbaudiet, vai griezéjdisks nav bojats vai
nodilis.
— Ja ir parrivéti nodiluma marké&jumi (1) un
ir radu$ies caurumi, nomainiet plausanas
mehanismu.

> Nesiet zales plau$anas robotu aiz priek$€ja
roktura (1) un aizmuguréja roktura (2).
> Apgrieziet zales plausanas robotu otradi.

0000100285_001

> Nospiediet sviru (3) un turiet to nospiestu.

0000102542_001

— Parbaudiet, vai L-veida bultskrives (2) nav
bojatas vai nodilusas.
— Ja L-veida bultskrives (2) ir nodilu$as
vairak neka ldz pusei, nomainiet plausa-
nas mehanismu.

> Grieziet uzgriezni (4) pretéji pulkstena raditaju

kustibas virzienam, lidz to iesp&jams nonemt.

0000100286_001

Nonemiet uzgriezni (4).
Nonemiet griezéjdisku (5.

v

0000100056_001

— Parbaudiet, vai diagnostikas ligzdas aizbaz-
nis (3) nav bojats un vai tas cieSi piegul.

20.2 Asmenu nomaina

A srionAIUMS

® Asmenu griezéjmalas ir asas. Lietotaji var
sagriezties.
> Nésajiet izturiga materiala darba cimdus.

0000104301_001

> Bidiet naza stiprinajumu (6) bultinas vir-

> Apturiet zales plauSanas robotu un aktivizéjiet
ierices blokétaju.

0458-075-9501-A

ziena ¢
Naza stiprinajums (6) tiek atblokéts.
Nonemiet naza stiprinajumu (6).
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0000104445_001

0000104302_001

> Notiriet griez€jdisku (5), naza stiprinajumu (6)
un uzgriezni (4).

0000104446_001

> Uzstadiet jaunus asmenus (8). levietojiet tikai
vienu asmeni uz katru L-veida bultskravi (9).
Asmenu izkartojums var but jebkads. Asmeni
var brivi kustéties ap L-veida tapu.

ol ¥l

0000104303_0

v

Uzstadiet naza stiprinajumu (6).

Bidiet naza stiprinajumu (6) bultinas virziena &
un parliecinieties, ka visas tris sviras (10) zem
L-veida bultskrivem (9) ir uzstaditas.

Naza stiprinajums (6) ir nofikséts.

Uzstadiet zales plausanas robotam griezéjdi-
sku (5).

Atskravejiet uzgriezni (4) pulkstenraditaja vir-
ziena.

v

\

\
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21 Remonts

> Pievelciet uzgriezni (4) pretéji pulkstenraditaja
virzienam.
Sviras (3) dzirdami nofiks€jas.

21 Remonts

211  Zales plauSanas robota, aku-

mulatora, plausanas meha-
nisma, dokstacijas un baro$a-
nas bloka remonts

Lietotajs pats nevar veikt zales plausanas
robota, akumulatora, dokstacijas un baroSanas
bloka apkopi un remontu.

Bojatus vai nolietotus asmenus un plausanas
mehanismu iesp&jams nomainit.
> Ja zales plausanas robots, akumulators, dok-
stacija, uzlades kabelis, baroSanas bloks vai
piesléguma kabelis ir bojats: nelietojiet zales
plausanas robotu, akumulatoru, dokstaciju,
uzlades kabeli, baroSanas bloku vai pieslé-
guma kabeli un lidziet STIHL tirgotaja pali-
dzibu.
> Ja asmens ir nodilis vai bojats.
> Apturiet zales plau$anas robotu un aktivizé-
jiet ierices blokétaju.
> Nomainiet visus asmenus. Asmenus nav
iespéjams uzasinat.
> Ja griezejdisks vai L-veida bultskruves uz grie-
zéjdiska ir bojatas vai nodilusas:
> Apturiet zales plau$anas robotu un aktivizé-
jiet ierices blokétaju.
> Nomainiet plausanas mehanismu.
> Ja noradijumu plaksnites nav salasamas vai ir
bojatas: lieciet STIHL specializétajam izplatita-
jam nomainit noradijumu plaksnites.

21.2 lerobeZojosas stieples vai

vadosas stieples pagarinadana
vai remonts
lerobezojoso stiepli vai vadoSo stiepli iespéjams
pagarinat vai labot, izmantojot stieplu savienota-
jus.
Stieplu savienotaiji ir piepilditi ar Zeleju, lai
novérstu priekslaicigu stieplu galu nodilumu vai
koroziju.
> Parliecinieties, ka ierobezojo$o stieplu garums
neparsniedz 850 m maksimalo garumu.
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> Ar knaiblem saspiediet stieples savienotaju (1)
lidz atdurei kopa.

~OoK

0000100060_001

> levietojiet stieplu galus (2) stieples savieno-

taja (1).

Stieplu galiem nedrikst bt nonemta izolacija.

0000100242_001

> |zvietojiet ierobezojosas stieples vismaz

garuma a = 5 m paraléli un ciesi vienu pie
otras ta, lai ierobezojosas stieples nekrusto-

tos.

22 Traucéjumu novérsana

221

Zales plausanas robota traucgjumu novérsana

vai

Traucéjumu novérsanai rikojieties sekojosi:
> levérojiet noradijumus lietotné "MY iMOW®".

Lielaka dala klidu tiek attélotas lietotné "My iMOW®" un ar sarkanas gaismas lampinu deg$anu uz
zales plausanas robota vai dokstacijas.

> Nospiediet vadibas panela taustinu ,INFO® un ievérojiet signalus.

Traucéjums

Zales plausa-
nas robota un
dokstacijas

gaismas josla

Célonis

Risinajums

Zales plausanas
robots, atgriezo-

Akumulators ir izladéj-
ies.

>

v

v

v

Parliecinieties, ka netiek parsniegts iero-
bezojosas stieples garums:

ties atpakal uz - iIMOW® 3: 200 m
dokstaciju, - iIMOW® 4: 300 m
apstajas. >

Uzlabojiet vado$as stieples ieklasanu.
Uzstadiet plausanas platiba vél vienu
vadoso stiepli.

Aiznesiet zales plauSanas robotu lidz
dokstacijai, lai veiktu uzladi.

Ja iespéjams: uzstadiet dokstaciju bez-
vadu tikla uztverSanas diapazona
(WLAN savienojums).

Zales plausanas
robots nesak
plausanas proc-
esu ta, ka sagai-
dits.

Gaismas joslas
spid zila krasa.

Zales plausanas
robots veic restartu.

>

Nogaidiet, [ldz restarts ir pabeigts.
Péc tam zales plausSanas robots sak
plauSanu automatiski.

Gaismas joslas
spid sarkana
krasa.
Dokstacijas
gaismas diode
spid sarkana
krasa.

Radies ierobezojosas
stieples vai vado$as
stieples traucéjums.

>

>

Parliecinieties, ka ierobezojosa stieple
vai vadosa stieple nav bojata.
Parliecinieties, ka ierobezojosa stieple
vai vadosa stieple ir pareizi pieslégtas
dokstacijai.

Parliecinieties, ka ierobezojosa stieple
un vadosa stieple ir pareizi pieslégtas
stieples savienotajam.

levérojiet noradijumus lietotné

"MY iMOW®",

Zales plausanas
robots netiek
ladeéts.
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Gaismas joslas
spid sarkana
krasa.

Radies zales plausa-
nas robota, akumula-
tora, baroSanas bloka

>

Parliecinieties, ka dokstacijas un zales
plauSanas robota uzlades kontakti ir tiri.
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Traucéjums Zales pJausa- |Célonis Risinajums

nas robota un

dokstacijas

gaismas josla

Dokstacijas vai dokstacijas trauce- [> Parliecinieties, ka ir ieverots ieteicamais

gaismas diode [jums.
spid sarkana
krasa.

temperaturas diapazons.

> leveérojiet noradijumus lietotné
"MY iMOW®",

> Ja traucéjumu neizdodas novérst: par-
trauciet zales plau$anas robota turp-
maku uzladi, atvienojiet piesleguma
vada baro$anas kontaktdakSu no kon-
taktligzdas un sazinieties ar STIHL tirgo-
taju.

23 Tehniskie dati

23.1 Zales plauSanas robots STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

Tehniskie dati
— Plau$anas platums: 20 cm
— Plau$anas augstums - elektriski: no 20 mm
lldz 60 mm
Griezéjdiska apgriezienu skaits: 3000 apgr./
min.
— Plau$anas atrums: 0,5 m/s
— lzmeéri:
— Augstums: 163 mm
— Platums: 427 mm
— Garums: 610 mm
— Svars: 11 kg
— Aizsardzibas klase: IlI
— Aizsardzibas tips: IP56
— Maksimala plausanas platiba:
- iIMOW® 3.0 EVO: 500 m?
- iMOW® 4.0 EVO: 1000 m?
Darbibas laiks (ned&la) °
— iIMOW® 3.0 EVO: 24 h 325 m?
- iIMOW® 4.0 EVO: 32 h 650 m?
lerobezojosas stieples maksimalais garums:
- iIMOW® 3.0 EVO: 200 m
- iIMOW® 4.0 EVO: 300 m
— Maksimalais kapums: 45%

Bluetooth®

— Datu savienojums: Bluetooth® 5.1. Mobilajai
gala iericei jabiit saderigai ar Bluetooth® Low
Energy 5.0 un jaatbalsta Generic Access Pro-
file (GAP).

— Frekvencéu diapazons: ISM diapazons 2,4 GHz

— lzstarota maksimala raidisanas jauda: 1 mW

— Signala darbibas attalums: apm. 10 m. Signala
stiprums ir atkarigs no vides apstakliem un
mobilas gala ierices. Darbibas attalums batiski
var mainities atkariba no aréjiem apstakliem,
tostarp no izmantota uztvéréja. Slegtas telpas
un metalisku barjeru dé| (pieméram, sienas,
plaukti, koferi) darbibas attalums var butiski
samazinaties.

— Prasibas mobilas gala ierices operétajsiste-
mai: skatit info.myimow.stihl.com

Radiosignala fikls (WLAN)

— Tikla standarts: IEEE 802.11b/g/n

— Frekvencdu josla: 2,4 GHz

— lzstarota maksimala raidiSanas jauda:
100 mW

Mobilo sakaru savienojums
— SIM kartes formats: eSIM
— Frekvencu joslas
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— lzstarota maksimala raidiSanas jauda: 2 W
— Vidéjais datu patérin§ ménesi: skatiet BUJ
vietné https://support.stihl.com

Tikla datu lapa

Komunikacija ar STIHL loT platformu

— Saskarne: radiosignala tikls (WiFi), mobilo
sakaru savienojums

— Protokols un ports: MQTT pa TCP (8883)

Tikla konfiguracija

— Saskarne: radiosignala tikls (WiFi), mobilo
sakaru savienojums

— Protokols un ports: DHCP/DHCPv6 pa UDP
(68/546)

Sldealos apstaklos (maz $kérslu, vienkarsa geometrija, ka ari nelielas nogazes darza, mérena zaliena

augsana)
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23 Tehniskie dati

Komunikacija ar lietotni "MY iMOW®"

— Saskarne: Bluetooth® Low Energy

— Protokols un ports: ipasnieka pa GATT

Laika sinhronizacija

— Saskarne: radiosignala tikls (WiFi), mobilo
sakaru savienojums

— Protokols un ports: NTP pa TCP/UDP (123)

Doména nosaukuma un adreses izSkirtspéja

— Saskarne: radiosignala tikls (WiFi), mobilo
sakaru savienojums

— Protokols un ports: DNS pa TCP/UDP (53)

OTA atjauninajums, zales plausanas rpbota ties-

saistes statusa parbaude, komunikacija ar STIHL

loT platformu

— Saskarne: radiosignala tikls (WiFi), mobilo
sakaru savienojums

— Protokols un ports: HTTP/HTTPS pa TCP
(80/443)

Sensora dati

Uztvereja/GNSS sensora pozicijas dati

— AtraSanas vietas dati (garums, platums, aug-
stums)

23.2 Asmeni

— Asmenu skaits: 3

23.3 Akumulators STIHL AAI

Akumulators ir iebuveéts zales plauSanas robota,
un ta demontazu atlauts veikt tikai STIHL tirgota-
jam.

— Akumulatora tehnologija: litija jonu

— Spriegums: 18 V

Kapacitate (Ah): skatiet identifikacijas datu
plaksniti

— Energoietilpiba (Wh): skatiet identifikacijas
datu plaksniti

Svars (kg): skatiet identifikacijas datu plaksniti

23.4 Dokstacija un baroSanas bloks

Dokstacija
— Aizsardzibas klase: llI
— Aizsardzibas tips: IPX5
— Svars: 3,6 kg
— lerobezojosa stieple un vadosa stieple
— Spriegums: 40 V lidzstrava
— Frekvencu josla: no 1,4 kHZ lidz 20 kHz

Barosanas bloks

— Modeli atkariba no tirgus:
— FW7314/EU/40/1.25/PI/
— FW7315/EU/40/1.875/DT/
— FW7315/UK/40/1.875/DT/
— FW7315/CH/40/1.875/DT/
— FW7315/AU/40/1.875/DT/

— Svars:
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— Modelis FW7314: 0,47 kg
— Modelis FW7315: 0,9 kg

— Nominalais spriegums: skatiet jaudas datu
plaksniti

— Frekvence: skatiet jaudas datu plaksniti

— Nominala jauda: skatiet identifikacijas datu
plaksniti

— Uzlades strava: skatiet identifikacijas datu
plaksniti

— Aizsardzibas klase: Il

— Aizsardzibas tips:
— Modelis FW7314: IPX4
— Modelis FW7315: IP67

23.5 Pagarinataji

Izmantojot pagarinataju, ta vadiem - atkariba no
sprieguma un pagarinataja garuma - jabut vis-
maz Sadiem Skérsgriezumiem:

Ja nominalais spriegums datu plaksnité ir no

220V idz 240 V:

— Vada garums idz 20 m: AWG 15/ 1,5 mm?

— Vada garums no 20 m idz 50 m: AWG 13/
2,5 mm?

Ja nominalais spriegums datu plaksnité ir no

100 V Iidz 127 V:

— Vada garums lidz 10 m: AWG 14/ 2,0 mm?

— Vada garums no 10 m lidz 30 m: AWG 12/
3,5 mm?

23.6 Temperatiiras robezas

A srioiNAIUMS

® Akumulators zales plausanas robota nav aiz-

sargats pret visu vides ietekmi. Ja akumula-

tors ir paklauts noteiktai vides ietekmei, tas var

aizdegties vai uzspragt. Cilvéki var gut sma-

gas traumas, un var rasties materialie zaudée-

jumi.

> Neladéjiet akumulatoru temperatura, kas ir
zemaka par + 5 °C vai augstaka par
+40 °C.

> Neizmantojiet zales plausanas robotu, ja
temperatura ir zemaka par + 5 °C vai aug-
staka par + 40 °C.

> Neizmantojiet dokstaciju un baroSanas
bloku, ja temperatura ir zemaka par + 5 °C
vai augstaka par + 40 °C.

> Neuzglabajiet zales plausanas robotu tem-
peratira, kas zemaka par 0 °C vai augstaka
par + 40 °C.

> Neuzglabajiet dokstaciju un baroSanas
bloku temperatira, kas ir zemaka par -
20 °C vai augstaka par + 60 °C.

139



latvieSu

23.7 leteicamais temperaturas dia-

pazons
Lai nodrosinatu optimalu zales plausanas robota
iebuvéta akumulatora, dokstacijas un baro$anas
bloka darbibu, ievérojiet $adus temperatiras dia-
pazonus:
— Ladésana: no +5 °C lidz + 40 °C
— LietoSana: no + 5 °C lidz + 40 °C
— Zales plausanas robota uzglabasana: no
+0°Clidz +40 °C
— Dokstacijas un baro$anas bloka uzglabasana:
no - 20 °C lidz + 60 °C

Ladeéjot, lietojot vai uzglabajiet akumulatoru
arpus ieteicama temperatiras diapazona, var
samazinaties ta veiktspéja.

23.8 Skanas raksturlielumi

Skanas jaudas limena K vértiba ir 2 dB(A).

— Saskana ar 2000/14 EK izméritais troksnu jau-
das limenis: 56 dB(A).

— Saskana ar 2000/14 EK garantétais troksnu
jaudas limenis: 58 dB(A).

239 REACH

Ar REACH apzimé EK rikojumu par kimikaliju

registraciju, novértéjumu un sertifikaciju.

Informaciju par REACH rikojuma izpildi skatiet

vietné www.stihl.com/reach.

24 Rezerves dalas un piede-
rumi

241 Rezerves dalas un piederumi

STIHL Sie simboli apzZimé originalas STIHL

&), rezerves dalas un originalos STIHL
piederumus.

STIHL iesaka izmantot originalas STIHL rezer-
ves dalas un originalos STIHL piederumus.

Neskatoties uz nepartrauktu sekoSanu aktivita-
tém tirgu, STIHL nespéj novertét citu razotaju
rezerves dalas un piederumus, vai tie ir uzticami,
dro8i un pieméroti lietoSanai, un STIHL nespéj
galvot par to lietoSanu.

Originalas STIHL rezerves dalas un originalie
STIHL piederumi ir pieejamas pie STIHL tirgo-
taja.
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24 Rezerves dalas un piederumi
25 LietoSanas galiga izbeig-
Sana un utilizacija
Zales plausanas robota lietoSa-
nas izbeig$ana

25.1

Zales plausanas robots ir savienots ar personigo
STIHL Account, mobilajiem iericém un privata-
jiem sakaru tikliem (WiFi). Nemot véra droSibas
apsvérumus, pirms zales plausanas robota likvi-
dacijas, pardoSanas vai aizdoSanas vajadzétu
atvienot visus savienojumus un izdzést visus
personas datus.
> Izmantojot lietotni "MY iIMOW®", atiestatiet
zales plausanas robotu uz rupnicas iestatiju-
miem.
Saja gadijuma tiek izdzéstas paroles un savie-
notas ierices.
> Izmantojot lietotni "MY iIMOW®" izdzésiet
zales plausanas robotu no lietotaja konta.

25.2 Zales plausanas robota utiliza-

cija
Informaciju par utilizéSanu var sniegt vietéja pas-
valdiba vai STIHL specializétais izplatitajs.

Nepareiza utilizacija var radit veselibas traucé€ju-
mus un kaitéjumu apkartéjai videi.

Zales plausanas robota ir iebuvéts akumulators,

kuru nepiecieSams utilizét.

> Ladziet STIHL tirgotaju veikt zales plauSanas
robota utilizaciju.
STIHL tirgotajs utilizés uzstadito akumulatoru
atseviSki no zales plauSanas robota.

> STIHL izstradajumus, ieskaitot iepakojumu,
nogadajiet piemerota savakSanas punkta otr-
reiz€jai parstradei saskana ar vietéjiem notei-
kumiem.

> Neizmest sadzives atkritumos.

26 ES atbilstibas deklaracija

26.1  Zales plaudanas robots STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Vacija

ar pilnu atbildibu apliecina, ka

— Konstrukcijas veids: zales plauSanas robots
— Razotaja zimols: STIHL

- Tips: iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO
— Sérijas numurs: 1A02

0458-075-9501-A
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un
— Konstrukcijas veids: dokstacija
— Razotaja Zimols: STIHL

— Tips: dokstacija

— Sérijas numurs: 1A02

atbilst Direktivu 2006/42/EK, 2011/65/ES,
2006/66/EK, 2014/53/ES spéka esosajiem notei-
kumiem un ir projektéts un konstruéts saskana ar
Sadiem standartiem razoSanas bridi spéka eso-
$aja redakcija: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1:2021,

EN 55014-2:2021, EN 61000-3-2:2019/A2:2024,
EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02).

Piesaistita pilnvarota iestade: VDE Prif- u. Zerti-
fizierungsinstitut GmbH, Nr. 0366, ir parbaudijusi
atbilstibu saskana ar Direktivas 2014/53/ES Il
pielikuma B moduli un izdevusi §adu ES tipa par-
baudes sertifikatu: 40059214.

Tehniskie dokumenti tiek glabati uznémuma
ANDREAS STIHL AG & Co. KG produktu sertifi-
kacijas nodala.

IzgatavoSanas gads, razoSanas valsts un ierices
numurs ir noraditi uz zales plausanas robota.

Vaiblingena, 01.10.2024.
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

ko pérstévM(%“/

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 UKCA - Apvienotas Karali-
stes atbilsfibas deklaracija

Zales plauSanas robots STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO
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BadstralBe 115
D-71336 Waiblingen

Vacija

ar pilnu atbildibu apliecina, ka

— Konstrukcijas veids: zales plauSanas robots
— Razotaja zZimols: STIHL

— Tips: IMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO
— Sérijas numurs: 1A02

un
— Konstrukcijas veids: dokstacija
— Razotaja zimols: STIHL

— Tips: dokstacija

— Sérijas numurs: IA02

atbilst Apvienotas Karalistes regulu The Restric-
tion of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regula-
tions 2012, Supply of Machinery (Safety) Regula-
tions 2008, Radio Equipment Regulation 2017,
The Product Security and Telecommunications
Infrastructure (Security Requirements for Rele-
vant Connectable Products) Regulations 2023:
Schedule 1, Electromagnetic Compatibility Regu-
lations 2016 spéka esoSajiem noteikumiem un ir
projektéts un konstruéts saskana ar Sadiem stan-
dartiem razoSanas bridi speka esoS$aja redakcija:
EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,

EN 55014-1:2021, EN 55014-2:2021,

EN 61000-3-2:2019/A2:2024,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02)

Dros$ibas atjauninajuma periods ir 24 ménesi.

Tehniska dokumentacija tiek glabata uznémuma
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

IzgatavoSanas gads, razoSanas valsts un ierices
numurs ir noraditi uz zales plausanas robota.

Vaiblingena, 01.10.2024.
ANDREAS STIHL AG & Co. KG
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Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Adreses

www.stihl.com
29 Atklata pirmkoda program-
matira

Atklata pirmkoda programma-
tdra

291

Sis razojums satur ar autortiesibam aizsargatu
atvérta pirmkoda programmaturu, ko attiecigie
autori ir publicéjusi saskana ar noteiktiem licen-
ces nosacijumiem, pieméram, ,GNU General
Public License* (GPL), ,GNU Lesser General
Public License* (LGPL), ,Apache License" vai
lldzigam licencém. Ja Saja lietoSanas instrukcija
ir ietverti pazinojumi par autortiesibam, lietoSa-
nas noteikumi vai licences noteikumi, kas ir pret-
runa ar jebkuru piemérojamo atvérta pirmkoda
licenci, tie netiek piemeéroti. Uz ieklautas atverta
pirmkoda programmaturas lietoSanu un izplati-
Sanu attiecas tikai un vienigi attieciga atverta
pirmkoda licence. Ciktal piemérojama licence
dod jums tiesibas uz 8is programmaturas pirm-
kodu un/vai citiem papildu datiem, jus varat tos
sanemt no mums tris gadus péc musu pedéjas
razojuma piegades un, ja to prasa licences notei-
kumi, tik ilgi, kamér més nodrosinam razojuma
klientu atbalstu. Lai no mums sanemtu pilnu
atbilstoSo pirmkodu, varat nosutit pieprasijumu
uz $adu adresi, noradot razojuma nosaukumu,
sérijas numuru un attiecigas programmaturas
versiju: ANDREAS STIHL AG & Co. KG, Open
Source Team/Officer, Postfach 17 71, 71307
Waiblingen, Vacija. Més saglabajam tiesibas
iekasét no jums maksu par datu nes€ja un piega-
des izmaksam. Papildu informaciju skatiet Saja
vietné: https://opensource.stihl.com
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1 Eessbna
Austatud klient!

Meil on hea meel, et otsustasite STIHLi kasuks.
Me t66tame valja ja valmistamine oma tooteid
tippkvaliteedis vastavalt klientide vajadustele. Nii
tekivad korge tookindlusega tooted ka aarmusli-
kul koormamisel.

STIHL tahistab tippkvaliteeti ka teeninduses.
Meie spetsialiseeritud poed tagavad kompe-
tentse ndustamise ja juhendamise ning igaktilgse
tehnilise teeninduse.

STIHL on plhendunud jatkusuutlikule ja vastu-
tustundlikule loodusega umberkéimisele. Kaeso-
lev kasutusjuhend aitab Teil STIHLi toodet pika
kasutusea jooksul ohutult ja keskkonnasdbrali-
kult kasutada.

Me tdname Teid usalduse eest ja soovime Teile
oma STIHLi toote meeldivat kasutamist.

(e o

Dr Nikolas Stihl

TAHTIS! LUGEGE ENNE KASUTAMIST LABI
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2 Informatsioon kaesoleva kasutusjuhendi kohta

2 Informatsioon kaesoleva
kasutusjuhendi kohta
2.1 Kehtivad dokumendid

Kehtivad kohalikud ohutuseeskirjad.
> Lugege, mdistke ja séilitage lisaks kdesolevale
kasutusjuhendile jargmisi dokumente:
— Ohutusalane informatsioon STIHLi akude ja
paigaldatud akuga toodete kohta:
www.stihl.com/safety-data-sheets

Lisainfot STIHLI niiduroboti ja Ghilduvate tarvi-
kute kohta ning KKK-d leiate aadressilt supp-
ort.stihl.com, info.myimow.stihl.com v&i STIHLi
esinduse kaest.

Bluetooth®-sdnamark ja Bluetooth®-piltmark
(logod) on Bluetooth SIG, Inc. poolt registreeritud
kaubamargid ning omand. STIHL kasutab kénea-
lust sénamaérki/kdnealuseid piltmérke litsentsi
alusel.

Niidurobot on varustatud Bluetooth®-raadioside-
liidese, traadita vorgu liidesega ja mobiilside lii-
desega. Jargida tuleb lokaalseid kaituspiiranguid
(naiteks lennukites voi haiglates).

2.2 Hoiatusjuhiste tahistus tekstis

A onm

m Juhis viitab ohtudele, mis pdhjustavad raskeid
vigastusi voi surma.
> Nimetatud meetmed suudavad raskeid
vigastusi voi surma valtida.

eesti

3 Ulevaade
3.1 Niidurobot

0000104279_001

1 Eesmine haardekéepide
Niidurobotit saab tdsta ja transportida, haara-
tes korraga eesmisest ja tagumisest haarde-
kaepidemest.

2 Laadimiskontaktid
Laadimiskontaktid Ghendavad niidurobotit
dokkimisjaamaga.

3 Ultraheliandurid
Ultraheliandurid tuvastavad takistusi.

4 Kattepaneel
Kattepaneel on vedrukinnitusega ning 166-
gianduri abil tuvastatakse takistused niitmis-
pinnal.

5 Veorattad
Veorattad veavad niidurobotit.

6 Valgusriba
Valgusriba néitab niiduroboti olekut.

A HOIATUS

® Juhis viitab ohtudele, mis vivad raskeid
vigastusi voi surma pohjustada.
> Nimetatud meetmed suudavad raskeid
vigastusi voi surma valtida.

JUHIS

0000104280_001

m Juhis viitab ohtudele, mis voivad materiaalset
kahju péhjustada.
> Nimetatud meetmed suudavad materiaalset
kahju valtida.

2.3 Simbolid tekstis

H!ﬂ Antud simbol viitab Gihele peatulkile kaeso-
== |evas kasutusjuhendis.

0458-075-9501-A

7 Tagumine haardekaepide
Niidurobotit saab tdsta ja transportida, haara-
tes korraga eesmisest ja tagumisest haarde-
kaepidemest.

8 Kaitseliist
Kaitseliist kaitseb kasutajat tlespaiskuvate
esemete ja I6iketeradega kokkupuutumise
eest.

9 Juhtpaneel
Juhtpaneel sisaldab suruklahve ja vihmaan-
durit.
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3.2 Juhtpaneel

1 Suruklahv ,INFO*
Suruklahv laseb niidurobotil valjastada infot
hetkeoleku kohta.

2 Suruklahv ,STOPP*
Suruklahv seiskab niiduroboti ja nilduseadme.
Surunupp aktiveerib seadmeblokaadi.

3 Suruklahv ,LUKK*“
Suruklahv vabastab niiduroboti koos kuvatud
klahvikombinatsiooniga.

4 Suruklahv ,START"
Suruklahv kaivitab niitmisreziimi.

5 Suruklahv ,KODU*
Suruklahv paneb niiduroboti séitma tagasi
dokkimisjaama voi katkestab kdimasoleva
niitmistdo, kui niitmisrobot asub dokkimisjaa-
mas.

6 Valgusriba
Valgusriba naitab niiduroboti olekut ja annab
marku, millist klahvikombinatsiooni tuleb tea-
tud toimingu jaoks vajutada.

7 Vihmaandur
Vihmaandur reageerib niiskusele. Olenevalt
seadistusest voib niidurobot ilmastikutingi-
musi niitmisplaanis arvesse votta.

3.3 Niiduseade

0000104282_001

1 Noaketas
Noaketas on mdeldud I6iketerade kinnitami-
seks.

3 Ulevaade

2 L-poldid
L-poldid on mdeldud I6iketerade riputami-
seks.
3 Loiketerad
Loiketerad niidavad muru.
4 Hoob
Hoovad kinnitavad mutrit.
5 Mutter
Mutter hoiab kinni noaketast.

# Andmeplaat masina numbriga

34 Dokkimisjaam ja adapter

0000104283_001

1 Vorgupistik
Vérgupistik thendab Gihendusjuhtme pistiku-
pesaga.
2 Uhendusjuhe
Uhendusjuhe Uhendab adapteri vorgupistik-
uga.
3 Adapter’
Adapter varustab dokkimisjaama energiaga.
4 Laadimiskaabel
Laadimiskaabel ihendab adapterit voi pistiku
adapterit dokkimisjaamaga.
5 Pistik
Pistik Uhendab laadimiskaablit dokkimisjaa-
maga.
6 Kattepaneel
Kattepaneel katab dokkimisjaama kinni ja
kaitseb selle sees olevad elektroonikat.
7 LED
LED néitab dokkimisjaama olekut.
8 Laadimiskontaktid
Laadimiskontaktid ihendavad dokkimisjaama
niidurobotiga.
9 Podhjaplaat
Pdhjaplaat on dokkimisjaama vundament.
10 Kaablikanal
Keskel asuvasse kaablikanalisse paigalda-
takse juhttraat.

7Séltuvalt projektist ja turust sisaldub tarnekomplekt adapterit ja pistiku adapterit
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4 Ohutusjuhised

11 Kaablikanal
Valjaspool asuvatesse kaablikanalitesse pai-
galdatakse piiramistraat.

12 Pistiku adapter’
Pistiku adapter varustab dokkimisjaama ener-

giaga.
# Andmeplaat masina numbriga

13
\
13 Vai

Neli pinnasenaela kinnitavad dokkimisjaama
maapinna kdlge.

3.5 iMOWE® Ruler ja paigalduskom-
plekt

iMOW® Ruler

0000104284_001

0000099832_001

1 iIMOW® Ruler
Ruler lihtsustab traadipaigaldust ja aitab saili-
tada Giget vahekaugust.

Paigalduskomplekt

Paigalduskomplekti laheb tarvis niiduroboti kasu-
tuselevotmiseks ja see ei sisaldu niiduroboti tar-
nekomplektis. Sobivad paigalduskomplektid eri-
neva suurusega aedade jaoks on saadaval lisa-
tarvikutena.

0458-075-9501-A

eesti

Uil

] s

0000099833_001

1 Fikseerimisnael
Fikseerimisnael kinnitab piiramistraadi ja juht-
traadi maapinna kiilge.

2 Traadi hendusklemm
Traadi thendusklemm Ghendab omavahel
traadiotsad.

3 Kaablimargistused
Kaablimargistused on mdeldud traadiotste
margistamiseks dokkimisjaama sees. Need
lihtsustavad traadiotste Uhendamist digete
klemmidega.

4 Traadirull
Traadirulli on tarvis piiramistraadi ja juhttraadi
vedamiseks.

3.6 Siimbolid

Siimbolid vdivad olla niidurobotil, dokkimisjaa-
mal, adapteril voi integreeritud akul ja tdhenda-
vad jargmist:

@ See slimbol tahistab noaketta 1abim&otu.

See slimbol néitab I6iketera vahetami-
sel noahoidiku vabastamise suunda.
See slimbol naitab I0iketera vahetami-
sel noahoidiku lukustamise suunda.

IE‘ Kaitseklass 2, topeltisoleeritud.

Arge kdrvaldage toodet kasutuselt koos
olmeprigiga.

Simboli kérval olevad andmed viitavad aku
energiamahutavusele vastavalt elemendi
tootja spetsifikatsioonile. Rakenduses
kasutada olev energiatase on vaiksem.

4  Ohutusjuhised
4.1 Hoiatussiimbolid

Hoiatussiimbolid niidurobotil, dokkimisjaamal,
adapteril voi paigaldatud akul tdhendavad jarg-
mist:
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Lugege, moistke ja sailitage kasutusju-
hendit.

eesti
Jargige ohutusjuhiseid ja ohutusmeet-
meid.

Jargige Ulespaisatavate esemete kohta
é ohutusjuhiseid ja nende meetmeid.

® Pidage kinni ohutusvahemaast.

Arge puudutage pdérlevat noaketast
koos Idiketeradega.

Arge seiske ega istuge niiduroboti
peale.

Peatage niidurobot transportimise,
hoiustamise, puhastamise, hoolda-
mise, remontimise voi muutunud voi
ootamatu kaitumise korral ning aktivee-
rige seadmeblokaad.

Hoidke lapsed niidurobotist ja niitmis-
pinnast eemal.

Hoidke loomad niidurobotist ja niitmis-
pinnast eemal.

Arge kastke akut vedelikesse.

Kaitske akut kuumuse ja tule eest.

4.2 Sihtotstarbekohane kasutamine

Niidurobot STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO on
maoeldud muru niitmiseks ja multSimiseks.

STIHL dokkimisjaam ja kaasapandud adapter
FW7314/EU/40/1.25/P1/ voi FW7315/XX/
40/1.875/DT/ laadivad niidurobotit

STIHL iMOW®3.0 EVO, 4.0 EVO.

Niidurobotit, dokkimisjaama ja adapterit saab
kasutada vihma korral.

4 Ohutusjuhised

Niidurobotit varustab energiaga aku STIHL AAI.
Aku on niidurobotisse integreeritud ja seda tohib
maha monteerida ainult STIHLi esindus.

Niidurobotit saab konfigureerida ja juhtida raken-
duse ,MY iMOW®* abil.

A HOIATUS

®m Dokkimisjaamad, adapterid ja akud, mis pole
STIHLi poolt niiduroboti jacks heaks kiidetud,
voivad tulekahjusid ning plahvatusi pdhjus-
tada. Inimesed vodivad raskesti vigastada voi
surma saada ja materiaalne kahju tekkida.
» Kasutage niidurobotit sisseehitatud akuga
STIHL AAL.
> Laadige niidurobotit
STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO STIHLi
dokkimisjaama ja STIHLi adapteriga
FW7314/EU/40/1.25/PI/ v6i FW7315/XX/
40/1.875/DT/ abil.
® Kui niidurobotit, akut, dokkimisjaama voi adap-
terit ei kasutata sihtotstarbekohaselt, siis voi-
vad inimesed vigastada voi surma saada ning
voib materiaalne kahju tekkida.
» Kasutage niidurobotit, dokkimisjaama ja
adapterit kdesolevas kasutusjuhendis kirjel-
datud viisil.

4.3 Néuded kasutajale
A HOIATUS

® |nstrueerimata kasutajad ei suuda niidurobo-
tist, dokkimisjaamast ja adapterist tulenevaid
ohte tuvastada ega hinnata. Kasutaja voi tei-
sed inimesed vodivad raskesti vigastada voi
surma saada.

> Lugege, mdistke ja sailitage kasutus-

juhendit.

> Kui niidurobot, dokkimisjaam voi adapter
antakse teisele isikule edasi: andke kasu-
tusjuhend kaasa.

> Tehke kindlaks, et kasutaja vastab jargmis-
tele nduetele:

— Kasutaja on valja puhanud.

— Kasutaja on kehaliselt, sensoorselt ja
vaimselt véimeline niidurobotit, dokki-
misjaama ja adapterit kdsitsema ning
sellega té6tama. Kui kasutaja on selleks
kehaliselt, sensoorselt ja vaimselt piira-
tult vdimeline, siis tohib kasutaja niidu-
robotit kasutada ainult vastutava isiku
jarelevalve all voi instruktsiooni jargi.
See holmab koiki t6id niidurobotiga ja
niiduroboti kallal, samuti dokkimisjaa-
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mal, adapteril, laadimiskaablil ning juht-
traadil ja piiramistraadil.

— Kasutaja suudab niidurobotist, dokki-
misjaamast ja adapterist tulenevaid ohte
tuvastada ja hinnata.

— Kasutaja on taisealine voi kasutajale
Opetatakse jarelevalve all eriala vasta-
valt siseriiklikele regulatsioonidele.

— Kasutaja on instrueeritud STIHLi esin-
duses vo6i muu asjatundliku isiku poolt
enne niiduroboti, dokkimisjaama voi
adapteri esmakordset kasutamist.

— Kasutaja teovdime pole alkoholi, ravi-
mite voi uimastite tottu piiratud.

— Hoidke niiduroboti paigaldamisel, kasu-
tamisel, puhastamisel, hooldamisel ja
transportimisel tasakaalu, tagage sta-
biilne seisuasend ja arge jookske.

— Maisted ,juhtimine®, ,kasitsemine® ja
,kasutamine® hélmavad kaiki téid niidu-
roboti, dokkimisjaama, adapteri, laadi-
miskaabli, juhttraadi ja piiramistraadi
kallal ning kéikide iIMOW® tarvikute kal-
lal.

> Kui esineb ebaselgusi: podrduge STIHLi
esindusse.

44 Riietus ja varustus

A HOIATUS

® Piiramistraadi voi juhttraadi paigaldamise ning

dokkimisjaama kinnitamise ajal voivad ese-

med kinnitusnaelte v6i pinnasekonksude sis-

selédmisel pinnasesse suurel kiirusel eemale

paiskuda. Kasutaja voib vigastada saada.

> Kandke liibuvaid kaitseprille. Sobivad kait-
seprillid on normi EN 166 voi siseriiklike
eeskirjade kohaselt kontrollitud ja vastava
téhistusega kaubanduses saadaval.

» Kandke vastupidavast materjalist t60kin-
daid.

m Niitmise ajal voidakse esemeid suure Kiiru-
sega Ules paisata. Kasutaja voib vigastada
saada.
> Kui niitmise ajal astutakse niitmispinnale:

— Kandke vastupidavast materjalist pikki
pukse.

— Kandke haarduva tallaga tugevaid kinni-
seid jalatseid.

m Ebasobiv riietus voib puudesse, vosasse ja nii-
durobotisse kinni jadda. Sobiva riietuseta
kasutajad voivad raskesti vigastada saada.
> Kandke liibuvat riietust.
> Votke sallid ja ehted ara.
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® Puhastamise, hoolduse voi transportimise ajal
voib kasutaja I6iketeradega kokku puutuda.
Kasutaja voib vigastada saada.

» Kandke vastupidavast materjalist t66kin-
daid.

m Kui kasutaja kannab ebasobivaid jalatseid, siis
voib ta libastuda. Kasutaja voib vigastada
saada.
> Kui niitmise ajal astutakse niitmispinnale:

kandke haarduva tallaga tugevaid kinniseid
jalatseid.

4.5 Td6piirkond ja mbrus
451 Niidurobot ja niitmispind

A HOIATUS

m Korvalised isikud, lapsed ja loomad ei suuda
niidurobotist ning Ulespaisatud esemetest tule-
nevaid ohte tuvastada ega hinnata. Kérvalised
isikud, lapsed ja loomad voivad raskesti vigas-
tada saada ning materiaalne kahju tekkida.

> Hoidke korvalised isikud, lapsed ja

loomad niitmispinnast nitmise ajal

I«-»ﬂ eemal.

> Kui niidurobotit kasutatakse avalikult ligi-
paasetavatel aladel: piirake niitmispind ja
pange valja sildid hoiatustekstiga "Hoiatus!
Automaatne muruniiduk! Hoidke lapsed ja
loomad eemal!" Seadke Ules. Jargige koha-

likke eeskirju.

Tehke kindlaks, et lapsed ei saa niidurobo-

tiga mangida.

Piiritlege niitmispind piiramistraadiga, nagu

on kirjeldatud kaesolevas kasutusjuhendis.

Eraldage valjajaetavad alad, kus niidurobot

ei pea soOitma ega niitma, piiramistraadi abil

niitmispinnast.

Arge kasutage niidurobotit kruustastel pin-

dadel.
® |nimesed voivad piiramistraadi, juhttraadi voi
kinnitusnaelte otsa komistada. Inimesed voi-
vad vigastada saada ja tekkida voib materi-
aalne kahju.
> Paigaldage piiramistraat ja juhttraat lame-
dalt vastu maapinda vo6i paigutage koos
traadipaigaldusmasinaga maapinda.

> Looge kinnitusnaelad taielikult maapinna
sisse.

m Kui niitmispinnal on tarvis td6tada aiaseadme
vOi aiatdoriistaga, voib tdoriist piiramistraadi,
juhttraadi voi kinnitusnaelade vastu porkuda ja
neid kahjustada. T60 ajal voidakse esemeid
suure kiirusega Ules paisata. Inimesed voivad
vigastada saada ja tekkida voib materiaalne
kahju.

v

v

v
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> Arge todtage piiramistraadi véi juhttraadi
laheduses aiaseadme voi aiatddriistaga.
= Niiduroboti elektrilised detailid voivad sade-

meid tekitada. Sddemed voivad kergesti sutti-

vas vOi plahvatusvdimelises Umbruses tule-
kahjusid ning plahvatusi tekitada. Inimesed
voivad raskesti vigastada voi surma saada ja
materiaalne kahju tekkida.

> Arge kaitage niidurobotit kergesti siittivas ja

plahvatusvéimelises Umbruses.
® Tormi tagajarjel voib niidurobot kahjustada

saada voi esemed niitmispinnal lebada. Niidu-

robot voib olla ohutusnduetele mittevastavas

seisukorras ning esemed vdivad niitmise kai-

gus eemale paiskuda. Inimesed vbivad ras-

kesti vigastada voi surma saada ja materi-

aalne kahju tekkida.

> Kontrollige niidurobotit tormi jarel ohutus-
nduetele vastava seisundi suhtes.

> Kontrollige niitmispinna seisukorda, eemal-

dage niitmispinnalt esemed.

452 Aku

Aku on niidurobotisse integreeritud ja seda tohib

maha monteerida ainult STIHLi esindus.

A HOIATUS

m Korvalised isikud, lapsed ja loomad ei suuda
akust tulenevaid ohte tuvastada ega hinnata.
Kdrvalised isikud, lapsed ja loomad vdivad
raskesti vigastada saada.
> Hoidke korvalised isikud, lapsed ja loomad
eemal.

> Arge jatke akut jarelevalveta.

> Tehke kindlaks, et lapsed ei saa akuga
mangida.

m Aku pole kdigi Umbrusmdjude eest kaitstud.

Kui aku on allutatud teatud kindlatele Umbrus-
mdjudele, siis voib aku pdlema sittida, plahva-

tada voi pédrdumatult kahjustada saada. Ini-
mesed vodivad raskesti vigastada saada ja
materiaalne kahju tekkida.

> Kaitske akut kuumuse ja tule eest.

> Arge visake akut tulle.

> Arge laadige, kasutage ega hoidke akut vél-

jaspool toodud temperatuurivahemikku, £
23.6.
> Arge kastke akut vedelikesse.

> Hoidke aku vaikestest detailidest eemal.
> Arge allutage akut kdrgele rohule.
> Arge allutage akut mikrolainetele.
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» Kaitske akut kemikaalide ja soolade eest.

453 Dokkimisjaam ja adapter

A HOIATUS

m Korvalised isikud, lapsed ja loomad ei suuda
dokkimisjaamast, adapterist ja elektrivoolust
tulenevaid ohte tuvastada ega hinnata. Kérva-
lised isikud, lapsed ja loomad véivad saada
raskesti viga voi surma.

> Hoidke korvalised isikud, lapsed ja loomad
eemal.

> Tagage, et lapsed ei saaks dokkimisjaama
ega adapteriga mangida.

m Dokkimisjaam ja adapter pole kdigi Umbrus-
mojude eest kaitstud. Kui dokkimisjaam voi
adapter on allutatud teatud kindlatele Umbrus-
mdjudele, siis voib dokkimisjaam voi adapter
suttida voi plahvatada. Inimesed vodivad ras-
kesti vigastada saada ja tekkida vdib materi-
aalne kahju.
> Arge kaitage dokkimisjaama ja adapterit

kergesti stttivas ja plahvatusohtlikus kesk-
konnas.

» Arge kasutage ega hoidke dokkimisjaama
ja adapterit valjaspool toodud temperatuuri-
vahemikku, I 23.6.

> Enne tormi- voi aikeseohtu lahutage adap-
ter vooluvorgust.

> Kontrollige dokkimisjaama ja adapterit tormi
jarel ohutusnduetele vastava seisundi suh-
tes.

B |nimesed voivad dokkimisjaama, laadimiskaa-
bli, adapteri vdi Uhendusjuhtme otsa komis-
tada. Inimesed voivad vigastada saada ning
dokkimisjaam, laadimiskaabel, adapter voi
Uhendusjuhe vdivad kahjustada saada.
> Seadke dokkimisjaam ja adapter Ules hasti

nahtavasse kohta.

> Vedage Uhendusjuhe ja laadimsikaabel
tihedalt maapinna vastas.

m Otsese paikesekiirguse korral voib korpus ja
adapter tugevalt kuumeneda. Kasutaja voib
ennast pdletada.

2 > Arge puudutage kuuma adapterit.

4.6 Ohutusnduetele vastav seisund

4.6.1 Niidurobot

Niidurobot on ohutusnduetele vastavas seisun-

dis, kui on taidetud jargmised tingimused:

— Niidurobot on kahjustamata.

— Kasitsemiselemendid talitlevad ja on muut-
mata.
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— Loiketerad on digesti paigaldatud ja kahjusta-
mata.

— On paigaldatud antud niiduroboti STIHLi origi-
naaltarvikud.

— Tarvikud on digesti paigaldatud.

A HOIATUS

® Ohutusnduetele mittevastavas seisundis ei

saa detailid enam 0Oigesti talitleda ja ohutus-

seadiste toime voidakse tuhistada. Inimesed

voivad raskesti vigastada voi surma saada.

> Todtage kahjustamata ja tdokorras niiduro-
botiga.

» Arge modifitseerige niidurobotit.

> Kui juhtpaneel ei todta: arge kasutage nii-
durobotit.

> Paigaldage antud niiduroboti STIHLi origi-
naaltarvikud.

> Paigaldage Ibiketerad kaesolevas kasutus-
juhendis kirjeldatud viisil.

> Paigaldage tarvikud nii, nagu kaesolevas
kasutusjuhendis voi tarviku kasutusjuhendis
kirjeldatud.

> Arge pistke niiduroboti avadesse esemeid.

> Arge iihendage ega liihistage laadimiskon-
takte metallist esemetega.

> Vahetage kulunud voi kahjustatud juhisesil-
did valja.

> Kui esineb ebaselgusi: podrduge STIHLi
esindusse.

4.6.2 Niidumehhanism

Niidumehhanism on ohutusndéuetele vastavas

seisundis, kui on taidetud jargmised tingimused:

— Loiketerad, noaketas, noahoidik, hoob ja mut-
ter on kahjustamata.

— Kulumismargistus Idiketeral pole labi kulunud.

Loiketera L-poldid on kulunud vahem kui poole

vorra.

— Loiketerad ei ole deformeerunud.

— Loiketerad on digesti paigaldatud.

A HOIATUS

® Ohutusnduetele mittevastavas seisundis voi-

vad lbiketerade osad vabaneda ning eemale

paiskuda. Inimesed vbivad raskesti vigastada

saada.

> Toodtage kahjustamata I6iketerade, kahjus-
tamata noaketta, kahjustamata noahoidiku,
heebli ja kahjustamata mutriga.

> Kui kulumismargistus on I8bi kulunud ja on
tekkinud augud: vahetage niidumehhanism
valja.

> Kui L-poldid on enam kui poole vérra kulu-
nud: asendage niidumehhanism.

> Paigaldage I6iketerad Gigesti.
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> Kui esineb ebaselgusi: poérduge STIHLi
esindusse.

46.3 Aku

Aku on niidurobotisse integreeritud ja seda tohib
maha monteerida ainult STIHLi esindus.

Aku on ohutusnduetele vastavas seisundis, kui
on taidetud jargmised tingimused:

— Aku on kahjustamata.

— Aku on puhas ja kuiv.

— Aku talitleb ja on muutmata.

A HOIATUS

® Ohutusnduetele mittevastavas seisundis aku
ei suuda enam ohutult talitleda. Inimesed voi-
vad raskesti vigastada saada.
> Tootage kahjustamata ja talitleva akuga.

» Arge laadige kahjustatud véi defektseid
akusid.

> Kui aku on must: puhastage aku.

> Kui aku on marg voi niiske: laske akul kui-
vada.

> Arge modifitseerige akut.

> Arge pistke aku avadesse esemeid.

» Arge ihendage ega liihistage aku elektrilisi
kontakte metallist esemetega.

> Arge avage akut.

> Vahetage kulunud véi kahjustatud juhisesil-
did valja.
m Kahjustatud akust voib vedelik valja tungida.
Kui vedelik satub nahale véi silma, siis voi-
dakse nahka véi silmi arritada.
> Valtige vedelikuga kokkupuutumist.
> Kui on toimunud kokkupuude nahaga:
peske vastavad nahapiirkonnad rohke vee
ja seebiga puhtaks.

> Kui on toimunud kokkupuude silmadega:
loputage silmi vahemalt 15 minutit rohke
veega ja pdorduge arsti poole.
m Kahjustatud voi defektne aku voib ebatavali-
selt I6hnata, suitseda voi pdleda. Inimesed
voivad raskesti vigastada voi surma saada ja
materiaalne kahju tekkida.
> Kui aku I6hnab ebatavaliselt voi suitseb:
arge kasutage akut ja hoidke seda pdlemis-
voimelistest ainetest eemal.

> Kui aku pdleb: Uritage akut tulekustutiga véi
veega kustutada.

464 Dokkimisjaam, laadimiskaabel, adap-
ter ja Gihendusjuhe
Dokkimisjaam, laadimiskaabel, adapter, then-

dusjuhe ja pistikiihendused on ohutusnduetele
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vastavas seisundis, kui on taidetud jargmised tin-

gimused:

— Dokkimisjaam, laadimiskaabel, adapter, Uhen-
dusjuhe ja pistikihendused on kahjustamata.

— Dokkimisjaam, laadimiskaabel, adapter, Uhen-
dusjuhe ja pistikihendused on puhtad.

— On paigaldatud antud dokkimisjaama STIHLi
originaaltarvikud.

— Tarvikud on digesti paigaldatud.

— Dokkimisjaam ja adapter pole td6tamise ajal
kinni kaetud.

A HOIATUS

® Ohutusnduetele mittevastavas seisundis ei
saa detailid enam ohutult té6tada ja ohutus-
seadiste toime voidakse tuhistada. Inimesed
voivad raskesti vigastada voi surma saada.

> Kasutage kahjustamata dokkimisjaama,
kahjustamata laadimiskaablit, kahjustamata
adapterit, kahjustamata GUhendusjuhet ja
kahjustamata pistikiihendusi.

> Kui dokkimisjaam, adapter voi pistikiihen-
dused on maardunud: puhastage dokkimis-
jaam, adapter ja pistikihendused.

» Arge modifitseerige dokkimisjaama, laadi-
miskaablit, adapterid, Ghendusjuhet ega
pistikiihendusi.

> Arge pistke dokkimisjaama ja adapteri ava-
desse esemeid.

> Arge ihendage ega lithistage dokkimis-
jaama, adapteri ja pistikihenduste elektrilisi
kontakte metallist esemetega.

> Arge avage dokkimisjaama ja adapterit.

» Arge katke dokkimisjaama ja adapterit
kinni.

> Arge kaevake adapterit mulla sissa.

> Arge istuge dokkimisjaama peale.

> Arge astuge dokkimisjaama pdhjaplaadi
peale.

4.7 Niitmisreziim
A HOIATUS

m | 5iketerad poodrleval noakettal vdivad kasuta-
jat Idigata. Kasutaja voib tdsiselt vigastada
saada.

> Arge puudutage pddrlevat noaketast
ja l6iketeradesid.
> Kui kasutaja laheneb to6tavale niidu-

robotile vdi enne seadistuste tegema
hakkamist: vajutage suruklahvi
STOP“.

> Arge kallutage ega tdstke niidurobo-
tit niitmisreziimi ajal.

> Kui noaketas voi Iiketerad on mingi
esemega blokeeritud: peatage niidu-
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robot ja aktiveerige seadmeblokaad.
Kdrvaldage alles siis ese.

> Hoidke lapsed niidurobotist ja niit-
&% mispinnast eemal.

> Hoidke loomad niidurobotist ja niit-
Q mispinnast eemal.

> Arge seiske ega istuge niiduroboti
peale, samuti arge transportige nii-
durobotil lapsi, loomi ega esemeid.

Kui niidurobot muutub t66 ajal voi kaitub eba-

tavaliselt, siis ei pruugi niidurobot olla ohutus-

nduetele vastavas seisundis. Inimesed voivad

raskesti vigastada saada ja materiaalne kahju

tekkida.

> Vajutage surunuppu ,STOP* ja aktiveerige
seadmeblokaad. P66érduge STIHLi esin-
dusse.

Kui I6iketerad pdrkuvad niitmisreziimi ajal voo-

reseme vastu, voivad need voi nende osad

kahjustada saada ning suure kiirusega eemale

paiskuda. Inimesed vbivad vigastada saada ja

materiaalne kahju tekkida.

> Eemaldage niitmispinnalt vééresemed.

> Eemaldage murdunud I6iketerad voi nende
osad niitmispinnailt.

Parast suruklahvi ,STOP* vajutamist podrieb

noaketas koos l6iketeradega veel ménda aega

edasi. Inimesed vdivad raskesti vigastada

saada.

> Oodake, kuni noaketas enam ei pdorle.

Kui I6iketerad pdrkuvad niitmisreziimil kova

eseme vastu, voivad tekkida sademed ja I6ike-

terad voivad kahjustada saada. Sddemed voi-

vad kergesti suttivas Umbruses tulekahjusid

pdhjustada. Inimesed voivad raskesti vigas-

tada voi surma saada ja materiaalne kahju

tekkida.

» Arge todtage kergesti siittimisvéimelises
Umbruses.

> Veenduge, et |6iketerad on ohutusnduetele
vastavas seisukorras.

A OHT!

m Kui niidurobotit kasutatakse pinget juhtivate

juhtmete Umbruses, siis voivad I6iketerad pin-

get juhtivate juhtmetega kokku puutuda ja neid

kahjustada. Inimesed voivad raskesti vigas-

tada voi surma saada.

> Arge kasutage niidurobotit pinget juhtivate
juhtmete Umbruses.
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4.8 Laadimine

A HOIATUS

m | aadimise ajal voib kahjustatud voi defektne
adapter ebatavaliselt Idhnata voi suitseda. Ini-
mesed vodivad vigastada saada ja materiaalne
kahju tekkida.

> Tommake vorgupistik pistikupesast vélja.

m Adapter voib soojuse ebapiisava adravoolu
tottu Ule kuumeneda ja tulekahju pdhjustada.
Inimesed vdivad raskesti vigastada voi surma
saada ja materiaalne kahju tekkida.
> Arge katke adapterit kinni.

4.9 Elektriline lhendamine
Kokkupuude elektrit juhtivate detailidega voib
tekkida jargmistel pohjustel:

— Uhendusjuhe v&i pikendusjuhe on kahjustatud.
— Uhendusjuhtme vai pikendusjuhtme vérgupis-

tik on kahjustatud.
— Pistikupesa pole digesti installeeritud.
A OHT!
pdhjustada elektrilooki. Kasutaja voib raskesti
vigastada v6i surma saada.
> Veenduge, et juhtmed ja nende vorgupistik
Kui thendusjuhe vai pikendusjuhe on
AN\ kahjustatud:
o>-\ "~ Arge puudutage kahjustatud kohta.
valja.
> Puudutage juhtmeid ja nende vorgupistikut
kuivade katega.
ning kaitsekontaktiga turvatud pistikupessa.
> Kui pistikupesa asub hoonest véljas: veen-
duge, et pistikupesa on lubatud valistingi-
» Uhendage adapter rikkevoolu-kaitseliliti
(30 mA, 30 ms) kaudu.
> Uhendusjuhtme voi pikendusjuhtme Ghen-
pistikust, mitte kaablist.
m Kahjustatud voi ebasobiv pikendusjuhe voib
podhjustada elektrildoki. Inimesed vdivad ras-
> Kasutage dige juhtmeristldikega pikendus-
juhet, 01 23.5.
> Kasutage veepritsmete eest kaitstud ja
> Kaitske adapteri ja pikendusjuhtme vahelist
pistiklhendust vee eest.
» Kasutage pikendusjuhet, mis on samade

m Kokkupuude elektrit juhtivate detailidega voib
oleksid kahjustusteta.
» Téommake vorgupistik pistikupesast
> Pistke vorgupistikud digesti installeeritud
mustes kasutamiseks.
damise voi lahutamise ajal: haarake alati
kesti vigastada voi surma saada.
valiskasutuseks lubatud pikendusjuhet.
omadustega nagu adapteri Uhendusjuhe.
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eesti

A HOIATUS

® Vale vorgupinge voi vale vérgusagedus voib
pdhjustada Ulepinget adapteris. Adapter voib
kahjustada saada.
> Tehke kindlaks, et elektrivérgu vorgupinge

ja vorgusagedus Uhilduvad adapteri voim-
sussildil esitatud andmetega.

®m Kui adapter on tihendatud mitme pistikupe-
saga, voidakse laadimise ajal elektrilisi kom-
ponente (le koormata. Elektrilised detailid voi-
vad kuumeneda ja tulekahju péhjustada. Ini-
mesed vdivad tdsiselt vigastada voi surma
saada ja vOib tekkida materiaalne kahju.
> Kontrollige, et mitmepistikupesa toitepiiran-

gud ei lUletaks adapteri ja kdigi mitmepisti-
kupesaga Uhendatud elektriseadmete toite-
piiranguid.

® Valesti veetud Uhendusjuhe, pikendusjuhe voi
valesti veetud laadimiskaabel vdib kahjustada
saada ning inimesed voivad selle otsa komis-
tada. Inimesed vodivad raskesti vigastada
saada ja tekkida voib materiaalne kahju.
> Paigutage juhtmed ja laadimiskaabel nii, et

need asuksid niitmispinnast valjaspool.
> Vedage ja margistage juhtmed ja laadimis-
kaabel nii, et need ei saaks kahjustada aia-
seadme voi aiatddriistaga tétamisel.

Vedage ja tdhistage juhtmed ja laadimis-

kaabel nii, et inimesed neil ei komista.

Vedage juhtmed ja laadimiskaabel nii, et

need pole pingul ega sélmes.

Vedage juhtmed ja laadimiskaabel nii, et

neid ei murta, need ei saa kahjustada, mul-

juda ega hddrduda.

> Kaitske juhtmeid ja laadimiskaablit kuu-

muse, 6li ning kemikaalide eest.

Vedage juhtmed ja laadimiskaabel nii, et

see ei asuks pidevalt niiskel alal.

Kui elektrijuhtmed ja torud jooksevad seinas,

siis vOivad need kahjustada saada, kui adap-

ter monteeritakse seina kilge. Kokkupuude
elektrijuhtmetega voib pdhjustada elektrildoki.

Inimesed vbivad raskesti vigastada saada ja

tekkida voib materiaalne kahju.

> Tehke kindlaks, et ettendhtud kohas ei
jookse elektrijuhtmeid ja torusid.

> Monteerige adapter seina kilge kdesolevas
kasutusjuhendis kirjeldatud viisil.

m Kui adapter Uhendatakse generaatori kilge, ei
saa pidevat voolutoidet tagada ja niidurobot ei
saa nduetekohaselt toétada. Voolutoite kdiku-
mine vAib adapterit kahjustada.

» Uhendage adapter ainult nduetekohaselt
paigaldatud pistikupessa.

A\

A\

A\

A\
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4.10 Transportimine
4.10.1  Niidurobot

A HOIATUS

® Transportimise ajal voib niidurobot imber kuk-
kuda vai liikuda. Inimesed voéivad vigastada
saada ja materiaalne kahju tekkida.

> Peatage niidurobot ja aktiveerige
seadmeblokaad.

> Kindlustage niidurobot pingutusrihmade,
rihmade voi vorguga nii, et see ei saa
Umber kukkuda ega liikuda.

4.10.2  Aku

Aku on niidurobotisse integreeritud ja seda tohib
maha monteerida ainult STIHLi esindus.

A HOIATUS

m Aku pole kdigi Umbrusmdojude eest kaitstud.
Kui aku on allutatud teatud kindlatele imbrus-
mdjudele, siis voib aku kahjustada saada ja
tekkida voivad materiaalsed kahjud.
> Arge transportige kahjustatud akut.

® Transportimise ajal voib aku Umber kukkuda
voi liikuda. Inimesed voivad vigastada saada
ja materiaalne kahju tekkida.
> Pakkige aku selliselt, et see ei saaks

pakendis likkuda.
> Kindlustage pakend nii, et see ei saa liik-
uda.

410.3  Dokkimisjaam ja adapter

A HOIATUS

® Transportimise ajal voib dokkimisjaam voi
adapter imber kukkuda vai liikuda. Inimesed
voivad vigastada saada ja materiaalne kahju
tekkida.
» Tommake vorgupistik pistikupesast vélja.
> Votke niidurobot dokkimisjaamast valja.
> Kindlustage dokkimisjaam ja adapter pingu-
tusrihmade, rihmade v6i vorguga nii, et
need ei saa Umber kukkuda ega liikkuda.
® Uhendusjuhe ja laadimiskaabel pole ette ndh-
tud adapteri voi dokkimisjaama kandmiseks.
Uhendusjuhe, adapter, laadimiskaabel v5i
dokkimisjaam voivad kahjustada saada.
> Lahutage laadimiskaabel adapteri ja dokki-
misjaama kdljest ning kerige kokku.
> Haarake dokkimisjaama p&hjaplaadist ja
hoidke kinni.
> Kerige Uhendusjuhe peale ja kinnitage
adapteri kulge.
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4 Ohutusjuhised

> Haarake ja hoidke kinni adapteri korpusest.
411  Sailitamine
4111 Niidurobot

A HOIATUS

® | apsed ei suuda niidurobotist tulenevaid ohte
tuvastada ega hinnata. Lapsed vdivad raskesti
viga saada.

> Peatage niidurobot ja aktiveerige
seadmeblokaad.

> Hoidke niidurobotit valjaspool laste kaeula-
tust.

® Niiduroboti elektrilised kontaktid ja metallist
detailid voivad niiskuse tottu korrodeeruda.
Niidurobot voib kahjustada saada.
> Hoidke niidurobotit puhta ja kuivana.

m Kui enne hoiulepanemist ei aktiveerita niiduro-
boti seadmeblokaadi, vdidakse niidurobot ette-
kavatsematult sisse lllitada ja niidurobot hak-
kab liikuma. Inimesed vodivad raskesti vigas-
tada saada ja tekkida voib materiaalne kahju.

> Peatage niidurobot ja aktiveerige
seadmeblokaad.

m Kattepaneel ja haardekohad pole mdeldud nii-
duroboti Ulesriputamiseks. Ohutusseadiste
toime voib halveneda ja niidurobot voib kah-
justada saada.
> Hoiustage niidurobotit kaesolevas kasutus-

juhendis kirjeldatud viisil.

4112 Aku

Aku on niidurobotisse integreeritud ja seda tohib
maha monteerida ainult STIHLi esindus.

A HOIATUS

m | apsed ei suuda akust tulenevaid ohte tuvas-
tada ega hinnata. Lapsed voivad raskesti
vigastada saada.
> Sailitage akut valjaspool laste kdeulatust.

m Aku pole kdigi umbrusmdojude eest kaitstud.
Kui aku on allutatud teatud kindlatele timbrus-
mdjudele, siis voib aku pé6rdumatult kahjus-
tada saada.
> Sailitage akut puhta ja kuivana.
> Sailitage akut suletud ruumis.

» Arge hoidke akut nimetatud temperatuuriva-
hemikust valjaspool, 1 23.6.

0458-075-9501-A



4 Ohutusjuhised
411.3  Dokkimisjaam ja adapter

A HOIATUS

® | apsed ei suuda dokkimisjaamast voi adapte-
rist tulenevaid ohtusid tuvastada ega hinnata.
Lapsed voivad raskesti vigastada voi surma
saada.
> Votke niidurobot dokkimisjaamast valja.
> Hoidke dokkimisjaama ja adapterit laste
kéeulatusest valjas.
® Dokkimisjaam ja adapter pole kdigi imbrus-
mojude eest kaitstud. Kui dokkimisjaam voi
adapter on allutatud teatud kindlatele imbrus-
mojudele, siis voib dokkimisjaam voi adapter
kahjustada saada.
> Votke niidurobot dokkimisjaamast valja.
> Kui adapter on soe: laske adapteril jahtuda.
> Hoidke dokkimisjaama ja adapterit puhtas
ja kuivas kohas.
> Hoidke dokkimisjaama ja adapterit suletud
ruumis.
> Arge hoidke adapterit nimetatud tempera-
tuurivahemikust valjaspool, £ 23.6.
® Uhendusjuhe ja laadimiskaabel pole ette n&h-
tud adapteri voi dokkimisjaama kandmiseks.
Uhendusjuhe, adapter, laadimiskaabel v&i
dokkimisjaam voivad kahjustada saada.
> Lahutage laadimiskaabel adapteri ja dokki-
misjaama kdljest ning kerige kokku.
> Haarake dokkimisjaama pdhjaplaadist ja
hoidke kinni.
> Kerige Uhendusjuhe peale ja kinnitage
adapteri kulge.
> Haarake ja hoidke kinni adapteri korpusest.

4,12 Puhastamine, hooldamine ja
remontimine

A HOIATUS

m Kui puhastamise, hoolduse v6i remondi ajal
pole niidurodoboti seadmeblokaad aktiveeri-
tud, voidakse niidurobot ettekavatsematult
sisse lUlitada. Inimesed vodivad raskesti vigas-
tada saada ja materiaalne kahju tekkida.

> Peatage niidurobot ja aktiveerige
seadmeblokaad.

m Tugevatoimelised puhastusvahendid, survepe-
suriga puhastamine voi teravate metalleseme-
tega puhastamine voib niidurobotit kahjustada.
Kui niidurobotit ei puhastata, siis ei pruugi
detailid enam digesti talitleda ja ohutussea-
diste toime voidakse tihistada. Inimesed voi-
vad raskesti vigastada saada.

0458-075-9501-A
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> Puhastage niidurobot k&esolevas kasutus-
juhendis kirjeldatud viisil.

Tugevatoimelised puhastusvahendid, survepe-

suriga puhastamine vodi teravate metalleseme-

tega puhastamine voib dokkimisjaama, adap-
terit, Uhendusjuhet, laadimiskaablit ning selle
pistikihendusi kahjustada. Kui dokkimisjaama,
adapterit, Uhendusjuhet, laadimiskaablit ja
selle pistiklihendusi ei puhastata digesti, siis ei
pruugi detailid enam igesti talitleda ja ohutus-
seadiste toime voidakse tuhistada. Inimesed
voivad raskesti vigastada saada.

» Toémmake adapteri pistik pistikupesast
vélja.

> Puhastage dokkimisjaam, adapter, Uhen-
dusjuhe, laadimiskaabel ja selle pistikiihen-
dused kdesolevas kasutusjuhendis kirjelda-
tud viisil.

Kui niidurobotit, dokkimisjaama voi adapterit ei

hooldata v6i remondita digesti, siis ei pruugi

detailid enam digesti talitleda ning ohutussea-
diste toime voidakse tuhistada. Inimesed voi-
vad raskesti vigastada voi surma saada.

» Arge hooldage ega remontige niidurobotit,
dokkimisjaama ja adapterit ise.

> Kui niidurobotit, dokkimisjaama voi adapte-
rit tuleb hooldada véi remontida: p66rduge
STIHLi esindusse.

> Hooldage I6iketerasid kdesolevas kasutus-
juhendis kirjeldatud viisil.

Kasutaja voib ennast niidumehhanismi puhas-

tamise ajal I6iketerade teravatel Idikeservadel

|6igata. Kasutaja voib vigastada saada.

» Kandke vastupidavast materjalist t66kin-
daid.

Kui adapteri ihendusjuhe on defektne voi kah-

justatud:

> vahetage adapter valja.

Kui diagnostikapistiku kork niiduroboti alumisel

kuljel pole korralikult peale pandud, véib niis-

kus ja mustus niiduroboti sisse tungida. Niidu-
robot voib kahjustada saada.

» Kontrollige korgi korralikku sisestust iga
kord puhastamise ja |diketera vahetamise
ajal.

» Arge kasutage niidurobotit puuduva véi
kahjustatud korgiga.

153



eesti

5 Talitluse kirjeldus
5.1 Talitluse kirjeldus

0000099956_003

5 Talitluse kirjeldus

Dokkimisjaam laeb akut. Niitmispinnale peab
olema paigaldatud vahemalt (iks juhttraat (4).
Paigaldada saab maksimaalselt kaks juhttraati.
Kui niitmisreziimi tuleb katkestada voi akut laa-
dida, saab niiduroboti rakenduse ,MYiMOW®* vgi
suruklahvi ,Kodu® abil ka otse tagasi dokkimis-
jaama saata.

=5 =

Niidurobot niidab muru juhuslikult valitud radasid
mddda. Et niidurobot tuvastaks niitmispinna piire,
tuleb niitmispinna Umber vedada piiramis-

traat (1).

Piiramistraat (1) edastab signaali niidurobotile.
Signaal genereeritakse dokkimisjaama poolt.

Niidurobot tuvastab kdvad takistused (2) niitmis-
pinnal ultraheliandurite ja 166gianduri abil.

Kui niidurobot tuvastab kova takistuse (2),
aeglustab ta sditu, porkub vastu kdva takistust ja
sbidab seejarel edasi teises suunas.

Piirkonnad (3), kuhu niidurobot ei tohi sbita, ja
takistused, mille otsa ta ei tohi porgata, tuleb Ule-
jaanud niitmispinnast eraldada piiramistraadi (1)
abil.

Kui niidurobot tuvastab piiratud piirkonna (3),
aeglustab ta soitu, porkub vastu kdva takistust ja
sbidab seejarel edasi teises suunas.

Niitmisreziimil lahkub niidurobot iseseisvalt dok-
kimisjaamast ja niidab muru.

Niiduroboti juhtimine toimub rakenduse

,MY iMOW®* ja niiduroboti juhtpaneelil olevate
nuppude abil. Valgusribad niidurobotil ning
kunstlikult genereeritud haalteated annavad tea-
vet niiduroboti hetkeoleku kohta.

0000100412_002

Kui aku laetustase on madal, otsib niidurobot niit-
misreziimi ajal 1ahimal asuvat juhttraati (4). Kui
juhttraat tuvastatakse (4), séidab niidurobot ise-
seisvalt piki seda traati tagasi dokkimisjaama.

154

ég% , s

0000099824_003

Juhttraadil (4) saab méaarata kuni kolm algus-
punkti (5). Niidurobot saab sdita sihiparaselt vas-
tavasse alguspunkti ja alustada sealt niitmist.

Juhttraadi (4) abil saab niitmispinna mitmeks
tsooniks (naide: A ja B) jaotada. Tsoonid maarat-
letakse alguspunkti (5) abil. Valitud alguspunktist
saab niidurobotit vasakule v6i paremale soovitud
tsooni juhtida. Seejarel saab niidurobot niita sihi-
paraselt valitud tsoonis. Alguspunkte ja tsoone
saab hallata rakenduses ,MY iIMOW®* ning neid
voib niitmisplaanis arvesse votta.

D |,
=R |
©®

=]

0000100413_001

Kui niitmispinnal on kitsaskoht (6), sdidab niidu-
robot kitsaskohta, kui on sailitatakse teatud mini-
maalne vahekaugus piiramistraatide vahel. Kui
piiramistraatide vaheline kaugus on minimaalsest
vahekaugusest vaiksem, tuleb |abi kitsaskoha (6)
vedada juhttraat (7). Der Leitdraht (7) fuhrt den
Mahroboter dann gezielt durch die Engstelle (6)
hin zu einem Startpunkt (8). Alates alguspunk-
tist (8) saab niidurobot niita niitmispinda kitsas-
koha (6) taga. Kui sageli niidurobot algus-

punkti (8) sdidab, saab maarata rakenduses
,MY iIMOW®* ja kaasata selle niitmisplaani.

0458-075-9501-A



6 Niitmispinna ja niiduroboti td6valmis seadmine

6 Niitmispinna ja niiduroboti
té6valmis seadmine

6.1 Niitmispinna planeerimine ja
ettevalmistamine

Enne niiduroboti kasutuselevétmist tuleb niitmis-
pind planeerida ja ette valmistada. Seelabi taga-
takse tookindel paigaldus ja markamatu t66ta-

mine ning korvaldatakse voéimalikud torkeallikad.

Niitmispinna planeerimine
> Tutvuge dokkimisjaama ja traadi paigaldamise
kirjeldusega jargmistes peatiikkides.
> Kandke info lle oma aiale:
— Niitmispinna kontuur
— Dokkimisjaama asend
— Piiramistraadi kulgemine (jargige kirjeldatud
servakaugusi ja traadi paigaldamise juhtu-
meid)
— Juhttraadi/juhttraatide kulgemine (vahemalt
Uks, maksimaalselt kaks)

Niitmispinna ettevalmistamine

0000099957_001

> Eemaldage murul lebavad esemed.

> Eemaldage metall, magnetilised ja elektrit juh-
tivad materjalid ning vanad piiramistraadid.

> Niitke muru muruniiduki abil 16ikekdrgusele,
mida saab hiljem seadistada ka niiduroboti 16i-
kekorguseks. Loikekdrguse standardseadistus
ona=4cm.

» Tasandage augud ja suured ebatasasused.

» Kdva ja kuiva pinnase korral niisutage niitmis-
pinda veidi, et lihtsustada kinnitusnaelte sisse-
surumist.

0000100288_002

> Oma ehituse téttu jatab niidurobot mittesdide-
tavate pindade servale niitmata muru riba.

0458-075-9501-A

eesti

Seda riba saab kasutada nt lilleseemnete kiil-
vamiseks, et luua ditsev ala putukate jaoks.

0000099825_002

> Kui mittesdidetava pinna servas soovitakse
mururibata niitmist: paigaldage haljasala serva
kivid voi plaadid laiusega vahemalt a = 24 cm.

6.2 Niiduroboti t6dvalmis seadmine

> Eemaldage pakendi materjal ja transpordikin-
nitused.

> Tehke kindlaks, et jargmised detailid on ohu-
tusnduetele vastavas seisundis:

Niidurobot, 1 4.6.1

Niidumehhanism, 1 4.6.2

- Aku,[14.6.3

— Dokkimisjaam ja adapter, 1 4.6.4

Dokkimisjaama tlesseadmine, 1 7

Piiramistraadi vedamine, (1 8

Piiramistraadi vedamise I6puleviimine, EQ 9.1

Juhttraadi vedamine, £3 10.1

Dokkimisjaama elektriline tihendamine, 1 11

Niiduroboti laadimine, L1 12.1

Bluetooth®-raadiosideliidese sulgemine, [

131

> Kui samme ei saa labi viia: arge kasutage nii-
durobotit ja p66rduge STIHLI esindusse.

YY VY VY VY VY
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7  Dokkimisjaama ulessead-
mine

7.1 Uldnéuded

=]
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> Valige dokkimisjaama asukoht selliselt, et
oleksid taidetud jargmised tingimused:

— Laadimiskaabli (1) saab asetada niitmispin-
nast valjapoole sobivasse pistikupessa.

— Dokkimisjaam ja adapter asuvad hasti nah-
tavas kohas.

— Dokkimisjaam asub niitmispinnal, mis on
koige suurem voi mida kdige sagedamini
niidetakse.

— Voimaluse korral: asukoht on kaitstud ilmas-
tikutingimuste eest ja asub varjus.

— Voimaluse korral: dokkimisjaam asub juht-
mevaba vorgu (WLAN) vastuvétu piirkon-
nas.

— Voimaluse korral: dokkimisjaam asub kal-
lakuga niitmispinnal ndlva alumises piirkon-
nas.

0000104285_001
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7 Dokkimisjaama llesseadmine
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> Paigutage dokkimisjaam selliselt, et oleks tai-

detud jargmised tingimused:

— Dokkimisjaam asub tasasel pinnal.

— Dokkimisjaam paikneb avaga eespool niit-
mispinna suunas.

— Dokkimisjaam on horisontaalses asendis
ega ole kuljele, ette- voi tahapoole kaldu.

— Pohjaplaat ei vaju labi ja asub tihedalt maa-
pinna vastas.

0000099849_001

7.2 Dokkimisjaama positsioneeri-
mine

Dokkimisjaama 6ige positsioneerimine oleneb

planeeritud asukohast ja selle tmbrusest.

> Valige asukoht ja seadke dokkimisjaam (les,
nagu kirjeldatud.

Dokkimisjaama Ulesseadmine niitmispinnal

0000100240_001

Dokkimisjaam seisab niidupinna servas seina
aares ja juhttraati (1) saab pikkusesa=2m
vedada otse dokkimisjaama juurest niitmispin-
nale.

0458-075-9501-A



7 Dokkimisjaama Ulesseadmine

0000099844_001

Dokkimisjaam asub niitmispinna serval. Killgnev
ala on soidetav ja juhttraati (1) saab vaedada
pikkuses a = 2 m otse dokkimisjaama juurest niit-
mispinnale.

0000100241_001

Dokkimisjaam asub osaliselt peenral ja osaliselt
niitmispinnale ja juhttraati (1) saab vedada pikku-
ses a = 2 m otse dokkimisjaama juurest niitmis-
pinnale.

0000099845_001

Dokkimisjaam asub osaliselt sdidetaval pinnal ja

osaliselt niitmispinnal ja juhttraadil (1), mida saab

pikkuses a = 2 m otse dokkimisjaama juurest niit-

mispinnale vedada.

> Dokkimisjaama ettevalmistamine, £17.3.

> Dokkimisjaama Ulesseadmine niitmispinnal, 1
7.4.
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Dokkimisjaama tlesseadmine niitmispinnast vél-
jaspool

0000104286_001

Dokkimisjaam asub niitmispinnast valjaspool.

Kulgmine vahekaugus piirnevatest pindadest
peab olema vdhemalt a = 12 cm.

Dokkimisjaama esiserva kaugus niitmispinnast
peab olema vahemaltb =2 m.

Sellise variandi puhul tuleb kasutuselevétmise

jarel tingimata maarata niitmispinna algus-

punkt (1). Sel juhul alustab niidurobot niitmist sel-

lest punktist, mitte otse dokkimisjaamast. Algus-

punkte saab seadistada rakenduse

,MY iIMOW®* abil. Alguspunkti (1) juurde sdit-

mise sagedus tuleb rakenduses seada 100 %

peale.

> Dokkimisjaama ettevalmistamine, (1 7.3.

> Dokkimisjaama llesseadmine niitmispinnast
valjaspool, & 7.5.

Dokkimisjaama llesseadmine niitmispinna kes-
kel

0000099847_001

Dokkimisjaam paigutatakse ,saarena“ niitmis-
pinna keskele.
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Selle variandi puhul veetakse piiramistraat dokki-
misjaama Umber, tahapoole niitmispinna serva
juurde. Juhttraat veetakse ettepoole, niitmispinna
serva juurde.

Kilgmine vahekaugus piirnevatest pindadest
peab olema vahemalt a = 32 cm (pikkus:
1x iIMOW® Ruler).

Dokkimisjaama tagumise serva kaugus niitmis-
pinna servast peab olema vahemalt b =2 m.

Juhttraat (1) tuleb vedada pikkuses ¢ = 2 m otse

dokkimisjaama juurest niitmispinnale.

> Dokkimisjaama ettevalmistamine, E17.3.

> Dokkimisjaama Ulesseadmine niitmispinna
keskel, (1 7.6.

7.3 Dokkimisjaama ettevalmista-
mine

Laadimiskaabli Ghendamine

JUHIS

m | aadimiskaabli pistikihendused on paigalda-
tud olekus kaitstud nt tolmu ja mustuse eest.
Kui pistikihendused on maardunud, voéib tek-
kida dokkimisjaama talitlushaireid.
> Kaitske avatud pistikiihendusi maardumise
eest.

> Puhastage maardunud pistikiihendused
kéesolevas kasutusjuhendis kirjeldatud vii-
sil.

0000100046_001

Laadimiskaabli saab standardselt ihendada
tagantpoolt.

0000100401_001
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7 Dokkimisjaama llesseadmine

Kui dokkimisjaam asub otse seina kiiljes, voib
laadimiskaabli vedada ka pohjaplaadi alt. Laadi-
miskaabli saab vasakule voi paremale pohja-
plaadi seest vélja vedada.

0000100292_001

0000100047_001

> Kui dokkimisjaama tGhendatakse tagakuljelt:
> Pistke pistik (4) labiviigu (5) sisse ja tdm-
make laadimiskaabel (6) sellest Iabi.
Laadimiskaabel (6) likatakse dokkimis-
jaama sees Ulespoole.

0458-075-9501-A



7 Dokkimisjaama llesseadmine

> Kui dokkimisjaam asub otse seina kdljes voi

kui laadimiskaabel tuleb vedada pdhjaplaadi

alt kuljele:

> Pdhjaplaadi soovitud kuljel avage serv
kohas (A) ja eemaldage kraadid.

> Loigake pohjaplaadi keskel vélja ava (B) ja
eemaldage kraadid.

> Pistke pistik (4) ava (B) sisse ja tommake
laadimiskaabel (6) sellest Iabi.
Laadimiskaabel (6) likatakse dokkimis-
jaama sees ulespoole.

0000100049_001

kus (7).

> Pistke pistik (4) sisse.
Pistik (4) fikseerub mdélemal kiljel kuuldavalt ja
tuntavalt.

Dokkimisjaama kinnitamine

0000104287_001

> Kinnitage dokkimisjaam nelja pinnasenae-
laga (8) maapinna kiilge.

Piiramistraadi sisestamine

.

> Pistke traadi esiots (9) paremasse labi-
viiku (10) ja tdmmake traat labi.
Piiramistraat (9) lukatakse dokkimisjaama
sees Ulespoole.

0458-075-9501-A

eesti

0000099959_001

> Vedage piiramistraati nii kaugele valja, kuni
see ulatub a = 32 cm (Lange: 1x IMOW®
Ruler) ulatuses Ulespoole.

0000100402_001

> Margistage traadi esiots (9) korpuse lahedu-
ses sobiva kaablimargistuse (11) abil.
Margistamine lihtsustab hilisemat ihendamist
oige klemmi kulge.

7.4 Dokkimisjaama llesseadmine
niitmispinnal

0000099960_001

> Vedage piiramistraat (1) selliselt pdhjaplaadi
sisse, et see asuks lapikult kaablikanalis ja
oleks konksuga (2) fikseeritud.

0000100294_001

3)

kiilge kinnitusnaela (4) abil.

Kui dokkimisjaam asub seina vastas:
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0000099961_001

> Veedage piiramistraat (1) 32 cm (pikkus:
1x iIMOW® Ruler) ulatuses pdhjaplaadilt (3)
kiljele valja.

> Vedage piiramistraat (1) paralleelselt pohja-
plaadiga (3) niitmispinna serva juurde ja saili-
tage vahekaugus seinast 32 cm (pikkus:
1x iIMOW® Ruler).

> Vedage piiramistraat (1) paripaeva Umber niit-
mispinna, [ 8.

Kui dokkimisjaam asub piirneval, sdidetaval pin-
nal:

0000100296_001

> Veedage piiramistraat (1) 32 cm (pikkus:
1x iIMOW® Ruler) ulatuses pdhjaplaadilt (3)
kiljele valja.

> Vedage piiramistraat (1) paralleelselt pdhja-
plaadiga (3) niitmispinna serva juurde.

> Vedage piiramistraat (1) paripaeva imber niit-
mispinna, [ 8.

Kui dokkimisjaam asub osalliselt peenral ja osali-
selt niitmispinnal:

0000099964_001

> Vedage piiramistraat (1) pohjaplaadilt (3) kul-
jele vélja ja sailitage vahekaugus 32 cm (pik-
kus: 1x iIMOW® Ruler) paralleelselt peenraga.

> Vedage piiramistraat (1) paripaeva umber niit-
mispinna, EJ 8.
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7 Dokkimisjaama llesseadmine

Kui dokkimisjaam asub osaliselt sdidetaval pin-
nal ja osaliselt niitmispinnal:

0000100397_001

> Vedage piiramistraat (1) pdhjaplaadilt (3) kiil-
jele vélja ja paigaldage piki sdidetavat pinda.

> Vedage piiramistraat (1) paripdeva tmber niit-
mispinna, E1 8.

7.5 Dokkimisjaama lilesseadmine
niitmispinnast véljaspool

0000099960_001

> Vedage piiramistraat (1) selliselt pohjaplaadi
sisse, et see asuks lapikult kaablikanalis ja
oleks konksuga (2) fikseeritud.

0000104288_001

AN

> Juhtige piiramistraat (1) pikkusega b =2,0 cm
pohjaplaadist (3) valja ja kinnitage kinnitus-
naela (4) abil.

3
8
P
2
~ §
3
8
g
8
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8 Piiramistraadi vedamine

> Juhtige piiramistraat (1) ettepoole niitmispinna
juurde.
Oige kaugus niitmispinna servast oleneb sel-
lest, kas niitmispinna serv on sdidetav voib
tuleb sailitada vahekaugus a = 32 cm (pikkus:
1x iMOW® Ruler).

> Vedage piiramistraat (1) paripaeva Umber niit-
mispinna, E1 8.

7.6 Dokkimisjaama llesseadmine
niitmispinna keskel

> Vedage piiramistraat (1) selliselt pdhjaplaadi
sisse, et see asuks lapikult kaablikanalis ja
oleks konksuga (2) fikseeritud.

0000099960_001

0000100294_001

> Kinnitage piiramistraat (1) otse p&hjaplaadi (3)
kilge kinnitusnaela (4) abil.

0000100048_001

0458-075-9501-A

eesti

> Vedage piiramistraat (1) vahemalt 32 cm (pik-
kus: 1x iIMOW® Ruler) ulatuses p&hjaplaa-
dilt (3) kuljele valja.

> Vedage piiramistraat (1) véhemalta =2 m
kaugusele pohjaplaadi (3) taha.

> Vedage piiramistraat (1) keskelt dokkimis-
jaama tagant niitmispinna serva juurde.
Jargida tuleb diget kaugust niitmispinna ser-
vast, olenevalt piirnevast pinnast.

> Vedage piiramistraat (1) paripaeva imber niit-
mispinna, 1 8.

8 Piiramistraadi vedamine
8.1 Uldnduded

Piiramistraadi ja juhttraadi paigutuse kontrolli-
mine niitmispinnal

0000099843_001

> Veenduge, piki niitmispind oleks piiramistraadi
ja juhttraadi Umbruses jargmises ulatuses
tasane ja voimalikult takistustevaba:
Piiramistraat (1)
— valjapoole: a = 32 cm (pikkus: 1x IMOW®
Ruler)
— sissepoole:b=1,2m
Juhttraat (2)
— paremale dokkimisjaama suunas: a = 32 cm
(pikkus: 1x IMOW® Ruler)
— vasakule dokkimisjaama suunas: ¢ =1,2 m

Piiramistraadi vedamine

> Vedage piiramistraat paripdeva, alustades
dokkimisjaamast.

> Arge murdke, Idigake, pingutage ega ristake
piiramistraati.
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> Veenduge, et piiramistraat ei ristuks juhttraa-
diga.
> Erand: teeraja paigaldamisel peab juhttraat

ristuma piiramistraadiga.

> Hoidke koérvalasuvatest niiduroboti paigaldis-
test minimaalset vahekaugust 1 m.

> Veenduge, et piiramistraadi pikkust ei Uletata:
- iIMOW® 3: 200 m
— iIMOW® 4: 300 m

> Arge vedage piiramistraati ja juhttraati erineva-
telt sigavustelt.

Piiramistraadi ja juhttraadi kinnitamine

0000100053_001

Al %A
> Kinnitage piiramistraat ja juhttraat kinnitus-

naelte abil selliselt, et oleks taidetud jargmised

tingimused:

— Kinnitusnaelte vaheline kaugus on maksi-
maalselta=1m.

— Piiramistraat ja juhttraat asub kogu pikkuses
lamedalt vastu maapinda.

— Kinnitusnaelad on I6puni sisse surutud.

Varutraadi paigaldamine

Varutraat aitab traadipaigaldust korrigeerida ja

jatab manguruumi tulevaste kohanduste jaoks.

Naited:

— Peenart laiendatakse ja see tuleb uuesti piirit-
leda.

— Po66sad kasvavad ja piiramistraat tuleb vedada
suurema kaarega Umber taimestiku.

— Piiramistraat on dokkimisjaamal liiga lihike-
seks I6igatud ja seda ei saa Uhendada.

Uhe v&i mitu varutraati saab sisse planeerida ja
paigaldada.

162

8 Piiramistraadi vedamine

> Vedage piiramistraat a = 1 m pikkuses paral-
leelselt ja tihedalt traadi korval 2 kinnitusnaela
Umber, ilma et piiramistraadid ristuksid.

> Kinnitage varutraat keskelt veel kahe kinnitus-
naela abil.

8.2 Juhttraadi planeerimine ja piira-
mistraadi ihenduskoha paigal-
damine

Uhe v&i mitme juhttraadi paigaldamisel tuleb eel-
nevalt hoolikalt planeerida. Juba piiramistraadi
vedamisel tuleb arvesse vétta kdikide juhttraatide
asukohta. Paigaldada tuleb vahemalt Uks juht-
traat, vdimalik on paigaldada kaks juhttraati.

0000100239_001

Juhttraat (1) taidab jargmiseid funktsioone:

— Orienteerumine koju soitmiseks dokkimis-
jaama (2)

— Alguspunkti soitmine (3)

— Niitmispinna jaotamine tsoonideks (A ja B)

Juhttraat (1) veetakse alates dokkimisjaamast (2)
18bi niitmispinna ja Uhendatakse véimalikult kau-
gel asuvas kohas Umbritseva piiramistraa-

diga (4). 2 10.1

000100423_001

90°(

> Planeerige juhttraat selliselt, et oleks taidetud
jargmised tingimused:

— Juhttraat veetakse pikkuses a =2 m otse dok-
kimisjaama juurest niitmispinnale.

— Minimaalne kaugus juhttraadi ja Gmbritseva
piiramistraadi vahel on b = 27,5 cm

— Juhttraat veetakse minimaalse vahekaugu-

sega ¢ = 32 cm (pikkus: 1x iMOW® Ruler) otse

ja taisnurga all piiramistraadi juurde ning

Uhendatakse.

0458-075-9501-A



8 Piiramistraadi vedamine

0000100417_004

— Juhttraat ei tohi ristuda tokestatud ala then-
duskohaga.

— Juhttraati ei tohi Ghendada nurgas piiramis-
traadi kilge.

— Juhttraati ei tohi Ghendada piiratud ala piira-
mistraadi kulge.

— Juhttraat ei tohi ristuda piiramistraadiga.
Erand: teeraja paigaldamisel peab juhttraat
ristuma piiramistraadiga.

— Juhttraati ei tohi murda ega pingutada ning
see ei tohi iseendaga ristuda.

0000100229_003

Umbritseva piiramistraadi (4) paigaldamisel tuleb

paigaldada juhttraadi Uhenduskonht:

> Kinnitage piiramistraat (4) ettendhtud kohta-
des kinnitusnaela (5) abil.

> Paigutage piiramistraat (4) aasana pikkusega
d = 15 cm ja kinnitage veel Uhe kinnitus-
naela (5) abil.

0458-075-9501-A
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> Loigake piiramistraat (4) traataasa I6pus nt
kiilglikuri abil labi.
Péarast paigaldamise I6puleviimist Ghenda-
takse traadiotsad juhttraadiga. £ 10.1

> Vedage piiramistraat (4) edasi imber niitmis-
pinna.

8.3 Nurgad
90°-kraadised nurgad

90° nurgad saab jaotada kaheks 45° nurgaks.
Seeldbi muudab niidurobot sellel alal oma liik-
umissuunda Uhtlasemalt, mitte jarskude liigutus-
tega.

3
0000100400_001

f R =

> Vedage piiramistraat nurgas vahemalt 32 c
(pikkus: 1x IMOW® Ruler) ulatuses péikisuu-
nas.

Terava tipuga nurgad < 90°

Jaotage terava tipuga nurgad < 90° kaheks nur-
gaks. Seeldbi muudab niidurobot sellel alal oma
likumissuunda Uhtlasemalt, mitte jarskude liigu-
tustega.
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A

> Veenduge, et terava tipuga nurgad ei oleks
alla 90°.
> Kui nurk jaab alla 90°: jaotage nurk.
> Paigaldage Uks Ule 90° nurk. Seejarel
vedage piiramistraat vahemalt 32 cm (pik-
kus: 1x iIMOW® Ruler) ulatuses sirgelt.
> Seejarel paigaldage Ule 90° nurk. Seejarel
vedage piiramistraat vahemalt 32 cm (pik-
kus: 1x iIMOW® Ruler) ulatuses sirgelt.

84 Sobidetav pind

Niidurobot voib sbita otse niitmispinnaga piirne-
vatele pindadele, kui kdrguse erinevus sdidetava
pinna ja niitmispinna vahel ei Uleta 1,5 cm. Alus-
pind peab olema kdva ja takistusteta.

Naited:

— Terrass

— Sillutatud tee

— Haljasala serva kivid voi plaadid

Piiramistraadi vaike kaugus sodidetavast pinnast
vbimaldab servadeta niitmist.

0000100057_002

> Vedage piiramistraat iima vahekauguseta
paralleelselt sdidetava pinnaga.
Maksimaalne kdrguse erinevus sdidetava
pinna ja niitmispinna vahel on a = 1,5 cm
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8.5 Mittesdidetav pind

Pind ei ole sdidetav, kui maapinna l&heduses
olevad takistused ulatuvad niitmispinnale, kui
aluspind pole kdva voi on vaga ebatasane ning
kui kérguse erinevus niitmispinna ja piirneva
pinna vahel lletab 1,5 cm.

Naited:

— Mudr véi tara

— Hekk voi pddsad madalate okstega

— Kiviktaimla voi kruusatee

— Valjatungivate puujuurtega voi ebatasane pind

\

0000099948_002

> Vedage piiramistraat 32 cm (pikkus:
1x iIMOW® Ruler) kaugusel paralleelselt mitte-
soidetava pinnaga.

> Kui niitmispinnal on mittesdidetav pind: piirit-
lege mittesdidetav pind tokestatud alana.

8.6 Veepind

Veepindadest tuleb sailitada suuremat traadi
vahekaugust, kui veepind pole niitmispinnast pii-
ritletud kdva ja vahemalt 10 cm kdrguse takis-
tuse abil.

Naited:

— Aiatiik

— Bassein

— Oja voi vooluveekogu

0000100062_002

\.

> Vedage piiramistraat a = 1 m kaugusel médda
kaldaserva.

> Kui niitmispinnal asub veepind: piiritlege vee-
pind tokestatud alana.

8.7 Kukkumisserv

Kukkumisservadest tuleb sailitada suuremat
traadi vahekaugust, kui kukkumisserv pole niit-

0458-075-9501-A



8 Piiramistraadi vedamine

mispinnast piiritletud kdva ja vahemalt 10 cm
kérguse takistuse abil.

Naited:

— Trepp

— Tugisein

— Astmeline ndlv

"Iiiiiiiiiii%ilb
= Y

a———

0000100063_002

> Vedage piiramistraat a = 1 m kaugusel médda
kukkumisserva.

8.8 Tokestatud ala

Alad niitmispinnal, kuhu niidurobot ei saa voi ei
tohi sbita, tuleb piiritleda tokestatud alana.
Naited:
— Peenar ilma kéva ja vahemalt 10 cm kdrge
piirdeta
— Aiatiik voi bassein ilma kdva ja vahemalt
10 cm koérguse piirdeta
— Takistused, mida ei tohi puudutada
— Takistused, mis pole piisavalt kdvad
— Takistused, mis on madalamad kui 10 cm

Jouliseks niitmiseks ei tohi tdkestatud alad olla
sissepoole kaarduva kujuga.

b7

> Vedage piiramistraat (1) servast eemale
tokestatud ala suunas. Veenduge, et tokesta-
tud ala puhul jargitaks jargmiseid méétmeid:

0000100055_001

0458-075-9501-A
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— Minimaalne kaugus teistest piiramistraati-
desta =55cm

— Traadi vahekaugus b = 32 cm (pikkus:
1x iIMOW® Ruler) (veepindade ja kukkumis-
servade puhul b =1 m)

— tokestatud ala minimaalne 1abimdot 64 cm
(Pikkus: 2x IMOW® Ruler)

0000100232_001

> Vedage piiramistraat (1) Umber piiritletava ala.

> Vedage piiramistraat (1) paralleelselt ja tihe-
dalt Uksteise korval tagasi serva juurde, iima
et piiramistraadid ristuksid.

8.9 Kova takistus

Kdéva takistust niitmispinnal pole tarvis tokestatud
alana piiritleda, kui takistus on véhemalt 10 cm
kdrgune. Takistus tuvastatakse ultraheliandurite
ja 166gianduri abil.

0000100064_001

> Kdva takistust kdrgusega véahemalt a = 10 cm
pole tarvis piiritleda.
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8.10 Kitsaskoht
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Niidurobot s6idab koikidesse kitsaskohtadesse,

kui sailitatakse minimaalne vahekaugus (a) piira-

mistraatide (1) vahel.

> Vedage piiramistraat (1), nagu naidatud, ja
tagage, et peetaks kinni jargmistest mdotme-
test:

— Minimaalne vahekaugus piiramistraatide (1)
vahel kitsaskohas: a=2m

— Kui kitsaskohta piiravad kiilgmised takistused:
lisage vahekaugusele b = 32 cm (pikkus:
1x iIMOW® Ruler)

> Kui minmaalne vahekaugus a = 2 m piiramis-
traatide (1) vahel on vaiksem:
Vedage Uks juhttraat keskelt 1abi kitsaskoha.

Juhttraadiga kitsaskoht

8 Piiramistraadi vedamine

> Vedage piiramistraat (1), nagu naidatud, ja
tagage, et peetaks kinni jargmistest mootme-
test:

— Minimaalne vahekaugus piiramistraatide (1)
vahel kitsaskohas: a = 55 m

— Kui kitsaskohta piiravad kulgmised takistused:
lisage vahekaugusele b = 32 cm (pikkus:
1x iIMOW® Ruler)

> Vedage juhttraat (2) keskelt 1abi kitsaskoha.

> Kui kilgmine vahekaugus on alla b = 32 cm
(pikkus: 1x IMOW® Ruler): paigaldage tee-
rada, et niidurobotit saaks juhtida teisele niit-
mispinnale [ 8.11 voi et eraldada kitsaskoha
ala niitmispinnast.

8.11

Talitluse kirjeldus

|

2 o
%’3_A S 7 B
I

Teeraja (1) abil saab kitsaskohti Uletada voi Ule-
sOidukohti luua. Teerada jagab niitmispinna pea-
miseks niitmispinnaks (A) ja taiendavaks niitmis-
pinnaga (B).

Teerada

0000100066_004

Piiramistraat (2) veetakse ilma katkestusteta.
See moodustab Ulesdidukoha tleminekul peami-
selt niitmispinnalt (A) niitmispinnale (B).

0000100418_002

Juhttraat (2) juhib niiduroboti labi kitsaskoha, kui
sailitatakse minimaalne vahekaugus (a) piiramis-
traatide (1) vahel.

Kasutuselevotmise I6puleviimiseks tuleb algus-
punkt (3) seada kitsaskoha taha ja maarata selle
juurde soéitmise sagedus. Vastasel juhul ei sdida
niidurobot 18bi kitsaskoha. Alguspunkte saab
seadistada rakenduse ,MY iMOW®* abil.
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Traadiaasad (4) annavad niidurobotile marku, et
teerada algab vai 16peb.

Teerajal tuleb vedada juhttraat (3) keskelt.

Parast teerada tuleb niitmispinnale (B) maarata
alguspunkt (5). Vastasel juhul ei séida niidurobot
peamiselt niitmispinnalt (A) labi teeraja niitmis-
pinnale (B). Alguspunkte ja nende juurde séit-
mise sagedust saab seadistada rakenduse

,MY iMOW®* abil.
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8 Piiramistraadi vedamine eesti
Teeraja piires ei niideta. Teeraja loomine
Uldnduded P
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> Tehke kindlaks, et jargmised tingimused on
taidetud:

— Minimaalne traadiaasade (4) vaheline kau-
gus on vahemalt a = 64 cm (Pikkus: 2x
iMOW® Ruler).

— Piiramistraatide (2) vaheline kaugus on
vahemalt b = 55 cm.

A

~ >~ C

0000100067_001

N

— Kulgmiste takistuste vaheline kaugus on

"+ > Juhtige piiramistraat (2) peamisest niitmispin-
vahemalt c = 10 cm.

nast (A) niitmispinnale (B), nagu on naidatud.
- ] > Kui teerada on asetatud kaarekujuliselt:
A ¢ ) B vedage piiramistraat (2) sirgelt algusest [6puni
¢ )
St

pikkusega a = 64 cm (pikkus: 2x IMOW® iRu-
X ler) ning niitmispinna suhtes taisnurga all
e 90°)
3 (90%).

‘\: IH — I . > Viige piiramistraat (2) paripdeva umber niitmis-
90 ERESA L X, 90 g pinna (B) ja tagasi teerajale.
C ) ]

[Q N

(\,\,\,\)\k,\.@\,\«)\(‘)

> Tehke kindlaks, et jargmised tingimused on
taidetud:

— Juhttraadi (3) saab vedada teeraja eest
vahemalt d = 32 cm (pikkus: 1x iIMOW® iRu-
ler) pikkusesse sirgelt ja taisnurga (90°) all
teeraja juurde.

— Juhttraadi (3) saab vedada parast teerada
vahemalt e = 2 m pikkusesse sirgelt ja tais-
nurga (90°) all teerajast eemale niitmispin-
nale (B).

> Kui vahemaid ja pikkusi ei ole voimalik saili-
tada, tuleb niitmispind (B) eraldada peamisest
niitmispinnast (A) ja luua korvalpind.

0000101477_001

Uksteise lahedal 32 cm pikkuseks (pikkus: 1x
iIMOW® Ruler), iima et piiramistraadid ristuk-
sid.

> Vedage piiramistraat (2) paralleelselt vahe-
maaga min 55 cm peamise niitmispinna (A)
suunas.
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> Viige piiramistraat (2) paralleelselt ja tihedalt
Uksteise lahedal 32 cm pikkusega (pikkus: 1x
iIMOW® Ruler) peamise niitmispinna (A)
juurde, ilma et piiramistraadid ristuksid.

> Kui teerada on asetatud kaarekujuliselt:
vedage piiramistraat (2) sirgelt algusest I6puni
pikkusega a = 64 cm (pikkus: 2x IMOW® iRu-
ler) ning niitmispinna suhtes taisnurga all
(90°).

> Lopetage traadi vedamine peamisel niitmisalal
(A).
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> Vedage juhttraati (3) peamisel niitmispinnal
(A) vahemalt ¢ = 32 cm pikkuselt (pikkus: 1x
iIMOW® iRuler) sirgelt ja teeraja suhtes tais-
nurga (90°) all.

> Vedage juhttraat teeraja suhtes keskelt.

> Vedage juhttraat (3) parast teerada véhemalt
d = 2 m pikkuselt otse ja niitmispinna (B) suh-
tes taisnurga all (90°).

8.12  Tousud/kallakud

Niidurobot saab séita ja niita kuni 45 % kallaku-
tel. IMOW® veorataste abil saab séita ja niita
kuni 50 % kallakutel. iMOW® veorattad on saa-
daval tarvikuna.

0000099969_001

8 Piiramistraadi vedamine

> Kui niitmispinnal on kuni 27 % tdus/kallak: pai-
galdage piiramistraat tavapéaraselt.

j n—
¥

(Ot

0

.
0000100399_001
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> Kui niitmispinnal on Ule 27 % tous/kallak: pai-
galdage tousu/kallaku ees piiramistraat vahe-
kaugusega a = vahemalt 1,20 m.

> Et niidurobot saaks séita lleminekule tasase
pinna ja téusu/languse vahel, peab tlemineku
raadius olema selline, et selle pikkusel b =1 m
ei Uletataks kaugust maapinnast ¢ = 10 cm.

8.13 Korvalpind

Niidurobot ei saa ise kérvalpinnale soita. Klient
peab niiduroboti kdrvalpinnale asetama.

Kdrvalpinnal ei tohi olla paigaldatud juhttraati.

Sl e

0000099951_004

> Vedage ja paigaldage piiramistraat (1) peami-
selt pinnalt (A) korvalpinnale (B).
Minimaalne kaugus piiramistraatidest
a =64 cm (Pikkus: 2x IMOW® Ruler)

> Veenduge, et piiramistraadi pikkust ei Uletata:
— iIMOW® 3: 200 m
— iIMOW® 4: 300 m

> Vedage piiramistraat (1) paralleelselt ja tihe-
dalt traadi korval tagasi niitmispinnale (A), ilma
et piiramistraadid ristuks.
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9 Piiramistraadi vedamise |6puleviimine
8.14  Viike niitmispind

Vaikese niitmispinna korral, mille jaoks on tarvis
vahem kui 20 m piiramistraati, tuleb kasutada
vaikepinna moodulit STIHL AKM 100.

STIHL AKM 100 stabiliseerib traadisignaali ja
seotakse traadi Uhendusklemmide abil piiramis-
traadi kilge.

9 Piiramistraadi vedamise
I6puleviimine
9.1 Piiramistraadi vedamise I6pule-
viimine
Dokkimisjaam niitmispinna serval, dokkimisjaam
murupinna serval

0000100243_001

> Kinnitage piiramistraat (1) otse pohjaplaadi (2)
kllge kinnitusnaela (3) abil.

> Mootke piiramistraadiga (1) valja kaks pohja-
plaadi (2) laiust ja seejarel I6igake piiramis-
traat (1) kilglikuriga labi.

0000100404_001

— %

> Vedage piiramistraat (1) selliselt pohjaplaadi
sisse, et see asuks lapikult kaablikanalis ja
oleks konksuga (4) fikseeritud.

0000100245_001
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> Pistke piiramistraat (1) vasakusse labiviiku (5)
ja tbmmake labi.

Traadiots (1) likatakse dokkimisjaama sees

Ulespoole.

0000100246_001

> Margistage traadiots (1) korpuse laheduses
sobiva kaablimargistuse (6) abil.

Dokkimisjaam niitmispinnast véljaspool

0000104290_001

> Juhtige piiramistraat (1) tihedalt juba paigalda-
tud piiramistraadi korvalt ja kinnitage kinnitus-
naela (2) abil.

0000104291_001

> Vedage piiramistraat (1) tihedalt ja paralleel-
selt teise piiramistraadi kdrval 32 cm (pikkus:
1x iIMOW® Ruler) pikkuses tagasi dokkimis-
jaama juurde, ilma et piiramistraadid ristuksid.

> Juhtige piiramistraat (1) pikkusega a = 55 cm
tagasi serva juurde ja edasi pdhjaplaadi (3)
juurde.
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0000104515_001

> Kinnitage piiramistraat (1) kaablikanali kdrgu-
sel kinnitusnaela (4) abil.

> Mootke piiramistraadiga (1) valja kaks pdhja-
plaadi (3) laiust ja seejarel I6igake piiramis-
traat (1) kilglikuriga labi.

0000100415_001

> Vedage piiramistraat (1) selliselt pohjaplaadi
sisse, et see asuks lapikult kaablikanalis ja
oleks konksuga (5) fikseeritud.

0000100424_001

> Pistke piiramistraat (1) vasakusse labiviiku (6)
ja tdmmake labi.

Traadiots (1) likatakse dokkimisjaama sees

Ulespoole.

0000100416_001

> Margistage traadiots (1) korpuse laheduses
sobiva kaablimargistuse (7) abil.

Kasutuselevétmise jarel tuleb tingimata méaarata
niitmispinna alguspunkt. Vastasel juhul ei sdida
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9 Piiramistraadi vedamise I6puleviimine

niidurobot niitmispinnale. Alguspunkte ja nende
juurde so6itmise sagedust saab seadistada raken-
duse ,MY iMOW®* abil.

Dokkimisjaama Ulesseadmine niitmispinna kes-
kel

0000100252_001

> Vedage piiramistraat (1) tihedalt juba paigal-
datud piiramistraadi korvalt.

> Vedage piiramistraat (1) tihedalt ja paralleel-
selt teise piiramistraadi korval tagasi dokkimis-
jaama juurde, ilma et piiramistraadid ristuksid.

> Vedage piiramistraat (1) 32 cm kauguselt (pik-
kus: 1x iMOW® Ruler) imber pdhjaplaadi (3)
ettepoole.

0000100243_001

> Kinnitage piiramistraat (1) otse pohjaplaadi (2)
kilge kinnitusnaela (3) abil.

> Modtke piiramistraadiga (1) valja kaks pohja-
plaadi (2) laiust ja seejarel I16igake piiramis-
traat (1) kulglikuriga labi.
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10 Juhttraadi vedamine

eesti

0000100404_001

Vgl

> Vedage piiramistraat (1) selliselt pohjaplaadi
sisse, et see asuks lapikult kaablikanalis ja
oleks konksuga (4) fikseeritud.

0000100245_001

> Pistke piiramistraat (1) vasakusse labiviiku (5)
ja tdmmake 1abi.

Traadiots (1) likatakse dokkimisjaama sees

Ulespoole.

0000100246_001

> Margistage traadiots (1) korpuse l&heduses
sobiva kaablimargistuse (6) abil.

10 Juhttraadi vedamine
10.1

Juba piiramistraadi vedamisel tuleb arvesse

votta kdikide juhttraatide asukohta.

> Jargige juhtraadi vedamise Uldiseid nduded
8.2.

Juhttraadi vedamine

0458-075-9501-A

> Pistke juhttraadi (1) algus keskmisesse labi-
viiku (2) ja tdmmake labi.

Juhttraat (1) likatakse dokkimisjaama sees
Ulespoole.

0000100236_001

\//Nt& —

> Vedage juhttraati (1) nii kaugele valja, kuni
see ulatub a = 32 cm (Lange: 1x iMOW®
Ruler) ulatuses Ulespoole.

0000100405_001

> Margistage juhttraat (1) korpuse l&dheduses
sobiva kaabliméargistuse (3) abil.
Margistamine lihtsustab hilisemat ihendamist
oige klemmi kulge.

0000100238_001

(1) selliselt pohjaplaadi sisse,
et see asuks lapikult kaablikanalis ja oleks
konksuga (4) fikseeritud.
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0000100406_001

> Kinnitage juhttraat (1) otse pohjaplaadi (5)
kllge kinnitusnaela (6) abil.

8
8
8
s
8
8
8

> Vedage juhttraat (1) pikkuses b = 2 m sirgelt ja
taisnurga (90°) all dokkimisjaama juurest niit-
mispinnale.

> Vedage juhttraat (1) traadiaasa (7) poole
modda niitmispinna serva. Kaugus Umbritse-
vast piiramistraadist (8) peab olema vahemalt
c=27,5cm.

0000100069_001

> Kallakutel vedage juhttraat diagonaalselt. Kau

gus piiramistraadist peab olema vahemalt
c=27,5cm.

0000100230_001

> Vedage juhttraat (1) véhemalt 32 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) pikkuses sirgelt ja tais-
nurga (90°) all traadiaasa (7) juurde.
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11 Dokkimisjaama elektriline ihendamine

> Vedage juhttraat (1) keskelt labi traa-
diaasa (7).

> Loigake juhttraat (1) traataasa (7) 16pus kul-
gloikuri abil 1abi ja 16igake koik traadiotsad
samale pikkusele.

0000100233_001

> Pistke piiramistraatide (8) ja juhttraadi (1)
otsad kuni I6puni traadi Ghendusklemmi (9)
sisse.

Traadiotsi ei tohi isoleerida.

> Suruge traadi thendusklemm (1) tangidega

kuni 16puni kokku.

0000100231_001

> Vedage piiramistraadid (8) ja juhttraat (1)
paralleelselt ja tihedalt Uksteise korval, ilma et
traadid ristuks.

> Kinnitage traadid taiendavate kinnitusnael-
tega.

11 Dokkimisjaama elektriline
uhendamine

Piiramistraadi ja juhttraadi
tihendamine

11.1

0000100247_005

> Pingutage veidi traadiotsi (1) ja 16igake piki
serva (2) kulgldikuri abil maha.
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11 Dokkimisjaama elektriline Ghendamine

eesti

0000100248_001

0000100293_001

R o N

> Isoleerige tradiotsad a = 10 mm ulatuses.
> Keerutage juhtmetraadid selliselt kokku, et
Uksikud juhtmetraadid ei ulatuks valja.
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> Uhendage mérgistatud traadiotsad vastavate
klemmide kdlge.

> Klappige vastava klemmi (3) hoob tahapoole
lahti.

> Pistke isoleeritud traadiotsad vastava klemmi
sisse ja klappige hoob (3) sulgemiseks taas
ettepoole.

> Fikseerige piiramistraadid ja juhttraat kaabli-
hoidikutes, nagu néidatud, ja suruge paremale
kiljele.

0000100253_001

=

d TN
> Klappige kate (4) ettepoole.
Kate (4) fikseerub kuuldavalt ja tuntavalt.
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> Pange kattepaneel (5) peale.
Kattepaneel (5) fikseerub kuuldavalt.

11.2 Laadimisjuhtme vedamine ja

adapteri ihendamine

vrrwa wmirn f

Voo

\
0000104292_001

> Vedage laadimiskaabel (1) adapteri (2) asu-
koha juurde.

> Valige adapteri (2) asukoht selliselt, et oleks
téidetud jargmised tingimused:

— Adapter (2) ja thendusjuhe asuvad niitmis-
pinnast valjaspool.

— Sobiv pistikupesa asub adapteri (2) ulatus-
kauguses.

— Adapter (2) on tasasel ja mitte pUsivalt mar-
jal pinnal.

— Adapter (2) tostetakse maapinnalt tles, kui
see voib olla pikaajaliselt margades tingi-
mustes.

— Vaéimaluse korral: asukoht on kaitstud ilmas-
tikutingimuste eest ja asub varjus.
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> Vedage laadimiskaabel nii, et on taidetud jarg-

mised tingimused:

— Laadimiskaabel (1) asub valjaspool niitmis-
piirkonda.

— Laadimiskaabel (1) on veetud selliselt, et
inimesed ei saa selle otsa komistada.

— Laadimiskaabel (1) pole pingul ega s6Imes.

— Laadimiskaabel (1) on taielikult lahti keritud
ega asu dokkimisjaama all.

— Laadimiskaabel (1) ei leba pidevalt niiskel
aluspinnal.

Uhendage laadimiskaabel (1) adapteri (2) pis-

tikuga (3) nii, et see fikseeruks taielikult.

v

0000104293_001

> Pistke vorgupistik (4) digesti paigaldatud pisti-
kupessa (5).
LED dokkimisjaamal p&leb roheliselt.

11.3  Adapteri paigaldamine seinale

Adapterit saab paigaldada seina kiilge.

+

—

0000100290_003

> Paigaldage adapter nii, et oleks téidetud jarg-
mised tingimused:
— Kasutatakse sobivat kinnitusmaterjali.
— Adapter on horisontaalne.
Jargmistest vahekaugustest on kinni pee-
tud:
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12 Niiduroboti laadimine

— Adapter asub vdimalike elektripaigaldiste
piirkonnast (a) valjas.
— Sobiv pistikupesa asub adapteri ulatus-
kauguses.
— Voimaluse korral: asukoht on kaitstud ilmas-
tikutingimuste eest ja asub varjus.

12 Niiduroboti laadimine
12.1  Niiduroboti laadimine

Enne esimest kasutamist voi parast pikki t06-
pause (nt talvepausi) tuleb niidurobot taielikult
tais laadida. Sealjuures viib niidurobot labi sus-
teemi kaivitamise. Ststeemi kaivitamiseni voib
moni minut aega votta.

Parast susteemi kaivitamist saab niidurobot oma
positsiooni ja kellaaja. Arge kaivitage otse parast
sUsteemi kaivitamist Uhtegi niitmisprotsessi.

Laadimisaeg soltub erinevatest teguritest, nt aku
temperatuurist voi Umbrustemperatuurist. Opti-
maalse jdudluse tagamiseks jalgige soovitatud
temperatuurivahemikku, £ 23.7.

0000104294_001

> Lukake niidurobot kuni piirajani dokkimisjaama
sisse.

3
8
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LED (1) dokkimisjaamal pdleb valgelt.
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13 Bluetooth®-raadiosidelidese sulgemine

Seejarel hakkab LED (1) roheliselt vilkuma ja nii-
durobotit laetakse.

Kui LED (1) suttib korraks punaselt, on tegemist
rikkega, vt [ 22.1.

Niipea, kui niiduroboti valgusriba (2) naitab val-
get valgust, kaivitab niidurobot ststeemi.

Pérast susteemi kaivitamist sittib valgusriba (2)

LED valgena.

> Jatke niidurobot dokkimisjaamas seisma, kuni
see on taielikult tais laetud.
Dokkimisjaama LED (1) helendab valgelt, nii-
pea kui laadimine on I6ppenud.

Pérast esimest laadimist laeb niidurobot auto-
maatselt, niipea kui see niitmise |6ppedes dokki-
misjaama naaseb.

Energiat6hus laadimine

Niiduroboti aku voimalikult energiasaastlikuks
laadimiseks voib kéik niiduroboti ja dokkimis-
jaama mittevajalikud funktsioonid inaktiveerida.

0000104296_001

> Kui ,Juurdepaasufunktsioonid“ on
,MY iMOW® rakenduses aktiveeritud: inakti-
veerige ,Juurdepaasufunktsioonid®.

Vajutage uksteise jarel jargmist klahvikombinat-

siooni:

> Vajutage ,STOPP* (3).
Niidurobot peatatakse ja blokeeritakse

> Vajutage ,STOPP* (3) ja hoidke nii kaua all,
kuni valgusriba (4) poleb Uleni punaselt.

> Vajutage ,STOPP* (3).
Valgusriba (4) vilgub kaks korda. Niiduroboti
seadmeblokaad on aktiveeritud.

> Vajutage ,STOPP* (3) ja hoidke nii kaua all,
kuni valgusriba (4) poleb uleni punaselt ja see-
jarel vilgub kaks korda punaselt.
Reziim ,energiatdhus laadimine® on aktiveeri-
tud. Niiduroboti aku on taielikult laetud. K&ik
lisafunktsioonid on inaktiveeritud.

Parast laadimist tuleb niidurobot aktiveerida, et
see oleks taas tédvalmis:
> Vajutage nuppu ,START" (5).

Niidurobot on tédvalmis.
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13 Bluetooth®-raadiosideli-
dese sulgemine

Bluetooth®-raadiosideliidese
seadistamine

13.1

Niidurobot saadab regulaarselt vélja Bluetooth®-
signaali, et votta Uhendust mobiilse I6ppsead-
mega.

Selleks, et niidumootorit saaks kasutada, peab

Bluetooth®-raadiosideliides olema &pi

,MY IMOW®* kaudu salasdnaga kaitstud.

> Laadige alla rakendus ,MY iMOW®* mobiilse
I6ppseadme rakenduste poes ja looge
Account.

> Lisage niidurobot kontole.

> Jargige ekraanile kuvatavaid juhiseid ja
kaitske Bluetooth®-raadiosideliides parooli
abil.
Parast parooli maaramist saab mobiilse 16pp-
seadmega niiduroboitit juhtida ja konfiguree-
rida.

Teist mobiilset I6ppseadet saab lisada ainult
parast valitud parooli sisestamist. Sel moel on
niidurobot kaitstud volitamata juurdepaasu eest.

14 Valgustusmuster niidurobo-
til ja dokkimisjaamal
Valgusribad niidurobotil

14.1

0000104297_001

Valgusribad (1 ja 2) nditavad niiduroboti olekut
ja torkeid.

Eesmine valgusriba (1) on aktiivne Uksnes ole-
kuvahetusel ja helendab 20 sekundit.
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Valge valgustusmuster:

— Niitmisprotsess pole aktiveeritud.

Roheline valgustusmuster:

— Niitmisprotsess on aktiveeritud.

— Tagumine valgusriba (2) néitab niitmise pro-
gressi.

Punane valgustusmuster:

— Seadmeblokaad on aktiveeritud.

— Torketeade.

Sinine pdlemismuster - tagumisel valgusribal

(2):

— Niidurobotil on stisteemi varskendus.

Kui rakenduse ,MY iMOW®* saab aktiveerida
+Keskkonnaanimatsiooni“, pdleb eesmine val-
gusriba (1) pusivalt valgelt, kui niidurobot lii-
gub. Oleku vahetumisel tuhmub ,Keskkonnaa-
nimatsioon“ 20 minutiks.

14.2 LED dokkimisjaamal

LED (1) naitab dokkimisjaama olekut ja tor-

keid.

LED (1) poleb valgelt:

— Dokkimisjaam on td6valmis.

LED (1) vilgub roheliselt:

— Niidurobotit laetakse.

LED (1) pulseerib valgelt:

— Niidurobot asub dokkimisjaamas ja on t66-
valmis.

LED (1) pdleb roheliselt:

— Niidurobot ei ole dokkimisjaamas ja dokki-
misjaam to6tab nduetekohaselt.

LED (1) pdleb punaselt:

— On tekkinud torge.

LED (1) pdleb siniselt:

— Side niidurobotiga.
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15 Niiduroboti kasutamine ja seadistamine
15 Niiduroboti kasutamine ja
seadistamine

15.1  Juhtpaneel

Suruklahvide (1 kuni 5) abil saab niiduroboti
pohifunktsioone juhtida. Koiki funktsioone saab
kasutada rakenduse ,MY iMOW®* kaudu.

Niitmisprotsessi kaivitamine

> Vajutage ,START" (3).
Niidurobot alustab niitmisprotsessi ja p66rdub
seejarel automaatselt tagasi dokkimisjaama.

Niitmisprotsessi peatamine ja niiduroboti blokee-
rimine
> Vajutage ,STOPP* (1).
Niidurobot ja niiduseade seiskub. Niidurobot
blokeeritakse.

Niiduroboti saatmine dokkimisjaama
> Vajutage ,KODU" (4).
Niidurobot s6idab tagasi dokkimisjaama.

Niiduroboti lukust vabastamine
> Vajutage ,LUKK" (2).
> Vajutage kuvatud klahvikombinatsiooni.

Info vaatamine

> Vajutage ,INFO* (5).
Niidurobot valjastab helilisi marguandeid het-
keoleku kohta.

15.2 Rakendus ,MY iMOW®*

Niiduroboti mugavaks kasutamiseks on vajalik
rakenduse ,MY iIMOW®" kasutamine. Rakenduse
,MY iMOW®* abil saab niidurobotit juhtida ja sea-
distada.

Niidurobotit saab juhtmeta vorguiihenduse
(WLAN) ja mobilsidetihenduse v&i Bluetooth®-i
kaudu Ghendada mobiilse I6ppseadmega.
Lauaarvutilt saab niidurobotit juhtida ja seadis-
tada veebirakenduse ,MY iMOW® abil.

P&hifunktsioonid
— Niitmisprotsessi kaivitamine ja peatamine
— Niitmisplaan
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16 Niiduroboti peatamine ja seadmeblokaadi aktiveerimine

— Niitmisaegade seadistamine (assistendi
kaudu voi kasitsi)
— Alguspunktide maaramine (valikuline)
— Tsoonide valimine (valikuline)
— Loikekdrguse seadistamine
— Seadmele juurdepaas
— Kodupiirkonna seadistamine
— Alarmi seadistamine
— Serva optimeerimise sisselilitamine
— Traadi signaali kontrolli 1&biviimine
— Ohustikuanimatsiooni sisseliilitamine
— Meeldetuletuse "Kontrolli 16iketerasid" sisselu-
litamine
Kaugjuurdepaas niidurobotile juhtmevaba
vorgu (WLAN) kaudu
— Kaugjuurdepaas niidurobotile mobiilsidelihen-
duse kaudu
Abijuhis

Teave koduvdrguga iihendamiseks

iIMOW® saab integreerida koduvérku isiklikest
seadmetest eraldi, et suurendada andmeturvet.
Praegused WiFi-ruuterid pakuvad véimalust sea-
distada eraldi lisavork, nt loT-seadmetele moel-
dud WiFi voi kulalis-WiFi. Sellel pole hendust
isiklike andmete ega seadmetega.

WiFi-Uhendused peavad olema parooliga kaits-
tud. Parooli ei tohi anda kolmandatele osapool-
tele kasutamiseks.

WiFi-Uhenduste seadistamine ja ruuteri funktsio-
naalsus oleneb ruuteri tootjast.

16 Niiduroboti peatamine ja
seadmeblokaadi aktiveeri-
mine
Niiduroboti peatamine ja sead-
meblokaadi aktiveerimine

16.1

0458-075-9501-A

eesti

A ronat

® Kui niidurobotit ei peatata kdesolevas kasutus-

juhendis kirjeldatud viisil ega seisata seadme-

blokaadi aktiveerimise teel, vdib niidurobot

ettekavatsematult sisse lilituda. Inimesed voi-

vad raskesti vigastada saada ja tekkida voib

materiaalne kahju.

> Peatage niidurobot transportimise, hoiusta-
mise, puhastamise, hooldamise, remonti-
mise véi muutunud voi ootamatu kéitumise
korral ning aktiveerige seadmeblokaad.

0000104299_001

> Vajutage ,STOPP* (1).
Niidurobot peatatakse ja blokeeritakse.

> Vajutage ,STOPP* (1) ja hoidke nii kaua all,
kuni valgusriba (2) poleb Uleni punaselt.

> Vajutage ,STOPP* (1).
Valgusriba (2) vilgub kaks korda. Niiduroboti
seadmeblokaad on aktiveeritud. Niidurobotit
saab transportida, hoiustada, puhastada voi
hooldada.

17 Transportimine

17.1  Niiduroboti transportimine
> Peatage niidurobot ja aktiveerige seadmeblo-
kaad.

Niiduroboti kandmine

0000099953_001

> Kandke vastupidavast materjalist tdokindaid.

> Kandke niidurobotit, hoides eesmisest haarde-
kaepidemest (1) ja tagumisest haardekaepide-
mest (2).

Niiduroboti transportimine sdidukiga
> Kinnitage niidurobot nii, et see ei saaks Umber
kukkuda ega liikuda.
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17.2  Aku transportimine

Aku on niidurobotisse integreeritud ja seda tohib

maha monteerida ainult STIHLi esindus.

> Tehke kindlaks, et aku on ohutusnduetele vas-
tavas seisundis.

> Pakkige aku selliselt, et see ei saaks pakendis
likuda.

> Kindlustage pakend nii, et see ei saa liikuda.

Aku allub ohtlike kaupade transportimise néue-
tele. Aku on UN 3480 (litiumioonakud) kohaselt
liigitatud ja seda kontrolliti vastavalt URO kési-
raamatu ,Kontrollimised ja kriteeriumid osa lll
alaldigule 38.3.

Transpordieeskirjad on esitatud www.stihl.com/
safety-data-sheets all.

18 Sailitamine

18.1  Niiduroboti ettevalmistamine

hoiustamiseks

STIHL soovitab pikemate té6pauside, nt talve-

pausi korral viia niidurobot ,Talveunne®. ,Tal-

veuni“ inaktiveerib koik niiduroboti mittevajalikud

lisafunktsioonid ja tagab aku aeglase tiihjene-

mise.

> Kui ,Juurdepaasufunktsioonid” on rakenduses
MY iMOW® aktiveeritud: inaktiveerige ,Juur-
depaasufunktsioonid®.

> Kui niiduroboti laetuse tase on alla 50%, laa-
dige niidurobotit, kuni laetuse tase on lle 50%.

0000104300_001

> V6tke niidurobot dokkimisjaamast valja.

Vajutage Uksteise jarel jargmist klahvikombinat-

siooni:

> Vajutage ,STOPP* (1).
Niidurobot peatatakse ja blokeeritakse.

> Vajutage ,STOPP* (1) ja hoidke nii kaua all,
kuni valgusriba (2) pdleb dleni punaselt.

> Vajutage ,STOPP* (1).
Valgusriba (2) vilgub kaks korda. Niiduroboti
seadmeblokaad on aktiveeritud.

> Vajutage ,STOPP* (1) ja hoidke nii kaua all,
kuni valgusriba (2) poleb uleni punaselt ja see-
jarel vilgub kaks korda punaselt.
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18 Sailitamine

Reziim ,Talveuni® on aktiveeritud. Kdik lisa-
funktsioonid on inaktiveeritud.

Parast talvepausi tuleb niidurobot aktiveerida, et

see oleks taas téovalmis:

> Asetage niidurobot niitmispinnale.

> Vajutage ,START" (3).
Reziim "Talveuni" on inaktiveeritud ja niiduro-
bot on taas tédvalmis.

> Kui niidurobot ei reageeri, tuleb seda laadida:
niiduroboti laadimine [ 12.1.

18.2 Niiduroboti hoiustamine
> Hoidke niidurobotit nii, on taidetud jargmised
tingimused:
— Niidurobot on véljaspool laste kaeulatust.
— Niidurobot on puhas ja kuiv.
— Niidurobot on suletud ruumis.
— Niiduroboti aku on laetud.
— Niidurobotit ei hoita toodud temperatuuriva-
hemikust valjaspool, [ 23.6.
— Niidurobot voib Umber vajuda.
— Niidurobot ei saa veerema hakata.
— Niidurobot seisab horisontaalses asendis
ratastel.
— Niidurobotile pole pandud mingeid esemeid.

Niidurobotit voib hoiustada ka seinahoidikul. Sei-
nahoidik on saadaval lisatarvikuna.

JUHIS

m Kui niidurobotit ei hoiustata vastavalt kdesole-
vas kasutusjuhendis kirjeldatud tingimustele,
voib aku suvatlihjeneda ja seetéttu podrduma-
tult kahjustuda.
> Enne hoiulepanemist laadige niiduroboti

akut.

18.3  Dokkimisjaama, laadimiskaabli

ja adapteri hoiustamine

Pikematel té6pausidel, nt. talvepuhkus, voivad
dokkimisjaam, laadimiskaabel ja toiteplokk jaada
niitmispinnale.

> Témmake adapteri pistik pistikupesast valja.

> Kaitske vorgupistikut ilmastiku eest.

> Puhastage koiki komponente.

0458-075-9501-A
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19 Puhastamine

eesti

0000101180_001

0000100282_001

> Katke dokkimisjaam nt suure ambri voi mordi-
vanniga.

0000101181_001

> Kinnitage @mber v6i mdérdivann tihvtide abil
maa kulge.

Dokkimisjaama, laadimiskaabli ja adapteri maha-
monteerimine

Dokkimisjaama, laadimiskaabili ja toiteploki saab

eemaldada ka tarvikutena miudaval seinakon-

soolil hoidmiseks voi kui katmine pole véimalik.

» Tommake adapteri pistik pistikupesast valja.

> Puhastage koiki komponente.

> Lahutage laadimiskaabel dokkimisjaama ja
adapteri kiljest ning kerige kokku.

> V6tke adapter maha ja kerige thendusjuhe
kokku.

> Lahutage piiramistraat ja juhttraat dokkimis-
jaama kiljest.

> Maarige traadiotsad sisse, et kaitsta neid kor-
rosiooni ja ilmastikumdjude eest.

> Monteerige dokkimisjaam maha.

19 Puhastamine
19.1  Niiduroboti puhastamine

A HOIATUS

m | Siketerade I6ikeservad on teravad. Kasutaja
voib ennast Idigata.
» Kandke vastupidavast materjalist t60kin-
daid.

> Peatage niidurobot ja aktiveerige seadmeblo-
kaad.

0458-075-9501-A

> Haarake niidurobotil eesmisest haardekaepi-
demest (1) ja tagumisest haardekaepide-
mest (2) kinni.

> Asetage niidurobot kuljele ja kindlustage
Umberkukkumise vastu.

> Kontrollige diagnostikapesa korki (3) kahjus-
tuste ja kindla kinnituse suhtes.

> Kui noaketas (4) on tugevalt maardunud:
eemaldage noaketas (4).

0000100283_001

> Vabastage mustus puupulga véi pehme har-
jaga. Vajadusel kasutage pH-neutraalset
puhastusvahendit. STIHL soovitab STIHL Mul-
ticleani.

> Loputage lahtine mustus 6rna veejoaga maha.

Puhastage niiduroboti alumine osa niiske

lapiga.

Puhastage laadimiskontakte (5) niiske lapiga.

Puhastage kattepaneeli ja juhtpaneeli niiske

lapiga.

19.2

\

\

\

Dokkimisjaama, adapteri, laadi-
miskaabli ja pistikiilhenduste

puhastamine
» Tommake adapteri pistik pistikupesast valja.
> Puhastage dokkimisjaama, adapterit ja laadi-
miskaablit niiske lapiga.
> Vajaduse korral: eemaldage kinnijaanud
mustus pehme harjaga.
> Puhastage pistikiihendused kuiva, ebemevaba
lapiga.
> Vajaduse korral: eemaldage kinnijaanud
mustus pintsliga.
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20 Hooldus ja I6iketerade
vahetamine

20.1  Visuaalne kontroll
> Niiduroboti regulaarne kontroll:
— Laadimiskontaktide puhtus
— Kattepaneeli ja kaitseliistu kontrollimine kah-
justuste suhtes
— Rataste kerge liikuvuse kontrollimine
— Loiketerade kontrollimine kahjustuste, kulu-
mise, rebendite ja kerge liikuvuse suhtes.

0000100420_001

— Kontrollige noaketast kahjustuste ja kulu-
mise suhtes.
— Kui kulumismargistused (1) on labi kulu-
nud ja on tekkinud augud: vahetage niidu-
mehhanism valja.

0000102542_001

— Kontrollige L-polte (2) kahjustuste ja kulu-
mise suhtes.
— Kui L-poldid (2) on enam kui poole vorra
kulunud: asendage niidumehhanism.

0000100056_001

— Kontrollige diagnostikapesa korki (3) kahjus-
tuste ja kindla kinnituse suhtes.
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20 Hooldus ja I6iketerade vahetamine

20.2 Loiketerade vahetamine

A HOIATUS

m | Siketerade I6ikeservad on teravad. Kasutaja
voib ennast Idigata.
» Kandke vastupidavast materjalist t66kin-
daid.

> Peatage niidurobot ja aktiveerige seadmeblo-
kaad.

0000100258_001

> Haarake niidurobotil eesmisest haardekaepi-
demest (1) ja tagumisest haardekaepide-
mest (2) kinni.

> Keerake niidurobot tagurpidi.

0000100285_001

> Vajutage hooba (3) ja hoidke vajutatult.
> Keerake mutrit (4) nii kaua vastupaeva, kuni
selle saab maha vétta.

0000100286_001

> Vo6tke mutter (4) maha.
> Vo6tke noaketas (5) maha.

0458-075-9501-A
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0000104301_001

0000104303_001

> Liikake noahoidikut (6) noole suunas &'.
Noahoidik (6) on vabastatud.
> Votke noahoidik (6) maha.

0000104445_001

> Vabastage koik vanad |6iketerad (7).

=Y

@&

0000104302_001

> Puhastage noaketas (5), noahoidik (6) ja mut-
ter (4).

0000104446_001

> Kinnitage uued I6iketerad (8). Kasutage ainult
Uhte I6iketera L-poldi (9) kohta.
Terade suund on meelevaldne. Terasid saab
vabalt L-poldi Gmber liigutada.

0458-075-9501-A

> Pange noahoidik (6) peale.

> Liikake noahoidik (6) noole suunas & ja veen-
duge, et kdik kolm varrast (10) asuvad L-
poldi (9) all.
Noakandur (6) on lukustatud.

> Pange noaketas (5) niiduroboti peale.

> Keerake mutter (4) paripaeva peale.

> Keerake mutter (4) paripaeva tugevasti kinni.
Hoovad (3) fikseeruvad kuuldavalt.

21 Remontimine

21.1  Niiduroboti, aku, niidumehha-

nismi, dokkimisjaama ja adap-
teri remont

Kasutaja ei saa niidurobotit, akut, dokkimisjaama
ja adapterit ise remontida.

Kahjustatud voéi kulunud I6iketerad ja niidumeh-
hanismi saab vélja vahetada.
> Kui niidurobot, aku, dokkimisjaam, laadimis-
kaabel, adapter voi toitejuhe on kahjustatud:
arge kasutage niidurobotit, akut, dokkimis-
jaama, laadimiskaablit, adapterit voi toitejuhet
ja poérduge STIHLi esindusse.
> Kui I6iketera on kahjustatud voi kulunud:
> Peatage niidurobot ja aktiveerige seadme-
blokaad.
> Vahetage koik I6iketerad. Loiketerasid saab
teritada.
> Kui I6iketera voi selle L-poldid on kahjustatud
voi kulunud:
> Peatage niidurobot ja aktiveerige seadme-
blokaad.
> Vahetage niidumehhanism valja.
> Kui juhisesildid on loetamatud voi kahjustatud:
laske juhisesildid STIHLi esinduses valja
vahetada.

21.2 Piiramistraadi voi juhttraadi
pikendamine vdi parandamine

Piiramistraati voi juhttraati saab traadi thendus-
klemmide abil pikendada voi parandada.
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Traadi Uhendusklemmid on taidetud geeliga, val-
timaks traadiotste enneaegset kulumisst voi kor-

rosiooni.

> Veenduge, et piiramistraatide kogupikkus ei
Uletaks maksimumpikkust 850 m.

22 Rikete korvaldamine

Traadiotsi ei tohi isoleerida.
> Suruge traadi Gthendusklemm (1) tangidega

kuni 16puni kokku.

~K

0000100242_001

0000100060_001

> Pistke traadiotsad (2) traadi ihendus-

klemmi (1) sisse.

22 Rikete korvaldamine

221

Niiduroboti térgete kdrvaldamine

> Vedage piiramistraadid vahemalt a = 5 cm ula-
tuses paralleelselt ja tihedalt Uksteise korval,
ilma et piiramistraadid ristuksid.

kimisjaamal.

VOi

Torgete korvaldamiseks tehke jargmist.
> Jargige rakenduse ,MY iMOW®* juhiseid.

Enamikke térkeid kuvatakse rakenduses ,MY iMOW® ja punase valgusmustri abil niidurobotil véi dok-

> Vajutage suruklahvi ,INFO* juhtpaneelil ja jargige helilisi juhiseid.

Rike Valgusribad nii- | P6hjus Abindu
durobotil voi
dokkimisjaamal
Niidurobot jaab Aku on tuhi. > Veenduge, et piiramistraadi pikkust ei
koju dokkimis- Uletata:
jaama sdites - iMOW® 3: 200 m
seisma. — iIMOW® 4: 300 m
> Optimeerige juhttraadi paigutust.
> Paigaldage veel Uks juhttraat niitmispin-
nale.
> Pange niidurobot laadimiseks dokkimis-
jaama sisse.
> Voimaluse korral: paigutage dokkimis-
jaam kallakuga niitmispinnal nélva alumi-
sse piirkonda.
Niidurobot ei Valgusribad Niidurobot taaskaivi- |> Oodake, kuni taaskaivitumine on I6pule

alusta niitmis- pdlevad sinis- |tub. joudnud.
protsessi ootus- |elt. Seejarel alustab niidurobot automaatselt
paraselt. niitmisprotsessi.
Valgusribad Piiramistraadil voi > Veenduge, et piiramistraat ja juhttraat
pdlevad puna- |juhttraadil on tekkinud poleks kahjustatud.
selt. torge. > Veenduge, et piiramistraat voi juhttraat
LED dokkimis- oleks digesti dokkimisjaama kulge Ghen-
jaamal poleb datud.
punaselt. > Veenduge, et piiramistraat ja juhttraat
oleks oOigesti traadi Uhendusklemmi
kulge thendatud.
> Jéargige rakenduse ,MY iMOW®* juhi-
seid.
182 0458-075-9501-A




23 Tehnilised andmed eesti
Rike Valgusribad nii- |P6hjus Abindu

durobotil vai

dokkimisjaamal
Niidurobotit ei Valgusribad Niidurobotil, akul, > Veenduge, et dokkimisjaama ja niiduro-

laeta. polevad puna-

LED dokkimis- [rike.
jaamal poleb
punaselt.

adapteril voi dokkimis-
selt. jaamal on tekkinud > Veenduge, et soovituslikust tempera-

boti laadimiskontaktid oleksid puhtad.

tuurivahemikust peetakse kinni.

Jéargige rakenduse ,MY iMOW®* juhi-
seid.

Kui rike ei kao endiselt: arge proovige
niidurobotit edasi laadida, tdmmake
Uhendusjuhtme vorgupistik pistikupesast
vélja ja poé6rduge STIHLi esindusse.

A\

v

23 Tehnilised andmed

23.1  Niidurobot STIHL iMOW® 3.0
EVO, 4.0 EVO

Tehnilised andmed
— Loikelaius: 20 cm
— Loikekorgus - elektriline: 20 mm kuni 60 mm
— Noaketta poorete arv: 3000 1/min
— Niitmiskiirus: 0,5 m/s
— M&6tmed:
— Kodrgus: 163 mm
— Laius: 427 mm
— Pikkus: 610 mm
— Kaal: 11 kg
— Kaitseklass: 11l
— Kaitseliik: IP56
— Maksimaalne niitmispind:
— iMOW® 3.0 EVO: 500 m?
— IMOW® 4.0 EVO: 1000 m?
— Aktiivsuse aeg (n&dalas) 8
— IMOW® 3.0 EVO: 24 h 325 m? jaoks
— iMOW® 4.0 EVO: 32 h 650 m? jaoks
— Piiramistraadi maksimaalne pikkus:
— IMOW® 3.0 EVO: 200 m
— iIMOW® 4.0 EVO: 300 m
— Maksimaalne kalle: 45 %

Bluetooth®

— Andmeiihendus: Bluetooth® 5.1. Mobiilne
I6ppseade peab olema Ghilduv Bluetooth®
Low Energy 5.0-ga ja toetama Generic Access
Profile'i (GAP).

— Sagedusriba: ISM riba 2,4 GHz

— Kiiratud maksimaalne saatevéimsus: 1 mW

— Signaali ulatuskaugus: u 10 m. Signaali tuge-
vus sOltub Umbrustingimustest ja mobiilsest
I6ppseadmest. Ulatuskaugus voib olenevalt
valistest tingimustest, sealhulgas kasutatavast
vastuvotuseadmest, tugevasti varieeruda.

Suletud ruumides ja 1&bi metallist barjaaride
(naiteks seinad, riiulid, kohvrid) voib olla ula-
tuskaugus tunduvalt vaiksem.

— Noudeid mobiilseadme operatsioonislistee-
mile: vt info.myimow.stihl.com

Traadita vork (WLAN)

— Vorgu standard: IEEE 802.11b/g/n

— Sagedusriba: 2,4 GHz

— Kiiratud maksimaalne saatevdimsus: 100 mW

Mobiilsidetiihendus
— SIM-kaardi formaat: eSIM
— Sagedusribad
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Valjakiiratud maksimaalne saatevoimsus: 2 W
— Keskmine andmemaht kuus: vt KKK aadressil
https://support.stihl.com

Vérgu andmeleht

Kommunikatsioon STIHLi loT-platvormiga

— Liides: raadita vork (WLAN), mobiilsidethen-
dus

— Protokoll ja port: MQTT TCP kaudu (8883)

Voérgu konfiguratsioon

— Liides: raadita vork (WLAN), mobiilsidethen-
dus

— Protokoll ja port: DHCP/DHCPv6 UDP kaudu
(68/546)

Kommunikatsioon api ,MY iMOW®* kaudu

— Liides: Bluetooth® Low Energy

— Protokoll ja port: patenteeritud GATTi kaudu

Aja sunkroniseerimine

— Liides: raadita vork (WLAN), mobiilsidelihen-
dus

— Protokoll ja port: NTP TCP/UDP kaudu (123)

8ldeaaltingimustel (vahe takistusi, lihntne geomeetria ja vahe téususid aias, méddukas murukasv)

0458-075-9501-A
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Domeeninimede ja aadresside lahendamine

— Liides: raadita vork (WLAN), mobiilsidetihen-
dus

— Protokoll ja port: DNS TCP/UDP kaudu (53)

OTA varskendus, niiduroboti vorguoleku kontrol-

limine, kommunikatsioon STIHL IoT platvormiga

— Liides: raadita vork (WLAN), mobiilsidetihen-
dus

— Protokoll ja port: HTTP/HTTPS TCP kaudu
(80/443)

Anduri andmed

Asukohaandmete vastuvotja / GNSS-andur

— Asukohaandmed (pikkuskraad, laiuskraad,
korgus)

23.2 Loiketerad

— Loiketerade arv: 3

23.3 Aku STIHL AAI

Aku on niidurobotisse integreeritud ja seda tohib
maha monteerida ainult STIHLi esindus.

— Aku-tehnoloogia: liitium-ioon

Pinge: 18 V

Mahtuvus Ah: vt voimsussilti

— Energiasisaldus Wh: vt voimsussilti

Kaal kg: vt voimsussilti

23.4 Dokkimisjaam ja adapter

Dokkimisjaam
— Kaitseklass: IlI
— Kaitseliik: IPX5
— Kaal: 3,6 kg
— Piiramistraat ja juhttraat
— Pinge: 40V d.c.
— Sagedusvahemik: 1,4 kHZ kuni 20 kHz

Adapter
— Turupbhised mudelid:
— FW7314/EU/40/1.25/PI/
FW7315/EU/40/1.875/DT/
— FW7315/UK/40/1.875/DT/
— FW7315/CH/40/1.875/DT/
— FW7315/AU/40/1.875/DT/
— Kaal:
— Mudel FW7314: 0,47 kg
— Mudel FW7315: 0,9 kg
— Nimipinge: vt voimsussilti
— Sagedus: vt voimsussilti
— Nimivoimsus: vt voimsussilti
— Laadimisvool: vt vOimsussilti
— Kaitseklass: Il
— Kaitseliik:
— Mudel FW7314: IPX4
— Mudel FW7315: IP67
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23 Tehnilised andmed
23.5 Pikendusjuhtmed

Kui kasutatakse pikendusjuhet, siis peavad
olema selle juhtmesooned séltuvalt pingest ja
pikendusjuhtme pikkusest véhemalt jargmiste
ristldigetega:

Kui nimipinge on vdimsussildil 220 V kuni 240 V:
— Juhtme pikkus kuni 20 m: AWG 15/ 1,5 mm?
— Juhtme pikkus 20 m kuni 50 m: AWG 13/

2,5 mm?

Kui nimipinge on voimsussildil 100 V kuni 127 V:
— Juhtme pikkus kuni 10 m: AWG 14 / 2,0 mm?
— Juhtme pikkus 10 m kuni 30 m: AWG 12/

3,5 mm?

23.6

Temperatuuri limiidid

A HOIATUS

= Niiduroboti sees olev aku pole kdigi Umbrus-
mdjude eest kaitstud. Kui aku on allutatud tea-
tud kindlatele Gmbrusméojudele, siis voib aku
polema sittida voi plahvatada. Inimesed voi-
vad raskesti vigastada saada ja tekkida voib
materiaalne kahju.
> Arge laadige akut temperatuuril alla + 5 °C
voi Ule + 40 °C.
» Arge kasutage niidurobotit temperatuuril
alla + 5 °C voi ule + 40 °C.
Arge kasutage dokkimisjaama ja adapterit
temperatuuril alla + 5 °C voi Ule + 40 °C.
Arge hoidke niidurobotit temperatuuril alla
0 °C voi lle + 40 °C.
Arge hoidke dokkimisjaama ja adapterit
temperatuuril alla - 20 °C voi Ule + 60 °C.

A\

A\

A\

23.7 Soovitatud temperatuurivahe-

mikud
Niiduroboti sisseehitatud aku, dokkimisjaama ja
adapteri optimaalse joudluse tagamiseks jargige
jargmiseid temperatuurivahemikke:
— Laadimine: + 5 °C kuni + 40 °C
— Kasutamine: + 5 °C kuni + 40 °C
— Niiduroboti hoiustamine: + 0 °C kuni + 40 °C
Dokkimisjaama ja adapteri hoiustamine: -
20 °C kuni + 60 °C

Kui akut laetakse, kasutatakse voi hoiustatakse
soovitatud temperatuurivahemikest valjaspool,
voib selle vdimsus vaheneda.

23.8 Miravaartused

Helivéimsustaseme K-vaartus on 2 dB(A).
— Madddetud helivdimsustase 2000/14 EU koha-
selt: 56 dB(A).

0458-075-9501-A



24 Varuosad ja tarvikud

— Garanteeritud helivéimsustase 2000/14 EU
kohaselt: 58 dB(A).

239 REACH

REACH tahistab EU méaarust kemikaalide regis-
treerimise, hindamise ja heakskiidu kohta.

Informatsioon REACH maaruse taitmise kohta
on esitatud www.stihl.com/reach all.

24 Varuosad ja tarvikud

241 Varuosad ja tarvikud

STIHL Need siimbolid téahistavad STIHLi origi-
&l naalvaruosi ja STIHLi originaaltarvi-
kuid.

STIHL soovitab kasutada STIHLi originaalvaruosi
ja STIHLi originaaltarvikuid.

Teiste tootjate varuosade ja lisatarvikute t66kind-
lust, ohutust ja sobivust ei saa STIHL hinnata,
hoolimata pidevast turu jalgimisest, ning nende
kasutamise korral ei vota STIHL endale mingit
vastutust.

STIHLi originaalvaruosad ja STIHLi originaaltar-
vikud on saadaval STIHLi esinduses.

25 Kasutusest korvaldamine

ja jaatmekaitlemine
Niiduroboti kdrvaldamine kasu-
tusest

Niidurobot on Gihendatud isikliku STIHL Accoun-
tiga, mobiilse I6ppseadme ja privaatse traadita
vorguga (WLAN). Turvalisese tagamiseks tuleb
koik Uhendused katkestada ja isiklikud andmed
katkestada, enne kui niidurobot utiliseeritakse,
muliakse ara voi valja laenatakse.
> Lahtestage niidurobot tehaseseadetele raken-
duse ,MY iMOW®* kaudu.
Sealjuures kustutatakse paroolid ja ihendatud
seadmed.
> Eemaldage niidurobot rakenduse
,MY iIMOW®* abil kasutajakontolt.

252

Infot utiliseerimise kohta saate kohalikust omava-
listusest voi STIHLi edasimudjalt.
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Niidurobati utiliseerimine

Mittenduetekohane utiliseerimine voib kahjus-
tada tervist ja keskkonda.

Niidurobot sisaldab akut, mis tuleb eraldi utilisee-
rida.
> Laske niidurobot STIHLi esindusel utiliseerida.

0458-075-9501-A

eesti

STIHLi esindus utiliseerib paigaldatud aku nii-
durobotist eraldi.

> Viige STIHLI tooted koos pakendiga ringlusse-
votuks sobivasse kogumispunkti vastavalt
kohalikele eeskirjadele.

> Arge visake olmepriigi hulka.

26 EL vastavusdeklaratsioon

26.1 Niidurobot STIHL iMOW® 3.0
EVO, 4.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Saksamaa

deklareerib ainuisikuliselt vastutades, et
— Koosteviis: niidurobot

— Tehasemark: STIHL

— Tudp: IMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

— Seeriatunnus: 1A02

ja

— Koosteviis: dokkimisjaam

— Tehasemark: STIHL

— Tadp: dokkimisjaam

— Seeriatunnus: IA02

vastab direktiivide 2006/42/EU, 2011/65/EL,
2006/66/EU, 2014/53/EL asjaomastele satetele
ja on valja td6tatud ning valmistatud kooskdlas
jargmiste normide vastaval tootmiskuupaeval
kehtivate versioonidega: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1:2021,

EN 55014-2:2021, EN 61000-3-2:2019/A2:2024,
EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02).

Teavitatud asutus: VDE Pruf- u. Zertifizierung-
sinstitut GmbH, Nr. 0366, on kontrollinud vasta-
vust direktiivi 2014/53/EL lisa Ill mooduli B koha-
selt ja valjastanud jargmise ELi tiubihindamis-
téendi: 40059214.

Tehnilisi dokumente sailitatakse AND-
REAS STIHL AG & Co. KG Produktzulassung
osakonnas.
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https://www.stihl.com/reach

eesti

Tootmisaasta, tootjariik ja masina number on
margitud niidurobotile.

Waiblingen, 01.10.2024

ANDREAS STIHL AG & Co. KG

U

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 UKCA vastavusdeklaratsi-
oon

Niidurobot STIHL iMOW® 3.0
EVO, 4.0 EVO

271

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstrale 115
D-71336 Waiblingen

Saksamaa

deklareerib ainuisikuliselt vastutades, et
— Koosteviis: niidurobot

— Tehasemark: STIHL

— Tudp: IMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

— Seeriatunnus: 1A02

ja

— Koosteviis: dokkimisjaam

— Tehasemark: STIHL

— TuUp: dokkimisjaam

— Seeriatunnus: 1A02

vastab UK-maérustele The Restriction of the Use
of Certain Hazardous Substances in Electrical
and Electronic Equipment Regulations 2012,
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008,
Radio Equipment Regulation 2017, The Product
Security and Telecommunications Infrastructure
(Security Requirements for Relevant Connecta-
ble Products) Regulations 2023: Schedule 1,
Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
ja on valja to6tatud ning valmistatud vastavalt
jargmiste normide vastaval tootmiskuupaeval
kehtivate versioonidega: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1:2021,

EN 55014-2:2021, EN 61000-3-2:2019/A2:2024,
EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),
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ETSIEN 301 511 V12.5.1 (2017-03),
ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),
ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),
ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),
ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),
ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),
ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02)

Turvavarskenduse periood on 24 kuud.

Tehnilisi dokumente sailitatakse ettevottes AND-
REAS STIHL AG & Co. KG.

Tootmisaasta, tootjariik ja masina number on
margitud niidurobotile.

Waiblingen, 01.10.2024
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

O

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Aadressid

www.stihl.com

29 Open Source tarkvara
29.1 Open Source tarkvara

See toode sisaldab autoridigusega kaitstud ava-
tud lahtekoodiga tarkvara, mis on avaldatud vas-
tavate autorite poolt teatud litsentsitingimustega,
nagu nt ,GNU General Public License® (GPL),
,GNU Lesser General Public License” (LGPL),
+Apache License“ voi sarnased litsentsid. Kui
kaesolev kasutusjuhend sisaldab autoridiguse
markeid, kasutustingimusi voi litsentsitingimusi,
mis on vastuolus kohalduva avatud lahtekoodiga
tarkvara litsentsiga, siis neid ei rakendata. Sisal-
duva avatud Idhtekoodiga tarkvara kasutamisele
ja levitamisele kohaldub Uksnes vastav avatud
l&hteallikaga tarkvara litsents. Kui vastav litsents
annab teile diguse selle tarkvara Idhtekoodile
jalvéi muudele taiendavatele andmetele, voite
neid meie kaest hankida kolmeaastase perioodi
jooksul parast toote tarnimist ja (kui litsentsitingi-
mused seda néuavad) nii kaua, kuni me pakume
tootele kliendituge. Taielikult vastava lahtekoodi
hankimiseks meie kdest voite saata oma
paringu, esitades toote nime, seerianumbri ja
vastava tarkvara versiooni, jargmisel aadressil:
ANDREAS STIHL AG & Co. KG, Open Source
Team/Officer, Postfach 17 71, 71307 Waiblin-
gen, Saksamaa. Jatame endale diguse esitada
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https://www.stihl.com

teile arve andmekandja ja saatmiskulude eest.
Lisainfot leiate jargmiselt veebisaidilt: open-
source.stihl.com
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1 Pratarmeé

Mielos pirkéjos, mieli pirkéjai,
dziaugiames, kad pasirinkote STIHL. Mes
kuriame ir gaminame auk$ciausios kokybés
gaminius, kurie atitinka misy klienty poreikius.
Taip atsiranda net krastutinéms sglygomis labai
patikimi gaminiai.

STIHL taip pat labai svarbi auksta klienty aptar-
navimo kokybé. Musy specializuotos prekybos

0458-075-9501-A

lietuviskai

vietos garantuoja kompetentingas konsultacijas ir
mokymus bei visapusi$kg technine pagalbg.

STIHL aiskiai pasisako uz tvary ir atsakingg
poziir] | gamta. Si naudojimo instrukcija padés
Jums ilgg STIHL jrenginio tarnavimo laikotarpj
naudoti jj saugiai ir saugant aplinka.

Dékojame uz Jusy pasitikéjima ir linkime, kad
STIHL gaminys Jus dziuginty.

(e o

Dr. Nikolas Stihl

SVARBU!'PRIEé NAUDODAMI PERSKAITY-
KITE IR ISSAUGOKITE.

2  Apie Sig naudojimo instruk-
cijg

2.1 Taikomi dokumentai

Galioja vietines saugos taisykles.

> Be Sios naudojimo instrukcijos reikia perskai-
tyti, suprasti ir iSsaugoti toliau iSvardytus doku-
mentus:
— STIHL akumuliatoriy ir gaminiy su jmon-

tuotu akumuliatoriumi saugos informacija:
www.stihl.com/safety-data-sheets

Daugiau informacijos apie STIHL vejos pjovimo
robotg, suderinamus priedus ir DUK rasite
support.stihl.com, info.myimow.stihl.com arba
gausite iS STIHL prekybos atstovo.

,Bluetooth® zodinis prekiy Zenklas ir ,Blue-
tooth® vaizdiniai prekiy Zzenklai (logotipai) yra
,Bluetooth SIG, Inc.” priklausantys registruotieji
prekiy Zenklai. Sj zodinj prekiy Zenklg / vaizdi-
nius prekiy zenklus STIHL naudoja pagal licen-
cija.

Vejos pjovimo robote jrengta ,Bluetooth®” radijo
rySio sasaja ir radijo rysio tinklo sgsaja ir mobilioji
radijo rySio sgsaja. Bitina atkreipti démesj j vieti-
nius naudojimo apribojimus (pavyzdziui, léktu-
vuose ar ligoninése).

22

Perspéjimy tekste Zyméjimas

A PAVOJUS

= Nuoroda apie pavojus, kurie sukelia sunkius
suzeidimus ar mirtj.
> |Svardintos priemonés gali padéti iSvengti
sunkiy suzeidimy ar mirties atvejy.

187
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A speivas

m Nuoroda apie pavojus, kurie gali sukelti
sunkius ar mirtinus suzeidimus.
> |ISvardintos priemonés gali padeti iSvengti
sunkiy suzeidimy ar mirties atvejy.

PRANESIMAS

®m Nuroda apie galimus pavojus, kurie gali pada-
ryti turtine Zala.
> |Svardintos priemonés gali padéti iSvengti
turtinés Zalos.

2.3 Simboliai tekste

i Sis simbolis nukreipia j skyriy $ioje naudo-
==l jimo instrukcijoje.

3 Apzvalga
3.1 Vejos pjovimo robotas

0000104279_001

1 Priekiné suimamoiji vieta
Kartu suémus priekine ir galine suimamasias
vietas galima vejos pjovimo robotg pakelti ir
nunesti j kitg vieta.

2 |krovimo kontaktai
|krovimo kontaktai prijungia vejos pjovimo
robotg prie prijungimo stotelés.

3 Ultragarso jutikliai
Ultragarso jutikliai aptinka klittis.
4 Gaubtas

Gaubtas sumontuotas ant spyruokliy ir impul-
siniu jutikliu aptinka kliatis pjaunamame plote.

5 Varantieji ratai
Varantieji ratai varo vejos pjovimo robotag.

6 Sviedianioji juosta
Svieciancioji juosta rodo vejos pjovimo roboto
busena.
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3 Apzvalga

0000104280_001

7 Galiné suimamoji vieta

Kartu suémus priekine ir galine suimamasias
vietas galima vejos pjovimo robota pakelti ir
nunesti j kitg vieta.

Apsauginé juosta

Apsauginé juosta saugo naudotojg nuo auks-
tyn sviedziamy daikty ir neleidZia prisiliesti
prie aSmeny.

Valdymo skydelis

Valdymo skydelyje yra spaudziamieji mygtu-
kai ir lietaus jutiklis

3.2 Valdymo skydelis

Mygtukas ,INFO*
Paspaudus mygtukg pateikiama informacija
apie dabartine vejos pjovimo roboto bisena.

Mygtukas ,STOP“

Mygtukas sustabdo vejos pjovimo robotg ir
pjovimo mechanizmg. Mygtukas naudojamas
prietaiso blokuotei aktyvinti.

Mygtukas ,UZRAKTAS"

Mygtukas atblokuoja vejos pjovimo robotg
paspaudus rodomg mygtuky derinj.
Mygtukas ,START*

Mygtukas paleidzia pjovimo rezima.

Mygtukas ,NAMAI“

Paspaudus mygtukg vejos pjovimo robotas
grizta  prijungimo stotele arba, jei vejos pjo-
vimo robotas yra prijungimo stoteléje, nutrau-
kia vykstancig pjovimo uzduot;.

0458-075-9501-A



3 Apzvalga

6 Sviediantioji juosta
Sviediandioji juosta rodo vejos pjovimo roboto
buseng ir nurodo, kokius mygtuky derinius
spausti tam tikram veiksmui atlikti.

7 Lietaus jutiklis
Lietaus jutiklis reaguoja | drégme. Atsizvel-
giant | nustatymag, vejos pjovimo robotas pjo-
vimo tvarkarastj gali pritaikyti pagal oro saly-
gas.

3.3 Pjovimo jranga

0000104282_001

1 Peilio diskas
Peilio diskas naudojamas aSmenims tvirtinti.
2 L pirstas
L pirstai skirti aSmenims jkabinti.
3 ASmenys
ASmenys pjauna zole.
4 Svirtelé
Svirtelé uzfiksuoja verzles.
5 Verzlé
Verzlé pritvirtina peilio diska.

# Specifikacijy lentelé su masinos numeriu

3.4 Prijungimo stotelé ir maitinimo
blokas

0000104283_001

1 Tinklo kiStukas
Tinklo kiStukas jungiamajj laidg sujungia su
elektros lizdu.

lietuviskai

Jungiamasis laidas
Jungiamuoju laidu maitinimo blokas prijungia-
mas prie tinklo kistuko.

Maitinimo blokas®

Maitinimo blokas tiekia energija prijungimo
stotelei.

|krovimo laidas

Jungiamuoju laidu maitinimo blokas arba ki$-
tukinis maitinimo blokas prijungiamas prie pri-
jungimo stotelés.

Kistukas

|krovimo kabelis kiStuku prijungiamas prie pri-
jungimo stotelés.

Gaubtas

Gaubtas uzdengia prijungimo stotele ir
apsaugo viduje esancig elektronika.

Sviesos diodas

Sviesos diodai rodo prijungimo stotelés
busena.

|krovimo kontaktai

|krovimo kontaktai prijungia prijungimo stotele
prie vejos pjovimo roboto.

Pagrindo plokste

Pagrindo ploksté — tai prijungimo stotelés
pagrindas.

10 Laidy kanalas

Per vidurj jmontuotame laidy kanale tiesiama
kreipiamoji viela.

11 Laidy kanalas

ISoriniuose kabeliy kanaluose tiesiama ribo-
jimo viela.

12 Kistukinis maitinimo blokas’

Kistukinis maitinimo blokas tiekia energijg pri-
jungimo stotelei.

# Specifikacijy lentelé su masinos numeriu

0000104284_001

13 Zemés vinys

Keturiomis Zemeés vinimis prijungimo stotelé
pritvirtinama prie Zemes.

9Maitinimo blokas ir kistuko maitinimo blokas priklausomai nuo dizaino ir rinkos jtraukti j pristatymo
apimtj

0458-075-9501-A 189
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3.5 JMOW® [iniuoté ir jrengimo rin-
kinys
LIMOW® liniuoté

0000099832_001

1 iMOW®* liniuoté
Liniuoté padeda lengviau nutiesti vielg ir nau-
dojama reikiamam atstumui iSlaikyti.

I[rengimo rinkinys

|rengimo rinkinio reikia pradedant eksploatuoti
vejos pjovimo robotg ir Sis rinkinys yra vejos pjo-
vimo roboto tiekiamame komplekte. Tinkamy
jrengimo rinkiniy skirtingo dydzio sodams galima
isigyti kaip prieda.

I

STIHL o 3
---

AR .mwrbg®>

0000099833_001

1 Fiksavimo vinis
Fiksavimo vinis pritvirtina ribojimo vielg ir krei-
piamaja vielg prie Zemés.

2 Vielos jungtis
Vielos jungtimi sujungiami vielos galai.

3 Kabeliy zymeklis
Kabeliy zymekliai naudojami pazyméti vielos
galus prijungimo stotelés viduje. Juos naudo-
jant tampa lengviau priskirti vielos galus juos
prijungiant prie gnybty.

4 Vielos ritinys
Vielos ritinio reikia tiesiant ribojimo vielg ir
kreipiamajg viela.

3.6 Simboliai

Ant vejos pjovimo roboto, prijungimo stotelés,
maitinimo bloko arba jmontuoto akumuliatoriaus
gali bati simboliy, o jy reikSme yra tokia:

@ Sis simbolis rodo peilio disko skersmen;.
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4 Saugumo nurodymai
Kei€iant aSmenis Sis simbolis rodo pei-
lio laikiklio atblokavimo kryptj.
KeiCiant aSmenis Sis simbolis rodo pei-
lio laikiklio blokavimo krypt;.
IE 2 apsaugos klasé, dvigubai izoliuota.

NeiSmeskite gaminio kartu su buitinemis
atliekomis.

Informacija Salia simbolio nurodo akumulia-
toriaus energijos kiekj pagal elementy
gamintojo specifikacijg. Naudojant jrenginj,
turimas energijos kiekis yra mazesnis.

4  Saugumo nurodymai

41 Ispéjamieji simboliai

|spéjamieji simboliai ant vejos pjovimo roboto,
prijungimo stotelés, maitinimo bloko arba jmon-
tuoto akumuliatoriaus reiskia:

Laikytis saugos nurodymy ir imtis prie-
moniy jiems jgyvendinti.

Perskaityti, suprasti ir iSsaugoti naudo-
jimo instrukcija.

Laikytis aukStyn nusviedziamiems daik-
tams taikomy saugos nurodymy ir imtis
priemoniy jiems jgyvendinti.

Laikytis saugaus atstumo.

ASmenimis neliesti besisukancio peilio
disko.

o Nelipti ir nesisésti ant vejos pjovimo
roboto.

Prie$ transportuojant, padedant laikyti,
valant, atliekant technine prieziirg ar
pasikeitus ir nejprastam tapus veikimui
reikia sustabdyti vejos pjovimo robotg
ir aktyvinti prietaiso blokuote.

Vaikams laikytis atokiai nuo vejos pjo-
vimo roboto ir pjaunamo ploto.

=S

Gyvunams laikytis atokiai nuo vejos
pjovimo roboto ir pjaunamo ploto.

S
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4 Saugumo nurodymai

Akumuliatoriaus nenardinti | skyscius

Akumuliatoriy saugoti nuo karscio ir
ugnies.

4.2 Naudojimas pagal paskirtj

Vejos pjovimo robotas
L,STIHL iMOW® 3.0 EVO*, 4.0 EVO*, naudoja-
mas pjauti ir mulCiuoti zole.

STIHL prijungimo stotelé ir pristatytas maitinimo
blokas FW7314/EU/40/1.25/P1/ arba
FW7315/XX/40/1.875/DT/ jkrauna vejos pjovimo
robotg STIHL ,iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO*.

Vejos pjovimo robotas, prijungimo stotelé ir maiti-
nimo blokas gali bati naudojami lyjant lietui.

Vejos pjovimo robotui energija tiekiama i$ aku-
muliatoriaus STIHL AAI. Akumuliatorius yra
jmontuotas j vejos pjovimo robotg ir jj gali iSmon-
tuoti tik STIHL prekybos atstovas.

Vejos pjovimo robotg galima konfigiruoti ir val-
dyti programeéle ,MY iMOW®",

A ISPEJIMAS

® Prijungimo stotelés, maitinimo blokai ir akumu-
liatoriai, kuriy STIHL neleido naudoti su vejos
pjovimo robotu, gali sukelti gaisrg arba sprogti.
Zmonés gali biiti sunkiai ar mirtinai suzaloti
arba galima patirti materialinés zalos.
> Vejos pjovimo robotg naudokite su jmon-
tuotu STIHL AAI akumuliatoriumi.

> Vejos pjovimo robotg
STIHL ,iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO* su
STIHL prijungimo stotele ir STIHL maitinimo
bloka FW7314/EU/40/1.25/PI/ arba
FW7315/XX/40/1.875/DT/.

m Jei vejos pjovimo robotas, akumuliatorius, pri-
jungimo stotelé arba maitinimo blokas naudo-
jami ne pagal paskirtj, asmenys gali buti
sunkiai suzeisti arba mirti, taip pat gali bati
padaryta materialinés zalos.
> Vejos pjovimo robotg, prijungimo stotele ir

maitinimo blokg naudokite taip, kaip apra-
Syta Sioje naudojimo instrukcijoje.

4.3 Naudotojui taikomi reikalavimai

A ISPEJIMAS

= Naudotojas, nedalyvaves mokymuose, negali
atpazinti ir jvertinti vejos pjovimo roboto, pri-
jungimo stotelés ir maitinimo bloko keliamy

0458-075-9501-A
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pavojy. Naudotojas ar kiti asmenys gali buti
sunkiai ar mirtinai suzaloti.
> Perskaityti, suprasti ir iSsaugoti nau-
dojimo instrukcija.

> Jei vejos pjovimo robotas, prijungimo sto-
telé ar maitinimo blokas perduodami kitiems
asmenims: kartu perduoti naudojimo
instrukcija.

> |sitikinkite, kad naudotojas atitinka toliau
iSvardytus reikalavimus:

— Naudotojas pailséjes.

— Naudotojui pakanka fiziniy, jusliniy ir
protiniy gebéjimy valdyti vejos pjovimo
robotg, prijungimo stotele ir maitinimo
jutiminiai arba protiniai gebéjimai silp-
nesni, naudotojas vejos pjovimo robotg
mas uz jj atsakingo asmens. Tai tai-
koma ir dirbant su vejos pjovimo robotu,
prijungimo stotele, maitinimo bloku, jkro-
vimo laidu, ribojimo ir kreipiamaja viela.

— Naudotojas gali atpazinti ir jvertinti vejos
pjovimo roboto, prijungimo stotelés ir
maitinimo bloko keliamus pavojus.

— Naudotojas yra pilnametis arba kitas
asmuo naudotojg priziuri ir apmoko pro-
fesijos pagal Salies taisykles.

— Naudotoja, prie$ pirma karta jam dirbant
Su vejos pjovimo robotu, prijungimo sto-
tele ir maitinimo bloku, turi iSmokyti
STIHL prekybos atstovas arba kitas
kvalifikuotas asmuo.

— Naudotojas néra iSgéres alkoholio,
vaisty arba vartojes narkotiky.

— |rengiant, valdant, valant, atliekant tech-
nine prieziurag ir transportuojant vejos
pjovimo robotg reikia islaikyti pusiaus-
vyra, stoveéti stabiliai ir nebegti.

— Savokos ,Valdymas®, ,Naudojimas® ir
,Darbas” apima visus darbus prie vejos
pjovimo roboto, prijungimo stotelés,
maitinimo bloko, jkrovimo laido, kreipia-
mosios vielos ir ribojimo vielos bei prie
visy ,iMOW®* priedy.

> Jei kyla neaiSkumuy: kreiptis | STIHL preky-
bos atstova.

44 Apranga ir jranga
A ISPEJIMAS

m Tiesiant ribojimo arba kreipiamajg vielg ir tvirti-
nant prijungimo stotele | zeme kalamos fiksa-
vimo ir jzeminimo vinys gali dideliu greiCiu
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iSsviesti tam tikrus daiktus. Naudotojas gali

bati suzalotas.

> Nesioti gerai priglundangcius akinius. Preky-
boje galima jsigyti tinkamy apsauginiy aki-
niy, kurie yra iSbandyti pagal standartg
EN 166 ar Salies reikalavimus bei atitinka-
mai pazenklinti.

> Mavéti darbo pirstines i$ tvirtos medziagos.

m Veikiant pjovimo rezimui daiktai dideliu greiciu
gali bati iSsviesti | org. Naudotojas gali bati
suzalotas.
> Jei veikiant pjovimo rezimui reikia eiti j pjau-

nama plota:
— Mavéti ilgas kelnes i$ tvirtos medziagos.
— Avéti tvirtg, uzdarg avalyne su gerai
sukimbandiu padu.

m Netinkama apranga gali jsipainioti j medzius,
krimus ir vejos pjovimo robotg. Netinkamai
apsirenge naudotojai gali biti sunkiai suzaloti.
> Vilkéti gerai prigludusius drabuzius.
> Buti be Saliky ir papuosaly.

m Valydamas, gabendamas vejapjove ar atlikda-
mas jos technine priezitrg naudotojas gali
paliesti aSmenis. Naudotojas gali bati suzalo-
tas.
> Mavéti darbo pirstines i$ tvirtos medziagos.

m Avédamas netinkamg avalyne, naudotojas gali
paslysti. Naudotojas gali biti suzalotas.
> Jei veikiant pjovimo rezimui einama j pjau-

namg plota: avéti tvirta, uzdarg avalyne
neslidziu padu.

4.5
4.5.1

Darbo vieta ir aplinka

Vejos pjovimo robotas ir pjaunamas
plotas

A ISPEJIMAS

m Pasaliniai asmenys, vaikai ir gyvinai negali
atpazinti ir jvertinti vejos pjovimo roboto ir
aukstai nusviedziamy daikty keliamy pavojy.
Pasaliniai asmenys, vaikai ir gyvinai gali bati
sunkiai suzaloti, taip pat gali biti padaryta
materialinés Zalos.

® > Veikiant pjovimo rezimui neleisti prie
pjaunamo ploto artintis pasaliniams

I#ﬂ asmenims, vaikams ir gyvinams.

> Jei vejos pjovimo robotas naudojamas vie-
Suosiuose plotuose: uztverti pjaunamag plotg
ir padéti lenteles su jspéjamuoju tekstu
Jspéjimas! Automatine vejapjove! Neleisti
artintis ir prizioreti vaikus bei gyvunus!” .
Laikytis vietoje galiojanciy potvarkiy.

> Uztikrinti, kad su vejos pjovimo robotu
negaléty zaisti vaikai.
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> Pjaunama plotg ribojimo viela pazymeéti
taip, kaip aprasyta Sioje naudojimo instruk-
cijoje. Tam tikrus plotus | kuriuos vejos pjo-
vimo robotas neturi vaZiuoti ar jy pjauti, atit-
verti nuo pjaunamo ploto ribojimo viela.
> Nestatyti vejos pjovimo roboto ant zvyruoty
ar skaldos pavirsiy.
® Asmenys gali uzkliati uz ribojimo vielos, krei-
piamosios vielos arba fiksavimo viniy. Asme-
nys gali bati suzaloti arba galima patirti mate-
rialinés Zalos.
> Ribojimo ir kreipianéiajg vielas reikia tiesti
prie pat zemés arba nutiesti | Zeme vielos
tiesimo masina.
> Fiksavimo vinis iki galo jkalkite | zeme.
® Jei su sodo prietaisu ar sodo jrankiu dirbama
pjauname plote, jrankis gali nukristi ant ribo-
jimo vielos, kreipiamosios vielos ar fiksavimo
vinies ir juos pazeisti. Daiktai dideliu greiciu
gali bati iSsviesti | org. Asmenys gali biti suza-
loti arba galima patirti materialinés Zalos.
> Sodo prietaisu ar sodo jrankiu nedirbti ribo-
jimo vielos ar kreipiamosios vielos srityje.
® \/ejos pjovimo roboto elektriniai komponentai
gali kibirksciuoti. Degioje arba sprogioje aplin-
koje kibirkStys gali sukelti gaisrus ir sprogimus.
Zmonés gali biti sunkiai ar mirtinai suzaloti
arba galima patirti materialinés Zalos.
> Vejos pjovimo roboto nenaudoti degioje ar
sprogioje aplinkoje.
Esant nepalankioms oro sglygoms vejos pjo-
vimo robotas gali buti sugadintas arba pjauna-
mame plote gali bati daikty. Vejos pjovimo
robotas gali bati nesaugios buklés, o pjaunant
gali biti i$sviesti daiktai. Zmonés gali bt
sunkiai ar mirtinai suzaloti arba galima patirti
materialinés zalos.
> Praéjus blogiems orams patikrinti, ar vejos
pjovimo robotas yra saugus naudoti.
> Patikrinti vejos pjovimo robota, i§ pjaunamo
ploto pasalinti daiktus.

45.2

Akumuliatorius yra jmontuotas j vejos pjovimo
robotg ir jj gali iSmontuoti tik STIHL prekybos
atstovas.

A ISPEJIMAS

® Pasaliniai asmenys, vaikai ir gyvunai gali
nesuprasti ir nejvertinti akumuliatoriaus
keliamy pavojy. Pasaliniai asmenys, vaikai ir
gyvunai gali bati sunkiai suzaloti.
> Pasirtpinti, kad paSaliniai asmenys, vaikai
ir gyvunai buty atokiai.
> Akumuliatoriaus nepalikti be prieziuros.

Akumuliatorius
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> Uztikrinti, kad su akumuliatoriumi negaléty
Zaisti vaikai.
® Akumuliatorius néra apsaugotas nuo visy
aplinkos poveikiy. Jei akumuliatorius yra vei-
kiamas atitinkamy aplinkos salygu, jis gali
uzsidegti, sprogti arba bati visiskai sugadintas.
Zmonés gali biiti sunkiai suzaloti arba galima
patirti materialinés Zalos.

> Akumuliatoriy saugoti nuo karscio ir
ugnies.
> Akumuliatoriaus nemesti j ugn;.

> Nekrauti, nenaudoti ir nelaikyti akumuliato-
riaus neleistiname temperatury diapazone,
3 23.6.

> Akumuliatoriy laikykite atokiai nuo mazy
metaliniy daikty.

> Akumuliatoriaus neveikti aukstu slégiu.

> Akumuliatoriaus nedéti | mikrobangy kros-
nele.

> Akumuliatoriy saugoti nuo chemikaly ir
drusky.

453 Prijungimo stotelé ir maitinimo blokas

A ISPEJIMAS

m Pasaliniai asmenys, vaikai ir gyvunai gali nezi-

noti ir nejvertinti prijungimo stotelés, maitinimo

bloko ir elektros srovés keliamy pavojy. Pasa-

liniai asmenys, vaikai ir gyvunai gali buti

sunkiai suzaloti arba zati.

> PasirUpinkite, kad pa$aliniai asmenys, vai-
kai ir gyvunai buty atokiai.

> Uztikrinti, kad su prijungimo stotele ar maiti-
nimo bloku negaléty zaisti vaikai.

Prijungimo stotelé ir maitinimo blokas neap-

saugoti nuo bet kokio aplinkos poveikio. Jei

prijungimo stotele ar maitinimo bloka veikia

tam tikri aplinkos veiksniai, prijungimo stotelé

arba maitinimo blokas gali uzsidegti arba

sprogti. Zmonés gali biti sunkiai suzaloti arba

galima patirti materialinés zalos.

> Prijungimo stotelés ir maitinimo bloko
nenaudokite labai degioje ir sprogioje aplin-
koje.

> Prijungimo stotele ir maitinimo blokg laiky-
kite ir naudokite leidziamajame temperatu-
ros diapazone, [ 23.6.

> Prie$ prasidedant audrai ar galint trenkti
zaibui, atjungti maitinimo blokg nuo el. sro-
vés tinklo.
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> Praéjus blogiems orams patikrinkite, ar pri-
jungimo stotelé ir maitinimo blokas yra sau-
gus naudoti.
® Asmenys gali uzkliati uz prijungimo stotelés,
ikrovimo laido, maitinimo bloko ar jungiamojo
laido. Asmenys gali bati suzaloti ir gali bati
pazeista prijungimo stotelé, jkrovimo laidas,
maitinimo blokas ar jungiamasis laidas.
> Prijungimo stotele ir maitinimo blokg statyti
gerai matomoje vietoje.
» Jungiamajj laidg ir jkrovimo laidg nutiesti
palei Zeme.
® Tiesioginiai saulés spinduliai gali gerokai jkai-
tinti maitinimo bloko korpusg. Naudotojas gali
nusideginti.

c > Nelieskite karSto maitinimo bloko.

4.6 Saugi biklé

4.6.1 Vejos pjovimo robotas

Vejos pjovimo robotas yra saugios buklés, jei

jvykdytos Sios salygos:

— Vejos pjovimo robotas yra nepazeistas.

— Valdymo elementai veikia ir néra pakeisti.

— ASmenys tinkamai primontuoti ir nepazeisti.

— Sumontuoti Sio vejos pjovimo roboto originalis
STIHL priedai.

— Priedai tinkamai primontuoti.

A ISPEJIMAS

® Nesaugios buklés konstrukcinés dalys nebe-
gali tinkamai veikti, o saugos jtaisai gali nebe-
veikti. Asmenys gali bati sunkiai suzaloti arba
zati.
> Eksploatuoti nepazeistg ir tinkamai veikiantj
vejos pjovimo robota.
> Nekeisti vejos pjovimo roboto konstrukcijos.
> Jei neveikia valdymo skydelis: neeksploa-
tuoti vejos pjovimo roboto.
Sumontuoti Sio vejos pjovimo roboto origi-
nalius STIHL priedus.
ASmenis primontuoti taip, kaip aprasyta
Sioje naudojimo instrukcijoje.
Priedus sumontuokite taip, kaip aprasyta
Sioje naudojimo instrukcijoje arba priedo
naudojimo instrukcijoje.
Nekisti jokiy daikty j vejos pjovimo roboto
angas.
Nejungti jkrovimo kontakty prie metaliniy
daikty ir trumpuoju jungimu.
Pakeisti nusidévéjusias arba apgadintas
nurodomasias lenteles.
Jei kyla neaiSkumy: kreiptis | STIHL preky-
bos atstova.

A\

A\

A\

A\

A\

A\

A\
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46.2 Pjovimo mechanizmas

Pjovimo mechanizmas saugus eksploatuoti, jei

atitinka toliau pateiktus reikalavimus:

— ASmenys, peilio diskas, peilio laikiklis, svirtis ir
verzlé nepazeisti.

— Nusidévéjimo zymos ant peilio disko neprasi-
tryne.

— L pirstai ant peilio disko nusidévéje ne daugiau
nei iki puses.

— ASmenys nepakeite formos.

— ASmenys tinkamai primontuoti.

A ISPEJIMAS

m Jei peilis néra saugus eksploatuoti, gali atsi-
laisvinti ir bdti nusviestos ameny dalys. Zmo-
nés gali bati sunkiai suzaloti.
> Dirbti tik tada, kai aSmenys, peilio diskas,
peilio laikiklis, svirtis ir verzlé yra nepazeisti.

> Jei nusidévéjimo zymés prasitryne ir atsi-
rado skylés, peilio diskg pakeiskite.

> Jei L pirStai nusidéveje daugiau nei iki
pusés, pjovimo mechanizma pakeiskite.

> Tinkamai primontuoti aSmenis.

> Jei kyla neaiSkumuy: kreipkités | STIHL pre-
kybos atstova.

4.6.3

Akumuliatorius yra jmontuotas j vejos pjovimo

robotg ir jj gali iSmontuoti tik STIHL prekybos

atstovas.

Akumuliatorius yra saugios buklés, jei jvykdytos

Sios salygos:

— Akumuliatorius yra nepazeistas.

— Akumuliatorius yra Svarus ir sausas.

— Akumuliatorius veikia ir nepakeista jo kon-
strukcija.

A ISPEJIMAS

® Nesaugios buklés akumuliatorius nebegali
saugiai veikti. Zmonés gali biti sunkiai suza-
loti.
> Dirbti su nepazeistu ir veikian¢iu akumulia-
toriumi.
> Nejkrauti sugedusio ar pazeisto akumuliato-
riaus.
> Jei akumuliatorius neSvarus: akumuliatoriy
nuvalykite.
> Jei akumuliatorius $Slapias arba drégnas:
akumuliatoriy i$dziovinti.
> Nepakeista akumuliatoriaus konstrukcija.
Nekiskite jokiy daikty j akumuliatoriaus
angas.
> Nejunkite akumuliatoriaus kontakty su
metaliniais daiktais ir trumpuoju jungimu.
> Akumuliatoriaus neatidarinéti.

Akumuliatorius

\
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> Pakeiskite nusidévéjusius arba apgadintus
informacinius Zenklus.

m |§ pazeisto akumuliatoriaus gali iStekéti skys-
tis. Ant odos ar j akis patekes skystis gali
sudirginti odg ar akis.
> Stenkités neprisiliesti prie skyscio.
> Jei $iy medziagy pateko ant odos: atitinka-

mas odos vietas nuplaukite dideliu kiekiu

vandens ir muilu.

Jei 8iy medziagy pateko | akis: akis maziau-

siai 15 minuciy skalauti dideliu kiekiu van-

dens ir kreiptis | gydytoja.
m Pazeistas arba sugedes akumuliatorius gali
skleisti nemalony kvapa, riikti arba degti. Zmo-
nés gali bati sunkiai ar mirtinai suzaloti arba
galima patirti materialinés Zalos.
> Jei i§ akumuliatoriaus sklinda nejprastas
kvapas arba dimai: nenaudoti akumuliato-
riaus ir laikyti atokiai nuo degiy medziagy.

> Jei akumuliatorius uZsidega: pabandyti aku-
muliatoriy uzgesinti gesintuvu arba vande-
niu.

464
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Prijungimo stotelé, jkrovimo laidas,
maitinimo blokas ir jungiamasis laidas
Prijungimo stotelé, jkrovimo laidas, maitinimo
blokas, jungiamasis laidas ir kistukinés jungtys
yra saugios biklés, jei jvykdytos toliau nurodytos
sglygos:

— Prijungimo stotele, jkrovimo laidas, maitinimo
blokas, jungiamasis laidas ir kiStukinés jungtys
nepazeisti.

— Prijungimo stotele, jkrovimo laidas, maitinimo
blokas, jungiamasis laidas ir kiStukinés jungtys
SvarUs.

— Sumontuoti originalls Sios prijungimo stotelés
STIHL priedai.

— Priedai tinkamai primontuoti.

— Naudojant prijungimo stotelé ir maitinimo blo-
kas neuzdengti.

A ISPEJIMAS

m Nesaugios buklés konstrukcinés dalys nebe-
gali saugiai veikti, o saugos jtaisai gali nebe-
veikti. Asmenys gali buti sunkiai suzaloti arba
Z0ti.
> Naudoti nepazeistg prijungimo stotele,
nepazeistg jkrovimo laidg, nepazeistg maiti-
nimo bloka, nepazeistg jungiamajj laida ir
nepazeistas kistukines jungtis.

> Jei prijungimo stotelé, maitinimo blokas ar
kiStukinés jungtys yra uztersti: nuvalyti pri-
jungimo stotele, maitinimo bloka ir kistuki-
nes jungtis.
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>

Nekeisti prijungimo stotelés, jkrovimo laido,
maitinimo bloko, jungiamojo laido ir kiStuki-
niy jungCiy konstrukcijos.

Nekisti daikty j prijungimo stotelés ir maiti-
nimo bloko angas.

Prijungimo stotelés elektriniy kontakty, mai-
tinimo bloko ir kistukiniy jung€iy nejungti
prie metaliniy daikty ir nesujungti trumpai.
Neatidaryti prijungimo stotelés ir maitinimo
bloko.

Neuzdengti prijungimo stotelés ir maitinimo
bloko.

> Nejkasti maitinimo bloko | zeme.

4.7

A

Nesisésti ant prijungimo stotelés.
Nesistoti ant prijungimo stotelés pagrindo
plokstes.

Pjovimo reZimas

ISPEJIMAS

m Besisukancio peilio disko aSmenys gali jpjauti

n

audotojui. Naudotojas gali buti sunkiai suza-

lotas.

> Neliesti besisukancio peilio disko ir
asmeny.
> Jei veikiant pjovimo rezimui naudoto-

= J
k

jas artinasi prie vejos pjovimo roboto
arba jis norety pakeisti prietaiso nus-
tatymus: paspausti mygtuka ,STOP*.
> Veikiant pjovimo rezimui vejos pjo-
vimo roboto negalima pakreipti ar
kelti.
> Jei peilio diskg ar aSmenis uzblo-

kuoja daiktas: sustabdyti vejos pjo-
vimo robotg ir aktyvinti prietaiso blo-

> Vaikams laikytis atokiai nuo vejos

@ pjovimo roboto ir pjaunamo ploto.
% > Gyvunams laikytis atokiai nuo vejos

kuote. Tik tada pasalinti daikta.
pjovimo roboto ir pjaunamo ploto.
> Nelipti ir nesisésti ant vejos plovimo

roboto, negabenti ant jo vaiku,
gyvuny ar daikty.

ei dirbant vejos pjovimo robotas ima veikti
itaip ar nejprastai, vejos pjovimo roboto bukle

4.8
A ISPEJIMAS

m |kraunant apgadintas arba sugedes maitinimo

4.9
Kontaktas su elektra tiekianciomis konstrukcine-
mis dalimis gali atsirasti dél Siy priezasciy:

— pazeistas jungiamasis arba ilginamasis laidas;
— pazeistas jungiamojo arba ilginamojo laido tin-

gali bati nesaugi. Asmenys gali bati sunkiai

suzaloti ir galima patirti materialinés zalos.

> Paspausti mygtukg ,STOP* ir aktyvinti prie-
taiso blokuote. Kreiptis | STIHL prekybos
atstova.

m Jej veikiant pjovimo rezimui aSmenys kliudo
pasalinti objekta, aSmenys arba jy dalys gali
buti pazeisti arba dideliu greiciu iSsviesti j ora.
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Asmenys gali bati suzaloti arba galima patirti

materialinés zalos.

> |§ pjaunamo ploto pa$alinti pasalinius daik-
tus.

> Surinkti pjaunamame plote rastus nultzu-
sius aSmenis ir dalis.

Paspaudus mygtuka ,STOP*, peilio diskas ir jo

asmenys dar kurj laikg sukasi. Asmenys gali

buti sunkiai suzaloti.

> Palaukti, kol peilio diskas nustos suktis.

Jei veikiant pjovimo rezimui aSmenys kliudo

kietg objekta, aSmenys gali pradéti kibirks-

Ciuoti ir buti pazeisti. Degioje aplinkoje kibirks-

tys gali sukelti gaisra. Zmonés gali biti sunkiai

ar mirtinai suzaloti arba galima patirti materiali-

nés zalos.

> Nedirbti degioje aplinkoje.

> |sitikinti, kad aSmenys yra saugios buklés.

A PAVOJUS

® Jei vejos pjovimo robotas naudojamas aplin-

koje, kurioje yra jtampingujy laidy, aSmenys

gali kliudyti jtampinguosius laidus ir juos

pazeisti. Asmenys gali bati sunkiai suzaloti

arba zati.

> Nenaudoti vejos pjovimo roboto aplinkoje,
kurioje yra jtampingujy laidy.

lkrovimas

blokas gali skleisti nejprastg kvapg arba
dimus. Asmenys gali buti suzaloti arba galima
patirti materialinés zalos.

> |Straukite tinklo kiStuka i$ elektros lizdo.

m Jei Siluma nepakankamai gerai pasalinama,

maitinimo blokas gali perkaisti ir sukelti gaisra.
Zmonés gali biti sunkiai ar mirtinai suzaloti
arba galima patirti materialinés zalos.

> Neuzdengti maitinimo bloko.

liungimas j elektros tinklg

klo kistukas;

— netinkamai jrengtas kistukinis lizdas.

A PAVOJUS

m Kontaktas su elektrg tiekian¢iomis konstrukci-

némis dalimis gali sukelti elektros smigj. Nau-

dotojas gali bati sunkiai suzalotas arba zati.

> |sitikinkite, kad elektros laidai ir jy tinklo kis-
tukai nepazeisti.
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Jei jungiamasis arba ilginamasis laidas

pazeisti:
> Neliesti pazeistos vietos.
> |Straukite tinklo kiStuka i$ elektros
lizdo.
> Elektros laidus ir jy tinklo kiStukus lieskite
tik sausomis rankomis.

> [kiSkite tinklo kiStukg j tinkamai jrengtg ir
apsauginiu kontaktu apsaugotg kistukinj
lizda.

> Jei kiStukinis lizdas yra ne pastate: jsitikin-
kite, kad kistukinis lizdas gali bati naudoja-
mas lauke.

> Prijungti maitinimo blokg per apsaugos nuo
nuotékio sroves jungiklj (30 mA, 30 ms).

> Jei jungiamasis laidas arba ilginamasis lai-
das prijungiami arba atjungiami: visada
traukti uz kistuko, o ne uz laido.
m Pazeistas arba netinkamas ilginamasis laidas
gali sukelti elektros smiigj. Zmonés gali biti
sunkiai suzaloti arba zuti.
> Naudokite tinkamo skerspjuvio ilginamajj
laidg, 1 23.5.

> Naudoti nuo vandens pursly apsaugotq ir
naudoti lauke leidZziama ilginamajj laida.

> Maitinimo bloko ir ilginamojo laido kistuking
jungtj saugoti nuo vandens.

> Naudoti ilginamajj laida, pasizymint; tokio-
mis paciomis savybémis, kaip maitinimo
bloko jungiamasis laidas.

A ISPEJIMAS

m Eksploatuojant netinkama tinklo jtampa arba

netinkamas tinklo daznis gali sukelti virSjtampj

maitinimo bloke. Maitinimo blokas gali biti

pazeistas.

> |sitikinti, kad tinklo jtampa ir elektros tinklo
daznis sutampa su nurodytais duomenimis
ant maitinimo bloko duomeny skydelio.

m Jei maitinimo blokas prijungtas prie keliy kistu-
kiniy lizdy juostos, jkraunant elektrinés kon-
strukcinés dalys gali patirti perkrova. Elektri-
nés konstrukcines dalys gali jkaisti ir uzsidegti.
Zmonés gali sunkiai ar mirtinai susiZaloti arba
galima patirti materialinés zalos.
> [sitikinti, kad maitinimo bloko ir visy elektros

prietaisy, prijungty prie keliy kistukiniy lizdy
juostos, galios specifikacijos nevirsija jkro-
vimo laido ir visy prie keliy kistukiniy lizdy
juostos prijungty elektros prietaisy vardiniy
parametry.

m Netinkamai nutiestas jungiamasis laidas, ilgi-
namasis laidas ar jkrovimo laidas gali bati
paZeisti, 0 asmenys gali uz jy uzkliati. Zmonés
gali buti sunkiai suzaloti arba galima patirti
materialinés Zalos.

SR\
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> Elektros ir jkrovimo laidus nutieskite taip,
kad jie nepatekty | pjaunama plota.

> Elektros ir jkrovimo laidus nutieskite ir pazy-
meékite taip, kad dirbant sodo jrenginiu ar
sodo jrankiu Sie laidai nebuty pazeisti.

> Elektros ir jkrovimo laidus nutieskite ir
pazenklinkite taip, kad Zmonés negaléty uz
jy uzkliati.

> Elektros ir jkrovimo laidus nutieskite taip,
kad jie nebuty jtempti ar susisuke.

> Elektros ir jkrovimo laidus nutieskite taip,
kad jie nebuty pazeisti, sulenkti, suspausti ir
nesitrinty.

> Elektros ir jkrovimo laidus apsaugokite nuo
karscio, alyvos ir chemikaly.

> Elektros ir jkrovimo laidus nutieskite taip,
kad jie nebuty ant drégno pagrindo.

m Jei sienoje yra elektros laidy ar vamzdziy, tvir-
tinant maitinimo blokg prie sienos jie gali bati
pazeisti. Prisilietus prie elektros laidy galima
patirti elektros smilgj. Zmonés gali biti sunkiai
suzaloti arba galima patirti materialinés Zalos.
> |sitikinti, kad numatytoje sienos vietoje néra

elektros laidy ir vamzdziy.
» Maitinimo blokg prie sienos montuoti taip,
kaip aprasyta Sioje naudojimo instrukcijoje.
= Jei maitinimo blokas jungiamas prie generato-
riaus, elektros sroveés tiekimas gali nutrukti, o
vejos pjovimo robotas veikti netinkamai. Dél
el. srovés svyravimy maitinimo blokas gali bati
pazeistas.
> Maitinimo blokg jungti tik prie tinkamai
jrengto kistukinio lizdo.

410

4.10.1 Vejos pjovimo robotas

A ISPEJIMAS

® Gabenant vejos pjovimo robotas gali apvirsti
arba judéti. Asmenys gali biti suzaloti arba
galima patirti materialinés Zalos.

> Sustabdyti vejos pjovimo robota ir

aktyvinti prietaiso blokuote.
> Vejos pjovimo robotg jtempiamaisiais dir-
zais, dirzais ar tinklu pritvirtinti taip, kad jis
negaléty apvirsti ar judéti.

4.10.2

Akumuliatorius yra jmontuotas j vejos pjovimo
robotg ir jj gali iSmontuoti tik STIHL prekybos
atstovas.

PernesSimas

Akumuliatorius
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A ISPEJIMAS

®m Akumuliatorius néra apsaugotas nuo visy
aplinkos poveikiy. Jei akumuliatorius bus vei-
kiamas tam tikry aplinkos saglygu, akumuliato-
rius gali bati apgadintas, taip patiriant materia-
linés Zalos.
> Pazeisto akumuliatoriaus negalima gabenti.
® Gabenant akumuliatorius gali apvirsti arba
judéti. Zmoneés gali biiti suzaloti arba galima
patirti materialinés Zalos.
> Supakuokite akumuliatoriy taip, kad jis
negaléty judéti pakuotéje arba transporta-

vimo dékle.
> Pakuote pritvirtinti taip, kad ji negaléty
judéti.
4.10.3  Prijungimo stotelé ir maitinimo blokas

A ISPEJIMAS

® Transportuojant prijungimo stotelé arba maiti-

nimo blokas gali apvirsti arba judeéti. Asmenys

gali buti suzaloti arba galima patirti materiali-

nés zalos.

> |Straukite tinklo kiStuka i$ elektros lizdo.

> [Simti vejos pjovimo robotg i$ prijungimo
stotelés.

> Prijungimo stotele ir maitinimo bloka jtem-
piamaisiais dirzais, dirzais ar tinklu pritvir-
tinti taip, kad neapvirsty ir nejudéty.

® Jungiamasis laidas ir jkrovimo laidas néra

skirti maitinimo blokui ar prijungimo stotelei

nesti. Jungiamasis laidas, maitinimo blokas,

jkrovimo laidas arba prijungimo stotelé gali

bati pazeisti.

> Atjungti jkrovimo laidg nuo maitinimo bloko
ir uzvynioti jkrovimo laida.

> Paimti prijungimo stotele uz pagrindo ploks-
tés ir tvirtai laikyti.

> Uzvynioti jungiamajj laidg ir pritvirtinti prie
maitinimo bloko.

> Paimti maitinimo blokg uz korpuso ir tvirtai
laikyti.

4.1

4111 Vejos pjovimo robotas

A ISPEJIMAS

m Vaikai negali atpazinti ir jvertinti vejos pjovimo
roboto keliamy pavojy. Vaikai gali bati sunkiai
suzaloti.

> Sustabdyti vejos pjovimo robotg ir
aktyvinti prietaiso blokuote.

0458-075-9501-A
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> Vejos pjovimo robotg laikyti vaikams nepa-
siekiamoje vietoje.

m \/ejos pjovimo roboto elektros kontaktai ir
metalinés konstrukcinés dalys dél drégmés
gali surudyti. Vejos pjovimo robotas gali bati
pazeistas.
> Vejos pjovimo robotg laikyti Svarioje ir sau-

soje vietoje.

m Jei prie$ padedant laikyti neaktyvinama vejos
pjovimo roboto prietaiso blokuoté, vejos pjo-
vimo robotas gali netikétai jsijungti ir pradéti
judeéti. Zmoneés gali biiti sunkiai suzaloti arba
galima patirti materialinés Zalos.

> Sustabdykite vejos pjovimo robotg ir
uzrakinkite jrengin;.

® Gaubtas ir suémimo vietos néra skirtos vejos
pjovimo robotui pakabinti. Saugos jtaisai gali
atsijungti, o vejos pjovimo robotas gali bati
pazeistas.
> Vejos pjovimo robotg laikykite taip, kaip
aprasyta Sioje naudojimo instrukcijoje.

4.11.2

Akumuliatorius yra jmontuotas j vejos pjovimo
robotg ir jj gali iSmontuoti tik STIHL prekybos
atstovas.

A ISPEJIMAS

m Vaikai negali atpazinti ir jvertinti akumuliato-
riaus keliamy pavojy. Vaikai gali bati sunkiai
suzaloti.
> Akumuliatoriy laikyti vaikams nepasiekia-

moje vietoje.
® Akumuliatorius néra apsaugotas nuo visy
aplinkos poveikiy. Jei akumuliatoriy veiks tam
tikros aplinkos sglygos, akumuliatorius gali
visiSkai sugesti.
> Akumuliatoriy laikyti Svarioje ir sausoje vie-
toje.

> Akumuliatoriy laikyti uzdaroje patalpoje.

> Nelaikyti akumuliatoriaus neleistiname tem-
peratiry diapazone, I 23.6.

411.3  Prijungimo stotelé ir maitinimo blokas

A ISPEJIMAS

m Vaikai negali atpazinti ir jvertinti prijungimo
stotelés ar maitinimo bloko keliamy pavojy.
Vaikai gali biti sunkiai suzaloti arba zuti.
> |Simti vejos pjovimo robotg i$ prijungimo

stotelés.
> Prijungimo stotele ir maitinimo bloka laikyti
vaikams nepasiekiamoje vietoje.

Akumuliatorius
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B Prijungimo stotelé ir maitinimo blokas neap-
saugoti nuo bet kokio aplinkos poveikio. Jei
prijungimo stotele ar maitinimo bloka veikia
tam tikri aplinkos veiksniai, prijungimo stotelé
arba maitinimo blokas gali biti pazeisti.
> |Simti vejos pjovimo robota i§ prijungimo
stotelés.

> Jei maitinimo blokas jkaito: palaukti, kol
maitinimo blokas atvés.

> Prijungimo stotele ir maitinimo blokg laikyti
Svarioje ir sausoje vietoje.

> Prijungimo stotele ir maitinimo blokg laikyti
uzdaroje patalpoje.

> Nelaikyti maitinimo bloko neleistiname tem-
peratdry diapazone, £d 23.6.
® Jungiamasis laidas ir jkrovimo laidas néra
skirti maitinimo blokui ar prijungimo stotelei
nesti. Jungiamasis laidas, maitinimo blokas,
jkrovimo laidas arba prijungimo stotelé gali
bati pazeisti.
> Atjungti jkrovimo laidg nuo maitinimo bloko
ir uzvynioti jkrovimo laidg.

> Paimti prijungimo stotele uz pagrindo ploks-
tés ir tvirtai laikyti.

> Uzvynioti jungiamajj laidg ir pritvirtinti prie
maitinimo bloko.

> Paimti maitinimo bloka uz korpuso ir tvirtai
laikyti.

412 Valymas, techniné priezidra ir
remontas

A ISPEJIMAS

m Jei atliekant valymo, techninés priezilros ar
remonto darbus nebus aktyvinta vejos pjovimo
roboto prietaiso blokuote, vejos pjovimo robo-
tas gali netikétai jsijungti. Asmenys gali buti
sunkiai suzaloti ir galima patirti materialinés
zalos.

> Sustabdyti vejos pjovimo robotg ir
aktyvinti prietaiso blokuote.

m AStrios valymo priemonés, valymas aukstojo
slégio valymo jrenginiu ar smailiais ir astriais
daiktais gali sugadinti vejos pjovimo robotg.
Jei vejos pjovimo robotas valomas netinkamai,
jo detalés gali veikti netinkamai ir gali sugesti
saugos jtaisai. Asmenys gali bati sunkiai suza-
loti.
> Vejos pjovimo robotg valyti taip, kaip apra-

Syta Sioje naudojimo instrukcijoje.

m AStrios valymo priemonés, valymas aukstojo
slégio valymo jrenginiu ar smailiais, astriais,
metaliniais daiktais gali sugadinti prijungimo
stotele, maitinimo bloka, jungiamajj laida, jkro-
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vimo laida ir jo kiStukines jungtis. Jei prijun-

gimo stotelé, maitinimo blokas, jungiamasis

laidas, jkrovimo laidas ir jo kiStukinés jungtys

valomi netinkamai, jy dalys gali netinkamai

veikti ir atsijungti saugos jtaisai. Asmenys gali

buti sunkiai suzaloti.

> |Straukti maitinimo bloko tinklo kistuka i$
elektros lizdo.

> Prijungimo stotele, maitinimo bloka, jungia-
majj laida, jkrovimo laidg ir jo kiStukines
jungtis valyti taip, kaip aprasyta Sioje nau-
dojimo instrukcijoje.

Jei vejos pjovimo robotas, prijungimo stotelés

ar maitinimo blokas netinkamai techniskai pri-

Zidrimi ar taisomi, konstrukcinés dalys nebe-

gali tinkamai veikti, o saugos jtaisai gali nebe-

veikti. Asmenys gali bati sunkiai suzaloti arba

zati.

> Vejos pjovimo roboto, prijungimo stotelés ir
maitinimo bloko techninés priezilros ir
remonto negalima atlikti patiems.

> Jei reikia atlikti vejos pjovimo roboto, prijun-
gimo stotelés ar maitinimo bloko technine
priezitrg ar remonta: kreiptis | STIHL preky-
bos atstova.

> ASmeny technine priezitrg atlikti taip, kaip
nurodyta Sioje naudojimo instrukcijoje.

Naudotojas, valydamas arba atlikdamas pjo-

vimo mechanizmo technine prieziiira, gali jsip-

jauti | astrias aSmeny briaunas. Naudotojas

gali biti suzalotas.

> Maveti darbo pirstines i$ tvirtos medziagos.

Jei maitinimo bloko jungiamasis laidas sugedo

arba yra apgadintas:

> Pakeisti maitinimo bloka.

Jei diagnostikos kiStuko kamstis vejos pjovimo

roboto apacioje jkiStas netinkamai, j vejos pjo-

vimo robotg gali patekti drégmés ir purvo.

Vejos pjovimo robotas gali biti pazeistas.

> Prie$ valant ir kei¢iant aSmenis kiekvieng
kartg patikrinti, ar kamstis tinkamai jstaty-
tas.

> Neeksploatuoti vejos pjovimo roboto, jei
kamscio néra arba jis pazeistas.

0458-075-9501-A



5 Veikimo apraSymas

5 Veikimo apraSymas
5.1 Veikimo apraSymas

0000099956_003

Vejos pjovimo robotas pjauna zole atsitiktinai
parenkamomis trajektorijomis. Kad vejos pjovimo
robotas atpazinty pjaunamus plotus, jis turi bati
aptvertas ribojimo viela (1).

Ribojimo viela (1) perduoda signalg vejos pjo-
vimo robotui. Signalg generuoja prijungimo sto-
tele.

Apie kietas klittis (2) pjaunamame plote vejos
pjovimo robotui pranesa ultragarso jutikliai ir
impulsinis jutiklis.

Vejos pjovimo robotui aptikus kliatj (2), jis sulé-
tina greitj, privaziuoja prie kitos kliaties ir paskui
toliau vaziuoja kita kryptimi.

Sritis (3), j kurias vejos pjovimo robotas negali
vaziuoti, ir klidtis, j kurias jis negali atsitrenkti, rei-
kia nuo likusio pjaunamo ploto atitverti ribojimo
viela (1).

Vejos pjovimo robotui aptikus besiribojancia
sritj (3), jis sulétina greitj ir paskui toliau vaziuoja
kita kryptimi.

Veikiant pjovimo rezimui vejos pjovimo robotas
automatiskai iSvaziuoja i$ prijungimo stotelés ir
pjauna zole.

Vejos pjovimo robotas valdomas ,MY iMOW®*
programeéle ir vejos pjovimo roboto valdymo sky-
delio mygtukais. Sviegiangioji juosta ant vejos
pjovimo roboto ir dirbtinai generuojama kalbos
iSvestis teikia informacijg apie dabartine vejos
pjovimo roboto blsena.

0000100412_002
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Jei akumuliatorius per mazai jkrautas, veikiant
pjovimo rezimui vejos pjovimo robotas ieSko arti-
miausios kreipianciosios vielos (4). Kai aptin-
kama kreipiancioji viela (4), vejos pjovimo robo-
tas automatiskai grjzta j prijungimo stotele. Pri-
jungimo stoteléje akumuliatorius vél jkraunamas.
Pjaunamame plote turi bti nutiesta bent viena
kreipiancioji viela (4). Gali bati nutiestos daugiau-
sia dvi kreipianciosios vielos. Jei norite nutraukti
pjovimo rezimg arba jkrauti akumuliatoriy, vejos
pjovimo robotg programéle ,MY iMOW®* arba
paspaudus mygtukg ,Namai“ galite tiesiogiai gra-
zinti | prijungimo stotele.

0000099824_003

Kreipianciojoje vieloje (4) galima nustatyti dau-
giausia tris pradzios taskus (5). Vejos pjovimo
robotas gali tikslingai privaziuoti prie atitinkamo
pradinio tasko ir i$ ten pradéti pjauti.

Kreipian€ioji viela (4) gali pjaunama plotg
suskirstyti j kelias zonas (pavyzdys: A ir B).
Zonos apibréziamos pradiniu tasku (5). IS
parinkto pradinio tasko vejos pjovimo robotas |
norima zong gali judéti i$ kairés arba deSinés
pusés. Tuomet vejos pjovimo robotas gali tikslin-
gai pjauti parinktoje zonoje. Pradiniai taskai ir
zonos valdomi ,MY iMOW®* programéle ir gali
bati tvarkomi pjovimo tvarkarastyje.

D |,
=R | 7 |

0

=]

0000100413_001

Jei pjaunamame plote yra anksta vieta (6), vejos
pjovimo robotas vaziuoja | Sig vieta, kol gali bati
laikomasis maziausiojo atstumo tarp ribojimo
viely. Jei nesiekiamas maziausiasis atstumas,
ankstoje vietoje (6) turi bati nutiesta kreipiancioji
viela (7). Palei kreipianciaja vielg (7) vejos pjo-
vimo robotas tikslingai vedamas per anksta
vietg (6) | vieng i$ pradiniy tasky (8). Nuo pradi-
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nio tasko (8) vejos pjovimo robotas gali pjauti
pjaunamg plota uz ankstos vietos (6).

,MY iMOW®* programéléje galima valdyti ir pjo-
vimo tvarkarastyje nustatyti, kaip daznai vejos
pjovimo robotas grjs j pradinj taskg (8).

6 Pjaunamo ploto ir vejos

6.

pjovimo roboto paruoSimas
naudoti

1 Pjaunamo ploto planavimas ir
paruoSimas

Prie$ pradedant eksploatuoti vejos pjovimo
robotq reikia suplanuoti pjaunama plotg ir jj
paruosti. Tuomet jrengiama tinkamai ir uztikrina-
mas sklandus eksploatavimas bei pasalinami
galimi trik¢iy Saltiniai.

Pjaunamo ploto planavimas
>

>

Perskaityti prijungimo stotelés ir vielos tiesimo

aprasymus, pateikiamus tolesniuose sky-

riuose.

Informacijos pritaikymas nuosavame sode:

— Pjaunamo ploto kontiiras

— Prijungimo stotelés vieta

— Ribojimo vielos tiesimo eiga (atkreipti
démesj | nurodytus atstumus iki krasty ir
vielos tiesimo badus)

— Kreipiamosios vielos / kreipiamuyjy viely tie-
simo eiga (maziausia viena, daugiausia dvi)

Pjaunamo ploto paruoSimas

(:::
0000099957_001

>

>

Pasalinti aplink esancius daiktus.

Pasalinti metalines, magnetines ir elektrai lai-
dzias medziagas bei senas ribojimo vielas.
Vejapjove pjaukite iki pjovimo aukscio, kuris
véliau bus nustatytas vejos pjovimo roboto
nustatymuose. Standartinis pjvimo aukscio
nustatymas yra a = 4 cm.

Uzkasti duobes ir iSlyginti per didelius nelygu-
mus.

Jei zeme yra kieta ir sausa, Siek tiek jg sudre-
kinti, kad buty lengviau jsmeigti fiksavimo
vinis.
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0000100288_002

>

Dél savo konstrukcijos vejos pjovimo robotas
palieka nenupjautos Zolés juostg tose vietose,
kuriomis negalima vaZiuoti. Sioje juostoje
galima, pvz., séti géliy séklas ir uzauginti
zydintj plotg vabzdziams.

0000099825_002
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Jei palei plotus, kuriais negalima vaziuoti,
norima pjauti iStisai: palei Siuos plotus kloti
maziausiai a = 24 cm plocio vejos bortelius
arba plyteles.

Vejos pjovimo roboto paruosi-

mas naudoti

ISimkite i$ pakuotés ir pasalinkite transporta-
vimo apsaugas.
|sitikinkite, kad toliau iSvardytos konstrukcinés
dalys yra saugios eksploatuoti:
— Vejos pjovimo robotas, 1 4.6.1
— Pjovimo mechanizmas, 1 4.6.2
— Akumuliatorius, £ 4.6.3
— Prijungimo stotelé ir maitinimo blokas, E3

46.4
Prijungimo stotelés statymas, [ 7
Ribojimo vielos tiesimas, B 8
Ribojimo vielos tiesimo uzbaigimas, 1 9.1
Kreipiamosios vielos tiesimas, L1 10.1
Prijungimo stotelés elektros jungties prijungi-
mas, 1 11
Vejos pjovimo roboto jkrovimas, L 12.1
,Bluetooth® radijo rysio sasajos prijungimas,
131
Jei negalima atlikti kazkurio veiksmo: vejos
pjovimo roboto nenaudoti ir kreiptis |
STIHL prekybos atstova.

0458-075-9501-A



7 Prijungimo stotelés statymas lietuviSkai

Fv

ﬁ/ 1 /“\@ > I8lygiuoti prijungimo stotele taip, kad buty jvyk-

7  Prijungimo stotelés staty-
mas

71 Bendrieji duomenys
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0000099849_001

dytos toliau nurodytos sglygos:

— Prijungimo stotelé pastatyta ant lygaus
pavirSiaus.

— Prijungimo stotelés anga nukreipta | priekj,
pjaunamo ploto kryptimi.

— Prijungimo stotelé iSlygiuota horizontaliai ir
néra pakrypusi | Sona, j priekj ar atgal.

— Pagrindo ploksté nepersilenkia ir yra lygiai
padeta ant zemés.

0000104285_001

> Parinkite tokig prijungimo stotelés statymo
vieta, kad buty jvykdytos toliau nurodytos saly-
gos:
— |krovimo kabelj (1) galima nutiesti iki tin-
kamo tinklo lizdo uz pjovimo srities riby.
— Prijungimo stotelé ir maitinimo blokas yra

gerai matomoje vietoje. o 7.2 Prijungimo stotelés padéties
- Prljvqulnjo.stgtele pastatyta didziausiame ir nustatymas
dazniausiai pjaunamame plote.
— Jei jmanoma: statymo vieta yra apsaugota Tinkama prijungimo stotelés padétis priklauso
nuo oro salygy ir Sesélyje. nuo suplanuotos statymo vietos ir aplinkos.
— Jei jmanoma: prijungimo stotelé yra belai- > Parinkti statymo vietq ir pastatyti prijungimo
dés tinklo jungties (WLAN jungties) signaly stotele, kaip aprasyta.

priémimo zonoje.
— Jei jmanoma: prijungimo stotelé yra pjauna-
mame plote, apatinéje nuokalnés srityje.

Prijungimo stotelés statymas ant pjaunamo ploto

0000100240_001

Prijungimo stotelé yra ties pjaunamo ploto
krastu, prie sienos, o a = 2 m ilgio kreipiamoji
viela (1) gali biti tiesiama tiesiai nuo prijungimo
stotelés | pjaunama plota.

0458-075-9501-A 201



lietuviskai

0000099844_001

Prijungimo stotelé pastatyta prie pjaunamo ploto
krasto. | greta esatj plota galima vaziuoti, o

a = 2 milgio kreipiamaja vielg (1) tiesiai nuo pri-
jungimo stotelés tiesti | pjaunamg plota.

0000100241_001

Prijungimo stotelé iS dalies yra griovelyje ir i$
dalies pjaunamame plote, 0 a = 2 milgio kreipia-
moji viela (1) gali bati tiesiama tiesiai nuo prijun-
gimo stotelés | pjaunama plota.

0000099845_001

Prijungimo stotelé i$ dalies yra vaziuojamajame

plote ir i$ dalies pjaunamame plote,0a=2m

ilgio kreipiamoji viela (1) gali buti tiesiama tiesiai

nuo prijungimo stotelés | pjaunama plota.

> Paruoskite prijungimo stotele, B 7.3.

> Prijungimo stotelés statymas ant pjaunamo
ploto, 7.4,

202

7 Prijungimo stotelés statymas

Prijungimo stotelés statymas ne ant pjaunamo
ploto

0000104286_001

e

Prijungimo stotelé pastatyta ne ant pjaunamo
ploto.

Soninis atstumas iki besiribojangiy ploty turi bti
maziausiai a = 12 cm.

Atstumas nuo priekinio prijungimo stotelés krasto
iki pjaunamo ploto turi bati maziausiai b =2 m.

Pasirinkus $j varianta, baigus eksploatuoti butina
pjaunamame plote nustatyti pradinj taska (1).
Tuomet vejos pjovimo robotas pradeda pjauti
nuo Sio tasko, o ne nuo prijungimo stotelés. Pra-
dinius taskus galima nustatyti ,MY iMOW®* pro-
graméléje. Programeéléje reikia jjungti pradinio
tasko (1) privaziavimo daznumo parametrg ir
nustatyti 100 %.
> Paruoskite prijungimo stotele, 1 7.3.
> Prijungimo stotelés statymas ne ant pjaunamo
ploto, E17.5.

Prijungimo stotelés statymas pjaunamo ploto
viduryje

0000099847_001

Prijungimo stotelé statoma pjaunamo ploto vidu-
ryje, kaip ,sala“.

0458-075-9501-A



7 Prijungimo stotelés statymas

Parinkus §j varianta ribojimo viela tiesiama aplink
prijungimo stotele ir tempiama j galg iki pjau-
namo ploto krasto. Kreipiamoji viela tiesiama j
priekj, link pjaunamo ploto krasto.

Soninis atstumas iki besiribojangiy ploty turi bt
maziausiai a = 32 cm (ilgis: 1 ,iMOW®" liniuoté).

Atstumas nuo galinio prijungimo stotelés krasto

iki pjaunamo ploto krasto turi bati maziausiai

b=2m.

Galima tiesiai tiesti c = 2 m ilgio kreipianciajg

vielg (1) nuo prijungimo stoteles iki pjaunamo

ploto.

> Paruoskite prijungimo stotele, B 7.3.

> Prijungimo stotelés statymas pjaunamo ploto
viduryje, 1 7.6.

7.3 Paruoskite prijungimo stotele

|krovimo kabelio prijungimas

lietuviskai

|krovimo laidg galima tiesti i$ kairés arba desSinés
pagrindo plokstés puses.

#
Z
Z

000099954_001

PRANESIMAS

®m Sumontuotos jkrovimo kabelio kiStukinés jung-

tys yra apsaugotos nuo nesvarumy, pvz., dul-

kiy ir purvo. Jei kistukinés jungtys yra uzters-

tos, gali sutrikti prijungimo stotelés veikimas.

> Atviras kiStukines jungtis apsaugoti nuo
neSvarumy.

> Nesvarias kiStukines jungtis valykite taip,
kaip aprasyta Sioje naudojimo instrukcijoje.

0000100292_001

> Spauskite fiksavimo svirtj (2) ir atlenkite
dangtj (3).

0000100046_001

0000100401_001

Jei prijungimo stotelé pastatyta prie pat sienos,
jkrovimo laidg galima tiesti ir po pagrindo plokste.

0458-075-9501-A
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> Jei prijungimo stotelé turi buti prijungiama i$
galo:
> |kisti kiStukg (4) | jvadg (5) ir nutiesti jkro-
vimo laidg (6).
|krovimo laidas (6) prijungimo stotelés
viduje stumiamas j virsy.

,,
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> Jei prijungimo stotelé pastatyta prie pat sienos

arba jkrovimo laidas tiesiamas po pagrindo

plokste | Sona:

> Norimoje pagrindo plokstés puséje, (A)
padétyje atverti krastg ir pasalinti Serpetas.

> Dugno ploksteés viduryje iSpjauti angg (B) ir
pasalinti Serpetas.

> |kisti kiStuka (4) | anga (B) ir jstumti jkrovimo
laida (6).
|krovimo laidas (6) prijungimo stotelés
viduje stumiamas j vir$y.

0000100049_001

> |kisti kistuka (4).
Kistukas (4) girdimai ir juntamai uzsifiksuoja
abiejose pusése.

Prijungimo stotelés pritvirtinimas

0000104287_001

> Prijungimo stotele keturiomis Zemeés vini-
mis (8) pritvirtinti prie Zemés.

Ribojimo vielos jstimimas

0000099958_001

\ 1\ X >
> |stumti vielos priekine dalj (9) | deSinjjj
jvada (10) ir stumti toliau.
Ribojimo viela (9) prijungimo stotelés viduje
stumiama | virsuy.
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7 Prijungimo stotelés statymas

0000099959_001

miama a = 32 cm ilgio (ilgis: 1 ,iMOW®*
liniuote) viela.

0000100402_001

> Greta korpuso vielos priekiné dalis (9) pazy-
mima tinkama laido zyma (11).
Zyma véliau padés sukurti jungtj prie tinkamo
gnybto.

7.4 Prijungimo stotelés statymas
ant pjaunamo ploto

0000099960_001

> Ribojimo vielg (1) pagrindo plokstéje tiesti taip,
kad ji priglusty prie laidy kanalo ir buty uzfik-
suota kabliukais (2).

0000100294_001

tiesiogiai prie pagrindo
plokstés (3) pritvirtinti fiksavimo vinimi (4).

Jei prijungimo stotelé stovi prie sienos:

0458-075-9501-A



7 Prijungimo stotelés statymas

0000099961_001

> 32 cm ribojimo vielos (1) (ilgis: 1 ,iMOW®
Ruler”) nutiesti pagrindo plokstes (3) Sone.

> Tempti ribojimo vielg (1) lygiagreciai su
pagrindo ploksté (3) link pjaunamo ploto
krasto ir laikytis 32 cm atstumo nuo sienos
(ilgis: 1 ,iMOW®* liniuoté).

> Ribojimo vielg (1) tiesti aplink pjaunamg plota
pagal laikrodzio rodykle, I 8.

Jei prijungimo stotelé pastatyta prie gretimo
ploto, ant kurio galima vazZiuoti:

0000100296_001

> 32 cm ribojimo vielos (1) (ilgis: 1 ,iMOW®
Ruler”) nutiesti pagrindo plokstes (3) Sone.

> Tiesti ribojimo vielg (1) lygiagreciai su
pagrindo plokste (3) link pjaunamo ploto
krasto.

> Ribojimo vielg (1) tiesti aplink pjaunamg plota
pagal laikrodzio rodykle, [Q 8.

Jei viena prijungimo stotelés dalis yra lysvéje, o
kita dalis — pjaunamame plote:

0000099964_001

> Traukti ribojimo vielg (1) i§ pagrindo ploks-
tés (3) per Song ir iSlaikyti 32 cm atstuma

(ilgis: 1 ,iMOW®* liniuoté) lygiagregiai su lysve.

> Ribojimo vielg (1) tiesti aplink pjaunama plotg
pagal laikrodZio rodykle, 1 8.

0458-075-9501-A
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Jei viena prijungimo stotelés dalis yra ant vaziuo-
jamojo ploto, o kita dalis — pjaunamame plote:

0000100397_001

> Traukti ribojimo vielg (1) i$ pagrindo ploks-
tés (3) per Song ir nutiesti iSilgai vaziuojamojo
ploto.

> Ribojimo vielg (1) tiesti aplink pjaunama plotg
pagal laikrodZio rodykle, [ 8.

7.5 Prijungimo stotelés statymas
ne ant pjaunamo ploto

0000099960_001

h -
> Ribojimo vielg (1) pagrindo plokstéje tiesti taip,
kad ji priglusty prie laidy kanalo ir buty uzfik-

suota kabliukais (2).

0000104288_001

>
\
> b =2,0 cm ilgio ribojimo vielg (1) prie pagrindo
plokstes (3) ir pritvirtinkite fiksavimo vinimi (4).

3
8
P
2
&
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> Tempti ribojimo vielg (1) j priekj link pjaunamo
ploto.
Tinkamas atstumas iki pjaunamo ploto krasto
priklauso nuo to, ar ant pjaunamo ploto krasto
galima vaziuoti, ar reikia laikytis atstumo
a =32 cm (ilgis: 1 ,iMOW® Ruler”).

> Ribojimo vielg (1) tiesti aplink pjaunama plotg
pagal laikrodZio rodykle, £ 8.

7.6 Prijungimo stotelés statymas
pjaunamo ploto viduryje

> Ribojimo vielg (1) pagrindo plokstéje tiesti taip,
kad ji priglusty prie laidy kanalo ir buty uzfik-
suota kabliukais (2).

0000099960_001

0000100294_001

> Ribojimo vielg (1) tiesiogiai prie pagrindo
plokstés (3) pritvirtinti fiksavimo vinimi (4).

0000100048_001
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8 Ribojimo vielos tiesimas

> Maziausiai 32 cm ribojimo vielos (1) (ilgis:
1 ,iIMOW® Ruler*) nutiesti pagrindo ploks-
tés (3) Sone.

> Tiesti ribojimo vielg (1) maziausiai atstumu
a = 2 m uz pagrindo plokstes (3).

> Tiesti ribojimo vielg (1) per vidurj uz prijungimo
stotelés link pjaunamo ploto krasto.
Bdatina laikytis tinkamo atstumo iki pjaunamo
ploto krasto. Atstumas priklauso nuo besiribo-
jancio ploto.

> Ribojimo vielg (1) tiesti aplink pjaunama plotg
pagal laikrodZio rodykle, 1 8.

8 Ribojimo vielos tiesimas
8.1 Bendrieji duomenys

Pjaunamame plote nutiestos ribojimo vielos ir
kreipiamosios vielos tikrinimas

0000099843_001

> |sitikinti, kad palei ribojimo vielg ir kreipiamaja
viela toliau nurodyto plocio pjaunamas plotas
yra lygus ir jame néra klitciy:

Ribojimo viela (1)
— ji8ore: a = 32 cm (ilgis: 1 ,iMOW®" liniuoté)
—jvidy:b=12m

Kreipiamoji viela (2)
— desinen link prijungimo stotelés: a = 32 cm

(ilgis: 1 ,iMOW®* liniuoté)

— kairén link prijungimo stotelés: c = 1,2 m

Ribojimo vielos tiesimas

> Pradéti nuo prijungimo stotelés ir tiesti ribojimo
vielg pagal laikrodzio rodykle.

> Ribojimo vielos nesulenkti, neperkirpti,
nejtempti ir nekryziuoti.

0458-075-9501-A



8 Ribojimo vielos tiesimas

> |sitikinti, kad ribojimo viela nesikryziuoja su
kreipiamaja viela.
> |Simtis: formuojant siaurg juosta, kreipiamoji
viela turi bati dedama kryZmai ant ribojimo
vielos.
> Laikytis maziausiai 1 m atstumo iki kitoms
vejos pjovimo roboto instaliacijoms skirty ribo-
jimo viely.
> |sitikinkite, kad nevirSytas ribojimo vielos ilgis:
- ,iMOW® 3*: 200 m
- ,IMOW® 4: 300 m
> Ribojimo vielos ir kreipianciosios vielos nuties-
kite skirtingame gylyje.

Ribojimo vielos ir kreipiandiosios vielos tvirtini-
mas

0000100053_001

> Ribojimo ir kreipiamasias vielas fiksavimo vini-

mis pritvirtinkite taip, kad baty jvykdytos toliau

nurodytos salygos:

— Atstumas tarp fiksavimo viniy negali buti
didesnis neia=1m.

— Ribojimo viela ir kreipiamoji viela visose vie-
tose ploksciai prigludusios prie Zemés.

— Fiksavimo vinys visiSkai jsmeigtos.

Papildomos vielos tiesimas

Nutiesus papildomos vielos tampa lengviau kore-
guoti, kai viela jau nutiesta ir prireikus pakore-
guoti véliau.

Pavyzdziai:

— Reikia iSplésti ir iS naujo atitverti plota.

— Kramai ir krimoks$niai auga, todeél reikia ribo-
jimo vielg nutiesti didesniu lanku aplink auga-
lus.

— Ties prijungimo stotele ribojimo viela buvo
nupjauta per trumpai, todél nejmanoma pri-
jungti.

Galima naudoti ir tiesti vieng arba kelias papildo-

mas vielas.

0458-075-9501-A
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0000100058_001

> Lygiagreciai tiesti ribojimo vielas ilgyjea=1m
ir vieng prie kitos aplink 2 fiksavimo vinis,
taciau ribojimo viety nekryziuoti.

> Ties viduriu dviem fiksavimo vinimis pritvirtin-
kite papildomg vielg.

8.2 Kreipiand&iosios vielos tiesimo
planavimas ir ribojimo vielos
jungiamujy viety paruosimas

Bdatina i§ anksto kruopsciai suplanuoti, kaip bus
tiesiama kreipiamoji viela ar kelios kreipiamosios
vielos. | visy kreipianciujy viely padétj reikia
atsizvelgti dar tiesiant ribojimo vielg. Butina
nutiesti vieng kreipiamajg vielg, o daugiausia gali
bati nutiestos dvi kreipiamosios vielos.

e A
L 2 — K3

/‘ B >

0000100239_001

Kreipiamoji viela (1) atlieka Sias funkcijas:

— Nukreipimas atgal j prijungimo stotele (2)
— Pradzios tasko valdymas (3)

— Pjaunamo ploto padalijimas j zonas (A ir B)

Kreipiancioji viela (1) tiesiama per pjaunamg
plota, pradedant nuo prijungimo stotelés (2), ir
kiek jmanoma toliau prijungiama prie aplink
nutiestos ribojimo vielos (4). & 10.1

Ee Py

90° ——

0000100423_001
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lietuviSkai 8 Ribojimo vielos tiesimas

> Kreipianciosios vielos tiesimg suplanuokite
taip, kad buty jvykdytos Sios salygos:

— Tiesiai nutieskite a = 2 m ilgio kreipiancigjg
vielg nuo prijungimo stotelés iki pjaunamo
ploto.

— Maziausiasis atstumas tarp kreipiamosios vie-
los ir aplink nutiestos ribojimo vielos yra
b=27,5cm

— Kreipiamoji viela tiesiai ir staciu kampu tie-
siama maziausiai ¢ = 32 cm atstumu (ilgis:

1 ,iIMOW®* liniuoté) ties ribojimo viela ir paskui
prijungiama.

0000100229_003

Ribojimo vielg (4) tiesiant aplink, batina paruosti

kreipiamosios vielos prijungimo vietg:

> Ribojimo vielg (4) numatytose vietose pritvir-
tinti fiksavimo vinimi (5).

> Nutiesti d = 15 cm ilgio ribojimo vielos (4) kilpg
ir pritvirtinti kita fiksavimo vinimi (5).

> Vielos kilpos gale nukirpti ribojimo vielg (4),
pvz., jstrizinémis znyplémis.
Nutiesus vielos galai prijungiami prie kreipian-
Ciosios vielos. £ 10.1

> Ribojimo vielg (4) tieskite toliau aplink pjau-

0000100417_004.

nama plota.
— Kreipiamoiji viela negali kryZiuotis su blokuo- .
jamo ploto jungtimi. 8.3 Kampa|
— Kreipiamoji viela negali biti prijungiama ribo- 90° kampai

jimo vielos kampe.

— Kreipiancioji viela negali bati prijungiama prie
blokuojamosios zonos ribojimo vielos.

— Kreipiamoiji viela negali kryZiuotis su ribojimo
viela.
ISimtis: formuojant siaurg juosta, kreipiamoji
viela turi bati dedama kryZzmai ant ribojimo vie-
los.

— Kreipiamoji viela negali bati sulenkta ir
itempta, ji negali bati kryziuojama.

90° kampus galima padalyti | du 45° kampus.
Sioje srityje vejos pjovimo robotas savo kryptj
keicia tolygiau ir Svelniau.
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8 Ribojimo vielos tiesimas

» Kampe skersai nutiesti maziausiai 32 cm ilgio
(ilgis: 1 ,iMOW®* liniuoté) ribojimo viela.
Smailis, <90° siauréjantys kampai

Smailius, <90° siauréjancius kampus padalyti |
du kampus. Tuomet Sioje srityje vejos pjovimo
robotas savo kryptj keicia tolygiau ir Svelniau.

—
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> Uztikrinti, kad siauréjanciuose kampuose kam-
pas nebus mazesnis nei 90°.
> Jei kampas yra mazesnis nei 90°: padalyti
kampa.
> Suformuoti didesnj nei 90° kampg. Paskui
tiesiai nutiesti maziausiai 32 cm ilgio (ilgis:
1 ,iIMOW®* liniuoté) ribojimo viela.
> Tada suformuoti didesnj nei 90° kampa.
Paskui tiesiai nutiesti maziausiai 32 cm ilgio
(ilgis: 1 ,iMOW® Ruler”) ribojimo viela.

0458-075-9501-A
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8.4 Plotai, kuriais vaziuojama

Vejos pjovimo robotas ant ploty, besiribojanciy
su pjaunamu plotu, gali vaziuoti tik tuomet, kai
auksciy skirtumas tarp ploto, ant kurio vaziuo-
jama, ir pjaunamo ploto nevirsija 1,5 cm. Pagrin-
das turi bati tvirtas ir be kliGciy.

Pavyzdziai:

— Terasa

— Plytelémis klotas kelias

— Vejos borteliai arba plokstés

Esant mazesniam atstumui nuo ribojimo vielos iki
ploto, ant kurio vaziuojama, uztikrinamas neper-
traukiamas pjovimas.

0000100057_002

> Ribojimo vielg tiesti iki ploto, kuriuo vaziuo-
jama, nepaliekant jokio atstumo.
Didziausiasis aukscio skirtumas tarp ploto, ant
kurio vaziuojama, ir pjaunamo ploto yra
a=15cm.

8.5 Plotai, ant kuriy negalima

vaziuoti

Ant ploto negali bati vaziuojama, jei zemés pavir-

Siuje esancios klittys iSsikiSa | pjaunamg plota,

pagrindas néra tvirtas arba jis yra nelygus, o

aukscio skirtumas tarp pjaunamo ploto ir besiri-

bojancio pavirSiaus yra didesnis nei 1,5 cm.

Pavyzdziai:

— Mdras arba tvora

— Gyvatvore arba kriimai su Zemai auganciomis
Sakomis

— Alpinariumas arba Zvyruotas takas

— Nelygus gruntas, kuriame yra daug Sakny

\

0000089948_002
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> Ribojimo vielg tiesti lygiagreciai 32 cm atstumu
(ilgis: 1 ,iMOW®* liniuoté) iki ploto, ant kurio
negalima vaziuoti.

> Jei plotas, ant kurio negalima vaziuoti, yra
pjaunamame plote: §j plota atitverti kaip blo-
kuojama plota.

8.6 Vandens plotai

Jei vandens plotas nuo pjaunamo ploto néra atit-
vertas tvirta ir bent 10 cm auksc¢io kliatimi, viela
turi bati tiesiama didesniu atstumu.

Pavyzdziai:

— Sodo tvenkinys

— Baseinas

— Upelis arba vandens takelis

g T &
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> Ribojimo vielg tiesti lygiagreciai su kranto sri-
timi, i$laikant atstumg a = 1 m.

> Jei vandens plotas yra pjaunamame plote:
vandens plotg atitverti kaip blokuojamg plota.

8.7 Neatitvertas krastas

Jei neatitvertas krastas nuo pjaunamo ploto néra
atribotas tvirta ir bent 10 cm auk$c¢io kliatimi,
viela turi bati tiesiama didesniu atstumu.
Pavyzdziai:

— Laiptai

— Atraminé siena

— Nuolydis su laiptais

‘iliiiiiiiiiﬁy
= M

+——a—
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> Ribojimo vielg tiesti lygiagreciai su neatitvertu
krastu, iSlaikant atstumg a =1 m.

8.8 Blokuojamas plotas

Pjaunamo ploto sritis, | kurias negali vaziuoti
vejos pjovimo robotas, turi buti atitvertas kaip
blokuojamas plotas.
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Pavyzdziai:

— Lysveés be tvirto ir maziausiai 10 cm aukscio
apvado

— Sodo tvenkinys arba baseinas be tvirto ir
maziausiai 10 cm auks$cio apvado

— Kiliatys, kuriy negalima liesti

— Kiliatys, kurios néra pakankamai tvirtos

— Zemesnés nei 10 cm kliditys

Siekiant uztikrinti stabily pjovimo rezima, blokuo-
jamo ploto forma neturety buti jgaubta | vidy.

b

> Ribojimo vielg (1) tiesti nuo krasto link blokuo-

jamo ploto. UZtikrinti, kad blokuojamas plotas

atitinka Siuos matmenis:

— Maziausiasis atstumas iki kity ribojimo viely
a=55cm

— Vielos atstumas b = 32 cm (ilgis: 1 ,iMOW®*
liniuote) (jei yra vandens ploty ir neatitverty
krasty b =1 m)

— Maziausiasis blokuojamo ploto skersmuo
64 cm (ilgis: 2x ,iMOW® Ruler*)

0000100055_001
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0000100232_001

> Ribojimo vielg (1) tiesti aplink ribojamag sritj.

> Ribojimo vielg (1) tieskite atgal iki krasto,
lygiagrediai ir greta kitos ribojimo vielos, tadiau
ribojimo viely nekryzZiuokite.

8.9 Kieta klittis

Kietos kliGties, esancios pjaunamame plote,
negalima aptverti kaip blokuojamo ploto, jei Si
kligtis yra ne Zemesné nei 10 cm. Kliatj aptinka
ultragarso jutikliai ir impulsinis jutiklis.

8 NSESSE

0000100064_001

> Kietos klidties, Zemesnés nei a = 10 cm, apt-
verti nereikia.

8.10 Anksta vieta
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Vejos pjovimo robotas vaziuoja j visas ankstas
vietas, kol gali buti laikomasi maziausiojo
atstumo (a) tarp ribojimo viely (1).

0458-075-9501-A
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> Ribojimo vielg (1) tieskite, kaip pavaizduota, ir
uztikrinkite, kad laikomasi toliau nurodyty mat-
meny:

— Maziausiasis atstumas iki kity ribojimo viely (1)
ankstoje vietoje:a=2m

— Jei ankstos vietos Sonuose yra klitciy: papil-
domas atstumas b = 32 cm (ilgis: 1 ,iMOW®*
liniuote)

> Jei nejmanoma laikytis maziausiojo atstumo
a = 2 m tarp ribojimo viely (1):
Per ankstos vietos vidurj nutiesti kreipiamajg
vielg.

Anksta vieta su kreipiamaja viela
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Kreipiamoji viela (2) tikslingai veda vejos pjovimo
robotg per ankstg vieta, kol jmanoma laikytis
maziausiojo atstumo (a) tarp ribojimo viely (1).

Baigiant eksploatuoti reikia uz ankstos vietos

nustatyti pradinj taska (3). PrieSingu atveju vejos

pjovimo robotas nevaziuos per ankstg vietg. Pra-

dinius taskus galima nustatyti ,MY iIMOW®* pro-

graméléje.

> Ribojimo vielg (1) tieskite, kaip pavaizduota, ir
uztikrinkite, kad laikomasi toliau nurodyty mat-
meny:

— Maziausiasis atstumas iki kity ribojimo viely (1)
ankstoje vietoje: a = 55 m

— Jei ankstos vietos Sonuose yra klitciy: papil-
domas atstumas b = 32 cm (ilgis: 1 ,iMOW®*
liniuoté)

> Nutiesti kreipiamajq vielg (2) per ankstos vie-
tos vidurj.
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> Jei Soninis atstumas b = 32 cm (ilgis:
1 ,iIMOW®* liniuoté) yra per mazas: jrengti
siaurg takelj, kad vejos pjovimo robotas bty
nukreiptas j kitg pjaunama plotg E18.11 arba
ankstos vietos sritj atitverti nuo pjaunamo
ploto.

8.11

Veikimo aprasymas

I

2 .
%3—A ¥} B
i

|rengus siaurg takelj (1) galima tikslingai iSvengti
anksty viety arba apibrézti pervaziavimo vietas.
Siauras takelis padalina pjaunama plotg j pagrin-
dinj pjaunama plotg (A) ir likusig pjaunama

sritj (B).

Ribojimo viela (2) tiesiama be pertrikiy. Ji yra
peréjimas i$ pagrindinio pjaunamo ploto (A) |
likusig pjovimo sritj (B).

Siauras takelis

0000100066_004
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Vielos kilpos (4) vejos pjovimo robotui nurodo,
kur prasideda ar baigiasi siauras takelis.

Siauro takelio viduryje turi bati nutiesta kreipian-
Cioji viela (3).

Po siauro takelio pjovimo srityje (B) turi bati nus-
tatytas pradinis taskas (5). PrieSingu atveju vejos
pjovimo robotas nezinos kaip vaziuoti i$ pagrindi-
nio pjaunamo ploto (A) per siaurg takelj j likusig
pjovimo sritj (B). Pradinius taskus ir jy privazia-
vimo daznumg galima nustatyti ,MY iMOW®*
programeéléje.

Siauras takelis nebus pjaunamas.
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Bendrieji duomenys
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> |sitikinkite, kad jvykdytos toliau i§vardytos
sglygos:

— Atstumas tarp vielos kilpy (4) turi bati bent
a = 64 cm (ilgis: 2x ,iMOW® Ruler").

— Atstumas tarp tarp ribojimo viely (2) turi bati
bent b =55 cm.

— Atstumas iki Soniniy klitciy turi bati bent
b=10cm.
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> [sitikinkite, kad jvykdytos toliau iSvardytos
sglygos:

— Pries siaurg takelj lygiai nutieskite maziau-
siai d = 32 cm ilgio kreipianciajg vielg (3)
(ilgis: 1x ,iIMOW® Ruler) ir nukreipkite sta-
¢iu kampu (90°) link siauro takelio.

— Uz siauro takelio lygiai nutieskite maziausiai
e = 2 m ilgio kreipianciagjq vielg (3) ir nukr-
eipkite staciu kampu (90°) nuo siauro takelio
i pjovimo sritj (B).

> Jei nejmanoma laikytis nurodyty atstumy ir
ilgiy, pjovimo sritis (B) turi bati atribota nuo
pagrindinio pjaunamo ploto (A) ir turi bati
irengtas gretimas plotas.

0458-075-9501-A
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Siauro takelio tiesimas
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> Kai parodyta, ribojimo vielg (2) nutieskite nuo
pagrindinio pjaunamo ploto (A) iki pjovimo sri-
ties (B).

> Jei siauras takelis tiesiamas lanku: a = 64 cm
ilgio (ilgis: 2x ,iIMOW®Ruler*) ribojimo vielg (2)
siauro takelio pradzioje ir pabaigoje nutieskite
tiesiai ir staciu kampu (90°) pjaunamo ploto
atzvilgiu.

> Ribojima vielg (2) laikrodZio rodyklés kryptimi
nutieskite apie pjovimo sritj (B) ir atgal iki
siauro takelio.

¢ Y

\,,\J\,\)\)\d,\,\-}\\;\#\)\j—\)

0000101477_001
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> 32 cmiilgio (ilgis: 1x ,iMOW® Ruler*) ribojimo
vielg (2) tieskite lygiagreciai ir greta kitos ribo-
jimo vielos, taciau ribojimo viely nekryziuokite.

> Ribojimo vielg (2) nutieskite bent 55 cm
atstumu lygiagreciai pagrindinio pjaunamo
ploto (A) kryptimi.

0458-075-9501-A
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> 32 cmiilgio (ilgis: 1x ,iMOW® Ruler*) ribojimo
vielag (2) tieskite lygiagreciai ir greta kitos ribo-
jimo vielos iki pagrindinio pjaunamo ploto (A),
taciau ribojimo viely nekryziuokite.

> Jei siauras takelis tiesiamas lanku: a = 64 cm
ilgio (ilgis: 2x ,iMOW®Ruler) ribojimo vielg (2)
siauro takelio pradzioje ir pabaigoje nutieskite
tiesiai ir staciu kampu (90°) pjaunamo ploto
atzvilgiu.

> Vielg tiesti baikite pagrindiniame pjaunamame
plote (A).
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> Pagrindiniame pjaunamame plote (A) lygiai
nutieskite maziausiai ¢ = 32 cm ilgio kreipian-
Cigjg viela (3) (ilgis: 1 ,iMOW® Ruler”) ir nukr-
eipkite jg staciu kampu (90°) link siauro take-
lio.

> Kreipianc€igjq vielg nutieskite siauro takelio
viduryje.

> Uz siauro takelio lygiai nutieskite maziausiai
d =2 milgio kreipiancigja vielg (3) ir nukreip-
kite jg staciu kampu (90°) | pjovimo sritj (B).

8.12 |kalnés ir nuokalnes

Vejos pjovimo robotas gali pakilti | 45 % jkalnes ir
jas pjauti. Naudojant ,iMOW® traukos ratai gali
jveikti iki 50 % jkalnes ir jas pjauti. ,iMOW® trau-
kos ratus galima jsigyti kaip priedus.
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9 Ribojimo vielos tiesimo uzbaigimas

T

0000100399_001
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0000099951

> Jei pjaunamame plote yra ne didesné nei
27 % ijkalné ar nuokalné: ribojimo vielg tiesti
jprastai.

I/
o
(3]
0000100068_001

> Jei pjaunamame plote yra didesné nei 27 %
jkalné ar nuokalné: prie$ jkalne ar nuokalne
ribojimo vielg tiesti maziausiai atstumu a =
1,20 m.

» Kad vejos pjovimo robotas galéty vaziuoti tarp
lygumos ir jkalnés / nuokalnés, pereinamosios
srities spindulys turi buti toks, kad ilgyje
b =1 m atstumas iki zemés nebuty mazesnis
neic=10 cm.

8.13  Gretimas plotas

Vejos pjovimo robotas negali savarankiskai
vaziuoti j kitus gretimus plotus. Vejos pjovimo
robotg j gretimg plota turi perkelti klientas.

Gretimame plote negali buti nutiesta né viena
kreipiamoiji viela.

214

> Tiesti ribojimo vielg (1) i$ pagrindinio ploto (A
| gretimag plotg (B).
Maziausiasis atstumas iki ribojimo viely
a =64 cm (ilgis: 2x ,iMOW® Ruler)

> |sitikinkite, kad nevirSytas ribojimo vielos ilgis:
- ,iMOW® 3 200 m
- ,iMOW® 4*: 300 m

> Ribojimo vielg (1) lygiagreciai ir greta tiesti
atgal iki pjaunamo ploto (A), taciau ribojimo
viely nekryziuoti.

8.14

Jei pjaunamas plotas yra mazas ir jam reikia
maziau nei 20 m ribojimo vielos, naudojamas
maziems plotams skirtas modelis ,STIHL
AKM 100"

,STIHL AKM 100* stabilizuoja vielos signalg ir
vielos jungtimis integruoja | ribojimo vielg.
9 Ribojimo vielos tiesimo
uzbaigimas
9.1 Ribojimo vielos tiesimo uzbaigi-
mas

)

Mazi pjaunami plotai

Prijungimo stotelé pastatyta ant pjaunamo ploto
krasto, prijungimo stotelé ant vejos ploto krasto

0000100243_001

> Ribojimo vielg (1) tiesiogiai prie pagrindo
plokstes (2) pritvirtinti fiksavimo vinimi (3).

> Ribojimo viela (1) iSmatuoti du pagrindo ploks-
tés plocius (2), paskui ribojimo vielg (1)
nukirpti jstrizinémis znyplémis.

0458-075-9501-A
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0000100404_001

0000104291_001

> Ribojimo vielg (1) pagrindo plokstéje tiesti taip,
kad ji priglusty prie laidy kanalo ir bty uzfik-
suota kabliukais (4).

0000100245_001

> |statyti ribojimo vielg (1) j kairjjj jvadg (5) ir
stumti toliau.

Vielos galas (1) prijungimo stotelés viduje stu-
miamas | virsy.

0000100246_001

> Greta korpuso vielos galas (1) pazymimas tin-
kama laido zyma (6).

Prijungimo stotelé ne ant pjaunamo ploto

3
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> Ribojimo vielg (1) tempti prie pat jau nutiestos
ribojimo vielos ir pritvirtinti fiksavimo vinimi (2).

0458-075-9501-A

> 32 cm ilgio ribojimo vielg (1) tiesti greta ir
lygiagrediai su kita ribojimo viela (ilgis:
1 ,iMOW® Ruler) atgal iki prijungimo stotelés,
taciau ribojimo viely nekryziuoti.

> a =55 cm ilgio ribojimo vielg (1) atveskite prie
krasto ir tieskite toliau prie pagrindo ploks-
tés (3).

0000104515_001

> Ribojimo vielg (1) pritvirtinkite fiksavimo
vinimi (4) kabelio kanalo aukstyje.

> Ribojimo viela (1) iSmatuoti du pagrindo ploks-
tés plocius (3), paskui ribojimo vielg (1)
nukirpti jstrizinémis znyplémis.

0000100415_001

e

> Ribojimo vielg (1) pagrindo plokstéje tiesti taip,
kad ji priglusty prie laidy kanalo ir buty uzfik-
suota kabliukais (5).
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> |statyti ribojimo vielg (1) | kairjjj jvadg (6) ir
stumti toliau.

Vielos galas (1) prijungimo stotelés viduje stu-

miamas j virsy.

0000100416_001

> Greta korpuso vielos galas (1) pazymimas tin-
kama laido zyma (7).

Baigiant eksploatavimo pradzios darbus butina
pjaunamame plote nustatyti pradzios taska.
Kitaip vejos pjovimo robotas neras pjaunamo
ploto. Pradinius taskus ir jy privaziavimo daz-
numg galima nustatyti ,MY iMOW®“ programé-
léje.

Prijungimo stotelés statymas pjaunamo ploto
viduryje

0000100252_001

> Ribojimo vielg (1) tempti prie pat jau nutiestos
ribojimo vielos.

> Ribojimo vielg (1) tiesti greta ir lygiagreciai su
kita ribojimo viela atgal iki prijungimo stotelés,
taciau ribojimo viely nekryziuoti.

> 32 cm atstumu tieskite ribojimo vielg (1) (ilgis:
1 ,iMOW® Ruler")  priekj aplink pagrindo
plokste (3).
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0000100243_001

> Ribojimo vielg (1) tiesiogiai prie pagrindo
plokstés (2) pritvirtinti fiksavimo vinimi (3).

> Ribojimo viela (1) iSmatuoti du pagrindo ploks-
tés plocius (2), paskui ribojimo vielg (1)
nukirpti jstrizinémis znyplémis.

0000100404_001

> Ribojimo vielg (1) pagrindo plokstéje tiesti taip,
kad ji priglusty prie laidy kanalo ir buty uzfik-
suota kabliukais (4).

0000100245_001

Nl N

> |statyti ribojimo vielg (1) | kairjjj jvada (5) ir
stumti toliau.

Vielos galas (1) prijungimo stotelés viduje stu-

miamas j virsy.

0000100246_001

> Greta korpuso vielos galas (1) pazymimas tin-
kama laido zyma (6).

0458-075-9501-A
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10 Kreipiamosios vielos tiesi-
mas

10.1  KreipianCiosios vielos tiesimas

| visy kreipianciujy viely padétj reikia atsizvelgti

dar tiesiant ribojimo vielg.

> Atkreipti démesj j kreipiamosios vielos tiesimg
8.2.

> Kreipiamosios vielos (1) pradzig jstatyti j vidu-
rinj jvadg (2) ir stumti toliau.
Kreipiamoji viela (1) prijungimo stotelés viduje
stumiama j virsy.

0000100236_001

> Kreipiamajg vielg (1) stumti tol, kol virSuje
istumiama a = 32 cm ilgio (ilgis: 1 ,iMOW®*
liniuote) viela.

0000100405_001

> Greta korpuso kreipiamoji viela (1) pazymima
tinkama laido zyma (3).
Zyma véliau padés prijungti prie tinkamo
gnybto.

0458-075-9501-A
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0000100238_001

> Kreipiamaja vielg (1) pagrindo plokstéje tiesti
taip, kad ji priglusty prie laidy kanalo ir baty
uzfiksuota kabliukais (4).

0000100406_001

> Kreipiamaja vielg (1) tiesiogiai prie pagrindo
plokstes (5) pritvirtinti fiksavimo vinimi (6).

0000100237_001/

> Tiesiai tiesti b = 2 m ilgio kreipiamajg vielg (1)
ir nuo prijungimo stotelés staciu kampu (90°)
tiesti | pjaunama plota.

> Vesti kreipiamajg vielg (1) link vielos kilpos (7)

prie pjaunamo ploto krasto. Atstumas iki aplink

nutiestos ribojimo vielos (8) turi buti maziausiai
c=27,5cm.

0000100069_001

> Ties skardziais kreipiamajg vielg tiesti jstrizai.
Atstumas iki aplink nutiestos ribojimo vielos
turi bati maziausiai ¢ = 27,5 cm.

217



lietuviskai

\

0000100230_001

> Tiesiai nutiesti maziausiai 32 cm ilgio kreipian-
giajq viela (1) (ilgis: 1 ,iMOW® Ruler”) ir nukr-
eipti staciu kampu (90°) link vielos kilpos (7).

> Nutiesti kreipiamajg vielg (1) per vielos kil-
pos (7) viduri.

> Kreipiamajg vielg (1) vielos kilpos (7) gale
nukirpti jstrizinémis znyplémis ir sutrumpinti
visus vielos galus iki vienodo ilgio.

~(~X

0000100233_001

> Ribojimo vielos (8) ir kreipiamosios vielos (1)
galus iki galo jstatyti  vielos jungtj (9).
Vielos galy izoliuoti negalima.

> VisiSkai suspausti vielos jungtj (1) replémis.

0000100231_001

> Ribojimo vielas (8) ir kreipiamajg vielg (1) tiesti
lygiagreciai ir greta, taiau viely nekryZziuoti.
> Vielas pritvirtinkite kitomis tvirtinimo vinimis.
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11 Prijungimo stotelés elek-
tros jungties prijungimas
11.1  Ribojimo vielos ir kreipiancio-

sios vielos prijungimas

0000100247_005

> Siek tiek jtempti vielos galus (1) ir palei
krastg (2) nukirpti jstrizinémis znyplémis.

0000100248_001

> |zoliuoti a = 10 mm vielos galy.
> Susukti vielos gijas taip, kad nelikty atsikiSusi
né viena gija.

0000106324_001

> Vielos galus su uzrasais priskirti atitinkamiems
gnybtams.

> Atitinkamo gnybto (3) svirtj lenkite atgal.

> |zoliuotg vielos galg jstatykite j atitinkamag
gnybta (3), o norédami prijungti, lenkite svirtj
priekj.
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> UZzfiksuoti ribojimo vielas ir kreipiamajg vielg — Maitinimo bloko (2) veikimo nuotolyje yra
laidy laikiklyje, kaip pavaizduota, ir spausti tinkamas kistukinis lizdas.
desinen. — Maitinimo blokas (2) padétas ant lygaus

pagrindo, kuris néra nuolat drégnas.

— Maitinimo blokas (2) pakeltas vir§ Zemés, jei
nuolat buna drégnoje aplinkoje.

— Jei jmanoma: statymo vieta yra apsaugota
nuo oro salygy ir Seselyje.

> |krovimo laidg nutiesti taip, kad baty jvykdytos
toliau nurodytos sglygos:
— |krovimo laidas (1) yra uz pjaunamo ploto

0000100253_001

) S riby.
. e — |krovimo laidas (1) nutiestas taip, kad asme-
g Uzlenl_<|te dar?gt_[ (4)_ ! p_rlek[. o ) nys negaléty uz jo uzkliti.
Dangtis (4) girdimai ir juntamai uzsifiksuoja. — [krovimo laidas (1) nejtemptas ir nesusisu-
kes.

— |krovimo laidas (1) visiSkai iSvyniotas ir
i nenutiestas po prijungimo stotele.
5— | — |krovimo laidas (1) nenutiestas ant
| pagrindo, kuris nuolat yra drégnas.
) > Prijunkite jkrovimo laidg (1) prie maitinimo
bloko (2) kistuko (3) taip, kad iki galo uzsifik-
suoty.

0000100293_001

> Uzdeti gaubta (5).
Gaubtas (5) girdimai uzsifiksuoja.

11.2  |krovimo kabelio tiesimas ir

maitinimo bloko prijungimas

0000104293_001

vrrr e f / < ) /%\ %%///

> Tinklo kiStukg (4) prijunkite tik prie tinkamai

1 - jrengto kistukinio lizdo (5).
_— \:@’ Prijungimo stotelés $viesos diodai Sviecia Zalia

— h spalva.

2
Mo

o 11.3  Maitinimo bloko montavimas

0000104292_001

> Nutiesti jkrovimo laida (1) iki maitinimo prie sienos

bloko (2) naudojimo vietos. Maitinimo blokas gali biti montuojamas prie sie-
> Parinkti tokig maitinimo bloko (2) naudojimo nos.

vietg, kad baty jvykdytos toliau nurodytos saly-

gos:

— Maitinimo blokas (2) ir jungiamasis laidas
yra uz pjaunamo ploto riby.
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12 Vejos pjovimo roboto jkrovimas

0000100290_003

> Maitinimo blokg montuoti taip, kad buty jvyk-
dytos toliau nurodytos salygos:

— Naudojamos tinkamos tvirtinimo medziagos.
— Maitinimo blokas yra horizontalioje padétyje.

Laikomasi $iy atstumuy:
— Maitinimo blokas néra galimy elektros
instaliacijy srityje (a).
— Maitinimo bloko veikimo nuotolyje yra tin-
kamas kistukinis lizdas.
— Jei jmanoma: statymo vieta yra apsaugota
nuo oro salygy ir Sesélyje.

12 Vejos pjovimo roboto jkro-
vimas

121 Vejos pjovimo roboto jkrovimas

Prie$ pirmajj naudojima arba ilgiau nenaudojus
(pvz., pertrauka ziemg) vejos pjovimo robotg pri-
valo pilnai jkrauti. Vejos pjovimo robotas palei-
dzia sistema. Iki sistemos paleidimo gali praeiti
keletas minuciy.

Po sistemos paleidimo vejos pjovimo robotas
gauna savo padétj ir laikg. Nepjaukite i$ karto po
sistemos paleidimo.

|krovimo trukmé priklauso nuo jvairiy veiksniy,
pvz., akumuliatoriaus ar aplinkos temperaturos.
Kad akumuliatorius veikty visu pajégumu, butina
laikytis rekomenduojamy temperaturos diapa-
zony, 01 23.7.

0000104294_001

> |stumti vejos pjovimo robotg iki galo | prijun-
gimo stotele.
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Prijungimo stotelés Sviesos diodai (1) Sviecia
balta spalva.

Sviesos diodai (1) galiausiai pradeda $viesti
zaliai ir vejos pjovimo robotas jkraunamas.

Jeigu Sviesos diodai (1) trumpai Sviecia raudo-
nai, yra triktis, zr. (1 22.1.

Kai SvieCianciosios juostos (2) ant vejos pjovimo
roboto rodo baltas lemputes, vejos pjovimo robo-
tas vykdo sistemos paleidima.

Po sistemos paleidimo Sviesos diodai ant Svie-

¢ianciyjy juosty (2) Sviecia baltai.

> Palikite vejos pjovimo robotg prijungimo stote-
léje, kol jis bus pilnai jkrautas.
Prijungimo stotelés Sviesos diodai (1) Sviecia
balta spalva, kai tik baigiamas jkrovimo proce-
sas.

Po pirmojo jkrovimo véliau vejos pjovimo robotas
jkraunamas automatiskai, kai tik po pjovimo
grizta j prijungimo stotele.

Energijg tausojantis jkrovimas

Kad vejos pjovimo roboto akumuliatorius bty
jkraunamas kuo labiau tausojant energija, be
jkrovimo funkcijos galima iSjungti visas nebutinas
papildomas vejos pjovimo roboto ir prijungimo
stotelés funkcijas.
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13 ,Bluetooth®" radijo rysio sasajos prijungimas

0000104296_001

> Jei programéléje ,MY iMOW® jjungtos ,Priei-
gos funkcijos®: iSjungti ,Prieigos funkcijas®.

Vieng po kito paspauskite Siuos mygtuky deri-

nius:

> Paspausti ,STOP* (3).
Vejos pjovimo robotas sustabdomas ir uzraki-
namas

> Paspausti ,STOP* (3) ir laikyti tol, kol visa

Svieciancioji juosta (4) prades Sviesti raudona

spalva.

Paspausti ,STOP* (3).

Sviegiangioji juosta (4) sumirksi du kartus.

Aktyvinta vejos pjovimo roboto jrenginio blo-

kuote.

> Paspausti ,STOP* (3) ir laikyti tol, kol visa
Svieciancioji juosta (4) pradeés Sviesti raudona
spalva, o galiausiai du kartus sumirkseés rau-
dona spalva.
Aktyvintas rezimas ,Energijg tausojantis jkrovi-
mas"“. Vejos pjovimo roboto akumuliatorius
visiSkai jkraunamas. Visos papildomos funkci-
jos iSaktyvintos.

v

Pasibaigus jkrovimo procesui reikia aktyvinti
vejos pjovimo robota, kad jis vél buty parengtas
naudoti.
> Paspausti mygtukg ,START" (5).

Vejos pjovimo robotas parengtas naudoti.

13 ,Bluetooth®" radijo rysio

sgsajos prijungimas
,Bluetooth® belaidis sgsajos
jdiegimas

Vejos pjovimo robotas reguliariai siuncia ,Blue-

tooth® signalg, kad galéty prisijungti prie mobi-
liojo galinio jrenginio.

131

Kad buty galima naudoti vejos pjovimo robota,
,Bluetooth® belaide sgsajg programéléje
,MY iMOW®* reikia apsaugoti slaptaZzodziu.
> |§ mobiliojo galinio jrenginio atsisiyskite

,MY iIMOW®* programéle ir sukurkite paskyra.
> Paskyroje pridékite vejos pjovimo robota.

0458-075-9501-A
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> Vykdyti ekrane pateikiamas instrukcijas ir
Bluetooth® radijo rysio sgsajg apsaugoti
slaptazodziu.
Suteikus slaptazodj mobiliuoju galiniu jrenginiu
galima valdyti ir konfigdruoti vejos pjovimo
robotg.
Kitg galinj mobilyjj jrenginj galima patvirtinti tik
jvedus parinkta slaptazodj. Taip vejos pjovimo
robotas apsaugomas, kad juo nepasinaudoty
pasaliniai.

14 Vejos pjovimo roboto ir pri-
jungimo stotelés lempuciy
signalai

14.1

Vejos pjovimo roboto Sviecian-
Cioji juosta

0000104297_001

Sviediangiosios juostos (1 ir 2) rodo vejos pjo-
vimo roboto biseng ir triktis.

Priekiné Sviecianti juosta (1) aktyvi tik pasikei-

tus busenai ir Sviec€ia 20 sekundziy.

Sviedia baltos lemputés:

— Neaktyvintas pjovimas.

Sviedia Zalios lemputés:

— Aktyvus pjovimas.

— Galiné Sviecianti juosta (2) rodo vejos pjo-
vimo proceso pazanga.

Sviedia raudonos lemputes:

— Aktyvi prietaiso blokuoté.

— Trikties pranesimas.

Sviegia mélynos lemputés — ant galinés $vie-

¢iancios juostos (2):

— vejos pjovimo robotas gauna sistemos nau-
jinj.
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Jei programélé ,MY iMOW®* aplinkos anima-
cija aktyvinta, priekiné Sviecianti juosta (1)
nuolat Sviecia baltai, kai pjovimo robotas vei-
kia. Pasikeitus busenai, ,aplinkos animacija“
20 sekundziy perjungiama.

14.2  Prijungimo stotelés Sviesos dio-

dai

Sviesos diodas (1) rodo prijungimo stotelés

blseng ir sutrikimus.

Sviesos diodai (1) $viegia balta spalva:

— Prijungimo stotelé parengta naudoti.

Sviesos diodas (1) mirksi zaliai:

— vejos pjovimo robotas jkraunamas.

Sviesos diodas (1) pulsuoja baltai:

— vejos pjovimo robotas yra prijungimo stote-
léje ir paruostas darbui.

Sviesos diodai (1) $viedia Zalia spalva:

— vejos pjovimo robotas néra prijungimo stote-
léje ir prijungimo stotelé veikia gerai.

Sviesos diodai (1) $viegia raudona spalva:

— |vyko triktis.

Sviesos diodai (1) $viedia mélyna spalva:

— Rysio su vejos pjovimo robotu klaida.

15 Vejos pjovimo roboto val-
dymas ir nustatymas

156.1  Valdymo skydelis

0000104298_001

Mygtukais (1-5) galima valdyti pagrindines vejos
pjovimo roboto funkcijas. Visas funkcijas galima
valdyti ,MY iMOW®* programéle.

Pjovimo paleidimas
> Paspausti ,START" (3).
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15 Vejos pjovimo roboto valdymas ir nustatymas

Vejos pjovimo robotas paleidzia pjovimo pro-
cesa ir paskui automatiskai grizta j prijungimo
stotele.

Pjovimo sustabdymas ir vejos pjovimo roboto

uzrakinimas

> Paspausti ,STOP* (1).
Vejos pjovimo robotas ir pjovimo mechaniz-
mas sustoja. Vejos pjovimo robotas uzrakina-
mas.

Vejos pjovimo roboto siuntimas j prijungimo sto-
tele
> Paspausti ,NAMAI“ (4).
Vejos pjovimo robotas grjzta j prijungimo sto-
tele.

Vejos pjovimo roboto atrakinimas
> Paspauskite ,UZRAKTAS" (2).
> Paspauskite rodomg mygtuky derinj.

Informacijos atvérimas

> Paspausti ,INFO* (5).
Vejos pjovimo robotas garsu pateikia informa-
cijg apie dabartine bukle.

15.2 Programélé ,MY iMOW®"

Kad buty galima patogiai naudotis vejos pjovimo
robotu, bitina jdiegti ,MY iMOW®* programéle.
MY iMOW®* programéle galima valdyti ir nusta-
tyti vejos pjovimo robota.

Vejos pjovimo robotg belaidziu tinklu (WLAN) ir
mobiliuoju radijo rysiu arba per ,Bluetooth®
galima prijungti prie mobiliojo galinio jrenginio.
Vejos pjovimo robotg internetine programele
,MY iIMOW® galima valdyti ir nustatyti kompiute-
riu.

Pagrindinés funkcijos
— Pjovimo paleidimas ir sustabdymas
— Pjovimo tvarkarastis
— Pjovimo laiko nustatymas (per pagelbiklj
arba ranka)
— Pradiniy tasky nustatymas (parinktis)
— Zony parinkimas (parinktis)
— Pjovimo auks$cio nustatymas
Prieiga prie jrenginio
— Namy zonos nustatymas
— Aliarmo nustatymas
— Krasty optimizavimo jjungimas
— Vielos signalo patikra
— Aplinkos animacijos jjungimas
— Priminimo ,ASmeny tikrinimas* jjungimas
— Nuotoliné prieiga prie vejos pjovimo roboto per
belaide tinklo jungtj (WLAN)
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16 Vejos pjovimo roboto sustabdymas ir prietaiso blokuotés aktyvinim...

— Nuotoliné prieiga prie vejos pjovimo roboto per
mobiliojo radijo rySio jungtj
— Zinynas

Informacija apie integravimg namy tinklg

JAMOW®" gali biti integruotas | namy tinklg atski-
rai nuo asmeniniy jrenginiy, kad buty padidintas
duomeny saugumas. Dabartiniai ,WiFi“ marsruti-
zatoriai leidzia nustatyti atskirg papildoma tinkla,
pvz., ,\WiFi“ daikty interneto jrenginiams arba
svecio ,WiFi“. Néra rySio su asmeniniais duome-
nimis ir jrenginiais.

WLAN rySiai turi bati apsaugoti slaptazodziu.
Slaptazodzio nereikéty perduoti tretiesiems
asmenims.

,WIFi“ rySiy nustatymas ir marsrutizatoriaus funk-

cionalumas priklauso nuo marsrutizatoriaus

gamintojo.

16 Vejos pjovimo roboto
sustabdymas ir prietaiso
blokuotés aktyvinimas

16.1

Vejos pjovimo roboto sustabdy-
mas ir prietaiso blokuotés akty-
vinimas

ISPEJIMAS

m Jei vejos pjovimo robotas sustabdomas ne
taip, kaip aprasyta Sioje naudojimo instrukci-
joje, arba sustabdomas aktyvinant prietaiso
blokuote, vejos pjovimo robotas gali netiketai
jsijungti. Zmonés gali bati sunkiai suzaloti arba
galima patirti materialinés zalos.
> Prie$ transportuojant, padedant laikyti,

valant, atliekant technine prieziura ar pasi-
keitus ir nejprastam tapus veikimui reikia
sustabdyti vejos pjovimo robotg ir aktyvinti
prietaiso blokuote.

0000104299_001
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> Paspausti ,STOP* (1).
Vejos pjovimo robotas sustabdomas ir uzraki-
namas.

> Paspausti ,STOP* (1) ir laikyti tol, kol visa
Svieciancioji juosta (2) pradés Sviesti raudona
spalva.

> Paspausti ,STOP* (1).
Sviediangioji juosta (2) sumirksi du kartus.
Aktyvinta vejos pjovimo roboto jrenginio blo-
kuoté. Vejos pjovimo robotg galima transpor-
tuoti, laikyti, valyti arba atlikti jo technine prie-
Zidra.

17 PernesSimas

17.1  Vejos pjovimo roboto transpor-

tavimas
> Sustabdyti vejos pjovimo robotg ir aktyvinti
prietaiso blokuote.

Vejos pjovimo roboto nesimas

0000099953_001

> Mavéti darbo pirstines i$ tvirtos medziagos.
> Vejos pjovimo robotg nesti paémus uz prieki-
nés (1) ir galinés suimamujy viety (2).

Vejos pjovimo roboto transportavimas transporto

priemonéje

> Vejos pjovimo robota pritvirtinti taip, kad jis
neapvirsty ir nejudety.

17.2  Akumuliatoriaus pervezimas

Akumuliatorius yra jmontuotas j vejos pjovimo

robotg ir ji gali iSmontuoti tik STIHL prekybos

atstovas.

> |sitikinti, kad akumuliatoriaus buklé saugi.

> Supakuokite akumuliatoriy taip, kad jis nega-
léty judeéti pakuotéje.

> Pakuote pritvirtinti taip, kad ji negaléty judeti.

Akumuliatorius priskiriamas prie pavojingy trans-
portavimui kroviniy. Akumuliatorius priskiriamas
UN 3480 (li¢io jony akumuliatoriai) ir buvo iSban-
dytas metodais, aprasytais JT Bandymy ir krite-
rijy vadovo Il dalies 38.3 poskyryje.

Transportavimo taisyklés nurodytos
www.stihl.com/safety-data-sheets.
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18 sandéliuojate

18.1  Vejos pjovimo roboto paruosi-

mas laikyti

Jei vejos pjovimo robotas bus ilgai nenaudoja-
mas, pvz., ziemg, STIHL rekomenduoja jj
paruosti ,Zziemos miegui” (,Hibernation®). Rezi-
mas ,Hibernation* iSaktyvina visas nebutinas
vejos pjovimo roboto papildomas funkcijas ir
uztikrina tik nezymy akumuliatoriaus i$sikrovima.
> Jei programéléje ,MY iMOW® jjungtos ,Priei-
gos funkcijos*: iSjungti ,Prieigos funkcijas®.
> Jei vejos pjovimo roboto jkrovos lygis mazes-
nis nei 50 %: jkraukite vejos pjovimo robota,
kol jkrovos lygis virSys 50 %.

0000104300_001

> ISimkite vejos pjovimo robota i$ prijungimo sto-
telés.

Vieng po kito paspauskite Siuos mygtuky deri-

nius:

> Paspausti ,STOP* (1).
Vejos pjovimo robotas sustabdomas ir uzraki-
namas.

> Paspausti ,STOP® (1) ir laikyti tol, kol visa
Svieciancioji juosta (2) pradés Sviesti raudona
spalva.

> Paspausti ,STOP* (1).
Sviediangioji juosta (2) sumirksi du kartus.
Aktyvinta vejos pjovimo roboto jrenginio blo-
kuoté.

> Paspausti ,STOP*® (1) ir laikyti tol, kol visa
Svieciancioji juosta (2) pradés Sviesti raudona
spalva, o galiausiai du kartus sumirksés rau-
dona spalva.
Aktyvintas rezimas ,Hibernation®. Visos papil-
domos funkcijos iSaktyvintos.

Po Ziemos reikia aktyvinti vejos pjovimo robota,

kad jis vél buty parengtas naudoti:

> Pastatyti vejos pjovimo robotg ant pjaunamo
ploto.

> Paspausti ,START" (3).
Rezimas ,Hibernation* iSaktyvintas ir vejos
pjovimo robotas vél parengtas naudoti.
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18 sandeliuojate

> Jeigu vejos pjovimo robotas nereaguoja, jj rei-
kia jkrauti: vejos pjovimo roboto jkrovimas [
12.1.

18.2 Vejos pjovimo roboto laikymas
> Vejos pjovimo robotg laikykite taip, kad bity
jvykdytos Sios salygos:
— Vejos pjovimo robotas yra vaikams nepasie-
kiamoje vietoje.
— Vejos pjovimo robotas yra Svarus ir sausas.
— Vejos pjovimo robotas yra uzdaroje patal-
poje.
— Vejos pjovimo roboto akumuliatorius jkrau-
tas.
— Vejos pjovimo robotas nelaikomas neleisti-
name temperatiiry diapazone, 1 23.6.
— Vejos pjovimo robotas negali apvirsti.
— Vejos pjovimo robotas negali nuriedéti.
— Vejos pjovimo robotas horizontaliai stovi ant
raty.
— Ant vejos pjovimo roboto neuzdéta jokiy
daikty.

Vejos pjovimo robotg galima laikyti ir sieniniame
laikiklyje. Sieninj laikiklj galima jsigyti kaip prieda.

PRANESIMAS

m Jei vejos pjovimo robotas laikomas ne taip,
kaip aprasyta Sioje naudojimo instrukcijoje,
akumuliatorius gali visiSkai iSsikrauti ir dél to
nepataisomai sugesti.
> Prie$ vejos pjovimo robotg padédami lai-

kyti , ji jkraukite.

18.3

Prijungimo stotelés, jkrovimo
laido ir maitinimo bloko laiky-
mas

Per ilgesnes naudojimo pertraukas, pavyzdziui,

Ziema, prijungimo stotelé, jkrovimo laidas ir maiti-

nimo blokas gali likti pjaunamame plote.

> |Straukite maitinimo bloko tinklo kistukg i$
elektros lizdo.

> Apsaugokite tinklo kiStukg nuo oro salygy
poveikio.

> [Svalykite visus komponentus.

0000101180_001
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19 Valymas

> Prijungimo stotele uzdenkite, pavyzdziui, dide-
liu kibiru ar skiedinio loviu.

0000101181_001

> Kibirg ar skiedinio lovj pritvirtinkite prie Zemés
smeigtais.

Prijungimo stotelés, jkrovimo laido ir maitinimo
bloko iSmontavimas

Laikymui ant sieninio laikiklio, kurj galite jsigyti

kaip prieda, arba, jei uzdengti nejmanoma, pri-

jungimo stotele, jkrovimo laidg ir maitinimo blokg

galima numontuoti.

> |Straukite maitinimo bloko tinklo kiStukg i$
elektros lizdo.

> ISvalykite visus komponentus.

Atjungti jkrovimo laidg nuo prijungimo stoteles

ir maitinimo bloko, uzvynioti jkrovimo laida.

> ISmontuoti maitinimo blokg ir uzvynioti jungia-
majj laida.

> Atjungti ribojimo vielg ir kreipiamaja vielg nuo
prijungimo stotelés.

» Siekiant apsaugoti nuo korozijos, sutepti vielos
galus ir apsaugoti nuo oro saglygu.

> Numontuokite prijungimo stotele.

v

19 Valymas
19.1  Vejos pjovimo roboto valymas

A speuvas

m ASmeny briaunos yra astrios. Naudotojas gali
isipjauti.
> Muveti darbo pirstines i$ tvirtos medziagos.

> Sustabdyti vejos pjovimo robotg ir aktyvinti
prietaiso blokuote.

— | 0000100282_001

> Paimkite vejos pjovimo robotg uz priekinés (
ir galinés suémimo viety (2).

)
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> Pastatyti vejos pjovimo robotg ir pritvirtinti, kad
nenuvirsty.

> Patikrinkite, ar nepazeistas ir tvirtai prijungtas
diagnostikos lizdo kamstis (3).

> Jei peilio diskas (4) stipriai uzsiterSes: numon-
tuokite peilio diskg (4).

0000100283_001

> Nesvarumus nuvalykite medine mentele arba
minkstu Sepeciu. Jei reikia, naudokite neutra-
laus pH ploviklj. STIHL rekomenduoja naudoti
LSTIHL MultiClean®.

> Neprikibusius neSvarumus nuplaukite Svelnia
vandens srove.

> Vejos pjovimo roboto apacig nuvalykite dregna
Sluoste.

> Dregna Sluoste nuvalykite jkrovimo kontak-
tus (5).

> Dregna Sluoste nuvalykite gaubta ir valdymo
skydel;.

19.2  Prijungimo stotelés, maitinimo

bloko, jkrovimo laido ir kiStuki-
niy jung€iy valymas
> |Straukti maitinimo bloko tinklo kistuka i$ elek-
tros lizdo.
> Prijungimo stotele, maitinimo blokg ir jkrovimo
laidg valyti drégna servetéle.
> Jei reikia: prilipusj purvg nuvalyti minkStu
Sepeciu.
> Kistukines jungtis valyti sausa, bepuke serve-
téle.
> Jei reikia: prilipusj purvg iSvalyti teptuku.
20 Techniné prieziura ir
asSmeny keitimas
20.1  ApZidra
> Reguliariai tikrinti vejos pjovimo robota:
— |krovimo kontakty Svara
— Tikrinimas, ar gaubtas ir apsauginé juosta
nepazeisti
— Lengvos raty eigos tikrinimas

— Tikrinimas, ar aSmenys nepazeisti, nenusi-
devéje, nejtruke ir lengvai juda.
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0000100420_001
0000100258_001

— Patikrinkite, ar peilio diskas nepazeistas ir > Paimkite vejos pjovimo robota uz priekinés (1)
nenusidévéjes. ir galinés suémimo viety (2).
— Jei nusidévejimo zymos (1) prasitryne ir > Apversti vejos pjovimo robota.
atsirado skylés, pjovimo mechanizmg
pakeiskite.

0000100285_001

0000102542_001

> Paspausti svirtele (3) ir laikyti nuspausta.
> Sukti verzle (4) pries laikrodZio rodykle, kol
— Patikrinkite, ar L pirStas (2) nepazeistas ir bus galima jg nuimti.
nenusidévéjes.
— Jei L pirstai (2) nusidéveje daugiau nei iki
pusés, pjovimo mechanizmg pakeiskite.

0000100286_001

> Nuimti verzle (4).
> |Simti peilio diska (5).

0000100056_001

— Patikrinkite, ar nepazeistas ir tvirtai prijung-
tas diagnostikos lizdo kamstis (3).

20.2 Asmeny keitimas

N

® ASmeny briaunos yra astrios. Naudotojas gali
isipjauti.
> Maveti darbo pirstines iS tvirtos medziagos.

0000104301_001

> Stumti peilio laikiklj (6) rodyklés kryptimi &'
Peilio laikiklis (6) atblokuojamas.
> Nuimti peilio laikiklj (6).

> Sustabdyti vejos pjovimo robotg ir aktyvinti
prietaiso blokuote.
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0000104445_001

0000104302_001

> Nuvalyti peilio diskg (5), peilio laikiklj (6) ir
verzle (4).

0000104446_001

> |kabinti naujus asmenis (8). Ant vieno L pirsto
mauti tik vienus aSmenis (9).
ASmeny iSlygiavimas gali bati bet koks. ASme-
nis galima laisvai judinti aplink L pirsta.

0000104303_0

v

Uzdékite peilio laikiklj (6).

Stumti peilio laikiklj (6) rodyklés kryptimi & ir
jsitikinti, kad visos trys svirtys (10) yra po L
pirstu (9).

Peilio laikiklis (6) uzblokuotas.

|déti peilio diska (5) | vejos pjovimo robotg.
Sukti verzle (4) pagal laikrodzio rodykle.
Tvirtai priverzkite verzle (4) rodyklés kryptimi.
Svirtelé (3) girdimai uzsifiksuoja.

v

\

\

\
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21 Remontas

21.1  Vejos pjovimo roboto, akumu-

liatoriaus, pjovimo mecha-
nizmo, prijungimo stotelés ir
maitinimo bloko remontas

Naudotojas negali savarankiSkai remontuoti
vejos pjovimo roboto, akumuliatoriaus, prijun-
gimo stotelés ir maitinimo bloko.

Pazeistus arba nusidévejusius asmenis ir pjo-
vimo mechanizmg galima pakeisti.
> Jei pazeistas vejos pjovimo robotas, akumulia-
torius, jkrovimo stotelé, jkrovimo laidas, maiti-
nimo blokas arba jungiamasis laidas: vejos
pjovimo roboto, akumuliatoriaus, prijungimo
stotelés, jkrovimo laido, maitinimo bloko ir mai-
tinimo laido nenaudoti ir kreiptis | STIHL preky-
bos atstova.
> Jei aSmenys pazeisti arba nusidévejo:
> Sustabdyti vejos pjovimo robota ir aktyvinti
prietaiso blokuote.
> Pakeisti visus aSmenis. ASmeny negalima
galasti.
> Jei peilio diskas arba L pirstai ant peilio disko
pazeisti arba nusidéveje:.
> Sustabdykite vejos pjovimo robotg ir uzra-
kinkite jrenginj.
> Pakeiskite pjovimo mechanizma.
> Jei nurodomieji uzrasai nebejskaitomi arba
pazeisti, pavesti STIHL prekybos atstovui
nurodomuosius uzrasus pakeisti.

21.2 Ribojimo vielos arba kreipian-

Ciosios vielos ilginimas arba

remontas

Ribojimo vielg arba kreipiamajg vielg galima pail-

ginti ir remontuoti vielos jungtimis.

Siekiant iSvengti prieslaikinio vielos galy nuside-

véjimo ar korozijos, vielos jungtys yra pripildytos

gelio.

> |sitikinti, kad bendras ribojimo viely ilgis nevir-
Sija didziausio leidZziamo 850 m ilgio.

~K

0000100060_001
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> |statyti vielos galus (2) j vielos jungtj (1).

Vielos galy izoliuoti negalima.

> VisiSkai suspausti vielos jungtj (1) replémis.

0000100242_001

22 Gedimy Salinimas
221

Vejos pjovimo roboto trik&iy Salinimas

22 Gedimy Salinimas

> Lygiagreciai ir greta viena kitos tieskite bent
a =
Ziuoti.

5 cm ilgio ribojimo vielas, bet jy nekry-

arba

Norint pasalinti triktis, reikia atlikti Siuos veiksmus:
> Vadovaukités instrukcijomis, pateikiamomis ,MY iMOW®* programéléje.

Dauguma trik&iy rodomos ,MY iMOW®“ programéléje ir apie jas jspéja atitinkamai $viediancios vejos
pjovimo roboto arba prijungimo stotelés lemputés.

> Valdymo skydelyje paspausti mygtukg ,INFO* ir vadovautis balso garsinémis instrukcijomis.

robotas nepaleid-
Zia pjovimo, kaip
tikimasi.

juosta SvieCia
mélyna spalva.

paleidzia sistemg i$
naujo.

Triktis Vejos pjovimo |Priezastis Problemos sprendimas
roboto arba pri-
jungimo sto-
telés Svielian-
Cioji juosta
Vejos pjovimo ISsikrové akumuliator- > [sitikinkite, kad nevirSytas ribojimo vielos
robotas sustoja ius. ilgis:
grizdamas | - ,iIMOW® 3*: 200 m
pagrinding vietg - ,iIMOW® 4*: 300 m
link prijungimo > Tinkamai nutieskite kreipianciajg viela.
stoteles. > Pjaunamame plote nutiesti dar vieng
kreipiamajg viela.
> Nunesti vejos pjovimo robota j prijun-
gimo stotele ir jkrauti.
> Jei jmanoma: prijungimo stotele pastatyti
pjaunamame plote, apatinéje nuokalnés
srityje.
Vejos pjovimo Svieciancioji Vejos pjovimo robotas |> Palaukti, kol bus paleista i$ naujo.

Paskui vejos pjovimo robotas automatis-
kai paleidzia pjovima.

Svieciancioji
juosta SvieCia
raudona
spalva.
Prijungimo sto-
telés Sviesos
diodai $viecia

Sutriko ribojimo vielos
arba kreipianciosios
vielos veikimas.

> |sitikinti, kad ribojimo viela ir kreipiamoji
viela nepazeistos.

> |sitikinkite, kad ribojimo arba kreipiancioji

viela tinkamai prijungtos prie prijungimo

stotelés.

|sitikinkite, kad ribojimo viela ir kreipia-

moji viela tinkamai prijungtos prie vielos

v

228

telés veikimas.

raudona jungties.
spalva. > Vadovaukités instrukcijomis, pateikiamo-
mis ,MY iIMOW®* programéléje.
Vejos pjovimo Svieciancioji Sutriko vejos pjovimo |*> [sitikinkite, kad prijungimo stotelés ir
robotas nejkrau- |juosta SvieCia [roboto, akumuliator- vejos pjovimo roboto jkrovimo kontaktai
namas. raudona iaus, maitinimo bloko yra Svards.
spalva. arba prijungimo sto-  [> |sitikinkite, kad laikomasi rekomenduo-

jamo temperaturos diapazono.

0458-075-9501-A
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Triktis Vejos pjovimo |Priezastis
roboto arba pri-
jungimo sto-
telés Sviedian-
Cioji juosta

Problemos sprendimas

Prijungimo sto-
telés Sviesos
diodai Sviecia
raudona
spalva.

> Vadovaukites instrukcijomis, pateikiamo-
mis ,MY iIMOW®* programéléje.

> Jei nepavyksta pasalinti trikties: neban-
dykite jkrauti vejos pjovimo roboto,
iStraukite jungiamojo laido tinklo kiStukg
i$ kistukinio lizdo ir susisiekite su
STIHL prekybos atstovu.

23 Techniniai daviniai

23.1  Vejos pjovimo robotas STIHL

,IMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO*

Techniniai duomenys
— Pjovimo plotis: 20 cm
— Pjovimo aukstis naudojant elektrg: 20-60 mm
— Peilio disko siikiy skai€ius: 3000 1/min.
— Pjovimo greitis: 0,5 m/s
— Matmenys:

— Aukstis: 163 mm

— Plotis: 427 mm

— ligis: 610 mm
— Svoris: 11 kg
— Apsaugos klasé: lll
— Apsaugos tipas: IP56
— Didziausias pjaunamas plotas:
- ,iIMOW® 3.0 EVO*: 500 m?
- iMOW® 4.0 EVO*: 1000 m?
Aktyvumo laikas (per savaite) 10
— ,IMOW® 3.0 EVO*: 24 h 325 m?
- ,IMOW® 4.0 EVO*: 32 h 650 m?
DidZiausias ribojimo vielos ilgis:
- iMOW® 3.0 EVO*: 200 m
- ,IMOW® 4.0 EVO“: 300 m
— Didziausia galima jkalné: 45 %

Bluetooth®

— Duomeny ryys: Bluetooth® 5.1. Mobilusis
galinis jrenginys turi buti suderinamas su
,Bluetooth® Low Energy 5.0 ir palaikyti
,Generic Access Profile (GAP)".

— Daznio juosta: ISM juosta, 2,4 GHz

— Spinduliuojama didZiausioji siun¢iamo signalo
galia: 1 mW

— Signalo apréptis: apie 10 m. Signalo stiprumas
priklauso nuo aplinkos sglygy ir mobiliojo gali-
nio jrenginio. Apreptis gali stipriai kisti priklau-
somai nuo iSoriniy salygu, jskaitant ir naudo-

jamg imtuva. Uzdary patalpy viduje ir dél
metaliniy uztvary (pvz., sieny, lentyny, laga-
mino) apreéptis gali stipriai sumazéti.

— Mobiliojo galinio jrenginio operaciniai sistemai
keliami reikalavimai: zr. info.myimow.stihl.com

Belaidis vietinis tinklas (WLAN)

— Standartinis tinklas: IEEE 802.11b/g/n

— Daznio juosta: 2,4 GHz

— Spinduliuojama didziausioji siun¢iamo signalo
galia: 100 mW

Mobilusis radijo rySys
— SIM kortelés formatas: ,eSIM*
— Daznio juostos
- LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Maksimali spinduliuotés perdavimo galia: 2 W
Vidutinis duomeny kiekis per ménesj: zr. DUK
per https://support.stihl.com

Tinklo duomeny lapas

RySys su STIHL daikty interneto platforma

— Sasaja: belaidis tinklas (WLAN), mobilusis
rySys

— Protokolas ir prievadas: MQTT per TCP
(8883)

Tinklo konfiguracija

— Sasaja: belaidis tinklas (WLAN), mobilusis
rySys

— Protokolas ir prievadas: DHCP/DHCPvV6 Uber
UDP (68/546)

Rys8ys su programéle ,MY iMOW®"

— Sasaja: ,Bluetooth® Low Energy”

— Protokolas ir prievadas: nelaisvas per GATT

Laiko sinchronizavimas

— Sasaja: belaidis tinklas (WLAN), mobilusis
rySys

10Tinkamiausiomis naudojimo sglygomis (mazai kliGi¢iy, paprasta geometrija, nedidelés jkalnés sode,

nedidelé veléna)

0458-075-9501-A
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— Protokolas ir prievadas: NTP per TCP/UDP
(123)

Domeno pavadinimo skiriamoji geba ir adresai

— Sasaja: belaidis tinklas (WLAN), mobilusis
rySys

— Protokolas ir prievadas: DNS per TCP/UDP
(53)

OTA atnaujinimas, vejos pjovimo roboto online

busenos patikra, rySys su STIHL daikty interneto

platforma

— Sasaja: belaidis tinklas (WLAN), mobilusis
rysys

— Protokolas ir prievadas: HTTP/HTTPS
(807443)

Jutiklio duomenys
Gavejo padéties duomenys / GNSS jutiklis
— Vietos duomenys (ilgis, plotis, aukstis)

23.2 Asmenys

— ASmeny skai€ius: 3
23.3 STIHL AAI akumuliatorius

Akumuliatorius yra jmontuotas j vejos pjovimo
robotg ir jj gali iSmontuoti tik STIHL prekybos
atstovas.

— Akumuliatorius: li¢io jony

— |tampa: 18 V

— Talpa Ah: Zilreti ant skydelio

— Energijos kiekis Wh: ziGreéti ant skydelio

— Svoris, kg: Zr. lentele su duomenimis

23.4  Prijungimo stotelé ir maitinimo
blokas

Prijungimo stotelé

— Apsaugos klasé: lll

— Apsaugos tipas: IPX5

— Svoris: 3,6 kg

— Ribojimo viela ir kreipiamoji viela
— [tampa: 40 V DC
— Daznio diapazonas: 1,4-20 kHz

Maitinimo blokas
— Nuo rinkos priklausantys modeliai:
— FW7314/EU/40/1.25/PI/
FW7315/EU/40/1.875/DT/
— FW7315/UK/40/1.875/DT/
— FW7315/CH/40/1.875/DT/
— FW7315/AU/40/1.875/DT/
— Svoris:
— modelis FW7314: 0,47 kg
— modelis FW7315: 0,9 kg
— Nominalioji jtampa: Zr. duomeny lentele
— Daznis: zr. duomeny lentele
— Vardiné galia: zr. duomeny lentele
— |krovimo srové: zr. duomeny lentele

230
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— Apsaugos klasé: Il

— Apsaugos tipas:
— modelis FW7314: IPX4
— modelis FW7315: IP67

23.5 liginamieji laidai

Jei naudojamas ilginamasis laidas, jo gyslos, pri-
klausomai nuo jtampos ir ilginamojo laido ilgio,
turi bati bent tokio skerspjuvio:

Jei vardiné jtampa duomeny lenteléje yra 220—
240 V:

— Laido ilgis iki 20 m: AWG 15/ 1,5 mm?

— Laido ilgis iki 20-50 m: AWG 13 /2,5 mm?

Jei vardiné jtampa duomeny lenteléje yra 100—
127 V:

— Laido ilgis iki 10 m: AWG 14 /2,0 mm?

— Laido ilgis iki 10-30 m: AWG 12/ 3,5 mm?

23.6 Temperattros ribos

A sreavas

m \/ejos pjovimo roboto akumuliatorius néra
apsaugotas nuo visy aplinkos poveikiy. Jei
akumuliatorius yra veikiamas atitinkamy aplin-
kos salygu, jis gali uzsidegti arba sprogti.
Zmonés gali biti sunkiai suZaloti arba galima
patirti materialinés Zalos.
> Nekrauti akumuliatoriaus Zemesnéje nei

5 °C arba aukstesnéje nei 40 °C temperatu-
roje.
> Nenaudoti akumuliatoriaus Zemesnéje nei

5 °C ir aukStesnéje nei 40 °C temperatu-

roje.

Nenaudoti prijungimo stotelés ir maitinimo

bloko zemesnéje nei 5 °C ar auk$tesnéje

nei 40 °C temperaturoje.

Nelaikyti vejos pjovimo roboto Zzemesnéje

nei 0 °C ir auk$tesnéje nei 40 °C tempera-

turoje.

Nelaikyti prijungimo stotelés ir maitinimo

bloko Zemesnéje nei —20 °C ar aukstesnéje

nei + 60 °C temperaturoje.

237
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v

Rekomenduojami temperatiry

diapazonai

Siekiant uztikrinti optimaly vejos pjovimo roboto,
imontuoto akumuliatoriaus, prijungimo stotelés ir
maitinimo bloko veikima, butina laikytis Siy tem-
peraturos diapazony:
— |krovimas: nuo 5 °C iki 40 °C
— Naudojimas: nuo +5 °C iki +40 °C
— Vejos pjovimo roboto laikymas: nuo 0 °C iki

+40 °C
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— Prijungimo stotelés ir maitinimo bloko laiky-
mas: nuo —20 °C iki +60 °C
Jei akumuliatorius jkraunamas, naudojamas ar

laikomas ne rekomenduojamame temperatury
diapazone, gali sumazéti jo naSumas.

23.8 Garso vertés

Garso galios lygio K verté yra 2 dB(A).

— Garso galios lygis, iSmatuotas remiantis
2000/14/EB: 56 dB(A).

— Garso galios lygis, uztikrinamas pagal
2000/14/EB: 58 dB(A).

239 REACH

REACH pazymi ES potvarkj del registravimo,
vertinimo ir chemikaly leistinas normas.

Informacijas apie atitikimg REACH potvarkiui
(ES) Nr. rasite www.stihl.com/reach .

24 Atsarginés dalys ir priedai

241 Atsarginés dalys ir priedai

STIHL Sie simboliai Zymi originalias
STIHL atsargines dalis ir originalius
STIHL priedus.

STIHL rekomenduoja naudoti originalias
STIHL atsargines dalis ir originalius STIHL prie-
dus.

o

Nors nuolat stebi rinkg, STIHL negali jvertinti kity
gamintojy atsarginiy daliy ir priedy patikimumo,
saugos bei tinkamumo, todél tokius naudojant,
STIHL negali uz juos garantuoti.

STIHL originaliy atsarginiy daliy ir STIHL origina-
liy priedy galima jsigyti i§ STIHL specializuoto
prekybos atstovo.

25 Eksploatacijos nutraukimas
ir utilizavimas

Vejos pjovimo robotas eksploa-
tavimo nutraukimas

Vejos pjovimo robotas susietas su asmenine
STIHL paskyra, mobiliais galiniais jrenginiais ir
radijo rysio tinklu (WLAN). Prie$ utilizuojant,
parduodant ir skolinant vejos pjovimo robotg,
saugumo sumetimais reikéty atjungti visas jung-
tis ir iStrinti asmeninius duomenis.
> Atkurkite vejos pjovimo roboto gamyklinius
nustatymus naudodami programéle
MY iMOW®*,
Tuo metu bus istrinti slaptazodziai ir susieti
jrenginiai.

251
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> Pasalinkite vejos pjovimo robotg i§ naudotojo
paskyros, naudodami programéle
MY iMowe,

25.2 Vejos pjovimo roboto atlieky
tvarkymas

Informacijos apie $alinimg gali suteikti vietos
savivaldybe arba STIHL prekybos atstovas.

Netinkamai Salinant gali bati pakenkta sveikatai ir
aplinkai.

Vejos pjovimo robote yra jmontuotas akumuliato-

rius, kurio atliekos turi bati tvarkomos atskirai.

> Vejos pjovimo roboto atliekas atiduoti
Salinti STIHL prekybos atstovui.
STIHL prekybos atstovas jmontuoto akumulia-
toriaus ir vejos pjovimo roboto atliekas tvarko
atskirai.

> STIHL gaminius, jskaitant pakuote, nuneskite |
tinkama surinkimo punktg perdirbti pagal vieti-
nes taisykles.

> NeiSmesti kartu su buitinémis atliekomis.

26 ES- atitikties sertifikatas

26.1 Vejos pjovimo robotas STIHL

.MOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO*

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Vokietija

prisimdama visg atsakomybe deklaruoja, kad
— RUsis: vejos pjovimo robotas

— Gamintojo prekiy zenklas: STIHL

— Tipas: ,iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO*
Serijos identifikacinis numeris: I1A02

— RaUSis: prijungimo stotele
Gamintojo prekiy zenklas: STIHL
Tipas: prijungimo stotele

Serijos identifikacinis numeris: 1A02

atitinka taikomas direktyvy 2006/42/EC,
2011/65/ES, 2006/66/EC, 2014/53/ES nuostatas
ir yra suprojektuota bei pagaminta vadovaujantis
toliau iSvardyty standarty versijomis, galiojusio-
mis gaminant: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1:2021,

EN 55014-2:2021, EN 61000-3-2:2019/A2:2024,
EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),
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ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),
ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),
ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),
ETSI EN 300 328 vV2.2.2 (2019-07),
ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),
ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02).

Dalyvaujanti notifikuotoji jstaiga: ,VDE Prif- u.
Zertifizierungsinstitut GmbH* (Vokietijos Elektro-
techniky sajungos bandymy ir sertifikavimo insti-
tutas), Nr. 0366, patvirtino atitiktj pagal
2014/53/ES direktyvos Il priedo B modulj ir
iSdave §j ES tipo tyrimo sertifikata: 40059214.

Techniniai dokumentai saugomi ,,AND-
REAS STIHL AG & Co. KG* Gaminiy patvirtinimo
skyriuje.

Pagaminimo metai, gamintojo $alis ir jrenginio
numeris nurodyti ant vejos pjovimo roboto.

Waiblingen, 2024.10.01
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

|monés vardu%/%_‘/

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 UKCA atitikties deklaracija
27.1

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralle 115
D-71336 Waiblingen

Vokietija

Vejos pjovimo robotas STIHL
.IMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO*

prisiimdama visa atsakomybe deklaruoja, kad
— Rasis: vejos pjovimo robotas

— Gamintojo prekiy zenklas: STIHL

— Tipas: ,iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO*

Serijos identifikacinis numeris: IA02

ir

— RaSis: prijungimo stotelé

— Gamintojo prekiy Zenklas: STIHL

— Tipas: prijungimo stotelé

— Serijos identifikacinis numeris: 1A02

atitinka atitinkamas JK taisykliy nuostatas The
Restriction of the Use of Certain Hazardous Sub-
stances in Electrical and Electronic Equipment
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Regulations 2012, Supply of Machinery (Safety)
Regulations 2008, Radio Equipment Regulation
2017, The Product Security and Telecommunica-
tions Infrastructure (Security Requirements for
Relevant Connectable Products) Regulations
2023: Schedule 1, Electromagnetic Compatibility
Regulations 2016 ir yra suprojektuota bei paga-
minta vadovaujantis toliau iSvarydyty standarty
versijomis, galiojusiomis gaminant:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,

EN 55014-1:2021, EN 55014-2:2021,

EN 61000-3-2:2019/A2:2024,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02)

Su sauga susijusiy naujinimy laikotarpis yra 24
meénesiai.

Techniniai dokumentai saugomi jmonéje AND-
REAS STIHL AG & Co. KG.

Pagaminimo metai, gamintojo $Salis ir jrenginio
numeris nurodyti ant vejos pjovimo roboto.

Waiblingen, 2024.10.01
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

[monés varduM%‘/

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Adresai

www.stihl.com

29 Atvirojo kodo programiné
jranga
Atvirojo kodo programiné
jranga
Siame gaminyje naudojama autoriy teisémis
saugoma atvirojo kodo programiné jranga, kurig
atitinkami autoriai paskelbé pagal tam tikras
licencijos salygas, pavyzdziui, ,GNU General

Public License* (GPL), ,GNU Lesser General
Public License” (LGPL), ,Apache License® ar

0458-075-9501-A
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panasias. Jei $ioje naudojimo instrukcijoje patei-
kiamos nuorodos | autoriaus teises, naudojimo
sglygos arba licencijos nuostatos, priestaraujan-
¢ios naudojamos atviro kodo programinés jran-
gos licencijai, tuomet jos netaikomos. Pridétos
atvirojo kodo programinés jrangos naudojimas ir
platinimas priklauso tik nuo atitinkamos atvirojo
kodo programinés jrangos licencijos. Jei pagal
taikomg licencijg jums suteikiama teisé naudotis
Sios programinés jrangos Saltinio kodu ir (arba)
kitais papildomais duomenimis, galite juos i$
musy gauti trejus metus po paskutinio gaminio
pristatymo ir, jei to reikalaujama pagal licencijos
salygas, tol, kol teikiame gaminio klienty aptarna-
vimo paslaugas. Norédami i$ muasy gauti visg ati-
tinkama Saltinio koda, galite siysti uzklausg toliau
nurodytu adresu, nurodydami gaminio pavadi-
nima, serijos numerj ir atitinkamos programinés
jrangos versija: ,ANDREAS STIHL AG & Co.
KG*, Open Source Team/Office, Postfach 17 71,
71307 Waiblingen, Vokietija. Pasiliekame teise
pateikti sgskaitg uz duomeny laikmeng ir siun-
timo i$laidas. Daugiau informacijos pateikta Sioje
interneto svetainéje: https://opensource.stihl.com
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1 Uvod

Spostovani kupec,

veseli nas, da ste se odlocili za STIHL. Nase
izdelke vrhunske kakovosti razvijamo in izdelu-
jemo v skladu s potrebami nasih strank. Tako so
nasi izdelki tudi pri izjemnih obremenitvah zelo
zanesljivi.

STIHL je hkrati sinonim za vrhunski servis. Nasi
pooblasceni prodajalci nudijo strokovno svetova-
nje in uvajanje ter obsezno tehni¢no podporo.

STIHL izrecno priznava trajnostno in odgovorno
ravnanje z naravo. Ta navodila za uporabo naj
vas podpirajo pri varni in okolju prijazni uporabi
vasega izdelka STIHL z dolgo Zivljenjsko dobo.
Zahvaljujemo se vam za zaupanje in vam zelimo
veliko veselja z vasim izdelkom STIHL.

(e o

Dr. Nikolas Stihl

POMEMBNO! PREBERITE PRED UPORABO IN
SHRANITE.

2 Informacije o teh navodilih
za uporabo
21 Veljavni dokumenti

Veljajo lokalni varnostni predpisi.
> Poleg teh navodil za uporabo morate prebrati,
razumeti in shraniti naslednje dokumente:

— Varnostno informacijo za akumulatorske
baterije STIHL in izdelke z vgrajeno akumu-
latorsko baterijo: www.stihl.com/safety-data-
sheets

Dodatne informacije o robotski kosilnici STIHL,
ustreznem dodatnem priboru in pogosto zastav-
lienih vprasanijih so na voljo na support.stihl.com,
info.myimow.stihl.com ali pri poobla§éenem pro-
dajalcu STIHL.

Znamka Bluetooth® in grafiéni simboli (logotipi)
Bluetooth® so vpisane blagovne znamke in last
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podjetja Bluetooth SIG, Inc. Vsaka uporaba te
besedne znamke/graficnega simbola s strani
podjetja STIHL poteka skladno z licenco.

Robotska kosilnica je opremljena z radijskim
vmesnikom Bluetooth®, vmesnikom za omrezje
in vmesnikom za mobilno omrezje. Upostevati je
treba lokalne operativne omejitve (na primer v
letalih ali bolniSnicah).

2.2 Oznadevanje opozoril v bese-
dilu

A NevarNOST

m Opozorilo opozarja na nevarnosti, ki povzro-
¢ijo hude telesne poskodbe ali smrt.
> Z navedenimi ukrepi je mogoce prepreciti
hude telesne poskodbe ali smrt.

3 Pregled

Polnilni kontakti

Polnilni kontakti povezujejo robotsko kosilnico
s priklopno postajo.

Ultrazvocéna tipala

Ultrazvoc¢na tipala prepoznajo ovire.

Pokrov

Pokrov motorja je vzmetno ulezajen in preko
tipala trka se zaznajo ovire na povrsini za
kosnjo.

Pogonska kolesa

Pogonska kolesa poganjajo robotsko kosil-
nico.

Svetlobni trak

Svetlobni trak prikazuje status robotske kosil-
nice.

A orozorio

® Opozorilo opozarja na nevarnosti, ki lahko
povzrocijo hude telesne poskodbe ali smrt.
> Z navedenimi ukrepi je mogoce prepreciti
hude telesne poskodbe ali smrt.

OBVESTILO

0000104280_001

® Opozorilo opozarja na nevarnosti, ki lahko
povzrocijo materialno $kodo.
> Z navedenimi ukrepi je mogoce prepreciti
materialno Skodo.

2.3 Simboli v besedilu

Ll

dilih za uporabo.

3 Pregled
3.1 Robotska kosilnica

Ta simbol opozarja na poglavje v teh navo-

Zadnje prijemno mesto

Ce isto¢asno primete sprednje in zadnje pri-
jemno mesto, lahko robotsko kosilnico dvig-
nete in jo transportirate.

Zascitna letev

Zascitna letev Sciti uporabnika pred dvigajo-
¢imi se predmeti in pred stikom z rezili.
Krmilna plosc¢a

Na krmilni plo$¢i so gumbi in tipalo za dez.

3.2 Krmilna plos¢a

0000104279_001

1 Sprednje prijemno mesto
Ce istoCasno primete sprednje in zadnje pri-
jemno mesto, lahko robotsko kosilnico dvig-

nete in jo transportirate.
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Gumb "INFO"

S pritiskom na gumb zaéne robotska kosilnica
govoriti informaciije o trenutnem statusu.
Gumb "STOP"

Z gumbom ustavite robotsko kosilnico in
kosilnico. Gumb sluzi tudi za aktiviranje
zapore naprave.

0458-075-9501-A



3 Pregled

3 Gumb ,KLJUCAVNICA*
Gumb sprosti robotsko kosilnico v povezavi s
prikazano kombinacijo tipk.

4 Gumb ,START*
Gumb zazene nacin za kosnjo.

5 Gumb ,DOMOV*
S pritiskom na tipko se robotska kosilnica
zapelje nazaj v priklopno postajo ali se pre-
kine trenutna koSnja, ko je robotska kosilnica
v priklopni postaji.

6 Svetlobni trak
Svetlobni trak prikazuje status robotske kosil-
nice ter signalizira, katero kombinacijo tipk je
treba pritisniti pri dolo€eni dejavnosti.

7 Senzor za dez
Tipalo za dez reagira na vlago. Odvisno od
nastavitev lahko robotska kosilnica uposteva
vremenske razmere v svojem nacinu za kos-
njo.

3.3 Kosilni mehanizem

0000104282_001

1 Plos¢a z nozi

Plo$¢a z nozi sluzi za pritrjevanje rezil.
2 L-zati¢

L-zati¢i se uporabljajo za obeSanje rezil.
3 Rezila

Rezila kosijo travo.
4 Rodica

Rocice zavarujejo matice.
5 Matica

Matica pritrjuje plos¢o z nozi.

# Napisna ploscica s serijsko Stevilko stroja

slovenscina

34 Priklopna postaja in omrezni
del

0000104283_001

1 Omrezni vti¢
Omrezni vti¢ povezuje prikljucni kabel z vtic-
nico.

2 Prikljuéni kabel
Priklju¢ni kabel povezuje omrezni del z omre-
Znim vticem.

3 Omrezni del'’
Omrezni del oskrbuje priklopno postajo z
energijo.

4 Napajalni kabel
Napajalni kabel povezuje omrezni del ali
vtiéni omrezni del s priklopno postajo.

5 Vtie
Vti¢ povezuje napajalni kabel s priklopno
postajo.

6 Pokrov
Pokrov pokriva priklopno postajo in Sciti elek-
troniko v notranjosti.

7 LED-lucka
LED-lu¢ka prikazuje status priklopne postaje.

8 Polnilni kontakti
Polnilni kontakti povezujejo priklopno postajo
z robotsko kosilnico.

9 Talna plos¢a
Talna plosc¢a je temel;j priklopne postaje.

10 Kanal za kabel
V notranji kanal za kabel se polozi vodilna
Zica.

11 Kanal za kabel
V zunanje kanale za kabel se polozi omejit-
vena Zica.

12 vtigni omrezni del
Vti€ni omrezni del oskrbuje priklopno postajo
z energijo.

# Napisna plo&cica s serijsko Stevilko stroja

""Omrezni del ali vtiéni omrezni del je vkljuéen v obseg dobave glede na zasnovo in trg.

0458-075-9501-A
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1

13 Zemeljski klin
Stirje zemeljski klini pritrjujejo priklopno
postajo v tla.
3.5 iMOWE® ravnilo in komplet za
namestitev

0000104284_001

iMOW® ravnilo

0000099832_001

1 iIMOW® ravnilo
Ravnilo olaj$a polaganje Zice in sluzi za upo-
Stevanje pravilne razdalje.

Komplet za namestitev

Komplet za namestitev je potreben za zagon
robotske kosilnice in ni v obsegu dobave robot-
ske kosilnice. Primerni kompleti za namestitev so
na voljo kot pribor za razliéno velike vrtove.

|4

0000099833_001

4 Varnostni napotki

3 Oznacevalec kabla
Oznacevalci kabla sluzijo za oznacevanje
koncev zice v notranjosti priklopne postaje.
Olaj$ajo razvrstitev koncev Zice ob prikljuditvi
na pravilno spojko.

4 Kolut z zico
Kolut z Zico je potreben za polaganje omejit-
vene zice in vodilne Zice.

3.6 Simboli

Opozorilni simboli so lahko na robotski kosilnici,
priklopni postaji, omreznem delu ali vgrajeni aku-
mulatorski bateriji in pomenijo naslednje:

@ Ta simbol prikazuje premer plosce z nozi.

Ta simbol ob menjavi rezil prikazuje
smer za sprostitev nosilca nozZev.
Ta simbol ob menjavi rezil prikazuje
smer za zapah nosilca nozev.

IE‘ Razred zascite 2, dvojno izolirano.

Izdelka ne odvrzite med gospodinjske
odpadke.

Podatek ob simbolu opozarja na energijsko
vsebnost akumulatorske baterije v skladu s
specifikacijo proizvajalca celic. Energijska
vsebnost, ki je na voljo ob uporabi, je
manjsa.

4  Varnostni napotki

4.1 Opozorilni simboli

Opozorilni simboli na robotski kosilnici, priklopni
postaji, omreznem delu ali vgrajeni akumulator-
ski bateriji pomenijo naslednje:

Upostevajte varnostne napotke in tam
navedene ukrepe.

Ta navodila za uporabo je treba pre-
brati, razumeti in shraniti.

1 Pritrdilni Zebelj
Pritrdilni Zebelj pritrjuje omejitveno zico in
vadilno Zico v tla.

2 Spojnik kabla
Spojnik kabla povezuje konce Zice med
seboj.
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Upostevajte varnostne napotke glede
A dvigajocih se predmetov in ustrezne
'\ ukrepe.

® Upostevajte varnostno razdaljo.

IR
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4 Varnostni napotki

% Ne dotikajte se vrteCe se plosce z rezili.

o | Ne stopajte ali sedajte na robotsko
% kosilnico.

Robotsko kosilnico med transportom,
shranjevanjem, ¢iS¢enjem, vzdrzeva-
njem, popravilom ali ob spremenjenem
ali nenavadnem obnasanju ustavite in
aktivirajte zaporo naprave.

Otroci naj se ne zadrzujejo v blizini
robotske kosilnice in povrsine za ko$-
njo.

Zivali naj se ne zadrzujejo v blizini
robotske kosilnice in povrsine za kos-
njo.

Akumulatorske baterije ne potapljajte v
tekocine.

Akumulatorsko baterijo zaScitite pred
vro€ino in ognjem.

4.2 Pravilna uporaba

Robotska kosilnica

STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO se uporablja
za ko$njo in mul€enje trave.

Priklopna postaja STIHL in prilozen omrezni del
FW7314/EU/40/1.25/PI/ ali FW7315/XX/
40/1.875/DT/ polnita robotsko kosilnico

STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO.

Robotska kosilnica, priklopna postaja in omrezni
del se lahko uporabljajo v dezju.

Robotsko kosilnico oskrbuje z energijo akumula-
torska baterija STIHL AAIl. Akumulatorska bate-
rija je vgrajena v robotsko kosilnico, vgraditi pa jo
sme samo pooblas¢eni prodajalec STIHL.

Robotska kosilnica se lahko konfigurira in uprav-
lia preko aplikacije "MY iMOW®".

A OPOZORILO

m Priklopne postaje, omrezni deli, akumulatorske
baterije, ki jih podjetje STIHL ni odobrilo za
robotsko kosilnico, lahko povzrogijo pozare in
eksplozije. Osebe se lahko hudo poskodujejo
ali umrejo in nastane lahko materialna $koda.
> Robotsko kosilnico uporabljajte z vgrajeno
akumulatorsko baterijo STIHL AAL.

0458-075-9501-A
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> Robotsko kosilnico
STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO polnite s
polnilno postajo STIHL in omreznim delom
STIHL FW7314/EU/40/1.25/PI/ ali
FW7315/XX/40/1.875/DT/.

= Ce robotska kosilnica, akumulatorska baterija,

priklopna postaja ali omrezni del niso pravilno

uporabljeni, se lahko osebe hudo telesno

poskodujejo ali umrejo in nastane lahko mate-

rialna Skoda.

> Robotsko kosilnico, priklopno postajo in
omrezni del je treba uporabljati, kot je opi-
sano v teh navodilih za uporabo.

4.3 Zahteve glede uporabnika
A OPOZORILO

® Uporabniki, ki niso bili pouceni, ne morejo pre-
poznati ali oceniti nevarnosti robotske kosil-
nice, priklopne postaje in omreznega dela.
Uporabnik ali druge osebe se lahko hudo
poskodujejo ali umrejo.
> Ta navodila za uporabo je treba pre-
brati, razumeti in shraniti.

» Ce boste robotsko kosilnico, priklopno
postajo ali omrezni del izro€ili drugi osebi:
prilozite navodila za uporabo.

> PrepriCajte se, da uporabnik izpolnjuje
naslednje zahteve:

— Uporabnik je spocit.

— Uporabnik je telesno, zaznavno in
duSevno sposoben upravljati in delati z
robotsko kosilnico, priklopno postajo in
omreznim delom. Ce je uporabnik
telesno, zaznavno in duSevno omejeno
primeren za ta dela, sme uporabnik
robotsko kosilnico uporabljati samo pod
nadzorom ali po navodilih odgovorne
osebe. To obsega tudi vsa dela z in na
robotski kosilnici, na priklopni postaji,
omreznem delu, polnilnem kablu in
vodilni ter omejitveni Zici.

— Uporabnik lahko prepozna in oceni
nevarnosti robotske kosilnice, priklopne
postaje in omreznega dela.

— Uporabnik je polnoleten ali uporabnik se
skladno z nacionalnimi dolocili pod
nadzorom usposablja za poklic.

— Uporabnika je pred prvo uporabo robot-
ske kosilnice, priklopne postaje in omre-
znega dela poucil pooblasc¢eni prodaja-
lec STIHL ali druga strokovna oseba.

— Uporabnik ni pod vplivom alkohola,
zdravil ali drog.
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— Pri namestitvi, upravljanju, ¢is¢enju,
vzdrzevaniju in transportu robotske
kosilnice ohranite ravnovesje, poskrbite
za varno postavitev in ne tecite.

— lzrazi ,upravljanje®, ,uporaba“in ,raba“
obsegajo vsa dela na robotski kosilnici,
priklopni postaji, omreznem delu, polnil-
nem kablu, vodilni in omejitveni Zici ter
na celotnem priboru iIMOW®.

> V primeru nejasnosti: obrnite se na poobla-
$¢enega prodajalca STIHL.

44 Oblacila in oprema

A OPOZORILO

m Med polaganjem omejitvene Zice ali vodilne
zice ter pri pritrditvi priklopne postaje lahko
zaradi zabijanja pritrdilnih zebljev ali zemelj-
skih klinov v tla predmeti z visoko hitrostjo
poletijo v zrak. Uporabnik se lahko poSkoduje.
> Nosite tesno prilegajoCa se zascitna ocala.
Primerna zasc¢itna oc€ala so preizkuSena v
skladu s standardom EN 166 ali nacional-
nimi predpisi in so na prodaj s primerno
oznako.
> Nosite delovne rokavice iz odpornega
materiala.
V nacinu za kosnjo se lahko predmeti z veliko
hitrostjo dvignejo od tal. Uporabnik se lahko
poskoduje.
> Ce med kosnjo stopite na povrsino za kos-
njo:
— Nosite dolge hlace iz trpeznega mate-
riala.
— Nosite trdno, zaprto obutev z grobim
podplatom.

Neprimerna oblacila se lahko zataknejo v lesu,

grmiceviju in robotsko kosilnico. Uporabniki

brez primernih oblacil se lahko hudo poSkodu-

jejo.

> Nosite tesno prilegajoCa se oblacila.

> Odlozite Sale in nakit.

Med ¢CiS€enjem, vzdrzevanjem ali transportom

lahko uporabnik pride v stik z rezili. Uporabnik

se lahko poskoduje.

> Nosite delovne rokavice iz odpornega
materiala.

Ce uporabnik nosi neprimerno obutev, lahko

zdrsne. Uporabnik se lahko poskoduje.

> Ce med kosnjo stopite na povrsino za kos-
njo, nosite trdno, zaprto obutev z grobim
podplatom.
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4 Varnostni napotki
4.5 Delovno obmodje in okolica

451 Robotska kosilnica in povrsina za kos-
njo

A OPOZORILO

m NesodelujoCe osebe, otroci in Zivali ne morejo
prepoznati in oceniti nevarnosti robotske kosil-
nice in dvignjenih predmetov. Nesodelujoce
osebe, otroci in Zivali se lahko hudo poskodu-
jejoin nastane lahko materialna Skoda.

> Nesodelujoce osebe, otroci in Zivali
se med kosnjo ne smejo zadrzevati v

Iﬁﬂ blizini povrsine za kosnjo.

» Ce robotsko kosilnico uporabljate na javno
dostopnih povrsinah: povrsino za kosnjo
ogradite in postavite opozorilne table
"Pozor! Samodejna kosilnica! Otroci in Zivali
ne zadrzujte v blizini in jih imejte pod
nadzorom!" . Upostevajte lokalne predpise.

> Pazite, da se otroci ne bodo igrali z robot-

sko kosilnico.

Povrsino za ko$njo s pomocjo omejitvene

Zice dolocite tako, kot je opisano v teh

navodilih za uporabo. Dolo¢eno povrsino,

na katero naj se robotska kosilnica ne
zapelje ali je pokosi, lo¢ite z omejitveno

Zico od povrsine za kosnjo.

Robotske kosilnice ne uporabljajte na

povrsinah s peskom ali gramozom.

m Osebe se lahko spotaknejo ¢ez omejitveno
zico, vodilno zico ali pritrdilni Zebelj. Osebe se
lahko poskodujejo in nastane lahko materialna
Skoda.
> Omejitveno in vodilno Zico polozite plosko

na tla ali jo polozite v tla s strojem za pola-
ganje Zice.

> Pritrdilni Zebelj v celoti zabijte v tla.

= Ce na povrsini za kodnjo delate z vrtno
napravo ali vrtnim orodjem, lahko z orodjem
zadanete in poskodujete omejitveno Zico,
vadilno Zico ali pritrdilni Zebelj. Predmeti se
lahko z veliko hitrostjo dvignejo od tal. Osebe
se lahko poskodujejo in nastane lahko mate-
rialna Skoda.
> V predelu omejitvene Zice ali vodilne Zice

ne delajte z vrtno napravo ali vrtnim oro-
djem.

m ElektriCni sestavni deli robotske kosilnice
lahko ustvarjajo iskre. Iskre lahko v lahko vnet-
ljivi ali eksplozivni atmosferi povzrocijo pozare
in eksplozije. Osebe se lahko hudo poskodu-
jejo ali umrejo in nastane lahko materialna
Skoda.
> Robotske kosilnice ne uporabljajte v lahko

vnetljivi in eksplozivni atmosferi.

A\

A\
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m Zaradi nevihte se lahko robotska kosilnica
poskoduije ali pa na povrsini za ko$njo lezZijo
predmeti. Robotska kosilnica je lahko v stanju,
ki ni varno za uporabo, predmeti pa lahko med
kosnjo odletijo. Osebe se lahko hudo posko-
dujejo ali umrejo in nastane lahko materialna
Skoda.
> Po nevihti preverite brezhibno stanje robot-

ske kosilnice.
> Preverite stanje povrsine za ko$njo, iz
povrsine odstranite predmete.

452

Akumulatorska baterija je vgrajena v robotsko
kosilnico in vgraditi jo sme samo pooblasceni
prodajalec STIHL.

A OPOZORILO

m NesodelujoCe osebe, otroci in zivali ne morejo
prepoznati in oceniti nevarnosti akumulatorske
baterije. NesodelujoCe osebe, otroci in zivali
se lahko hudo poskodujejo.
> NesodelujoCe osebe, otroci in zivali se ne
smejo zadrzevati v blizini.

> Akumulatorske baterije ne puscajte brez
nadzora.

> Pazite, da se otroci ne bodo igrali z akumu-
latorsko baterijo.

m Akumulatorska baterija ni zaS€itena pred vplivi
iz okolja. Ce je akumulatorska baterija izpo-
stavljena dolo€enim vplivom iz okolja, se lahko
akumulatorska baterija vname, eksplodira ali
nepopravljivo poskoduje. Osebe se lahko
hudo poskodujejo in nastane lahko materialna
Skoda.

Akumulatorska baterija

> Akumulatorsko baterijo zascitite pred

vrocino in ognjem.
> Akumulatorske baterije ne mecite v
ogenj.
Akumulatorske baterije ne polnite, uporab-
ljajte in hranite izven navedenega tempera-
turnega obmogja, d 23.6.

v

> Akumulatorske baterije ne potapljajte

v tekocine.

v

Akumulatorske baterije ne priblizujte kovin-
skim majhnim delom.

Akumulatorske baterije ne izpostavljajte
visokemu tlaku.

Akumulatorske baterije ne izpostavljajte
mikrovalovom.

Akumulatorsko baterijo zascitite pred kemi-
kalijami in solmi.

v

v

v
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453 Priklopna postaja in omrezni del

A OPOZORILO

® NesodelujoCe osebe, otroci in Zivali ne morejo
prepoznati in oceniti nevarnosti priklopne
postaje, omreznega dela in elektricnega toka.
Nesodelujoce osebe, otroci in Zivali se lahko
hudo poskodujejo ali umrejo.
> NesodelujoCe osebe, otroci in Zivali se ne

smejo zadrzevati v blizini.
> Pazite, da se otroci ne bodo igrali s pri-
klopno postajo ali omreznim delom.

m Priklopna postaja in omrezni del nista zaS¢i-
tena pred vsemi vplivi iz okolja. Ce sta pri-
klopna postaja ali omrezni del izpostavljena
dolo¢enim vplivom iz okolja, se lahko pri-
klopna postaja ali omrezni del vnameta ali
eksplodirata. Osebe se lahko hudo poskodu-
jejo in nastane lahko materialna Skoda.
> Priklopne postaje ali omreznega dela ne

uporabljajte v lahko vnetljivi in eksplozivni

atmosferi.

Priklopne postaje in omreznega dela ne

uporabljajte in ne hranite izven navedenega

temperaturnega obmocja, 1 23.6.

Pred nevihto ali nevarnostjo udara strele

izklju¢ite omrezni del iz elektricnega

omrezja.

Po nevihti preverite brezhibno stanje pri-

klopne postaje in omreznega dela.

m Osebe se lahko spotaknejo ob priklopno
postajo, polnilni kabel, omrezni del ali prik-
ljuéni kabel. Osebe se lahko po$kodujejo in
priklopna postaja, polnilni kabel, omrezni del
ali priklju¢ni kabel se lahko poskodujejo.
> Priklopno postajo in omrezni del postavite

na dobro vidno mesto.
> Prikljuéni kabel in napajalni kabel poloZite
plosko na tla.

® Pri neposrednih sonénih Zarkih se lahko ohisje
omreznega dela zelo segreje. Uporabnik se
lahko opece.

> Ne dotikajte se vro¢ega omreznega
dela.

46

461 Robotska kosilnica

Robotska kosilnica je v varnem stanju, ¢e so

izpolnjeni naslednji pogoji:

— Robotska kosilnica ni poSkodovana.

— Upravljalni elementi delujejo in niso spreme-
njeni.

— Rezila so pravilno montirana in nepo$kodo-
vana.

A\

\

\
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— Montiran je originalni dodatni pribor STIHL za
to robotsko kosilnico.
— Dodatni pribor je pravilno montiran.

A OPOZORILO

m \/ stanju, ki ni varno za uporabo, sestavni deli
morda ne bodo pravilno delovali in varnostne
naprave bodo morda izklopljene. Obstaja
nevarnost hudih poSkodb oseb ali smrti.
> Uporabljajte neposkodovano in delujo¢o
robotsko kosilnico.

> Robotske kosilnice ne spreminjajte.

> Ce krmilna plo$&a ne dela: robotske kosil-
nice ne uporabljajte.

> Montirajte originalni dodatni pribor STIHL
za to robotsko Kkosilnico.

> Rezila namestite, kot je opisano v teh navo-
dilih za uporabo.

> Dodatni pribor je treba montirati, kot je opi-
sano v teh navodilih za uporabo ali v navo-
dilih za uporabo dodatnega pribora.

> V odprtine robotske kosilnice ne potiskajte
predmetov.

> Polnilnih kontaktov ne vezite na kovinske
predmete in ne ustvarjajte kratkega stika.

> Zamenjajte obrabljene ali poSkodovane
opozorilne table.

> V primeru nejasnosti: obrnite se na poobla-
$¢enega prodajalca STIHL.

4.6.2 Kosilni mehanizem

Kosilni mehanizem je v varnem stanju, ¢e so
izpolnjeni naslednji pogoji:

— Rezila, plos¢e z nozi, nosilec nozev, rocica in
matica so neposkodovani.

Oznake obrabljenosti na ploS&i z nozi niso
zdrsane.

L-zati€i na plosci z nozi niso ve¢ kot do polo-
vice obrabljeni.

— Rezila niso preoblikovana.

— Rezila so pravilno montirana.

A OPOZORILO

m \/ stanju, ki ni varno za uporabo, se lahko deli
rezil sprostijo in odletijo. Osebe se lahko hudo
poskodujejo.
> Delajte z nepoSkodovanimi rezili, neposko-
dovano plos¢o z nozi, neposkodovanim
nosilcem nozev, rocico in neposkodovano
matico.

> Ce so oznake obrabljenosti zdrsane in so
nastale luknje, kosilni mehanizem zame-
njajte.

> Ce so L-zatici ve¢ kot do polovice obrab-
lieni: kosilni mehanizem zamenjajte.

> Rezila pravilno namestite.
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V primeru nejasnosti: obrnite se na poobla-
§¢enega prodajalca STIHL.

463 Akumulatorska baterija

Akumulatorska baterija je vgrajena v robotsko

kosilnico in vgraditi jo sme samo pooblasceni

prodajalec STIHL.

Akumulatorska baterija je v varnem stanju, ¢e so

izpolnjeni naslednji pogoji:

— Akumulatorska baterija ni poSkodovana.

— Akumulatorska baterija je Cista in suha.

— Akumulatorska baterija deluje in ni spreme-
njena.

A

OPOZORILO

= Ce akumulatorska baterija ni v varnem stanju,
ne more varno delovati. Obstaja nevarnost
hudih poSkodb oseb.

>

\

Delajte z nepoSkodovano in delujo€o aku-
mulatorsko baterijo.

Ne polnite poSkodovane ali pokvarjene aku-
mulatorske baterije.

Ce je akumulatorska baterija umazana:
akumulatorsko baterijo je treba ocistiti.

Ce je akumulatorska baterija mokra ali
vlazna: po€akajte, da se akumulatorska
baterija posusi.

> Akumulatorske baterije ne spreminjajte.
> V odprtine akumulatorske baterije ne poti-

\

skajte predmetov.

Elektricnih kontaktov akumulatorske bate-
rije ne vezite na kovinske predmete in ne
ustvarjajte kratkega stika.

> Akumulatorske baterije ne odpirajte.

\

Zamenjajte obrabljene ali poSkodovane
opozorilne table.

® |z poSkodovane akumulatorske baterije lahko
izteCe tekoCina. Ce tekocina pride v stik s kozo
ali o€mi, lahko pride do drazenja koze ali oci.

>

>

>

Preprecite stik s tekoCino.

Ce je prislo do stika s koZo: prizadeta
mesta sperite z veliko vode in mila.

Ce je prislo do stika z odmi: oéi je treba vsaj
15 minut spirati z veliko vode in obiskati je
treba zdravnika.

m Poskodovana ali pokvarjena akumulatorska
baterija lahko ima nenavaden vonj, iz nje se
lahko kadi ali pa lahko gori. Osebe se lahko
hudo poskodujejo ali umrejo in nastane lahko
materialna Skoda.

>

Ce ima akumulatorska baterija nenavaden
vonj ali se iz nje kadi: akumulatorske bate-
rije ne uporabljajte in je ne priblizujte gorlji-
vim snovem.
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> Ce akumulatorska baterija gori: akumulator-
sko baterijo posku$ajte pogasiti z gasilnim
aparatom ali vodo.

464 Priklopna postaja, polnilni kabel,
omrezni del in prikljuéni kabel
Priklopna postaja, polnilni kabel, omrezni del,
priklju¢ni kabel in vti¢ni spoji so v varnem stanju,
Ee so izpolnjeni naslednji pogoji:

— Priklopna postaja, polnilni kabel, omrezni del,
priklju¢ni kabel in vti¢ni spoji so neposkodo-
vani.

— Priklopna postaja, polnilni kabel, omrezni del,
prikljuéni kabel in vti¢ni spoji so Cisti.

— Montiran je originalni dodatni pribor STIHL za
to priklopno postajo.

— Dodatni pribor je pravilno montiran.

— Priklopna postaja in omrezni del med delova-
njem nista pokrita.

A OPOZORILO

m V/ stanju, ki ni varno za uporabo, sestavni deli
morda ne bodo varno delovali in varnostne
naprave bodo morda izklopljene. Obstaja
nevarnost hudih poSkodb oseb ali smrti.
> Uporabljajte nepoSkodovano priklopno
postajo, neposkodovan polnilni kabel, nepo-
Skodovan omrezni del, nepoSkodovan prik-
ljuéni kabel in neposkodovane vti¢ne spoje.

> Ce so priklopna postaja, omreZni del ali
vti€ni spoji umazani: ocistite priklopno
postajo, omrezni del in vticne spoje.

> Priklopne postaje, polnilnega kabla, omre-
znega dela, priklju¢nega kabla in vti¢nih
spojev ne spreminjajte.

> V odprtine priklopne postaje in omreznega
dela ne potiskajte predmetov.

> Elektri¢nih kontaktov priklopne postaje,
omreznega dela in vtiCnih spojev ne vezite
na kovinske predmete in ne ustvarjajte krat-
kega stika.

> Priklopne postaje in omreznega dela ne
odpirajte.

> Priklopne postaje in omreznega dela ne
pokrivajte.

> Omreznega dela ne zakopljite v zemljo.

> Na priklopno postajo ne sedajte.

> Ne stojte na talni ploSci priklopne postaje.

4.7 Nadin za koSnjo

A OPOZORILO

® Uporabnik se lahko ureze na rezilih vrtece se
plo$ce z nozi. Uporabnik se lahko hudo posko-
duje.
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Ne dotikajte se vrteCe se plosce z

nozi in rezil.

Ce se uporabnik pribliza robotski

kosilnici med kosnjo ali preden zeli

opraviti nastavitve na napravi: pritis-

nite gumb ,STOP*.

> Robotske kosilnice med kosnjo ne
prevracajte ali dvigujte.

> Ce ploSc¢o z nozi ali rezila blokira

predmet: ustavite robotsko kosilnico

in aktivirajte zaporo naprave. Sele

nato odstranite predmet.

> Otroci naj se ne zadrzujejo v blizini
robotske kosilnice in povrSine za
kosnjo.

>

Zivali naj se ne zadrzujejo v bliZini
robotske kosilnice in povrSine za
kosnjo.

> Ne stopajte ali sedajte na robotsko
kosilnico in ne transportirajte majh-
nih otrok, zivali ali predmetov na
robotski kosilnici.
= Ce se robotska kosilnica med delom spremeni
ali se zacne obnasati nenavadno, robotska
kosilnica morda ni v varnem stanju za upo-
rabo. Osebe se lahko hudo poskoduijejo in
nastane lahko materialna $koda.
> Pritisnite gumb ,STOP* in aktivirajte zaporo
naprave. Obrnite se na poobla§éenega pro-
dajalca STIHL.
= Ce med konjo rezila zadanejo ob tujek, lahko
poskodujejo njega ali njegove dele ali ga z
visoko hitrostjo vrzejo v zrak. Osebe se lahko
poskodujejo in nastane lahko materialna
Skoda.
> |z povrsine za ko$njo odstranite tuje pred-
mete.
> Odstranite odlomljena rezila ali njihove dele
ou povrsine za kosnjo.
u Ce pritisnete gumb ,STOP*, se plo$¢a z rezili
$e nekaj ¢asa vrti naprej. Obstaja nevarnost
hudih poskodb oseb.
> Pocakajte, da se ploS¢a z rezili ve€ ne vrti.
Ce med kosnjo rezila zadanejo ob trdi pred-
met, lahko nastanejo iskre in rezila se lahko
poskodujejo. Iskre lahko v lahko vnetljivi oko-
lici povzrogijo pozare. Osebe se lahko hudo
poskodujejo ali umrejo in nastane lahko mate-
rialna Skoda.
> Ne delajte v lahko vnetljivi okolici.
> Prepricajte se, da so rezila v varnem stanju.

A NEVARNOST

= Ce robotsko kosilnico uporabljate v bliZini
vodov pod napetostjo, lahko pridejo rezila v
stik z vodi pod napetostjo in jih poskodujejo.

®R®
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Obstaja nevarnost hudih poskodb oseb ali

smrti.

> Robotske kosilnice ne uporabljajte v blizini
vodov pod napetostjo.

4.8 Polnjenje
A OPOZORILO

® Med polnjenjem lahko ima poskodovan ali
pokvarjen omrezni del nenavaden vonj in iz
njega se lahko za¢ne kaditi. Osebe se lahko
poskodujejo in nastane lahko materialna
Skoda.

> |zvlecite omrezni vti€ iz vticnice.

m \/ primeru nezadostnega odvajanja toplote se
lahko zacne omrezni del pregrevati in povzroCi
pozar. Osebe se lahko hudo poskodujejo ali
umrejo in nastane lahko materialna Skoda.
> Omreznega dela ne pokrivajte.

49 Priklju€itev na elektriko

Stik s sestavnimi deli, ki so pod napetostjo, lahko

nastane v naslednjih primerih:

— Prikljuéni kabel ali kabelski podalj$ek je posko-
dovan.

— Omrezni vti¢ priklju¢nega kabla ali kabelskega
podalj$ka je poSkodovan.

— Vtiénica ni pravilno names$éena.

A NEVARNOST

m Stik s sestavnimi deli, ki so pod napetostjo,
lahko povzroéi elektriéni udar. Uporabnik se
lahko hudo telesno poskoduje ali umre.
> Prepricajte se, da kabli in njihovi omrezni

vti¢i niso poskodovani.

Ce je prikljuéni kabel ali kabelski pod-
‘ aljSek poskodovan:
»>>A\ "~ Ne dotikajte se poSkodovanega
mesta.
> |zvlecite omrezni vti¢ iz vti€nice.
> Kablov in njihovih omreznih vtiCev se doti-
kajte samo s suhimi rokami.
> Omrezni vti¢ vtaknite v pravilno namesceno
in zavarovano vticnico z zascitenim kontak-
tom.
> Ce je vti€nica zunaj stavbe: prepri¢ajte se,
da je dovoljena za uporabo na prostem.
> Omrezni del prikljucite preko zascitnega
FID-stikala (30 mA, 30 ms).
> Ce se prikljuéni kabel ali kabelski podaljsek
prikljucita ali locita: vedno primite za vti€ in
ne vlecite za kabel.
m Poskodovan ali neustrezen kabelski podaljSek
lahko povzroci elektri¢ni udar. Obstaja nevar-
nost hudih telesnih poskodb oseb ali smrti.
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Kabelski podalj$ek uporabljajte s kabli
ustreznega premera, d 23.5.

Uporabljajte kabelski podaljsek, zas¢iten
proti Skropljenju in dovoljen za uporabo na
prostem.

Vti€ni spoj med omreznim delom in kabel-
skim podaljSkom zascitite pred vodo.
Uporabljajte kabelski podaljsSek, ki ima
enake lastnosti kot priklju¢ni kabel omre-
Znega dela.

OPOZORILO

® Nepravilna omrezna napetost ali frekvenca
lahko privede do prenapetosti v omreznem
delu. Omrezni del se lahko poskoduje.

>

Prepri¢ajte se, da omrezna napetost in fre-
kvenca elektricnega omrezja ustrezata
navedbam na tipski tablici na omreznem
delu.

= Ce je omrezni del prikljuden na vtiénico z ved
vtinicami, lahko med polnjenjem pride do pre-
obremenitve elektriénih sestavnih delov. Elek-
tricni sestavni deli se lahko segrejejo in
povzrocijo pozar. Osebe se lahko hudo posko-
dujejo ali umrejo in nastane lahko materialna
Skoda.

>

Prepri¢ajte se, da specifikacije moci na
veckratni vti€nici skupaj ne presegajo speci-
fikacij na tipski plo$¢ici omreznega dela in
vseh elektri¢nih naprav, prikljuéenih na
veckratno vti¢nico.

m Nepravilno polozen prikljuéni kabel, kabelski
podaljs$ek ali nepravilno poloZen napajalni
kabel se lahko poskoduijejo in osebe se lahko
spotaknejo. Osebe se lahko hudo poskodujejo
in nastane lahko materialna Skoda.

>

Kable in napajalne kable polozite tako, da
so izven povrSine za ko$njo.

Kable in napajalne kable polozite in ozna-
¢ite tako, da se ne bodo poskodovali med
delom z vrtnimi napravami ali vrtnim oro-
djem.

Kable in napajalne kable polozite in ozna-
¢ite tako, da se osebe ne bodo mogle spo-
takniti.

Kable in napajalne kable polozite tako, da
ne bodo napeti ali se ne bodo zapletali.
Kable in napajalne kable polozite tako, da
se ne bodo poskodovali, prepognili ali stis-
nili oz. se ne bodo drgnila.

Kable in napajalne kable zas¢itite pred
vro¢ino, oljem in kemikalijami.

Kable in napajalne kable polozite tako, da
ne lezijo na trajno mokri podlagi.

= Ce so v steni polozeni elektrini vodi in cevi,
se lahko ti poSkodujejo, ko montirate omrezni
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del na steno. Stik z vodi pod napetostjo lahko

povzroci elektriéni udar. Osebe se lahko hudo

poskoduijejo in nastane lahko materialna

Skoda.

» Zagotovite, da na predvidenem mestu v
steni ni elektriénih vodov ali cevi.

> Omrezni del je treba montirati na steno, kot
je opisano v teh navodilih za uporabo.

= Ce se omrezni del prikljuéi na generator,

oskrbe z elektricno energijo ni mogoce zagoto-

viti trajno in robotska kosilnica ne more pra-

vilno delovati. Zaradi nihanj pri oskrbi z elek-

tricno energijo se lahko omrezni del posko-

duje.

> Omrezni del priklju¢ite samo na pravilno
namesceno vtiénico.

4.10 Transport
4.10.1 Robotska kosilnica

A OPOZORILO

® Med transportom se lahko robotska kosilnica
prevrne ali se premika. Osebe se lahko po$ko-
dujejo in nastane lahko materialna Skoda.

» Ustavite robotsko kosilnico in aktivi-

rajte zaporo naprave.
> Robotsko kosilnico zavarujte z napenjalnimi
pasovi, jermeni ali mrezo tako, da se ne bo
mogla prevrniti in premikati.

4.10.2

Akumulatorska baterija je vgrajena v robotsko
kosilnico in vgraditi jo sme samo pooblasceni
prodajalec STIHL.

A OPOZORILO

m Akumulatorska baterija ni zas¢itena pred vplivi

iz okolja. Ce je akumulatorska baterija izpo-

stavljena dolo¢enim vplivom iz okolja, se lahko

akumulatorska baterija poskoduje in nastane

lahko materialna koda.

> Ne transportirajte poSkodovane akumulator-
ske baterije.

® Med transportom se lahko akumulatorska

baterija prevrne ali se premika. Osebe se

lahko poskodujejo in nastane lahko materialna

Skoda.

> Akumulatorsko baterijo v embalazi zapaki-
rajte tako, da se ne bo mogla premikati.

> EmbalaZzo zavaruijte tako, da se ne bo
mogla premikati.

Akumulatorska baterija
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4.10.3  Priklopna postaja in omrezni del

A OPOZORILO

® Med transportom se lahko priklopna postaja ali

omrezni del prevrneta ali se premikata. Osebe

se lahko poskodujejo in nastane lahko mate-

rialna Skoda.

> |zvlecite omrezni vti€ iz vtiCnice.

> Robotsko kosilnico vzemite iz priklopne
postaje.

> Priklopno postajo in omrezni del zavarujte z
napenjalnimi pasovi, jermeni ali mrezo tako,
da se ne bosta mogla prevrniti in premikati.

® Priklju¢ni kabel in napajalni kabel nista predvi-

dena za noSenje omreznega dela ali priklopne

postaje. Prikljuéni kabel, omrezni del, napa-

jalni kabel ali priklopna postaja se lahko

poskodujejo.

> Napajalni kabel lo¢ite od omreznega dela in
priklopne postaje ter ga navijte.

> Priklopno postajo primite za talno plosco in
jo drzite.

> Prikljuéni kabel navijte in ga pritrdite na
omrezni del.

» Omrezni del primite za ohisje in ga drzite.
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4.11.1 Robotska kosilnica

A OPOZORILO

m QOtroci ne morejo prepoznati in oceniti nevar-
nosti robotske kosilnice. Otroci se lahko hudo
poskodujejo.

> Ustavite robotsko kosilnico in aktivi-
rajte zaporo naprave.
> Robotsko kosilnico hranite izven dosega

otrok.

m ElektriCni kontakti na robotski kosilnici in
kovinski sestavni deli lahko zaradi vlage koro-
dirajo. Robotska kosilnica se lahko poskoduje.
> Robotsko kosilnico hranite na Cistem in

suhem mestu.

= Ce pred shranjevanjem ne aktivirate zapore
naprave, se lahko robotska kosilnica nena-
merno vklopi in se zacne premikati. Osebe se
lahko hudo poskodujejo in nastane lahko
materialna $koda.

> Ustavite robotsko kosilnico in aktivi-

rajte zaporo naprave.
® Pokrov in prijemna mesta niso predvideni za
obesanje robotske kosilnice. Varnostne

Shranjevanje
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naprave se lahko izklopijo in robotska kosil-

nica se lahko poskoduje.

> Robotsko kosilnico shranjujte tako, kot je
opisano v teh navodilih za uporabo.

4.11.2

Akumulatorska baterija je vgrajena v robotsko
kosilnico in vgraditi jo sme samo pooblasceni
prodajalec STIHL.

A OPOZORILO

m Oftroci ne morejo prepoznati in oceniti nevar-

nosti akumulatorske baterije. Otroci se lahko

hudo poskodujejo.

> Akumulatorsko baterijo hranite izven
dosega otrok.
m Akumulatorska baterija ni zas€itena pred vplivi
iz okolja. Ce je akumulatorska baterija izpo-
stavljena dolo€enim vplivom iz okolja, se lahko
akumulatorska baterija nepopravljivo posko-
duje.
> Akumulatorsko baterijo hranite na Cistem in
suhem mestu.

> Akumulatorsko baterijo hranite v zaprtem
prostoru.

> Akumulatorske baterije ne hranite izven
navedenega temperaturnega obmogcja, L
23.6.

4113  Priklopna postaja in omreZzni del

A OPOZORILO

m Otroci ne morejo prepoznati in oceniti nevar-
nosti priklopne postaje ali omreznega dela.
Otroci se lahko hudo poskodujejo ali umrejo.
> Robotsko kosilnico vzemite iz priklopne

postaje.
> Priklopno postajo in omrezni del hranite
izven dosega otrok.
m Priklopna postaja in omrezni del nista zaS¢i-
tena pred vsemi vplivi iz okolja. Ce sta pri-
klopna postaja ali omrezni del izpostavljena
dolo¢enim vplivom iz okolja, se lahko pri-
klopna postaja ali omrezni del poSkodujeta.
> Robotsko kosilnico vzemite iz priklopne
postaje.

> Ce je omrezni del topel: po¢akaijte, da se
omrezni del ohladi.

> Priklopno postajo in omrezni del hranite na
¢istem in suhem mestu.

> Priklopno postajo in omrezni del hranite v
zaprtem prostoru.

> Omreznega dela ne hranite izven navede-
nega temperaturnega obmogja, 1 23.6.

m Priklju¢ni kabel in napajalni kabel nista predvi-
dena za noSenje omreznega dela ali priklopne

Akumulatorska baterija
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4 Varnostni napotki

postaje. Prikljuéni kabel, omrezni del, napa-
jalni kabel ali priklopna postaja se lahko
poskodujejo.
> Napajalni kabel lo¢ite od omreznega dela in
priklopne postaje ter ga navijte.
> Priklopno postajo primite za talno plosco in
jo drzite.
> Prikljuéni kabel navijte in ga pritrdite na
omrezni del.
> Omrezni del primite za ohisje in ga drzite.
412 Cis&enje, vzdrzevanije in
popravijanje

A OPOZORILO

= Ce med gistenjem, vzdrzevanjem ali popravi-
lom zapora naprave ni aktivirana, se lahko
robotska kosilnica nenamerno vklopi. Osebe
se lahko hudo poskodujejo in nastane lahko
materialna Skoda.

> Ustavite robotsko kosilnico in aktivi-
rajte zaporo naprave.

m QOstra Cistilna sredstva, CiS€enje z visokotlac-
nim Cistilnikom ali ¢iS€enje s koniCastimi ali
ostrimi, kovinskimi predmeti lahko poskodujejo
robotsko kosilnico. Ce robotska kosilnica ni
pravilno o€is€ena, sestavni deli morda ne
bodo vec pravilno delovali in varnostne
naprave bodo morda izklopljene. Obstaja
nevarnost hudih poSkodb oseb.
> Robotsko kosilnico je treba Cistiti, kot je opi-

sano v navodilih za uporabo.
m QOstra Cistilna sredstva, CiS€enje z visokotlac-
nim Cistilnikom ali ¢iS€enje s koniCastimi ali
ostrimi, kovinskimi predmeti lahko poskodujejo
priklopno postajo, omrezni del, priklju¢ni kabel,
napajalni kabel ter njihove vtiéne spoje. Ce pri-
klopna postaja omrezni del, prikljuéni kabel,
napajalni kabel ter njihovi vtiéni spoji niso pra-
vilno ocCiS€eni, sestavni deli ve€ ne morejo pra-
vilno delovali in varnostne naprave bodo
izklopljene. Obstaja nevarnost hudih poskodb
oseb.
> lzvlecite omrezni vti€ omreznega dela iz
vti€nice.

> Priklopno postajo, omrezni del, priklju¢ni
kabel, napajalni kabel ter njihove vticne
spoje ocistite tako, kot je opisano v teh
navodilih za uporabo.

= Ce robotska kosilnica, priklopna postaja ali
omrezni del niso pravilno vzdrzevani ali
popravljeni, sestavni deli morda ne bodo ve¢
pravilno delovali in varnostne naprave bodo
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5 Opis delovanja

izklopljene. Obstaja nevarnost hudih poskodb

oseb ali smrti.

> Robotske kosilnice, priklopne postaje in
omreznega dela ne vzdrzujte ali poprav-
ljajte sami.

> Ce je treba robotsko kosilnico, priklopno
postajo ali omrezni del vzdrzevati ali popra-
viti: obrnite se na pooblas¢enega proda-
jalca STIHL.

> Rezila je treba vzdrzevati, kot je opisano v
teh navodilih za uporabo.

m Med ¢is¢enjem ali vzdrzevanjem kosilnice se
lahko uporabnik ureze na ostrih rezalnih robo-
vih rezil. Uporabnik se lahko po$koduje.
> Nosite delovne rokavice iz odpornega

materiala.

= Ce je prikljuéni kabel omreznega dela pokva-
rien ali poSkodovan:
> zamenjajte omrezni del.

= Ce se éep diagnosti¢ne puse na spodnji strani
robotske kosilnice ne prilega pravilno, lahko v
kosilnico prodreta vlaga in umazanija. Robot-
ska kosilnica se lahko poskoduje.
> Pri vsakem ¢iS€enju in pri vsaki menjavi

rezil preverite prileganje ¢epa.
> Robotske kosilnice ne uporabljajte z manj-
kajoc¢im ali poSkodovanim ¢epom.

5 Opis delovanja
5.1 Opis delovanja

0000099956_003

Robotska kosilnica kosi travo v naklju¢no izbra-
nih pasovih. Da robotska kosilnica prepozna
meje povrSine za koSnjo, je treba poloziti omejit-
veno zico (1) okoli povrSine za koSnjo.
Omejitvena zica (1) prenasa signal na robotsko
kosilnico. Signal proizvaja priklopna postaja.

Fiksne ovire (2) na povrsini za ko$njo robotska
kosilnica prepozna s pomocjo ultrazvoénih tipal
in tipala trka.

Ko robotska kosilnica zazna fiksno oviro (2), upo-
¢asni voznjo, zadane ob fiksno oviro in se nato
odpelje v drugi smeri napre;j.

0458-075-9501-A
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Predele (3), na katere robotska kosilnica ne sme
zapeljati, in ovire, ob katere naj ne bi zadela, je
treba s pomocjo omejitvene zice (1) omejiti od
preostale povrsine za ko$njo.

Ko robotska kosilnica zazna omejeno
obmodje (3), upo€asni voznjo in se nato odpelje
v drugi smeri napre;j.

V nacinu za ko$njo robotska kosilnica samo-
stojno zapusti priklopno postajo in kosi travo.

Upravljanje robotske kosilnice poteka preko apli-
kacije "MY iMOW®" ter preko tipk na krmilni plo-
8¢i na robotski kosilnici. Svetobni trakovi na
robotski kosilnici ter umetno proizveden glas
obvesc¢ajo o trenutnem statusu robotske kosil-
nice.

0000100412_002

Ce je stanje napolnjenosti akumulatorske baterije
nizko, pois¢e robotska kosilnica med nacinom za
kosnjo najblizjo vodilno zico (4). Ko je vodilna
zica (4) zaznana, se robotska kosilnica po njej
samostojno odpelje nazaj do priklopne postaje.
Priklopna postaja znova napolni akumulatorsko
baterijo. V povrsini za koSnjo mora biti polozena
najmanj ena vodilna Zica (4). Polozite lahko naj-
veé dve vodilni Zici. Ce Zelite ko$njo prekiniti ali
napolniti akumulatorsko baterijo, lahko robotsko
kosilnico posljete v priklopno postajo preko apli-
kacije "MY iMOW®" ali neposredno prek gumba
"Domov".

=5 =
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0000099824_003

Na vaodilni Zici (4) lahko dolocite do tri zaCetne
tocke (5). Robotska kosilnica se lahko ciljno pri-
pelie do pozamezne zacetne tocke ter od tam
zacéne s kosnjo.
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Z vodilno zZico (4) se lahko povrsina za kosnjo
razdeli v ve€ con (na primer: A in B). Cone se
dolocijo z zacetno tocko (5). 1z izbrane zacetne
tocke se lahko robotska kosilnica usmeri levo ali
desno v zeleno cono. Robotska kosilnica lahko
potem namensko kosi v izbrani coni. Za¢etne
tocke in cone se upravljajo preko aplikacije

"MY iMOW®" ter se lahko upo$tevajo v naértu za
kosnjo.

@ |
o = 7

@

0000100413_001

Ce je na povrsini za ko$njo oZji del (6), pelje
robotska kosilnica ¢ez ozji del, dokler je uposte-
vana najmanjsa razdalja med omejitvenima
Zicama. Ce je najmanj$a razdalja premajhna, je
treba skozi ozji del (6) poloziti vodilno zico (7).
Vodilna zica (7) vodi robotsko kosilnico nato
to€no skozi ozji del (6) do zaCetne tocke (8). Od
zacetne tocke (8) lahko robotska kosilnica pokosi
povrsino za ko$njo za ozjim delom (6). Kako
pogosto usmerite robotsko kosilnico na zacetno
tocko (8), lahko upravljate v aplikaciji

"MY iMOW®" in upostevate v nadértu kosnje.

6 Priprava povrsine za kos-
njo in robotske kosilnice za
uporabo

6.1 Nadrtovanje in priprava
povrsine za ko$njo

Pred zagonom robotske kosilnice je treba
povrsino za kosnjo nacrtovati in jo pripraviti. S
tem je omogocena robustna instalacija ter neo-
pazno delovanje in odpravljeni bodo morebitni
viri za motnje.

Nacrtovanje povrsine za ko$njo
> Seznanite se z opisi glede priklopne postaje in
polaganja Zice v naslednjih poglavjih.
> Informacije prenesite na lastno dvorisce:
— Obris povrsine za ko$njo
— Pozicija priklopne postaje
— Potek omejitvene Zice (upostevajte opisane
razmake od roba in primere polaganja zice)
— Potek vodilne zice / vodilnih Zic (najmanj
ena, najvec dve)
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6 Priprava povrsine za kosnjo in robotske kosilnice za uporabo

Priprava povrsine za kosnjo

0000099957_001

\

Odstranite predmete, ki lezijo naokoli.

Odstranite kovine, magnetne in elektri¢no pre-

vodne materiale ter stare omejitvene Zice.

> Travo s kosilnico pokosite na tak$no visino
reza kot bo pozneje nastavljena tudi za delo-
vanje robotske kosilnice. Standardna nastavi-
tev viSine reza je a =4 cm.

> Poravnajte luknje in grobe neravnine.

Pri trdih in suhih tleh povrsino za ko$njo neko-

liko zalijte, da olajSate zabijanje pritrdilnih Zeb-

liev.

\

\

0000100288_002

> Zaradi svoje izvedbe pusti robotska kosilnica
vzdolz nevoznih povrSin pas nepoko$ene
trave. Ta pas se lahko npr. uporablja za setev
semen roz, da ustvarite cvetoCo povrsino za
zuzelke.

0000099825_002

> Ce Zelite vzdolZ nevoznih povrsin kositi brez
roba: vzdolz te povrSine polozite robnike za
trato ali ploSce Sirine najmanj a = 24 cm.

6.2 Priprava robotske kosilnice za

uporabo
> Odstranite embalazo in varovalo med trans-
portom.
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7 Postavitev priklopne postaje

> Prepricajte se, da so naslednji sestavni deli v
varnem stanju za uporabo:

— Robotska kosilnica, £2 4.6.1

— Kosilni mehanizem, 3 4.6.2

— Akumulatorska baterija, 1 4.6.3

— Priklopna postaja in omrezni del, I 4.6.4
Postavitev priklopne postaje, [ 7

Polaganje omeijitvene Zice, £l 8

Zaklju¢ek polaganja omejitvene Zice, 13 9.1
Polaganje vodilne zice, L1 10.1

Elektri¢na prikljucitev priklopne postaje, (1 11
Polnjenje robotske kosilnice, EX 12.1
Zapiranje vmesnika Bluetooth®, 3 13.1

Ce korakov ni mogoée izvesti: robotske kosil-
nice ne uporabljajte in se obrnite na poobla-
SCenega prodajalca STIHL.

7  Postavitev priklopne
postaje
71 Splosne smernice
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> Mesto postavitve priklopne postaje izberite
tako, da bodo izpolnjeni naslednji pogoji:

— Napajalni kabel (1) se lahko polozi izven
predela za kosnjo do ustrezne vticnice.

— Priklopna postaja in omrezni del stojita na
dobro vidnem mestu.

— Priklopna postaja je na povrsini za kosnjo, ki
je najvecja ali na kateri se najpogosteje
kosi.

— Ce je mozno: mesto postavitve naj bo zaséi-
teno pred vremenskimi vplivi in sen¢no.

— Ce je mozno: priklopna postaja stoji znotraj
obmocja sprejema brezziéne omrezne
povezave (WLAN povezava).

0000104285_001
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— Ce je mozno: priklopna postaja stoji na
povrsini za ko$njo s klancem v spodnjem
delu naklona.

Fv

0000099849_001

|

> Priklopno postajo usmerite tako, da bodo

izpolnjeni naslednji pogoji:

— Priklopna postaja stoji na ravni povrsini.

— Priklopna postaja kaze z odprtino naprej v
smeri proti povrsini za kosnjo.

— Priklopna postaja je usmerjena vodoravno
ter se ne nagiba v stran, naprej ali nazaj.

— Talna plo$¢a se ne upogiba in lezi plosko na
tleh.

7.2 Postavitev priklopne postaje

Pravilna postavitev priklopne postaje je odvisna

od nacrtovanega mesta in njegove okolice.

> Izberite mesto in priklopno postajo postavite
kot je opisano.

Postavitev priklopne postaje na povrs$ino za kos-
njo

0000100240_001

Priklopna postaja stoji ob robu povrSine za kos-
njo ob steni in vodilna Zica (1) je lahko speljana
na dolzini a = 2 m ravno od priklopne postaje v
povrsino za kosnjo.
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0000099844_001

Priklopna postaja stoji na robu povrsine za kos-
njo. Sosednja povrsina je vozna in vodilna

zica (1) je lahko speljana na dolzinia =2 m
ravno od priklopne postaje v povrsino za ko$njo.

0000100241_001

Priklopna postaja stoji delno v gredici in delno na
povrsini za ko$njo in vodilna zica (1) je lahko
speljana na dolzini a = 2 m ravno od priklopne
postaje v povrsino za ko$njo.

0000099845_001

Priklopna postaja stoji delno na vozni povrsini in

delno na povrsini za ko$njo in vodilna zica (1) je

lahko speljana na dolzini a = 2 m ravno od pri-

klopne postaje v povrsino za kosnjo.

> Priprava priklopne postaje, E17.3.

> Postavitev priklopne postaje na povrsino za
ko$njo, A 7.4.
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7 Postavitev priklopne postaje

Postavitev priklopne postaje izven povrsine za
kosnjo

0000104286_001

e

Priklopna postaja stoji izven povrSine za kosnjo.

Stranska razdalja do sosednjih povr$in mora
znasati najmanja = 12 cm.

Razdalja od sprednejga roba priklopne postaje
do povrsine za ko$njo mora znaSati najmanj
b=2m.

Pri tej razlicici je treba za zaklju¢ek zagona nujno
dolociti zacetno tocko (1) v povrsini za kosnjo.
Robotska kosilnica nato za¢ne s koSnjo od te
tocke in ne neposredno od priklopne postaje.
ZacCetne tocke je mogoce nastaviti preko aplika-
cije "MY iMOW®". Glede tega kako pogosto se
bo kosilnica zapeljala do zacetne tocke (1),
morate v aplikaciji nastaviti na 100 %.
> Priprava priklopne postaje, Ed7.3.
> Postavitev priklopne postaje izven povrsine za
ko$njo, d17.5.

Postavitev priklopne postaje na sredino povrsine
za kosnjo

0000099847_001

Priklopna postaja se postavi kot ,otok” sredi
povrsine za koSnjo.
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7 Postavitev priklopne postaje

Pri tej razlicici speljete omejitveno Zico okoli pri-
klopne postaje nazaj na rob povrsine za kos$njo.
Vodilna Zica se spelje naprej do roba povrsine za
kosnjo.

Stranska razdalja do sosednjih povrsin mora
znaati najmanj a = 32 cm (dolzina: 1x iIMOW®
ravnilo).

Razdalja od zadnjega roba priklopne postaje do
roba povrsine za ko$njo mora zna$ati najmanj
b=2m.

Vodilna zZica (1) mora biti speljana na dolzini

¢ =2 m ravno od priklopne postaje v povrsino za

kosnjo.

> Priprava priklopne postaje, E17.3.

> Postavitev priklopne postaje na sredino
povrsine za ko$njo, (1 7.6.

7.3 Priprava priklopne postaje

Prikljucitev napajalnega kabla

OBVESTILO

m V/ti¢ni spoji napajalnega kabla so v namesce-
nem stanju zasciteni pred umazanijo, kot so
npr. prah in madezi. Ce so vtiéni spoji uma-
zani, lahko pride do motenj pri delovanju pri-
klopne postaje.
> Odprte vtiCne spoje zavarujte pred umaza-

nijo.
> Umazane vti¢ne spoje ocistite, kot je opi-
sano v teh navodilih za uporabo.

0000100046_001

Napajalni kabel lahko standardno prikljucite od
zadaj.

0000100401_001
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Ce je priklopna postaja neposredno ob steni, se
lahko napajalni kabel polozi tudi pod talno plo-
§¢o. Napajalni kabel se lahko polozi levo ali
desno ven iz talne plosce.

000099954_001

N
o

0000100292_001

> Pritisnite zasko¢no rocico (2) in odprite
pokrov (3).

0000100047_001

> Ce je treba priklopno postajo prikljugiti od
zadaj:
> Vi€ (4) vtaknite v skoznjik (5) in dodajte
napajalni kabel (6).
Napajalni kabel (6) v notranjosti priklopne
postaje potisne navzgor.
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> Ce je priklopna postaja neposredno ob steni

ali Zelite napajalni kabel poloziti pod talno plo-

$¢o na stran:

> Na zeleni strani talne plos¢e na polozaju (A)
odprite in posnemite rob.

> Na sredini talne plo$ce izreZite in posnemite
odprtino (B).

> Vti¢ (4) vtaknite v odprtino (B) in dodajte
napajalni kabel (6).
Napajalni kabel (6) v notranjosti priklopne
postaje potisne navzgor.

0000100049_001

> Napajalni kabel (6) pritrdite v drzalo za
kable (7).

> Btaknite vti¢ (4).
Vti€ (4) na obeh straneh sliSno in obcutno
zaskoci.

Pritrditev priklopne postaje

0000104287_001

> Priklopno postajo v tla pritrdite s Stirimi zeme-
ljiskimi klini (8).

Dovajanje omejitvene zice

> ZacCetek zice (9) vtaknite v desni skoznjik (10)
in jo dodajajte.
Omejitveno zico (9) v notranjosti priklopne
postaje potisne navzgor.
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7 Postavitev priklopne postaje

0000099959_001

> Omejitveno Zico dovajajte tako dolgo, dokler v
dolzini a = 32 cm (dolzina: 1x iIMOW® ravnilo)
ne sega gor navzven.

0000100402_001

> Zazetek zice (9) v blizini ohisja oznacite z
ustreznim oznacevalcem kablov (11).
Oznaka olaj$a poznejSo prikljucitev na pra-
vilno spojko.

7.4 Postavitev priklopne postaje na
povrsino za koSnjo

0000099960_001

tako, da bo plosko v kanalu za kable in jo
bodo fiksirali kavlji (2).

3
8
5
3
&
8
8
3
8
8
8

talno plo$éo (3) s pritrdilnim Zebljem (4).

Ce stoji priklopna postaja ob steni:
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7 Postavitev priklopne postaje

0000099961_001

> Omeijitveno Zico (1) 32 cm (dolzina: 1x iIMOW®
ravnilo) stransko speljite pro¢ od talne plo-
8ce (3).

> Omejitveno zico (1) speljite vzporedno s talno
plosco (3) do roba povrsine za kos$njo in upo-
Stevajte razdaljo do stene v dolzini 32 cm (dol-
Zina: 1x iIMOW® ravnilo).

» Omejitveno zico (1) polagajte okoli povrSine za
kodnjo v smeri urinega kazalca, [ 8.

Ce stoji priklopna postaja ha meji z vozno
povrsino:

0000100296_001

> Omejitveno Zico (1) 32 cm (dolZina: 1x iIMOW®
ravnilo) stransko speljite pro¢ od talne plo-
Sce (3).

> Omejitveno zico (1) speljite vzporedno s talno
plosc¢o (3) do roba povrSine za kosnjo.

> Omejitveno zico (1) polagajte okoli povrSine za
kosnjo v smeri urinega kazalca, £ 8.

Ce stoji priklopna postaja delno na gredi in delno
na povrsini za koSnjo:

0000099964_001

> Omejitveno Zico (1) speljite stransko od talne
plosce (3) in upostevajte razdaljo 32 cm (dol-
Zina: 1x iMOW® ravnilo) vzporedno na gredo.

> Omejitveno zZico (1) polagajte okoli povrsine za
ko$njo v smeri urinega kazalca, [ 8.

0458-075-9501-A
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Ce stoji priklopna postaja delno na vozni povrsini
in delno na povrsini za ko3njo:

0000100397_001

> Omejitveno Zico (1) stransko speljite pro¢ od
talne plosce (3) in jo polozite vzdolz vozne
povrsine.

> Omejitveno Zico (1) polagajte okoli povrsine za
ko$njo v smeri urinega kazalca, [ 8.

7.5 Postavitev priklopne postaje
izven povrsine za koSnjo

0000099960_001

tako, da bo plosko v kanalu za kable in jo
bodo fiksirali kavlji (2).

0000104288_001

N
\

> Omejitveno zico (1) na dolzini b = 2,0 cm spe-
ljite iz talne plosc¢e (3) in jo pritrdite s pritrdil-
nim zebljem (4).
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> Omejitveno Zico (1) speljite naprej do povrSine
za kosnjo.
Pravilna razdalja do roba povrsine za ko$njo je
odvisna od tega, ali je rob povrsine za kosnjo
vozen ali pa je treba upostevati razdaljo
a = 32 cm (dolzina: 1x iIMOW® ravnilo).

> Omejitveno zico (1) polagajte okoli povrSine za
ko$njo v smeri urinega kazalca, [ 8.

7.6 Postavitev priklopne postaje na
sredino povrsine za koSnjo

0000099960_001

> Omejitveno zico (1) polozite v talno plosco
tako, da bo plosko v kanalu za kable in jo
bodo fiksirali kavlji (2).

0000100294_001

> Omejitveno zico (1) pritrdite neposredno na
talno plosc¢o (3) s pritrdilnim zebljem (4).

0000100048_001
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> Omejitveno zico (1) speljite najmanj 32 cm
(dolzina: 1x IMOW® ravnilo) stransko pro¢ od
talne plosce (3).

> Omejitveno zico (1) speljite na razdalji najmanj
a =2 m za talno plosco (3).

> Omejitveno zico (1) speljite po sredini za pri-
klopno postajo do roba povrsine za kosnjo.
Pravilna razdalja do roba povrSine za ko$njo
mora biti upoStevana glede na sosednjo
povrsino.

> Omejitveno zico (1) polagajte okoli povrsine za
ko$njo v smeri urinega kazalca, [ 8.

8 Polaganje omejitvene zZice
8.1 SplosSne smernice

Preverite potek omejitvene Zice in vodilne Zice v
povrsini za koSnjo

0000099843_001

> PrepriCajte se, da je vzdolz omejitvene zice in
vodilne zice povrsina za kosnjo za naslednje
Sirine ravna in kar se da brez ovir:
Omejitvena zica (1)
— navzven: a = 32 cm (dolzina: 1x IMOW®
ravnilo)
— navznoter:b=1,2m
Vodilna zica (2)
— desno v smeri voznje do priklopne postaje:
a = 32 cm (dolzina: 1x iIMOW® ravnilo)
— levo v smeri voznje do priklopne postaje:
c=12m

Polaganje omejitvene zice

> Omejitveno zZico polagajte zacensSi pri priklopni
postaji v smeri urinega kazalca.

> Omejitvene Zice ne prepogibajte, prereZite,
napenjajte ali krizajte.

0458-075-9501-A



8 Polaganje omejitvene Zice

> Prepricajte se, da se omejitvena Zica ne kriza
z vodilno Zico.
> Izjema: pri namestitvi steze mora vodilna

Zica krizati omejitveno Zico.

> Upostevajte razdaljo najmanj 1 m do omejitve-
nih Zic sosednijih instalacij za robotsko kosil-
nico.

> Prepricajte se, da dolzina omejitvene Zice ni
presezena:
- iIMOW® 3: 200 m
— iIMOW® 4: 300 m

> Omejitvene in vodilne Zice ne polozite razlicno
globoko.

Pritrditev omejitvene in vodilne Zice

0000100053_001

Al %A
> Omejitveno in vodilno Zico pritrdite s pritrdil-

nimi Zeblji tako, da bodo izpolnjeni nasledniji

pogoji:

— Razdalja med pritrdilnimi Zeblji znasa najveé
a=1m.

— Omejitvena in vodilna Zica sta na vseh
mestih plosko na tleh.

— Pritrdilni Zeblji so v celoti zakopani v tla.

Polaganje rezerve zice

Rezerve Zice olajSajo popravila pri polaganju
zice ter nudijo moznost za poznejSe prilagoditve.
Primeri:

— Gredico boste razsirili in jo je treba na novo
omejiti.

— Grmovija in grmicevja rastejo in omejitveno
zico je treba speljati z vecjim lokom okoli ras-
tja.

— Omejitvena zica je bila pri priklopni postaji pre-
kratko odrezana in je ni mogoce priklopiti.

Nacrtujete in polozite lahko eno ali tudi ve€
rezerv zice.

0458-075-9501-A
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0000100058_001
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> Omejitveno Zico speljite po dolzinia=1m
vzporedno in tesno eno ob drugi okoli 2 pritr-
dilnih Zebljev, ne da bi se omejitveni Zici kri-
zali.

> Rezervo Zice na sredini pritrdite z dvema
dodatnima pritrditvenima Zebljema.

8.2 Nadrtovanje vodilne Zice in
polaganje prikljuénega mesta v
omejitveni Zici

Polaganje vodilne Zice ali ve¢ vodilnih Zic je

treba vnaprej skrbno nacrtovati. Ze pri polaganju

omejitvene zice je treba upostevati polozaj vseh

vodilnih Zic. Poloziti je treba najmanj eno vodilno
zico, polozita se lahko dve vodilni zici.

P A
— 2 —F3

B

0000100239_001

Ena vodilna zica (1) izpolnjuje naslednje funkcije:

— Orientacija za voznjo domov do priklopne
postaje (2)

— Krmiljenje zacetne tocke (3)

— Povrsino za kosnjo razdeli v cone (A in B)

Vodilna Zica (1) se polozi zacenSi pri priklopni
postaiji (2) skozi povrsino za kosnjo ter se priklopi
na kar se da oddaljenem mestu na omejitveno
zico (4), ki poteka okoli. 01 10.1

T a
‘/,, - 900 \\\

0000100423_001
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> Vodilno Zico naértujte tako, da bodo izpolnjeni
naslednji pogoji:

— Vodilna Zica je speljana na dolzinoa =2 m
ravno od priklopne postaje v povrsino za kos-
njo.

— Najmanij$a razdalja med vodilno Zico in omejit-
veno zico, ki poteka okoli, je b = 27,5 cm

— Vodilna Zica je speljana in priklju¢ena z naj-
manj$o razdaljo ¢ = 32 cm (dolzina: 1x iIMOW®
ravnilo) naravnost in v pravem kotu na omejit-
Veno zico.

0000100417_004.

— Vodilna Zica se ne sme krizati s povezavo za
zaporo povrsine.

— Vodilne zZice se na omejitveno zico ne sme
prikljuciti v vogalu.

— Vodilne Zice se ne sme prikljuciti na omejit-
veno zico omejenega obmocja.

— Vodilna zZica se ne sme krizati z omejitveno
Zico.
Izjema: pri namestitvi steze mora vodilna zZica
krizati omejitveno Zico.

— Vodilna zica ne sme biti prepognjena ali
napeta in ne sme krizati sama sebe.
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0000100229_003

Pri namestitvi omejitvene Zice (4), ki poteka

okoli, je treba poloziti prikljuéno mesto za vodilno

zico:

> Omejitveno Zico (4) pritrdite na predvidenih
mestih s pritrdilnim zebljem (5).

> Omejitveno Zico (4) polozite v obliki zanke z
dolzino d = 15 cm in pritrdite s $e enim pritrdil-
nim Zebljem (5).

> Omejitveno Zico (4) na koncu Zi¢ne zanke pre-
rezite npr. s $¢ipalnimi kleS¢ami.
Konci Zice se za zaklju¢ek napeljave povezejo
z vodilno Zico. 3 10.1

> Omejitveno zico (4) naprej polozite okoli
povrsine za ko$njo.

8.3 Vogali

Vogali s kotom 90°

Vogali s kotom 90° se lahko razdelijo v dva
vogala s kotom 45°. Robotska kosilnica tako
spremeni svojo smer v tem predelu bolj enako-
merno in manj sunkovito.
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8 Polaganje omejitvene Zice

dolZini najmanj 32 cm (dolZina: 1x IMOW® rav-
nilo).
Ostro potekajo€i vogali s kotom < 90
Ostro potekajoce vogale s kotom < 90 razdelite v
dva vogala. Robotska kosilnica tako spremeni

svojo smer v tem predelu bolj enakomerno in
manj sunkovito.
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> PrepriCajte se, da pri ostro potekajocih vogalih
kot ni manjsi od 90°.
> Ce je kot manijsi od 90°: kot razdelite.
> Polozite vogal s kotom ve¢ kot 90°. Nato
polozite naravnost omejitveno zico na dol-
Zini najmanj 32 cm (dolzina: 1x IMOW® rav-
nilo).
> Nato polozite vogal s kotom ve¢ kot 90°.
Nato ravno polozite omejitveno zico na dol-

0458-075-9501-A
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Zini najmanj 32 cm (dolzina: 1x iIMOW® rav-
nilo).

8.4 Vozna povrsina

Robotska kosilnica lahko zapelje na povrsine, ki
mejijo neposredno na povrsine za kosnjo, ¢e
viSinska razlika med vozno povrsino in povrsino
za kosnjo ne znasa vec€ kot 1,5 cm. Podlaga
mora biti trdna in brez ovir.

Primeri:

— terasa

— tlakovana pot

— kamni ob travnih robovih ali plos¢e

Z manj$o razdaljo med omejitveno Zico in vozno
povrsino lahko omogocite kosnjo brez robov.

0000100057_002

> Omejitveno zico polozite brez razmaka vzpo-
redno z vozno povrsino.
Najvecja viSinska razlika med vozno povrsino
in povrsino za kosnjo znasa a = 1,5 cm

8.5 Nevozne povrsine

Povrsina ni vozna, €e ovire v blizini tal molijo na
povrsino za ko$njo, podlaga ni trdna ali je zelo
neravna ter ¢e znasa visinska razlika med
povrsino za ko$njo in mejno povrsino vec kot
1,5 cm.

Primeri:

— zid ali ograja

— Ziva meja ali grmovje z nizko rastocimi vejami
— kamniti vrt ali gramozna pot

— tla z gostimi koreninami ali neravna tla

\

0000089948_002

> Omejitveno Zico polozite na razmaku 32 cm
(dolzina: 1x IMOW® ravnilo) vzporedno do
nevozne povrsine.
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> Ce nevozna povrsina ni na povrsini za ko$njo:
nevozno povrsino omejite z zaporno povrsino.

8.6 Vodna povrsina

Do vodne povrsine je treba upostevati vecjo raz-
daljo Zice, ¢e vodna povrSina od povrSine za kos-
njo ni omejena s trdno in najmanj 10 cm visoko
oviro.

Primeri:

— vrtni ribnik

— bazen

— potok ali vodni tok

sy s

0000100062_002

.

> Omejitveno zico polozite na razdaljia=1m
vzporedno od predela obrezja.

> Ce se vodna povrsina nahaja na povrsini za
kosnjo: vodno povrsino omejite z zaporno
povrsino.

8.7 Rob za padec

Do roba za padec je treba upostevati vecjo raz-
daljo Zice, ¢e rob za padec od povrsine za ko$njo
ni omejen s trdno in najmanj 10 cm visoko oviro.
Primeri:

— stopnice

— oporni zid

— stopnjevano pobocje

0000100063_002

> Omejitveno zico polozite na razdaljia=1m
vzporedno od roba za padec.

8.8 Zaporna povrsina

Predele na povrsini za koSnjo, na katere robot-
ska kosilnica ne more ali ne sme zapeljati, je
treba omeijiti za zaporno povrsino.
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Primeri:

— gredica brez trdne in najmanj 10 cm visoke
obrobe

— vrtni ribnik ali bazen brez trdne in najmanj

10 cm visoke obrobe

ovire, ki se jih ne sme dotakniti

— ovire, ki niso dovolj trdne

— ovire, ki so nizje od 10 cm

Za robustno ko$njo zaporne povrsine naj ne tvo-
rijo navznoter upognjene oblike.

b

0000100055_001

> Omejitveno Zico (1) speljite pro¢ od roba v
smeri zaporne povrsine. Prepricajte se, da so
za zaporno povrsino upostevane naslednje
dimenzije:

— Najmanj$a razdalja do drugih omejitvenih
zica=55cm

— Razdalja med zicami b = 32 cm (dolzina:
1x iMOW® ravnilo) (pri vodnih povr$inah in
robovih za padec b = 1 m)

— minimalni premer zaporne povrsine 64 cm
(dolzina: 2x IMOW® Ruler)
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8 Polaganje omejitvene Zice

0000100232_001

> Omejitveno Zico (1) polozite okoli omejitve-
nega predela.

> Omejitveno zZico (1) speljite vzporedno in
tesno eno ob drugi nazaj do roba, ne da bi se
omejitveni zici krizali.

8.9 Trdna ovira

Trdne ovire na povrsini za ko$njo ni treba omejiti

z zaporno povrsino, ¢e je ovira visoka najmanj

10 cm. Oviro zaznajo ultrazvocna tipala in tipalo
trka.

8 NS

0000100064_001

> Trdne ovire z vi$ino najmanj a = 10 cm ni
treba omejiti.

8.10 Ozji del
T
o Rl
. O
T
t Oy
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Robotska kosilnica pelje skozi vse ozje dele,

dokler je upos$tevana najmanjSa razdalja (a) med

omejitvenima zicama (1).

> Omejitveno Zico (1) polozite kot je prikazano
na sliki in se prepri¢ajte, da so upostevane
naslednje dimenzije:

— Najmanjs$a razdalja med omejitvenima
zicama (1) v ozjem delu:a=2m

— Ce je ozji del omejen zaradi stranskih ovir:
dodatno upostevaijte razdaljo b = 32 cm (dol-
Zina: 1x IMOW® ravnilo)

> Ce najmanj$a razdalja a = 2 m med omejitve-
nima zicama (1) ni mozna:
po sredini skozi ozji del polozite vodilno Zico.

OzZji del z vodilno Zico
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Vodilna Zica (2) vodi robotsko kosilnico natanéno
skozi ozji del, dokler je upoStevana najmanjSa
razdalja (a) med omejitvenima Zicama (1).

Za zakljuéek zagona je treba dologiti zacetno

tocko (3) za ozjim delom in kako pogosto se bo

kosilnica tja pripeljala. V nasprotnem primeru

robotska kosilnica ne bo nasla poti skozi ozji del.

Zacetne tocke je mogoce nastaviti preko aplika-

cije "MY iMOW®",

> Omejitveno zico (1) polozite kot je prikazano
na sliki in se prepri¢ajte, da so upostevane
naslednje dimenzije:

— Najmanjsa razdalja med omejitvenima
zicama (1) v ozjem delu: a=55m

— Ce je oZji del omejen zaradi stranskih ovir:
dodatno upostevajte razdaljo b = 32 cm (dol-
Zina: 1x IMOW® ravnilo)

> Vodilno zico (2) polozite na sredini ozjega
dela.
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> Ce stranske razdalje b = 32 cm (dolZina:
1x iIMOW® ravnilo) ni mogode dosedi: name-
stite ulico, da boste robotsko kosilnico speljali
do druge povrsine za kosnjo [ 8.11 ali pa ozji
del locite od povrsine za kosnjo.

8.11

Opis delovanja

I

2 110
R
i

S pomocjo ulice (1) lahko ciljno premagate ozje
dele ali namestite prehode na drugo stran. Ulica
deli povrsino za koSnjo v glavno povrsino za kos-
njo (A) in dodatni predel za ko$njo (B).

Ulica

0000100066_004

Omejitvena zica (2) se polozi brez prekinitev. Pri
tem tvori na prehodu od glavne povrsine za kos-
njo (A) do predela za kosnjo (B) ulico.
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Ziéne zanke (4) signalizirajo robotski kosilnici, da
se zacne ali kon¢a ulica.

V ulici mora biti v sredini poloZzena vodilna
zica (3).

Za ulico je treba obvezno nastaviti zacetno
tocko (5) v predelu za kosnjo (B). V nasprotnem
primeru robotska kosilnica ne bo nasla poti od
glavne povrsine za kosnjo (A) skozi ulico do
predela za kosnjo (B). ZaCetne tocke in to, kako
pogosto se bo kosilnica tja zapeljala, je mogoce
nastaviti preko aplikacije "MY iMOW®".

Znotraj ulice se ne kosi.
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Splosne smernice

¢ )
LSO x\f\,\d\} B
2 C
a b }
4 | 4
2 8
CCXCrYy XX} T Y 3‘
N ) g
C N g
> PrepriCajte se, da so izpolnjeni nasledniji
pogoji:

— Najmanjsa razdalja med zi¢nimi zankami (4)
je najmanj a = 64 cm (dolzina: 2x iIMOW®
ravnilo).

— Razdalja med omejitvenima zicama (2) je
najmanj b = 55 cm.

— Razdalja do stranskih ovir je najman;
c=10cm.

e
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0000101524_001

> PrepriCajte se, da so izpolnjeni nasledniji
pogoji:

— Vodilno zico (3) lahko speljete pred ulico na
dolzini najmanj d = 32 cm (dolzina: 1x rav-
nilo IMOW®) ravno ter pod pravim kotom
(90°) na ulico.

— Vodilno zico (3) lahko speljete za ulico na
dolzini najmanj e = 2 m ravno ter pod pra-
vim kotom (90°) od ulice v predel za kos-
njo (B).

> Ce razdalj in dolzin ni mogode upostevati, je
treba predel za ko$njo (B) omeijiti od glavne
povrsine za kos$njo (A) in namestiti sosednjo
povrsino.
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8 Polaganje omejitvene Zice slovenscina

Polaganje ulice > Omejitveno Zico (2) speljite na razdalji najmanj
55 cm vzporedno v smeri glavne povrsine za
ool ] kosnio (). N )
S LI LI SIS > Omejitveno zico (2) na dolzini 32 cm (dolzina:
—2 1x ravnilo IMOW®) speljite vzporedno in tesno
eno ob drugi do glavne povrSine za koSnjo (A),
A B ne da bi se omejitveni Zici krizali.
> Ce je ulica polozena v loku: omejitveno
X" XX VX Zico (2) polozite na dolzini a = 64 cm (dolzina:
E V\D 2x ravnilo iIMOW®) na zagetku in koncu ulice
ravno in pod pravim kotom (90°) na povrsino
za kosnjo.
> Polaganje zice zakljucite na glavni povrsini za
kosnjo (A).
¢ )
yA
5 Al ] B
5 ( )
§ c I L I LIS SNTY d
g ) E £ty
- omei ” " — N 3 A
jitveno Zico (2) speljite, kot je prikazano, 90° v 90

od glavne povrsine za ko$njo (A) do predela
za kosnjo (B).

» Ce je ulica poloZena v loku: omejitveno
Zico (2) polozite na dolzini a = 64 cm (dolzina:
2x ravnilo IMOW®) na zacetku in koncu ulice
ravno in pod pravim kotom (90°) na povrsino
za kosnjo.

> Omejitveno Zico (2) speljite v smeri urinega
kazalca okoli predela za ko$njo (B) in nazaj do
ulice.

0000099969_001

> Vodilno zZico (3) speljite na glavni povrsini za
kosnjo (A) na dolzini najmanj ¢ = 32 cm (dol-
Zina: 1x ravnilo IMOW®) ravno in pod pravim
kotom (90°) na ulico.

> Vodilno zico polozite sredinsko v ulico.

> Vodilno zico (3) speljite za ulico na dolzini naj-
manj d =2 m ravno ter pod pravim kotom (90°)
v predel za kosnjo (B).

8.12 Klanci/nakloni

Robotska kosilnica lahko vozi in kosi po naklonih
do 45 %. Z vle¢nimi kolesi IMOW® je mogode
voziti in kositi po naklonih do 50 %. Vle¢na
kolesa iIMOW® so na voljo kot dodatni pribor.

0000101477_001

Jd
e Y
9

> Omejitveno zico (2) na dolzini 32 cm (dolzina:
1x ravnilo IMOW®) speljite vzporedno in tesno
eno ob drugi nazaj do roba, ne da bi se omejit-
veni zici krizali.
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9 ZakljuCek polaganja omejitvene zice
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0000100399_001
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0000099951_004

» Ce je klanec/naklon do 27 % znotraj povréine
za kosnjo: omejitveno Zico polozite normalno.

¥
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0000100068_001

» Ce je znotraj povrsine za ko$njo klanec /
naklon vec kot 27 %: pred in za klancem /
naklonom polozite omejitveno zico z razdaljo a
= najmanj 1,20 m.

> Da lahko robotska kosilnica prevozi prehod
med ravnino in klancem / naklonom, mora biti
radij prehoda narejen tako, da na dolzini
b =1 m ni presezena razdalja do tal
c=10cm.

8.13 Sosednja povrsina

Robotska kosilnica se ne more sama zapeljati na
sosednjo povrsino. Na sosednjo povrSino mora
robotsko kosilnico postaviti stranka.

Na sosednji povrsini ne sme biti polozena
vodilna Zica.
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> Omejitveno zico (1) speljite in polozite od
glavne povrsine (A) na sosednjo povrsino (B).
NajmanjSa razdalja do omejitvenih zic
a = 64 cm (dolzina: 2x IMOW® Ruler)

> PrepriCajte se, da dolzina omejitvene zice ni
presezena:
— iIMOW® 3: 200 m
- iIMOW® 4: 300 m

> Omejitveno Zico (1) speljite vzporedno in
tesno eno ob drugi nazaj do povrsine za ko$-
njo (A), ne da bi se omejitveni zici krizali.

8.14 Majhna povrsina za ko$njo

Pri majhni povrsini za ko$njo, pri kateri potrebu-
jete manj kot 20 m omejitvene Zice, je treba upo-
rabiti modul za majhne povrsine STIHL

AKM 100.

STIHL AKM 100 stabilizira signal Zice in je s

pomocjo spojnikov kabla vklju¢en v omejitveno

Zico.

9 Zakljuéek polaganja omeijit-
vene zice

9.1 Zakljuéek polaganja omejitvene

Zice
Priklopna postaja na robu povrsine za kosnjo,
priklopna postaja na robu travne povrsine

0000100243_001

> Omejitveno zico (1) pritrdite neposredno na
talno plosc¢o (2) s pritrdilnim Zebljem (3).

> Z omejitveno zico (1) izmerite dve Sirini talne
plosce (2) in nato odrezite omejitveno zico (1)
s SCipalnimi kleS¢ami.

0458-075-9501-A
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0000100404_001

0000104291_001

> Omejitveno Zico (1) polozite v talno plos¢o
tako, da bo plosko v kanalu za kable in jo
bodo fiksirali kavlji (4).

0000100245_001

> Omejitveno Zico (1) vtaknite v levi skoznijik (5)
in jo dodajte.

Konec zice (1) v notranjosti priklopne postaje

potisne navzgor.

0000100246_001

» Konec zice (1) v blizini ohija oznadite z ustre-
znim oznacevalcem kablov (6).

Priklopna postaja izven povrSine za koSnjo

3
8
g
g
k4
g
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> Omejitveno zico (1) speljite tesno ob Ze polo-
zeno omejitveno zico in jo pritrdite s pritrdilnim
zebljem (2).

0458-075-9501-A

> Omejitveno Zico (1) speljite tesno in vzpo-
redno do druge omejitvene Zice na dolzini
32 cm (dolzina: 1x IMOW® ravnilo) nazaj do
priklopne postaje, ne da bi se omejitvene Zice
krizale.

> Omejitveno Zico (1) na dolzini a = 55 cm spe-
liite nazaj do roba in naprej do talne plo-
Sce (3).

0000104515_001

> Omejitveno zico (1) na viSini kabelskega
kanala pritrdite s pritrdilnim zebljem (4).

> Z omejitveno zico (1) izmerite dve Sirini talne
plosce (3) in nato odrezite omejitveno Zico (1)
s SCipalnimi kleS¢ami.

0000100415_001

. X~

> Omejitveno zico (1) polozite v talno ploS¢o
tako, da bo plosko v kanalu za kable in jo
bodo fiksirali kavlji (5).

0000100424_001
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> Omejitveno Zico (1) vtaknite v levi skoznjik (6)
in jo dodajte.

Konec zice (1) v notranjosti priklopne postaje

potisne navzgor.

0000100416_001

> Konec zice (1) v blizini ohija oznadite z ustre-
znim oznacevalcem kablov (7).

Za zakljuek zagona je nujno treba dolociti
zacetno tocko v povrsini za kosnjo. V nasprot-
nem primeru robotska kosilnica ne bo nasla poti
do povrsine za kosnjo. Zacetne tocke in to, kako
pogosto se bo kosilnica tja zapeljala, je mogoce
nastaviti preko aplikacije "MY iMOW®".

Postavitev priklopne postaje na sredino povrsine
za kosnjo

0000100252_001

> Omejitveno zico (1) speljite tesno ob Ze polo-
zeno omejitveno zico.

> Omejitveno zico (1) speljite tesno in vzpo-
redno do druge omejitvene zice nazaj do pri-
klopne postaje, ne da bi se omejitvene zice
krizale.

> Omejitveno zico (1) speljite naprej na razdalji
32 cm (dolzina: 1x iIMOW® ravnilo) okoli talne
plosce (3).
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0000100243_001

> Omejitveno Zico (1) pritrdite neposredno na
talno plo$co (2) s pritrdilnim Zebljem (3).

> Z omejitveno zico (1) izmerite dve Sirini talne
plosc¢e (2) in nato odrezite omejitveno Zico (1)
s $Cipalnimi kle§¢ami.

0000100404_001

> Omejitveno Zico (1) polozite v talno ploS¢o
tako, da bo plosko v kanalu za kable in jo
bodo fiksirali kavlji (4).

Nl

> Omejitveno Zico (1) vtaknite v levi skoznijik (5)
in jo dodajte.

Konec Zice (1) v notranjosti priklopne postaje

potisne navzgor.

0000100246_001

> Konec zice (1) v blizini ohiSja oznacite z ustre-
znim oznacevalcem kablov (6).

0458-075-9501-A



10 Polaganje vodilne zice

10 Polaganje vodilne zice
10.1

Ze pri polaganju omejitvene Zice je treba uposte-

vati polozaj vseh vodilnih Zic.

> Upostevajte sploSne smernice glede polaganja
vodilne Zice [ 8.2.

Polaganje vodilne Zice

skoznijik (2) in jo dodajajte.
Vodilno Zico (1) v notranjosti priklopne postaje
potisne navzgor.

0000100236_001

> Vodilno zZico (1) dovajajte tako dolgo, dokler v
dolzini a = 32 cm (dolzina: 1x iIMOW® ravnilo)
ne sega gor navzven.

0000100405_001

> Vodilno zico (1) v blizini ohisja oznadite z
ustreznim oznacevalcem kablov (3).
Oznaka olaj$a poznejso prikljucitev na pra-
vilno spojko.

0458-075-9501-A
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0000100238_001

> Vodilno zZico (1) polozite v talno plo$¢o tako,
da bo plosko v kanalu za kable in jo bodo fiksi-
rali kavlji (4).

0000100406_001

> Vodilno Zico (1) pritrdite neposredno na talno
plosc¢o (5) s pritrdilnim Zebljem (6).

0000100231

> Vodilno Zico (1) speljite na dolzinib =2 m
ravno ter v pravem kotu (90°) od priklopne
postaje v povrsino za ko$njo.

> Vodilno zZico (1) speljite do Zi€ne zanke (7) ob
robu povrsine za ko$njo. Razdalja do omejit-
vene Zice, ki poteka okoli (8) mora znas$ati naj-
manj ¢ = 27,5 cm.

0000100069_001

> Na pobocjih polozite vodilno Zico diagonalno.

Razdalja do omejitvene Zice mora znasati naj-
manj ¢ = 27,5 cm.
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0000100230_001

> Vodilno zico (1) speljite na dolzini najmanj
32 cm (dolzina: 1x iIMOW® ravnilo) ravno ter v
pravem kotu (90°) na zi¢no zanko (7).

> Vodilno zZico (1) polozite po sredini zicne
zanke (7).

> Vodilno zZico (1) na koncu zi¢ne zanke (7) pre-
rezite s $¢ipalnimi kles¢ami in vse konce Zice
skrajSajte na enako dolzino.

Q. | 0000100233_001

> Konce omejitvenih Zic (8) in vodilne Zice (1)
konca potisnite v spojko za Zice (9).
S koncev zice se ne sme odstraniti izolacije.
> Spojko za zice (1) s kleS¢ami stisnite skupaj
do konca.

o

0000100231_001

> Omejitvene zice (8) in vodilno zico (1) speljite
vzporedno in tesno eno ob drugi, ne da bi se
zici krizali.

> Zici pritrdite z dodatnimi pritrditvenimi Zeblji.
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11 Elektri¢na prikljucitev priklopne postaje
11 Elektri¢na prikljucitev pri-
klopne postaje

Prikljucitev omejitvene in
vodilne Zice

11.1

0000100247_005

> Konce zice (1) nekoliko napnite in jih vzdolz
roba (2) odrezite s S€ipalnimi kleS¢ami.

0000100248_001

> S koncev zice na dolzini a = 10 mm odstranite
izolacijo.

> Nitnice Zice tako od$cipnite, da ne bo odsto-
pala niti ena sama nitnica Zice.

0000106324_001

> Oznacene konce zice razvrstite k posameznim
spojkam.

> Rocico (3) ustrezne spojke razklopite nazaj.

> Konec zZice, iz katerega je odstranjena izola-
cija, vstavite v ustrezno spojko in rocico (3)
znova sklopite naprej, da se zapre.

0458-075-9501-A



11 Elektri¢na prikljucitev priklopne postaje

> Omejitvene in vodilne Zice pritrdite v drzalo za
kable kot prikazuje slika in jih pritisnite v desno
stran.

0000100253_001

d N
> Pokrov (4) poklopite napre;.
Pokrov (4) sliSno in ob¢utno zaskogi.

0000100293_001

> Nataknite pokrov (5).
Pokrov (5) se sliSno zaskoci.

11.2  Polaganje napajalnega kabla in

priklju€itev omreZnega dela

rrwm s f

b 30/1/ ——

0000104292_001

> Napajalni kabel (1) polozite do mesta posta-
vitve omreznega dela (2).
> Mesto postavitve omreznega dela (2) izberite
tako, da bodo izpolnjeni naslednji pogoji:
— Omrezni del (2) in priklju¢ni kabel sta izven
povrsine za ko$njo.

0458-075-9501-A
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— Na dosegu omreznega dela (2) je ustrezna
vtiénica.

— Omrezni del (2) lezi na ravni in ne na trajno
mokri podlagi.

— Omrezni del (2) je namesc¢en dvignjeno s
tal, Ce je lahko dalj ¢asa izpostavljen
mokrim pogojem.

— Ce je mozno: mesto postavitve naj bo zaséi-
teno pred vremenskimi vplivi in sen¢no.

> Napaijalni kabel polozite tako, da bodo izpol-
njeni naslednji pogoji:

— Napajalnikabel (1) se nahaja izven povrSine

za kosnjo.

Napajalni kabel (1) je polozen tako, da se

osebe ne bodo mogle spotakniti.

— Napajalni kabel (1) ni napet ali zapleten.

— Napajalni kabel (1) je v celoti odvit in ni pod
priklopno postajo.

— Napajalni kabel (1) ni na trajno mokri pod-
lagi.

Napajalni kabel (1) povezite z vticem (3) omre-

znega dela (2) tako, da se popolnoma zaskogi.

\

0000104293_001

< L a
> Omrezni vti¢ (4) vtaknite v pravilno name-
§¢eno vticnico (5).
LED-lu¢ka na priklopni postaiji sveti zeleno.

11.3

MontaZza omreZnega dela na
steno

Omrezni del lahko montirate na steno.
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12 Polnjenje robotske kosilnice

0000100290_003

> Omrezni del montirajte tako, da bodo izpol-
njeni naslednji pogoiji:
— Uporabljen je primeren material za pritrjeva-
nje.
— Omrezni del je vodoravno.
Upostevani so naslednji razmaki:
— Omrezni del je izven obmocja (a) morebit-
nih elektroinstalacij.
— Na dosegu omreznega dela je ustrezna
vtiCnica.
— Ce je mozno: mesto postavitve naj bo zasgi-
teno pred vremenskimi vplivi in senéno.

12 Polnjenje robotske kosil-
nice
12.1  Polnjenje robotske kosilnice

Pred prvo uporabo ali po daljsih prekinitvah delo-
vanja (npr. zimske pocitnice) je treba robotsko
kosilnico popolnoma napolniti. Pri tem robotska
kosilnica izvede zagon sistema. Do zagona
sistema lahko traja nekaj minut.

Po zagonu sistema robotska kosilnica prejme
svoj polozaj in ¢as. Neposredno po zagonu
sistema ne zazenite postopka kosnje.

Cas polnjenja je odvisen od razliénih dejavnikov,
npr. od temperature akumulatorske baterije ali od
temperature okolice. Za optimalno uginkovitost
upostevajte priporocljiva temperaturna obmodja,
[ 23.7.

0000104294_001

> Robotsko kosilnico potisnite do naslona v pri-
klopno postajo.
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0000104295_001

LED-lu¢ka (1) na priklopni postaiji sveti belo.

LD-lu¢ka (1) nato zacne utripati zeleno in robot-
ska kosilnica se polni.

Ce LED-lu¢ka (1) za kratek ¢as zasveti rdede, je
prilo do napake, glejte 1 22.1.

Takoj, ko svetlobni trak (2) na robotski kosilnici
pokaze bel svetlobni vzorec, bo robotska kosil-
nica zagnala sistem.

Po zagonu sistema LED-lu¢ka na svetlobnem

traku (2) sveti belo.

> Robotsko kosilnico pustite v priklopni postaji,
dokler ni povsem napolnjena.
LED-lu¢ka (1) na priklopni postaji zasveti belo,
takoj ko je polnjenje kon¢ano.

Po prvem polnjenju se bo robotska kosilnica v
prihodnje samodejno polnila, takoj ko se po
koncu kosnje vrne v priklopno postajo.

Energetsko ucinkovito polnjenje

Da bi akumulatorsko baterijo robotske kosilnice
napolnili s kar se da malo energije, lahko poleg
funkcije polnjenja deaktivirate tudi vse nepo-
trebne dodatne funkcije robotske kosilnice in pri-
klopne postaje.

0000104296_001
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13 Prikljucitev radijskega vmesnika Bluetooth®

> Ce so v aplikaciji "MY iMOW®" aktivirane
"funkcije dostopa": deaktivirajte "funkcije
dostopa".

Eno za drugo pritisnite naslednjo kombinacijo

tipk:

> Pritisnite ,STOP* (3).
Robotska kosilnica se ustavi in blokira

> Pritisnite ,STOP* (3) in drzite pritisnjeno tako
dolgo, dokler svetlobni trak (4) v celoti ne sveti
rdece.

> Pritisnite ,STOP* (3).
Svetlobni trak (4) dvakrat utripne. Zapora
naprave robotske kosilnice je aktivirana.

> Pritisnite ,STOP* (3) in drzite pritisnjeno tako
dolgo, dokler svetlobni trak (4) v celoti ne sveti
rdeCe in na koncu dvakrat utripne rdece.
Nacin ,energetsko ucinkovito polnjenje” je akti-
viran. Akumulatorska baterija robotske kosil-
nice se popolnoma napolni. Vse dodatne funk-
cije so deaktivirane.

Po polnjenju je treba robotsko kosilnico aktivirati,
da bo znova pripravljena na delovanje:
> Pritisnite tipko ,START" (5).

Robotska kosilnica je pripravljena za uporabo.

13 Prikljucitev radijskega
vmesnika Bluetooth®
13.1  Ureditev vmesnika Bluetooth®

Robotska kosilnica redno posilja signal Blue-
tooth®, da se lahko poveze s kon&no mobilno
napravo.

Za uporabo robotske kosilnice mora biti brezzi¢ni

vmesnik Bluetooth® zasgiten z geslom prek apli-

kacije "MY iMOW®".

> Aplikacijo "MY iMOW®" prenesite iz spletne
trgovine App Store na konéno mobilno
napravo in ustvarite racun.

> Robotsko kosilnico dodajte v racun.

> Sledite navodilom na zaslonu in vmesnik Blue-
tooth® zavarujte z geslom.
Po dolocitvi gesla je mobina naprava poobla-
S€ena za upravljanje in konfiguracijo robotske
kosilnice.

Dodatno mobilno napravo lahko pooblastite
samo z vnosom izbranega gesla. Robotska kosil-
nica je na ta nacin zavarovana pred nepoobla-
$¢enim dostopom.

0458-075-9501-A
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14 Vzorec luck na robotski
kosilnici in priklopni postaji

Svetlobni trak na robotski kosil-
nici

14.1

0000104297_001

Svetlobna traka (1 in 2) prikazujeta status
robotske kosilnice in motnje.

Spredniji svetlobni trak (1) je aktiven samo, ko

se status spremeni, in sveti 20 sekund.

Bel svetlobni vzorec:

— Ni aktivne ko$nje.

Zeleni svetlobni vzorec:

— Kosnja je aktivna.

— Zadnji svetlobni trak (2) prikazuje napredek
postopka kosnje.

Rdedi svetlobni vzorec:

— Zapora naprave je aktivna.

— Javljanje motnje.

Moder svetlobni vzorec — na zadnjem svetlob-

nem traku (2):

— Sistem robotske kosilnice se posodablja.

Ce je "okoljska animacija" aktivirana prek apli-
kacije "MY iMOW®", spredniji svetlobni trak (1)
sveti stalno belo, ko se robotska kosilnica pre-
mika. Ko se stanje spremeni, "okoljska anima-
cija" zbledi za 20 sekund.
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14.2  LED-luéka na priklopni postaji

LED-lu¢ka (1) prikazuje status priklopne

postaje in motenj.

LED-lucka (1) sveti belo:

— Priklopna postaja je pripravljena za upo-
rabo.

LED-lu¢ka (1) utripa zeleno:

— robotska kosilnica se polni.

LED-lu¢ka (1) pulzira belo:

— Robotska kosilnica je v priklopni postaji in je
pripravljena na uporabo.

LED-lu¢ka (1) sveti zeleno:

— Robotska kosilnica ni v priklopni postaji in
priklopna postaja pravilno deluje.

LED-luc¢ka (1) sveti rdece:

— Obstaja motnja.

LED-lu¢ka (1) sveti modro:

— Komunikacija z robotsko kosilnico.

15 Upravljanje in nastavljanje
robotske kosilnice

15.1  Krmilna ploséa

0000104298_001

Preko gumbov (1 do 5) lahko upravljate osnovne
funkcije robotske kosilnice. Celotni obseg funkcij
je na voljo preko aplikacije "MY iMOW®",
Zagon koSnje
> Pritisnite ,START" (3).
Robotska kosilnica zazene kosnjo ter se nato
samodejno vrne nazaj do priklopne postaje.

Ustavitev kosnje in blokada robotske kosilnice
> Pritisnite ,STOP* (1).
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15 Upravljanje in nastavljanje robotske kosilnice

Robotska kosilnica in kosilnica se ustavita.
Robotska kosilnica se blokira.

Posiljanje robotske kosilnice do priklopne postaje
> Pritisnite , DOMOV* (4).
Robotska kosilnica se zapelje nazaj do pri-
klopne postaje.

Sprostitev robotske kosilnice
> Pritisnite "KLJUCAVNICA" (2).
> Pritisnite prikazano kombinacijo tipk.

Priklic informacij

> Pritisnite ,INFO* (5).
Robotska kosilnica poda akusti¢ne informaciije
o trenutnem statusu.

156.2  Aplikacija "MY iMOW®"

Da bi lahko robotsko kosilnico udobno uporab-
ljali, je potrebna uporaba aplikacije "MY iMOW®".
Preko aplikacije "MY iMOW®" lahko robotsko
kosilnico upravljate in nastavljate.

Robotsko kosilnico lahko s konéno mobilno
napravo povezete preko brezZiéne omrezne
povezave (WLAN) in mobilne omrezne povezave
ali preko Bluetooth®. Z namiznega racunalnika
lahko robotsko kosilnico upravljate in nastavljate
preko spletne aplikacije "MY iMOW®",

Glavne funkcije
— Zagon in ustavitev ko$nje
— Nacrt kosnje
— Nastavitev ¢asov koSnje (preko asistenta ali
ro¢no)
— Doloc¢anje zacetnih tock (opcijsko)
— lzbira con (opcijsko)
— Nastavljanje visine reza
— Dostop do naprave
— Nastavitev domacega obmocja
— Nastavitev alarma
— Vklop optimiranja robov
— Preverjanje Zi¢nega signala
— Vklop animacije okolice
— Vklop opomina "Preverite rezila"
— Daljinski dostop do robotske kosilnice preko
brezzi¢ne omrezne povezave (WLAN)
— Daljinski dostop do robotske kosilnice preko
mobilne omrezne povezave
— Pomo¢

Informacije o integraciji v domace omrezje

iIMOW® se lahko za vegjo varnost podatkov
vkljuéi v domace omrezje lo¢eno od osebnih
naprav. Trenutni usmerjevalniki WiFi ponujajo
moznost nastavitve lo€enega dodatnega
omrezja, npr. WiFi za naprave loT ali WiFi za
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16 Ustavljanje robotske kosilnice in aktiviranje zapore naprave

goste. V njem ni povezave z osebnimi podatki in
napravami.

Povezave WiFi morajo biti zascitene z geslom.
Gesla ne smete posredovati tretjim osebam.

Nastavitev povezav WiFi in funkcionalnost usme-
rjevalnika sta odvisni od proizvajalca usmerjeval-
nika.

16 Ustavljanje robotske kosil-
nice in aktiviranje zapore
naprave

Ustavljanje robotske kosilnice
in aktiviranje zapore naprave

=S

A OPOZORILO

m Ce se robotska kosilnica ne ustavi in preneha
delovati z aktiviranjem zapore naprave kot je
opisano v teh navodilih za uporabo, se lahko
robotska kosilnica nenamerno vklopi. Osebe
se lahko hudo poskodujejo in nastane lahko
materialna Skoda.
> Robotsko kosilnico med transportom, shra-

njevanjem, ¢iS€enjem, vzdrzevanjem,
popravilom ali ob spremenjenem ali nena-
vadnem obnas$anju ustavite in aktivirajte
zaporo naprave.

16.1

0000104299_001

> Pritisnite ,STOP* (1).
Robotska kosilnica se ustavi in blokira.

> Pritisnite ,STOP* (1) in drzite pritisnjeno tako
dolgo, dokler svetlobni trak (2) v celoti ne sveti
rdece.

> Pritisnite ,STOP* (1).
Svetlobni trak (2) dvakrat utripne. Zapora
naprave robotske kosilnice je aktivirana.
Roboska kosilnica se lahko transportira,
shrani, ocisti ali vzdrzuje.

0458-075-9501-A
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17 Transport

17.1  Transportiranje robotske kosil-

nice

> Ustavite robotsko kosilnico in aktivirajte
zaporo naprave.

Nosenje robotske kosilnice

0000099953_001

> Nosite delovne rokavice iz odpornega mate-
riala.

> Robotsko kosilnico nosite pri sprednjem pri-
jemnem mestu (1) in zadnjem prijemnem
mestu (2).

Transport robotske osilnice v vozilu
> Robotsko kosilnico zavarujte tako, da se ne bo
mogla prevrniti in premikati.

17.2  Transport akumulatorske bate-
rije

Akumulatorska baterija je vgrajena v robotsko

kosilnico in vgraditi jo sme samo pooblasceni

prodajalec STIHL.

> PrepriCajte se, ali je akumulatorska baterija v
varnem stanju za uporabo.

> Akumulatorsko baterijo zapakirajte tako, da se
v embalazi ne bo mogla premikati.

> Embalazo zavarujte tako, da se ne bo mogla
premikati.

Za akumulatorsko baterijo veljajo zahteve glede
transporta nevarnega blaga. Akumulatorska
baterija je klasificirana kot UN 3480 (litij-ionska
baterija) in je bila preizkuSena v skladu s priroc¢-
nikom ZN o preizkusih in kriterijih, del Il,
poglavje 38.3.

Predpisi glede transporta so navedeni na splet-
nem naslovu www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Shranjevanje
18.1  Priprava robotske kosilnice na
shranjevanje

STIHL v primeru daljSih obratovalnih premorov,
npr. zima, priporoca, da se robotska kosilnica
prestavi na "zimsko spanje". "Zimsko spanje"
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deaktivira vse nepotrebne dodatne funkcije

robotske kosilnice ter zagotavlja majhno praznje-

nje akumulatorske baterije.

> Ce so v aplikaciji "MY iMOW®" aktivirane
"funkcije dostopa": deaktivirajte "funkcije
dostopa".

> Ce je raven napolnjenosti robotske kosilnice
pod 50 %: robotsko kosilnico polnite, dokler
raven napolnjenosti ne preseze 50 %.

0000104300_001

> Robotsko kosilnico vzemite iz priklopne
postaje.

Eno za drugo pritisnite naslednjo kombinacijo

tipk:

> Pritisnite ,STOP* (1).
Robotska kosilnica se ustavi in blokira.

> Pritisnite ,STOP* (1) in drzite pritisnjeno tako
dolgo, dokler svetlobni trak (2) v celoti ne sveti
rdece.

> Pritisnite ,STOP* (1).
Svetlobni trak (2) dvakrat utripne. Zapora
naprave robotske kosilnice je aktivirana.

> Pritisnite ,STOP* (1) in drzite pritisnjeno tako
dolgo, dokler svetlobni trak (2) v celoti ne sveti
rdeCe in na koncu dvakrat utripne rdece.
Nacin "zimsko spanje" je aktiviran. Vse
dodatne funkcije so deaktivirane.

Po zimskem spanju je treba robotsko kosilnico
aktivirati, da bo znova pripravljena na delovanje:
> Robotsko kosilnico postavite na povrsino za
kosnjo.
> Pritisnite ,START" (3).
Nacin "zimsko spanje" je deaktiviran in robot-
ska kosilnica je znova pripravljena za uporabo.
» Ce se robotska kosilnica ne odzove, jo je treba
napolniti: Polnjenje robotske kosilnice [ 12.1.

18.2  Shranjevanje robotske kosil-
nice
> Robotsko kosilnico shranite tako, da bodo
izpolnjeni naslednji pogoji:
— Robotska kosilnica je izven dosega otrok.
— Robotska kosilnica je Cista in suha.
— Robotska kosilnica je v zaprtem prostoru.
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18 Shranjevanje

— Akumulatorska baterija robotske kosilnice je
napolnjena.

— Robotska kosilnica ni shranjena izven nave-
denega temperaturnega obmodja, [ 23.6.

— Robotska kosilnica se ne more prevrniti.

— Robotska kosilnica se ne more odpeljati.

— Robotska kosilnica stoji vodoravno na kole-
sih.

— Na robotski kosilnici niso odlozeni nobeni
predmeti.

Robotska kosilnica je lahko shranjena tudi na
stenskem drzalu. Stensko drzalo je na voljo kot
dodatni pribor.

OBVESTILO

m Ce robotska kosilnica ni shranjena, kot je opi-
sano v teh navodilih za uporabo, se lahko aku-
mulatorska baterija popolnoma izprazni in s
tem nepopravljivo poskoduje.
> Akumulatorsko baterijo robotske kosilnice

pred shranjevanjem napolnite.

18.3  Shranjevanje priklopne postaje,

napajalnega kabla in omre-
zZnega dela

V primeru dalj$ih obratovalnih premorov, npr.

zima, lahko priklopna postaja, napajalni kabel in

omrezni del ostanejo na povrsini za ko$njo.

> |zvlecite omrezni vti€ omreznega dela iz vti¢-
nice.

> Omrezni vti¢ zascitite pred vremenskimi vplivi.

> QOcistite vse komponente.

0000101180_001

0000101181_001
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19 Cissenje

> Vedro ali kad z malto pritrdite na tla z zemelj-
skimi klini.

Demontaza priklopne postaje, napajalnega kabla

in omreznga dela

Za shranjevanje na stenskem nosilcu, ki je na

voljo kot dodatni pribor ali ¢e pokritje ni mogoce,

lahko priklopno postajo, napajalni kabel in

omrezni del tudi odstranite.

> lzvlecite omrezni vti€ omreznega dela iz vti¢-
nice.

> Ocistite vse komponente.

> Napajalni kabel loCite od priklopne postaje in
omreznega dela ter ga navijte.

> Omrezni del odstranite in prikljucni kabel
navijte.

> Omejitveno in vodilno Zico locite od priklopne
postaje.

> Konce zice za zascito pred korozijo namastite
in jih zascitite pred vremenskimi vplivi.

> Demontirajte priklopno postajo.

19 Cisgenje

19.1  Cid&enje robotske kosilnice

A orozorio

m Rezalni robovi rezil so ostri. Uporabnik se
lahko ureze.
> Nosite delovne rokavice iz odpornega
materiala.

slovenscina

0000100283_001

> Ustavite robotsko kosilnico in aktivirajte
zaporo naprave.

0000100282_001

> Robotsko kosilnico primite pri sprednjem pri-
jemnem mestu (1) in zadnjem prijemnem
mestu (2).

> Robotsko kosilnico postavite postrani in je
zavarujte pred padcem.

> Cep (3) diagnostiéne puse preglejte glede
morebitnih poSkodb in trdnega prileganja.

> Ce je plod&a z nozi (4) mo&no umazana:
odstranite plo$¢o z nozi (4).

0458-075-9501-A

> Umazanijo odstranite z leseno palico ali
mehko krta¢o. Po potrebi uporabite pH-
nevtralno istilno sredstvo. STIHL priporo¢a
STIHL Multiclean.

> Odstoplo umazanijo sperite z neznim curkom
vode.

> Spodnjo stran robotske kosilnice ocistite z
vlazno krpo.

> Polnilne kontakte (5) oéistite z vlazno krpo.

> Pokrov in krmilno plo$¢o ogistite z vlazno krpo.

19.2  Ciséenje priklopne postaje,

omreznega dela, napajalnega
kabla in vti¢nih spojev
> |zvlecite omrezni vtic omreznega dela iz vti¢-
nice.
> Priklopno postajo, omrezni del in napajalni
kabel o€istite z vlazno krpo.
> Ce je potrebno: trdovratno umazanijo
odstranite z mehko krtaco.
> Vti¢ne spoje odistite s suho krpo brez kosmov.
> Ce je potrebno: trdovratno umazanijo
odstranite s Copicem.

20 Vzdrzevanje in menjava
rezil

20.1  Vizualni pregled
> Robotsko kosilnico redno pregledujte:
— Cistoga polnilnih kontaktov
Preglejte pokrov in zas€itno letev glede
morebitnih poskodb
Preverite lahek tek koles
Preverite morebitne poskodbe, obrabo, raz-
poke in lahek tek rezil.

0000100420_001
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— Preverite morebitne poskodbe in obrabo
plosce z nozZi.
— Ce so oznake obrabljenosti (1) zdrsane in
so nastale luknje, kosilni mehanizem
zamenjajte.

20 Vzdrzevanje in menjava rezil

0000102542_001

0000100285_001

> Pritisnite rocico (3) in jo drzite pritisnjeno.
> Matico (4) tako dolgo vrtite v nasprotni smeri
urinega kazalca, da jo boste lahko sneli.

— Preverite morebitne poskodbe in obrabo L-
zaticev (2).
— Ce so L-zati¢i (2) ve¢ kot do polovice
obrabljeni: kosilni mehanizem zamenjajte.

0000100056_001

0000100286_001

> QOdstranite matico (4).
> Snemite ploS¢o z nozi (5).

— Cep (3) diagnostiéne puse preglejte glede
morebitnih poSkodb in trdnega prileganja.

20.2

Menjava rezil

A orozoriLo

m Rezalni robovi rezil so ostri. Uporabnik se
lahko ureze.
> Nosite delovne rokavice iz odpornega
materiala.

> Ustavite robotsko kosilnico in aktivirajte
zaporo naprave.

0000100258_001

> Robotsko kosilnico primite pri sprednjem pri-
jemnem mestu (1) in zadnjem prijemnem
mestu (2).

> Robotsko kosilnico obrnite na hrbtno stran.

272

0000104301_001

> Nosilec noZev (6) potisnite v smeri pusgice &'
Nosilec nozev (6) se sprosti.
> Odstranite nosilec nozev (6).

0000104445_001

> Vsa stara rezila (7) snemite.

0458-075-9501-A



21 Popravila

0000104302_001

> Plosco z nozi (5), nosilec nozev (6) in
matico (4) ocistite.

0000104446_001

> Obesite nova rezila (8). Vstavite samo po eno
rezilo na en L-zati¢ (9).
Usmerjenost rezil je poljubna. Rezila je
mogoce prosto premikati okoli L-zatica.

’

o\ ks

el 31

"o

0000104303_001

> Namestite nosilec nozev (6).
> Nosilec nozev (6) potisnite v smeri pusgice &
in se prepriCajte, da so vsi trije kraki (10)
namesceni pod L-zatici (9).
Nosilec nozev (6) je zapahnjen.
> Plos¢o z nozi (5) vstavite na robotsko kosil-
nico.
Matico (4) privijte v smeri urinega kazalca.
Matico (4) moc¢no pritegnite v smeri urinega
kazalca.
Rocice (3) sliSno zaskogijo.

v

v

0458-075-9501-A
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21 Popravila

21.1  Popravilo robotske kosilnice,
akumulatorske baterije, kosil-
nega mehanizma, priklopne
postaje in omreznega dela

Uporabnik robotske kosilnice, akumulatorske
baterije, priklopne postaje in omreznega dela ne
more popraviti sam.

Poskodovana ali obrabljena rezila in kosilni

mehanizem se lahko zamenjajo.

» Ce so robotska kosilnica, akumulatorska bate-
rija, priklopna postaja, napajalni kabel,
omrezni del ali prikljuéni kabel poskodovani:
robotske kosilnice, akumulatorske baterije, pri-
klopne postaje, napajalnega kabla, omreznega
dela ali omreznega kabla ne uporabljajte in se
obrnite na pooblas¢enega prodajalca STIHL.

> Ce je rezilo poskodovano ali obrabljeno:
> Ustavite robotsko kosilnico in aktivirajte

zaporo naprave.
» Zamenjajte vsa rezila. Rezil ni mogoce
ponovno naostriti.

> Ce so plo$&a z nozi ali L-zatici na plo&gi z nozi
poskodovani ali obrabljeni:
> Ustavite robotsko kosilnico in aktivirajte

zaporo naprave.
> Zamenjajte kosilni mehanizem.

> Ce so opozorilne table negitljive ali poskodo-
vane: opozorilne table naj zamenja poobla-
$¢eni prodajalec STIHL.

21.2 PodaljSevanje ali popravljanje

omejitvene ali vodilne Zice

Omejitveno ali vodilno Zico lahko s pomocjo spoj-
nikov kabla podaljSate ali popravite.

Spojniki kabla so napolnjeni z gelom, da se pre-

preci pred¢asna obraba ali korozija koncev Zice.

> Prepri¢ajte se, da skupna dolzina omejitvenih
Zic ne presega maksimalne dolzine 850 m.

0000100060_001

> Konce zice (2) vtaknite v spojnik kabla (1).
S koncev Zice se ne sme odstraniti izolacije.
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> Spojko za zice (1) s kleS¢ami stisnite skupaj

do konca.

22 Odpravljanje moten;j

> Omejitvene Zice speljite najmanj po dolzini

a =5 cm vzporedno in tesno eno ob drugi, ne

0000100242_001

22 Odpravljanje motenj

221

Odpravljanje motenj na robotski kosilnici

da bi se omejitveni zici krizali.

klopni postaiji.

ali

Za odpravljanje motenj ravnajte kot sledi:
> Sledite navodilom v aplikaciji "MY iMOW®".

Vedina motenj je prikazanih v aplikaciji "MY iMOW®" ter preko rde¢ega vzroca lugk na kosilnici ali pri-

> Pritisnite gumb ,INFO* na krmilni plosc¢i in sledite zvo¢nim navodilom.

Motnja

Svetlobni trak
na robotski
kosilnici ali pri-
klopni postaji

Vzrok

Resitev

Robotska kosiln-
ica se med
voznjo do pri-
klopne postaje
ustavi.

Akumulatorska bater-
ija je prazna.

>

vy

\

PrepriCajte se, da dolzina omejitvene
zice ni presezena:

— iIMOW® 3: 200 m

— iIMOW® 4: 300 m
I1zbolj$ajte polozitev vodilne Zice.
V povrsino za ko$njo polozite dodatno
vadilno Zico.
Robotsko kosilnico za polnjenje prine-
size v priklopno postajo.
Ce je mozno: priklopno postajo postavite
na povrsini za kosnjo s klancem v
spodnjem delu naklona.

Robotska kosiln-
ica ne zaCne s
kosnjo kot je pri-
Gakovano.

Svetlobni trak
sveti modro.

Robotska kosilnica
izvaja ponovni zagon.

>

Pocakajte, da se ponovni zagon zakljudi.
Robotska kosilnica nato za¢ne s kos$njo
samodejno.

Svetlobni trak
sveti rdece.
LED-lu¢ka na
priklopni postaji
sveti rdeCe.

Obstaja motnja ome-
jitvene ali vodilne Zice.

>

v

v

v

PrepriCajte se, da sta omejitvena in
vodilna Zica neposkodovani.

PrepriCajte se, da sta omejitvena ali
vodilna Zica pravilno priklopljeni na pri-
klopno postajo.

PrepriCajte se, da sta omejitvena in
vodilna Zica pravilno priklju¢eni na spoj-
nik kabla.

Sledite navodilom v aplikaciji

"MY iMOW®".

Robotska kosiln-
ica se ne polni.
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Svetlobni trak
sveti rdece.
LED-lu¢ka na
priklopni postaji
sveti rdeCe.

V robotski kosilnici,
akumulatorski bateriji,
omreznem delu ali pri-
klopni postaji je
motnja.

>

>

\

Prepri¢ajte se, da so polnilni kontakti na
priklopni postaji in robotski kosilnici Cisti.
Zagotovite, da se vzdrzuje priporoceno
temperaturno obmocje.

Sledite navodilom v aplikaciji

"MY iMOW®",

0458-075-9501-A
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Svetlobni trak  [Vzrok
na robotski
kosilnici ali pri-
klopni postaji

Motnja

Resitev

> Ce motnja Se naprej obstaja: robotske
kosilnice ve¢ ne poskus$ajte polniti,
omrezni vti¢ prikljuénega kabla izvlecite
iz vtiCnice in se obrnite na pooblasce-
nega prodajalca STIHL.

23 Tehniéni podatki

23.1 Robotska kosilnica STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

Tehnicni podatki
— Sirina rezanja: 20 cm
— Visina rezanja - elektricno: 20 mm do 60 mm
— Stevilo vrtljajev plo$&e z nozi: 3000 1/min
— Hitrost kosnje: 0,5 m/s
— Mere:
— ViSina: 163 mm
— Sirina: 427 mm
— Dolzina: 610 mm
— Teza: 11 kg
— Zasgitni razred: IlI
— Vrsta zascite: IP56
Najvecja povrsina za kosnjo:
- iIMOW® 3.0 EVO: 500 m?
- iIMOW® 4.0 EVO: 1000 m?
— Aktivni ¢as (na teden) 12
— IMOW® 3.0 EVO: 24 h za 325 m?
- iIMOW® 4.0 EVO: 32 h za 650 m?
Najvecja dolzina omejitvene Zice:
- iIMOW® 3.0 EVO: 200 m
- iIMOW® 4.0 EVO: 300 m
Najvecji naklon: 45 %

Gonilnik Bluetooth®

— Podatkovna povezava: Bluetooth® 5.1.
Mobilna kon¢na naprava mora biti zdruZzljiva z
Bluetooth® Low Energy 5.0 in mora podpirati
Generic Access Profile (GAP).

— Frekvenéni pas: ISM pas 2,4 GHz

— Najvecja oddana prenosna zmogljivost: 1 mW

— Doseg signala: pribl. 10 m. Mo¢ signala je
odvisna od okoljskih pogojev in mobilne
konéne naprave. Doseg se lahko glede na
zunanje pogoje vkljuéno z uporabljeno opremo
za sprejem mocno spreminja. Znotraj zaprtih
prostorov in zaradi kovinskih ovir (na primer
stene, regali, kovcek) je lahko doseg bistveno
manjsi.

— Zahteve glede operacijskega sistema mobilne
koncne naprave: glejte info.myimow.stihl.com

Brezzi¢no omrezje (WLAN)

— Standardno omrezje: IEEE 802.11b/g/n

— Frekvencni pas: 2,4 GHz

— Najvecja oddana prenosna zmogljivost:
100 mW

Mobilna omrezna povezava
— Format SIM-kartice: eSIM
— Frekvencni pasovi
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Najvecja oddana prenosna zmogljivost: 2 W
— Povprecna koli¢ina podatkov na mesec: glejte
Pogosta vprasanja na https://support.stihl.com

Podatkovni list omrezja

Komunikacija s platformo STIHL loT

— Vmesnik: brezzi€no omrezje (WiFi), mobilna
povezava

— Protokol in vrata: MQTT prek TCP (8883)

Konfiguracija omrezja

— Vmesnik: brezzi€no omrezje (WiFi), mobilna
povezava

— Protokol in vrata: DHCP/DHCPvV6 prek UDP
(68/546)

Komunikacija z aplikacijo "MY iMOW®"

— Vmesnik: Bluetooth® Low Energy

— Protokol in vrata: lastni$ki prek GATT

Casovna sinhronizacija

— Vmesnik: brezzi¢no omrezje (WiFi), mobilna
povezava

— Protokol in vrata: NTP prek TCP/UDP (123)

Logljivost imen domen in naslovov

— Vmesnik: brezzi¢no omrezje (WiFi), mobilna
povezava

— Protokol in vrata: DNS prek TCP/UDP (53)

12pod idealnimi pogoji (malo ovir, enostavna geometrija ter majhni nakloni na vrtu, zmerna rast trave)

0458-075-9501-A
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Posodobitev OTA, preverjanje spletnega statusa

robotske kosilnice, komunikacija s platformo

STIHL loT

— Vmesnik: brezzi¢no omrezje (WiFi), mobilna
povezava

— Protokol in vrata: HTTP/HTTPS prek TCP
(80/443)

Senzorski podatki
Sprejemnik podatkov o polozaju/senzor GNSS
— Podatki o lokaciji (dolzina, Sirina, viSina)

23.2 Reazila

— Stevilo rezil: 3

23.3 Akumulatorska baterija STIHL
AAl

Akumulatorska baterija je vgrajena v robotsko
kosilnico, vgraditi pa jo sme samo pooblasc¢eni
prodajalec STIHL.

— Tehnologija akumulatorske baterije: litij-ionska
— Napetost: 18 V

Kapaciteta v Ah: glejte napisno plos¢ico
Energijska vsebnost v Wh: glejte napisno plo-
Scico

— Teza v kg: glejte tipsko tablico

23.4 Priklopna postaja in omrezni
del

Priklopna postaja
— Zasditni razred: Il
— Vrsta zascite: IPX5
— Teza: 3,6 kg
— Omejitvena in vodilna Zica
— Napetost: 40 V d.c.
— Frekvenéno obmodje: 1,4 kHZ do 20 kHz

Omrezni del
— Na trgu razpolozljive izvedbe:

— FW7314/EU/40/1.25/P1/

— FW7315/EU/40/1.875/DT/
FW7315/UK/40/1.875/DT/

— FW7315/CH/40/1.875/DT/

— FW7315/AU/40/1.875/DT/
— Teza:

— lzvedba FW7314: 0,47 kg

— lzvedba FW7315: 0,9 kg
— Nazivna napetost: glejte tipsko tablico
— Frekvenca: glejte tipsko tablico
— Nazivna mog¢: glejte tipsko tablico
— Polnilni tok: glejte tipsko tablico
— Razred zascite Il
— Vrsta zaScite:

— lzvedba FW7314: IPX4

— lzvedba FW7315: IP67
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23 Tehni¢ni podatki
23.5 Kabelski podaljski

Ce se uporablja kabelski podalj$ek, morajo imeti
njegove Zile odvisno od napetosti in dolzine
kabelskega podaljSka najmanj naslednje pre¢ne
preseke:

Ce je nazivna napetost na napisni plogici 220 V
do 240 V:
— Dolzina kabla 20 m: AWG 15/ 1,5 mm?
— Dolzina kabla 20 m do 50 m: AWG 13/
2,5 mm?

Ce je nazivna napetost na napisni plogici 100 V
do 127 V:
— Dolzina kabla 10 m: AWG 14 / 2,0 mm?
— Dolzina kabla 10 m do 30 m: AWG 12/
3,5 mm?

23.6 Temperaturne meje

A OPOZORILO

® Akumulatorska baterija v robotski kosilnici ni

za$gitena pred vplivi iz okolja. Ce je akumula-

torska baterija izpostavljena dolo¢enim vpli-

vom iz okolja, se lahko akumulatorska baterija

vname ali eksplodira. Osebe se lahko hudo

poskodujejo in nastane lahko materialna

Skoda.

> Akumulatorske baterije ne polnite pod + 5 °
alinad + 40 °C.

> Robotske kosilnice ne uporabljajte pri tem-
peraturi pod + 5 °C ali nad + 40 °C.

> Priklopne postaje in omreznega dela ne
uporabljajte pri temperaturi pod + 5 °C ali
nad + 40 °C.

> Robotske kosilnice ne shranjujte pri tempe-
raturi pod 0 °C ali nad + 40 °C.

> Priklopne postaje in omreznega dela ne
shranjujte pri temperaturi pod — 20 °C ali
nad + 60 °C.

23.7 Priporocljiva temperaturna

obmocja
Za optimalno delovanje v robotsko kosilnico
vgrajene akumulatorske baterije, priklopne
postaje in omreznega dela upostevajte naslednja
temperaturna obmocja:
— Polnjenje: + 5 °C do + 40 °C
— Uporaba: + 5 °C do + 40 °C
— Shranjevanije robotske kosilnice: + 0 °C do
+40°C
— Shranjevanije priklopne postaje in omreznega
dela: - 20 °C do + 60 °C
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24 Nadomestni deli in dodatni pribor

Ce akumulatorsko baterijo polnite, uporabljate ali
shranjujete izven priporocljivega temperaturnega
obmocdja, se lahko njena zmogljivost zmanjsa.

23.8 \Vrednosti hrupa

K-vrednost za ravni zvoéne moci znasa 2 dB(A).

— Raven zvo€ne moci izmerjena po 2000/14 ES:
56 dB(A).

— Raven zvoéne moci zagotovljena skladno z
2000/14 ES: 58 dB(A).

239 REACH

REACH je oznaka za direktivo ES o registraciji,
evalvaciji, avtorizaciji in omejevanju kemikalij.

Informacije glede izpolnjevanja direktive REACH
s0 na voljo na spletnem naslovu www.stihl.com/
reach.

24 Nadomestni deli in dodatni

pribor
241 Nadomestni deli in dodatni pri-
bor
STIHL Tisimboli oznacujejo originalne nado-
&), mestne dele STIHL in originalni dodatni
pribor STIHL.

STIHL priporo€a uporabo originalnih nadomest-
nih delov STIHL in originalnega dodatnega pri-
bora STIHL.

Zanesljivosti, varnosti in ustreznosti nadomestnih
delov in dodatnega pribora drugih proizvajalcev
STIHL kljub stalnemu opazovanju trga ne more
oceniti in STIHL tudi ne more jamciti za njihovo
uporabo.

Originalni nadomestni deli STIHL in originalni
dodatni pribor STIHL so na voljo pri pooblasce-
nem prodajalcu STIHL.

25 Ustavitev obratovanja in
odstranjevanje med
odpadke

Zaustavitev delovanja robotske
kosilnice

Robotska kosilnica je povezana z vasim osebnim
racunom STIHL, mobilnimi napravami in zaseb-
nimi brezzié¢nimi omrezji (WLAN). Iz varnostnih
razlogov je treba prekiniti vse povezave in izbri-
sati osebne podatke, preden robotsko kosilnico
zavrzete, prodate ali posodite.
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> Z aplikacijo MY iMOW®" ponastavite robotsko
kosilnico na tovarniske nastavitve.
Pri tem se gesla in povezane naprave izbri-
Sejo.

> Robotsko kosilnico odstranite iz svojega upo-
rabnikega raduna z aplikacijo "MY iMOW®".

25.2 Ostranjevanje robotske kosil-

nice

Informacije glede odstranjevanja so na voljo pri
lokalni upravi ali pooblas¢enem prodajalcu
STIHL.

Nepravilno odstranjevanje lahko $koduje zdravju
in obremeni okolje.

Robotska kosilnica vklju€uje vgrajeno akumula-

torsko baterijo, ki jo je treba odstraniti lo¢eno.

> Robotsko kosilnico mora odstraniti poobla-
$Ceni prodajalec STIHL.
Pooblasceni prodajalec STIHL bo vgrajeno
baterijo odstranil lo€eno od robotske kosilnice.

> |zdelke STIHL vklju€no z embalazo odnesite
na ustrezno zbirno mesto za recikliranje v
skladu z lokalnimi predpisi.

> Ne odvrzite med gospodinjske odpadke.

26 lzjava EU o skladnosti

26.1 Robotska kosilnica STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Nemdcija

z izkljuéno odgovornostjo izjavlja, da
Izvedba: robotska kosilnica
Znamka izdelovalca: STIHL

Tip: iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO
Identifikacija serije: I1A02

in

— lzvedba: priklopna postaja
Znamka izdelovalca: STIHL
Tip: priklopna postaja

— Identifikacija serije: IA02

ustreza vsem zadevnim dolo¢bam smernic
2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU ter je bila razvita in izdelana v
skladu z razli¢icami naslednjih standardov,
veljavnih na dan izdelave: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1:2021,

EN 55014-2:2021, EN 61000-3-2:2019/A2:2024,
EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
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ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02).
Priglaseni organ: VDE Pruf- u. Zertifizierungsin-
stitut GmbH, Nr. 0366, je preveril skladnost
skladno s Prilogo Il Modul B smernice
2014/53/EU in izdal naslednje EU Certifikat o
ES-pregledu tipa: 40059214.

Tehni¢na dokumentacija je shranjena na oddelku
za pridobivanje dovoljenj za izdelke druzbe
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Letnica izdelave, drzava izvora in serijska Ste-
vilka so navedeni na robotski kosilnici.

Waiblingen, 1.10.2024
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

O

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 lzjava UKCA o skladnosti

27.1 Robotska kosilnica STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralle 115
D-71336 Waiblingen

Nemcija

z izklju€no odgovornostjo izjavlja, da
— lzvedba: robotska kosilnica

— Znamka izdelovalca: STIHL

— Tip: IMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO
— Identifikacija serije: 1A02

in

— lzvedba: priklopna postaja

— Znamka izdelovalca: STIHL

— Tip: priklopna postaja

— Identifikacija serije: IA02
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27 Izjava UKCA o skladnosti

ustreza vsem zadevnim dolo¢bam britanskih
predpisov The Restriction of the Use of Certain
Hazardous Substances in Electrical and Electro-
nic Equipment Regulations 2012, Supply of
Machinery (Safety) Regulations 2008, Radio
Equipment Regulation 2017, The Product Secu-
rity and Telecommunications Infrastructure
(Security Requirements for Relevant Connecta-
ble Products) Regulations 2023: Schedule 1,
Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
ter je bila razvita in izdelana v skladu z razli¢i-
cami naslednjih standardov, veljavnih na dan
izdelave: EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,
EN 55014-1:2021, EN 55014-2:2021,

EN 61000-3-2:2019/A2:2024,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 VV1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02)

Casovno obdobje za varnostno posodobitev
znasa 24 mesecev.

Tehni¢no dokumentacijo hrani
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

Letnica izdelave, drzava izvora in serijska Ste-
vilka so navedeni na robotski kosilnici.

Waiblingen, 1.10.2024
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

N7

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Naslovi

www.stihl.com

29 Programska oprema Open
Source

Programska oprema Open
Source

Ta izdelek vsebuje avtorsko zasciteno program-
sko opremo Open Source, ki so jo posamezni
avtorji objavili pod dolo€enimi pogoiji za licence,
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kot so npr. ,GNU General Public License* (GPL),
,GNU Lesser General Public License* (LGPL),
,Apache License" ali podobnimi licencami. Ce so
v teh navodilih za uporabo opombe glede avtor-
skih pravic, pogoji za uporabo ali licenéna dolo-
¢ila, ki so v nasprotju z uporabno licenco za
Open-Source, te ne veljajo. Uporaba in Sirjenje
vklju¢ene programske opreme Open Source
velja izkljuéno za posamezno licenco Open
Source. V kolikor vam zadevna licenca daje pra-
vico do izvirne kode za to programsko opremo
in/ali druge dodatne podatke, lahko to prejemate
za dolo¢eno ¢asovno obdobje treh let po nasi
zadnji dobavi izdelka in, v kolikor licen¢ni pogoji
to zahtevajo, tako dolgo, dokler nudimo podporo
strankam za izdelek. Da bi od nas prejeli popol-
noma skladno izvirno kodo, lahko posljete
povprasevanje ob navedbi imena izdelka, serij-
ske Stevilke ter razliice ustrezne programske
opreme na naslednji naslov: ANDREAS STIHL
AG & Co. KG, Open Source Team/Officer,
Postfach 17 71, 71307 Waiblingen, Germany.
Pridrzujemo si pravico, da vam zara¢unamo stro-
Ske za nosilec podatkov ter postnine. Dodatne
informacije najdete na nasledniji spletni strani:
opensource.stihl.com
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